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1 Inledning

Programmeringshandbok

1.1.3 Forkortningar

Programversion: 1.8x Vaxelstréom AC
American Wire Gauge AWG
Denna programmeringshandbok kan anvindas for alla -frekven- Ampere/AMP A
somformare med programvaruversion 1.8x. Automatisk motoranpassning AMA
Programvarans versionsnummer visas i 15-43 Programversion. Strémgrans ILm
Grader Celsius °C
Tabell 1.1 Likstrom DC
Beror pa frekvensomformaren D-TYPE
1.1.1 Godkannanden Elektromagnetisk kompatibilitet EMC
Elektronisk-termiskt reld ETR
Frekvensomformare FC
u Gram o]
L Hertz Hz
C\’ Us Hastkraft hk
Kilohertz kHz
Lokal mandéverpanel LCP
Meter m
Millihenryinduktans mH
Tabell 1.2 Milliampere mA
Millisekund ms
1.1.2 Symboler Minut min
Rorelsekontrollverktyg MCT
Symboler som anvands i denna handbok. Nanofarad nF
Newtonmeter Nm
OBS' Nominell motorstrom IMN
Indikerar viktig information. Nominell motorfrekvens fwn
Nominell motoreffekt PmN
AFéRSIK‘I‘IGT Nominell motorspanning UmN
« Permanentmagnetmotor PM-motor
Indikerar en magjligt farlig situation som, om den inte Skyddande extra lag spanning PELV
undviks, kan resultera i mindre eller medelsvara person- Kretskort PCB
och/eller utrustningsskador. - T "
Nominell véxelriktarutstrom Iinv
Varv per minut varv/minut
AVARNING' Regenerativa plintar Regen
Indikerar en potentiellt farlig situation som kan leda till Sekund sek.
dodsfall eller allvarliga personskador om du inte undviker Synkront motorvarvtal Ns
den. Momentgrans Tum
Volt Vv
*  Anger fabriksinstéllning Den maximala utstrémmen IviT,MAX
Den nominella utstrommen fran frekven- TN
Tabell 1.3 somformaren
Tabell 1.4

4 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss




Inledning

VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

1.1.4 Ordforklaringar

Frekvensomformare:
IviLT,MAX
Maximal utstrom.

IvLN
Den nominella utstrommen fran frekvensomformaren.

UwLT, MAX
Maximal utspanning.

Ingéngar:

Kommando

Starta och stoppa den anslutna motorn med LCP och de
digitala ingédngarna.

Funktionerna ar uppdelade i tva grupper:

Funktionerna i grupp 1 har hogre prioritet an de i grupp 2.

Grupp 1 Aterstalining, Utrullningsstopp, aterstallning och
utrullningsstopp, Snabbstopp, DC-broms, Stopp
och [OFF]-nyckel.

Grupp 2 Start, Pulsstart, Reversering, Startreversering, Jogg
och frys utfrekvens

Tabell 1.5

Motor:

Motorn dr igang
Moment som skapas pa drivaxeln och varvtal fran noll v/m

till max. varvtal pa motorn.

fJOG

Motorfrekvensen néar joggfunktionen &r aktiverad (via
digitala plintar).

fm

Motorfrekvens.

fmax
Den maximala motorfrekvensen.

fmin
Den minimala motorfrekvensen.

fmN

Den nominella motorfrekvensen (markskyltsdata).
In

Motorstrom (aktuell).

IMN
Den nominella motorstrémmen (markskyltsdata).

NMN
Nominellt motorvarvtal (markskyltsdata).

nNs
Synkront motorvarvtal

n _2Xpar.1 -23x60s
s par.1 —39

PmN
Nominell motoreffekt (markskyltsdata i kW eller hk).

TmN
Det nominella momentet (motor).

Um
Den momentana motorspanningen.

Umn
Den nominella motorspanningen (markskyltsdata).

Startmoment
Moment Maximimoment
(Pull—out)
Varvial
DANFOSS
175ZA078.10
Bild 1.1
nvLt

Frekvensomformarens verkningsgrad definieras som forhal-
landet mellan utgdende och ingaende effekt.

Inaktivera start-kommando
Ett stoppkommando som tillhér grupp 1 av styrkom-
mandon. Se grupp 1 under Styrkommandon.

Stoppkommando
Se Styrkommandon.

Referenser:

Analog referens

En signal som skickas till de analoga ingangarna 53 eller
54, kan vara volt eller strém.

Bindr referens
En signal overford till porten for seriell kommunikation.

Forinstélld referens

En forinstalld referens som har ett varde mellan -100 %
och +100 % av referensomradet. Val mellan atta
forinstallda referenser via de digitala plintarna.

Pulsreferens
Pulsfrekvenssignal till en digital ingang (plint 29 eller 33).

Refmax

Avgor sambandet mellan referensingangen pa 100 %
fullskalsvarde (normalt 10 V, 20 mA) och resulterande
referens. Maximireferensvardet som angetts i 3-03 Maximi-
referens.

Refmin

Avgor sambandet mellan referensingangen pa 0 % vérde
(normalt 0 V, 0 mA, 4 mA) och resulterande referens.
Minimireferensvardet anges i 3-02 Minimireferens.
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Ovrigt:

Analoga ingangar

De analoga ingangarna anvands for att styra olika
funktioner i frekvensomformaren.

Det finns tva typer av analoga ingangar:
Stromingang, 0-20 mA och 4-20 mA
Spénningsingdng, 0-10 V DC

Analoga utgangar
De analoga utgangarna kan leverera en signal pa 0-20 mA,

4-20 mA.

Automatisk motoranpassning, AMA
AMA-algoritmen berdknar de elektriska parametrarna for
den anslutna motorn nar motorn ar stoppad.

Bromsmotstand

Bromsmotstandet dr en modul kapabel att absorbera
bromseffekten genererad i den regenerativa bromsningen.
Denna regenerativa bromseffekt héjer mellankretsspan-
ningen. En bromschopper ser till att effekten avsatts i
bromsmotstandet.

CT-kurva
Konstant moment anvénds for tillampningar med t.ex.
transportband, fortrangningspumpar och kranar.

Digitala ingdngar
De digitala ingdngarna kan anvandas for att styra olika

funktioner i frekvensomformaren.

Digitala utgangar
Frekvensomformaren har tva halvledarutgangar som kan

ge en 24 V DC-signal (max. 40 mA).

Dsp
Digital signalprocessor.

ETR

Elektroniskt motorskydd ar en berdkning av termisk
belastning baserad pa aktuell belastning och tid. Dess syfte
ar att uppskatta motortemperaturen.

Initiering

Om initiering utfors (14-22 Driftldige) aterstalls frekvensom-
formaren till fabriksinstéliningarna.

Intermittent driftcykel

Ett intermittent driftvdrde avser en serie driftcykler. Varje
cykel bestar av en period med och en period utan
belastning. Driften kan vara endera periodisk eller icke-
periodisk.

LCP

Den lokala mandverpanelen (LCP) ar ett komplett
granssnitt for styrning och programmering av frekvensom-
formaren. Mandverpanelen &r I6stagbar och kan installeras
upp till tre meter fran frekvensomformaren, t.ex. i en
frontpanel med hjélp av en monteringssats (tillval).

Isb
Den minst betydelsefulla biten (least significant bit).

msb
Den mest betydelsefulla biten (most significant bit).

MCM
Star for Mille Circular Mil, en amerikansk mattenhet for
ledararea. 1 MCM = 0,5067 mm?Z.

Online-/offlineparametrar

Andringar av onlineparametrar aktiveras omedelbart efter
det att datavirdet dndrats. Andringar av offlineparametrar
aktiveras forst nar du trycker pa [OK] pa LCP.

Process PID

PID-regulatorn uppratthaller 6nskat varvtal, tryck,
temperatur osv. genom att justera utfrekvensen sa att den
matchar den varierande belastningen.

PCD
Processregleringsdata

Effektcykel
Stdng av strommen tills displayen (LCP) blir mork. Sla

sedan pa strommen igen.

RCD
Jordfelsbrytare.

Meny

Parameterinstéllningarna kan sparas i fyra menyer. Du kan
byta mellan de fyra parameteruppsattningarna och dven
redigera en meny medan en annan ar aktiv.

SFAVM
Switchmonster som kallas stator flux-orienterad asynkron
vektormodulering (74-00 Switchménster).

Eftersldapningskompensation

Frekvensomformaren kompenserar eftersldpningen med ett
frekvenstillskott som foljer den uppmatta motorbelast-
ningen vilket haller motorvarvtalet ndrmast konstant.

Smart Logic Control (SLC)

SLC &r en sekvens av anvandardefinierade atgarder som
utférs ndr motsvarande anvdndardefinierad hdndelse
utvdrderas som sant av Smart Logic Controller. (Parame-
tergrupp 13-** Smart Logic Control (SLC).

STW
Statusord

FC-standardbuss
Inkluderar RS-485-buss med FC-protokoll eller MC-
protokoll. Se 8-30 Protokoll.

Termistor

Ett temperaturberoende motstand som placeras dar
temperaturen ska overvakas (frekvensomformare eller
motor).

Tripp

Ett tillstdnd som uppstar vid felsituationer, exempelvis nar
frekvensomformaren utsatts for 6verhettning eller nar
frekvensomformaren skyddar motorn, processen eller
mekanismen. Omstart férhindras tills orsaken till felet har
férsvunnit och tripplaget annulleras genom aterstallning
eller, i vissa fall, programmeras for automatisk aterstallning.
Tripp far inte anvandas for personlig sakerhet.
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Tripp last Sékerhetsforeskrifter 1

Ett ldge som uppstar vid felsituationer nar frekvensom-
formaren skyddar sig sjélv, och som kraver fysiska ingrepp,
exempelvis om frekvensomformaren utsatts for
kortslutning vid utgangen. En Iast tripp kan annulleras
genom att sla av huvudstrommen, eliminera felorsaken och
ansluta frekvensomformaren pa nytt. Omstart forhindras
tills tripplaget annulleras genom aterstallning eller, i vissa
fall, genom programmerad automatisk aterstallning. Tripp
far inte anvandas for personlig sakerhet.

VT-kurva
Variabel momentkurva. Anvands for pumpar och flaktar.

chlus

Jamfort med styrning av standardspéanning-/frekvensfor-
hallande ger Voltage Vector Control (VWCP!Us ) bittre
dynamik och stabilitet vid @ndringar i bade varvtalsreferens
och belastningsmoment.

60° AVM
Switchmonster kallat 60° asynkron vektormodulering
(14-00 Switchménster).

Effektfaktor
Effektfaktorn ar forhallandet mellan |1 och Irws.

V3 x U x Iy cosp
«/?XUX/RMS

Effektfaktorn for 3-fasnat:

Effekt faktor =

_ N xcospl _ /71
'rms 'rRms

Effektfaktorn indikerar till vilken grad frekvensomformaren

belastar natférsorjningen .

Vid hogre effektfaktor, desto hogre Irms vid samma kW-

effekt.

lams = 12 + 12 + 1%+ L+ 12

Dessutom visar en hog effektfaktor att Gvertons-
strommarna ar laga.

De inbyggda likstromsspolar ger en hog effektfaktor, vilket
minimerar belastningen pa natet.

AVARNING|

Frekvensomformaren &r under livsfarlig spanning nér den
ar ansluten till nétet. Felaktig installation av motorn,
frekvensomformaren eller féltbussen kan orsaka materia-
Iskador, allvarliga personskador eller dédsfall. Folj darfor
anvisningarna i den hdr handboken samt évriga nationella
och lokala sakerhetsforeskrifter.

eftersom cosl = 1

1.

Koppla fran natanslutningen innan du utfor
reparationsarbete. Kontrollera att natférsérjningen
ar bruten och att den féreskrivna tiden har gatt
innan du kopplar ur motor- och natkontakterna.

Knappen [Off] pd LCP bryter inte ndtstrommen
och kan darfor inte anvandas som en sdkerhets-
brytare.

Se till att apparaten ar korrekt ansluten till jord
och att anvandaren ar skyddad fran stromférande
delar. Motorn bor vara forsedd med 6verbelast-
ningsskydd i enlighet med géllande nationella
och lokala bestammelser.

Lackstrommamrna till jord 6verskrider 3,5 mA.

Skydd mot motoréverbelastning: Om denna
funktion 6nskas, ska 7-90 Termiskt motorskydd
stallas in till exempelvis datavarde ETR-tripp 1
eller datavarde ETR-varning 1.

Koppla inte ur ndgon kontakt till motorn eller
natspanningen ndr frekvensomformaren ar
ansluten till ndtspanningen. Kontrollera att natfor-
sorjningen ar bruten och att den foreskrivna tiden
har gatt innan du kopplar ur motor- och natkon-
takterna.

Lagg marke till att frekvensomformaren har fler
spanningsingangar an L1, L2 och L3 nar
lastdelning (koppling av DC-mellankrets) eller
extern 24 V DC-forsorjning har installerats.
Kontrollera att alla spanningsingangar ar
frankopplade och att den erforderliga tiden gatt
ut innan reparationsarbetet paborjas.

Varning for oavsiktlig start

1.

Motorn kan stoppas med digitala kommandon,
busskommandon, referenser eller lokalt stopp nar
frekvensomformarens natspanning ar paslagen.
Om personsakerheten (det vill séga risk for
personskador orsakade av kontakt med rorliga
maskindelar efter en oavsiktlig start) kraver att
oavsiktlig start inte far forekomma &r dessa
stoppfunktioner inte tillrackliga. | sddana fall
maste natforsorjningen kopplas ifran eller sa
maste funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

Motor kan starta medan dessa parametrar stalls
in. Om detta betyder att den personliga
sakerheten kan sattas ur spel (till exempel skador
orsakade av kontakt med rorliga maskindelar)
maste motorstart forhindras. Anvand till exempel
funktionen Sakerhetsstopp eller sakerstall
urkoppling av motorn.

En motor som har stoppats med natstrémmen
ansluten kan starta om det uppstar ndgot fel i
frekvensomformarens elektronik, via en tillféllig
overbelastning eller om ett fel pa natet eller pa
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motoranslutningen upphér. Om oavsiktlig start
maste forhindras av personskadeskal (till exempel
skador orsakade av kontakt med rorliga
maskindelar) ar frekvensomformarens normala
stoppfunktioner inte tillrdackliga. | sddana fall
maste natforsorjningen kopplas ifran eller sa
maste funktionen Sakerhetsstopp aktiveras.

OBS!

Folj alltid instruktionerna i avsnittet Sdkerhetsstopp i
Design Guide MG20ONXYY fér nédr du anvéander funktionen
sakerhetsstopp.

4. Styrsignaler fran, eller internt inom, frekvensom-
formaren kan i vissa fall felaktigt aktiveras,
fordrojas eller inte utforas fullstandigt. Vid
anvandning i situationer dar sakerheten ar kritisk.

AVARNING]|

Hégspanning

Det kan vara férenat med livsfara att réra vid utrustningens
elektriska delar — dven efter att ndtspanningen har brutits.
Var samtidigt uppmarksam pa att koppla fran andra
spanningsférsérjningar, t.ex. extern 24 V DC, lastdelning
(sammankoppling av DC-mellankretsarna) samt motorans-
lutning vid kinetisk backup.

System dar frekvensomformare ar installerade maste, om
nddvandigt, utrustas med ytterligare dvervakning och
skyddsenheter enligt géllande sakerhetsforeskrifter, till
exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadefére-
byggande regler etc. Andringar i frekvensomformarnas
funktion med hjalp av programvaran ar tillatna.

OBS!

Farliga situationer ska identifieras av maskinbyggaren/
integreraren som dr ansvarig for att vidta nédvandiga
forsiktighetsatgarder. Ytterligare 6vervakning och skydds-
enheter kan inkluderas enligt géllande sakerhetsféreskrifter,
till exempel lagstiftning om mekaniska verktyg, skadefére-
byggande regler etc.

Skyddslage

Nar val en maskinvarubegransning pa en motorstrom eller
mellankretsspanningen har éverskridits gar frekvensom-
formaren over i Skyddsldge. Skyddslage ar en dndring i
PWM-moduleringsstrategin och en lag switchfrekvens for
att minimera forluster. Detta fortsatter i 10 sekunder efter
det senaste felet och 6kar frekvensomformarens tillforlit-
lighet och styrka nér den aterstéller full kontroll &ver
motorn.
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1.1.5 Elektrisk ledningsdragning - Styrkablar

rr Tt ol
A A A |'|< 4 '|K | — J\ """""" '!
3-¢ 91 (L1) = | Wse s/ \ 7 VLo
—=Tas T i [ T
ndtspdnning 92 (L2) | »-'—@ ((;2 Z:XE - )'l——_!_ -
ingang BUS) T xx | — || KKK M ——— U=
95PE@ ——— ! 1 PE) 99 P\ / \ /
=== _/;I;_/;L Motor
DC buss I: 88 (=) Omkopplingsldge | !
. 89 (+) Stromforsdrjning : q
I ';I (R+) 82 Broms—
50 10 V oUT | resistor
+10vdc ¢+ ) ! ®-) 8]
S201 :
0-10Vde 53 (AN ] ¢ | .
0/4—20 mA S202 r J
54 (A IN E g '
0-10Vdc (A IN) NI 3 ! 240Vac, 2A
0/4-20 mA |
55 (COM A IN) !
ANE— [
A 12 (+24V OUT) i
[\ : 240Vac, 2A
I i\ T 13 (+24V oUT _ [
'/ \\ ll \\ ( ) ,P 5-00 : 400Vac, 2A
| —24V (NPN) |
R G
I L l | —24v (NPN) | ——Analog
i Vo LT 19 (D IN) ! oV Eprg ! L(com A oUT) 395' {‘;J;’f/g:ngo )
1 1 1 1 | [ - m
1’ b 'Y 20 con D ) ) : ! (A ou) 42Q==>
1 [ l I 24V (NPN) !
N _
] Do | T 27 @ woun [ — —:'—TH ov (PNP) | S801 .
| 1o | - 24V, | | ON=Sténgd
! I ! | | ! : OFF=0ppen
I [ | | | 1 |
L zon o
| — O | —24V (NPN) |
| [ LT 29 (@ Nou) [ ——=— ov (PNP) |
| P { | 24V| [ |
| [ I : I
| I I | | | :
| Lo | L=-o0v | ' |rRs-485
| 1o | : ! (P RS-485) 68 RS-485
‘l ,’ \1 ,' N | — 24V (NPN) | [Interface T
1 7= ew =TT ov (e | (N Rs—235) 59
\ ] \ ! | 24V (NPN) ! Z
R EC) :\'ﬁ ov (PNP) | (COM Rs-485) 61
Vo Vol |k | (PNP) = Kalla
-} L il (NPN) = Sink
N \ 37 (D IN)
/:7 - 130BA544.10

Bild 1.2 Diagram som visar alla elektriska plintar utan tillval.
Plint 37 &r den ingdng som ska anvandas for sékerhetsstoppet. Information om installationen av sakerhetsstopp finns i avsnittet Instal-

lation av sdikerhetsstopp i Design Guide.

Véldigt langa styrkablar och analoga signaler kan i ett fatal
fall och beroende pa installationen resultera i brumloopar
om 50/60 Hz pd grund av storningar fran natforsorjnings-

kablarna.

Om detta intraffar kan det bli nddvandigt att bryta

De digitala och analoga in- och utgangarna maste anslutas
separat till frekvensomformarens gemensamma ingangar
(plint 20, 55, 39) sa att jordstrémmar fran de bada

grupperna inte paverkar andra grupper. Exempelvis kan
inkoppling av den digitala ingdngen stéra den analoga

skarmen eller satta en 100 nF-kondensator mellan skdarmen

och chassit.

ingangssignalen.
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Styrplintarnas ingangspolaritet

] :
g
3
PNP (Kélla) =4 ]
V] %)
g Kabeldragning for digital ingang 8 E
g : 2 =
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37
[ ) [ ] [ ] [} [} [ ] [ ] [} [} [ ]
[ ] [ ] ® ® [ ] [ ] ® [ ] [} ?
f
I
|
I
|
o
o
Bild 1.3
4] o = Bild 1.5
z NPN (Sink) o) =
N Kabeldragning for digital ingang o ’é
12 13 18 19 27 29 32 33 20 37 - 1 1 6 St t/ t
NN art/stopp
O &6 6 6 6 6 6 o o o
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingdng [8] Start
.‘ ®© & 6 06 06 06 o6 o , Plint 27 = 5-12 Plint 27, digital ingdng [0] Ingen funktion
| ‘ (standard Utrullning, inv.)
: : Plint 37 = Sakerhetsstopp (om tillganglig)
|
| ! o o
\ », 5
‘ 7 o ~ 130BA155.12
‘ / b b
| | D
S R N I R N R R
N 12[13]18]19[27[29[32[33[20[37
——0—0 00— O|0|0 O O|0|10]0
Bild 1.4 DIO|DIO|D O[0|D

OBS!

Styrkablar maste vara skdarmade.

Se avsnittet om jordning av skdrmade/armerade styrkablar
i Design Guide, MG20ONXYY for korrekt anslutning av styrled-

[

A

Start/Stopp Sakerhetsstopp

Varvtal

ningar.
Start/Stopp
(18—
Bild 1.6
10 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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1.1.7 Pulsstart/-stopp s
12 +24v g
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingdang [9] Pulsstart 2
Plint 27= 5-12 Plint 27, digital ingdng [6] Stopp, inverterat J .
—— 18 . 5-10
Plint 37 = Sakerhetsstopp (om tillgénglig) o
o o' 27 Par.5-12
o ~ 130BA156.1% [ T]
> | |
g 0 0 29 Par.5-13
+ a a [ ]]
gl 32 Par.5-14
O
37
Bild 1.8
Start Stopp, inverterat Sékerhetsstopp

1.1.9 Potentiometerreferens

Varvtal — Spanningsreferens via en potentiometer
Referenskalla 1 = [1] Analog ingdng 53 (standard)

Plint 53, lag spanning = 0 V

Plint 53, hog spdnning = 10 V
Plint 53, lagt ref./aterkopplingsvérde = 0 v/m

:

Start (18)

Stopp, inverterat

Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvarde = 1500 v/m
Brytare S201 = OFF (U)

Bild 1.7

130BA154.11

1.1.8 Oka/minska varvtal

o O[] & +10v/30 mA
(&}
(&)
(o]
S
[0}
(&)

A Varvtal RPM 39|42
P 6," 5 |C |C |C |C |L 1|
Plint 29/32 = Oka/minska varvtal 8 8 8 8 8
Plint 18 = 5-10 Plint 18, digital ingdng [9] Start ) o o s
(standard) T 1=
Plint 27 = 5-12 Plint 27, digital ingdng [19] Frysre- P ot Spénninz L
ferens // P6-1110V : _________:
Plint 29 = 5-13 Plint 29, digital ingdng [21] Oka //
s
varvtal P o
Plint 32 = 5-14 Plint 32, digital ingdng [22] Minska

varvtal
Bild 1.9

Plint 29 endast i FC x02 (x=serietyp).
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2 Sa har programmerar du

2.1 Grafisk och numerisk lokal
mandverpanel

Det ar lattare att programmera frekvensomformaren i den
grafiska LCP (LCP 102). Man maste anvanda frekvensomfor-
marens Design Guide ndr man anvander den numeriska
lokala manéverpanelen (LCP 101). Mer information om hur
den lokala manoverpanelen (LCP 101) anvands finns i

2.3 Sa hdr programmeras den numeriska LCP-enheten.

2.2 Sa har programmeras den grafiska LCP-
enheten

Mandverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper
1. Grafisk display med statusrader.

2. Menyknappar och indikeringslampor - andring av
parametrar och vaxling mellan visningsfunktioner.

3. Navigationsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

4, Funktionsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

Alla data visas pa en grafisk LCP-display, som kan visa upp
till fem poster med driftdata nar [Status] visas.

Teckenrader i displayen
a. Statusrad: Statusmeddelanden som visar ikoner
och grafik.

b. Rad 1-2: Rader som visar driftdata som
anvandaren har definierat eller valt. Du kan ldgga
till maximalt en extra rad genom att trycka pa
[Status]-knappen.

C. Statusrad: Statusmeddelanden som visar text.

~
Status 1(0)
1234rpm 10,4A 43,5Hz
43,5Hz
Run OK
Status Quick Main Alarm
Menu Menu Log

On
Warn.
Alarm

Bild 2.1

130BA018.13
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2.2.1 LCP-displayen

LCP-displayen har bakgrundsbelysning och totalt 6 alfanu-
meriska rader. Teckenraderna i displayen visar
rotationsriktning (pil), vald meny och programmer-
ingsmeny. Displayen &r indelad i tre omraden.

Ovre delen visar upp till 2 matvarden vid normal
driftstatus.

Den Ovre raden i den mellersta delen visar upp till 5
matvdrden och tillhdrande enhet, oberoende av status
(utom i handelse av larm/varning).

Nedre delen visar alltid frekvensomformarens statusldge.

i
Overdel < tatus vy

43 v/m 544 A 25,3 kW
Mellandel <

Nedre delen <

Bild 2.2

130BP074.10

1,4 Hz

2,9 %

| Effektkortstemp (W29)

Autofjarr kors

Den aktiva menyn (vald som Aktiv meny i 0-10 Aktiv meny)
visas. Vid programmering av en annan meny dn den aktiva
menyn visas numret fér den meny som programmeras till
hoger.

Justering av displaykontrast

Tryck pa [status] och [A] for att gora displayen morkare
Tryck pa [status] och [V] for att gora displayen ljusare

De flesta parameterinstallningar kan d@ndras direkt via LCP
sdvida inte ett I6senord har skapats via 0-60 Huvudmenylé-
senord eller via 0-65 Personlig meny, I6senord.

Indikeringslampor (lysdioder)

Om vissa troskelvdrden dverskrids tands larm- och/eller
varningslampan. En status och larmtext visas pa LCP.
Pa-lampan lyser nar frekvensomformaren &r ansluten till
natspdnning, eller r ansluten via en DC-buss eller extern
24 V-forsorjning. Samtidigt tands bakgrundsbelysningen.

. Gron lysdiod (On): Mandverdelen &r i gang.
. Gul lysdiod (Warn.): Indikerar en varning.

. Blinkande rod lysdiod (Alarm): Indikerar ett larm.

130BP044.10

On
Warn.

Alarm
Bild 2.3
LCP-knappar

Mandverknapparna ar uppdelade i funktionsomraden.
Knapparna under displayen och indikeringslamporna
anvands for att stélla in parametrar, inklusive att vélja
visningslage vid normal drift:

Menu Menu Log

130BP045.10

Status Quick Main Alarm

Bild 2.4

[Status] anger status for frekvensomformaren och/eller
motorn. Valj mellan tre olika avldsningar genom att trycka
pa [Status]: Avldasning med 5 rader, avlasning med 4 rader
eller Smart Logic Control.

Tryck pa [Status] for att valja visningsldage och for att andra
tillbaka till displayldge fran antingen snabbinstallations-,
huvudmeny- eller larmldget. Tryck pa [Status] for att vaxla
mellan enkelt och dubbelt avldsningslage.

[Quick Menu]
Mojliggdr snabb installning av frekvensomformaren. De
vanligaste funktionerna kan programmeras har.

[Quick Menu] bestar av féljande:
- Q1: Personlig meny

- Q2: Snabbinstallation
- Q3: Funktionsmenyer
- Q5: Gjorda andringar
- Q6: Loggning

Funktionsmenyn ger en snabb och enkel atkomst till alla
parametrar som krdvs for storre delen av vatten- och
avloppstilldmpningar, inklusive variabelt moment, konstant
moment, pumpar, doseringspumpar, brandpumpar,
tryckstegringspump, blandarpumpar, blaspumpar samt
andra pump- och flakttilldmpningar. Bland andra
funktioner, har den ocksa parametrar for att valja vilka
variablar som ska visas pa LCP, till exempel digitalt
forinstallda hastigheter, skalning av analoga referenser,
stdngda slingzoner, multizontillampningar och specifika
funktioner som &r relaterade till vatten- och avloppstill-
ampningar.

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 13
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Du kommer at snabbmenyparametrarna direkt, om inte ett
I6senord har skapats via 0-60 Huvudmenylésenord,

0-61 Atkomst till huvudmeny utan I6senord, 0-65 Personlig
meny, l6senord eller 0-66 Atkomst till personlig meny utan
lésenord.

Det gar att véxla direkt mellan Snabbmenyldge och
Huvudmenylédge.

[Main Menu]

anvands for att programmera alla parametrar.

Du kommer at huvudmenyparametrarna direkt, om inte ett
I6senord har skapats via 0-60 Huvudmenylésenord,

0-61 Atkomst till huvudmeny utan I6senord, 0-65 Personlig
meny, I6senord eller 0-66 Atkomst till personlig meny utan
lésenord. | de flesta vatten- och avloppstilldmpningar ger
Snabbmeny, Snabbinstéllning och Funktionsinstéllning
atkomst till alla parametrar som krévs. Snabbmeny,
Snabbinstallning och Funktionsinstélining ger en enkel och
snabb atkomst till de vanligaste parametrarna.

Det gar att vaxla direkt mellan huvudmenyldge och
snabbmenylage.

Du kommer at parameterkortkommandot genom att halla
ned [Main Menu] i 3 sekunder. D3 far du direkt tillgang till
alla parametrar.

[Alarm Log]

visar en larmlista 6ver de fem senaste larmen (numrerade
A1-A5). Om du vill fa ytterligare information om ett larm
anvander du navigationsknapparna for att ga till 6nskat
larmnummer och trycker pa [OK]. Innan du gar in i
larmldget far du information om frekvensomformarens
tillstand.

130BA027.10

Menu Log

PR
{1

Bild 2.5

Quick Main Alarm
Status

[Back] gar till det foregdende steget eller den féregdende
nivan i navigationsstrukturen.

[Cancel] upphéaver den senaste dndringen eller kommando,
forutsatt att displayen inte har dndrats.

[Info] ger information om ett kommando, en parameter
eller en funktion i ett displayfénster. [Info] ger utforlig
information sa snart du behdver hjalp.

Avsluta infoldget genom att trycka pa [Info], [Back] eller
[Cancell.

Navigationsknappar

De fyra navigationsknapparna anvands for att navigera
mellan olika val som finns tillgangliga i [Quick Menu],

[Main Menu] och [Alarm log]. Med hjalp av knapparna
flyttar du markoren.

[OK] anvénds for att vélja en parameter som markerats
med markodren och for att aktivera en parameterandring.

Manéverknappar for lokal styrning finns nederst pa LCP.

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via
LCP:n. [Hand on] startar aven motorn, och nu kan du mata
in motorvarvtalsdata med hjélp av navigationsknapparna.
Knappen kan valjas som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0]
via 0-40 [Hand on]-knapp pa LCP

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en
seriell buss asidosatter ett startkommando via LCP:n.
Foljande styrsignaler fortsatter att vara aktiva nar [Hand
on] aktiveras:

o [Hand On] - [Off] - [Auto On]

o Aterstill
o Utrullning stopp inverterat
. Reversering

o Stéll in valbar bit 0-Stall in valbar bit 1
. Stoppkommando fran seriell kommunikation
o DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan viljas
som [1] Aktivera eller [0] Inaktivera via 0-41 [Offl-knapp pa
LCP. Om ingen extern stoppfunktion har valts och om
knappen [Off] ar inaktiv kan motorn stoppas genom att
spanningen kopplas bort.

[Auto On] gor att frekvensomformaren kan styras via
styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen.
Nar en startsignal aktiveras pa styrplintarna och/eller
bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas
som [1] Aktivera eller [0] Inaktivera via 0-42 [Auto on]-
knapp pa LCP.

14 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss
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OBS!

En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingangarna
har hégre prioritet an mandverknapparna [Hand on] -
[Auto on].

[Reset] anvands for att aterstdlla frekvensomformaren efter
ett larm (tripp). Kan véljas som [1] Aktivera eller [0]
Inaktivera via 0-43 [Reset]-knapp pd LCP.

Parameterkortkommandot kan utféras genom att [Main
Menul-knappen halls ned i 3 sekunder. Da far du direkt
tillgang till alla parametrar.

2.2.2 Snabbdverforing av
parameterinstallningar mellan flera
frekvensomformare

Nar frekvensomformaren ar fardiginstalld rekommenderar
vi att du lagrar data i LCP eller pa en PC med hjalp
verktygsprogrammet MCT 10.

Datalagring i LCP
1. Ga till 0-50 LCP-kopiering.

2. Tryck pa [OK].
3. Valj "Alla till LCP”
4. Tryck pa [OK].

Alla parameterinstallningar sparas nu i LCP:n, som forlopps-
indikatorn visar. Nar den nar 100 % trycker du pa [OK].

OBS!

Stoppa motorn innan du utfor den héar atgarden.

Anslut LCP:n till en annan frekvensomformare och kopiera
parameterinstéllningarna aven till den frekvensom-
formaren.

Datadverforing fran LCP till frekvensomformare
1. Ga till 0-50 LCP-kopiering.

2. Tryck pa [OK].
3. Valj "Alla fran LCP”
4. Tryck pa [OK].

Parameterinstéliningarna som lagrats i LCP:n 6verférs nu
till frekvensomformaren, som férloppsindikatorn visar. Nar
den ndr 100 % trycker du pa [OK].

OBS!

Stoppa motorn innan du utfor den har atgarden.

2.2.3 Visningslage

Under normal drift kan upp till 5 olika driftvariabler visas 2
kontinuerligt i det mellersta avsnittet: 1.1, 1.2 och 1.3 men
ocksa 2 och 3.

2.2.4 Visningslage - val av avlasningar

Du kan véxla mellan tre statusavldsningsskarmar genom att
trycka pa [Status].

Driftsvariabler med olika format visas i de olika status-
skdrmarna - se nedan.

Du kan koppla flera vérden eller métvarden till var och en
av de driftsvariabler som visas. Varden/matvardena som
visas kan definieras via 0-20 Displayrad 1.1, liten,

0-21 Displayrad 1.2, liten, 0-22 Displayrad 1.3, liten,

0-23 Displayrad 2, stor och 0-24 Displayrad 3, stor som du
kommer at via [QUICK MENU], "Q3 Funktionsinstallningar",

"Q3-1 Allmdnna instéllningar”, "Q3-13 Visningsinstallningar".

Varje avlasningsparameter som valjs i 0-20 Displayrad 1.1,
liten till 0-24 Displayrad 3, stor har en egen skala och egna
siffror efter ett eventuellt decimalkomma. Om en
parameter har ett storre numeriskt vdrde leder det till att
farre decimaler visas.

Ex.: Strémavlasning 5,25 A, 15,2 A 105 A.

Mer detaljerad beskrivning finns i parametergrupp 0-2*.

Statusskarm |

Denna avlasningsstatus ar standard efter start eller
initiering.

Tryck pa [INFQ] for att fa information om matvardenas
lankar till de visade driftsvariablerna (1.1, 1.2, 1.3, 2 och 3).
Se driftsvariablerna som visas pa skarmen nedan.

799 v/m

=~
1(1)
783A 36,4 kW

130BP041.10

0,000

53,2%

Autofjarramp

ofc

Bild 2.6
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Statusskarm Il

Se driftsvariablerna (1,1, 1,2, 1,3 och 2) som visas pa
skarmen nedan.

| exemplet har Varvtal, Motorstrom, Motoreffekt och
Frekvens valts som variabler pa forsta och andra raden.

10

° 207 v/m 525A 24,4 kW

6,9 Hz

Autofjarr kors

@ @130512062.10

o]

Bild 2.7

Statusskarm I

Den har skdrmen visar handelse och atgard frdn Smart
Logic Control. Mer information finns i 3.12 Parametrar 13-**
Smart Logic Control.

~
1(1)
778 v/m 0,86 A 4,0 kW

130BP063.10

Lage: 0 av 0 (av)
Nar: -
Utfor: -

Autofjarr kors

Bild 2.8

2.2.5 Parameterinstallning, allman
information

frekvensomformaren kan anvandas for praktiskt taget alla
typer av anldggningar. Darfor &r antalet parametrar forhal-
landevis stort. Frekvensomformaren kan anvandas i tva
programmeringslagen, Huvudmenyldage och Snabbme-
nylage.

Det forsta laget ger tillgang till alla parametrar. |
Snabbmenyn far anvandaren hjalp att stélla in de
nédvandiga parametrarna sa att de flesta vatten/avfalls-
vatten-applikationer kan programmeras.

Oavsett vilket programmeringsldge som anvands kan en
parameter dndras bade i ldget Huvudmeny och i laget
Snabbmeny.

2.2.6 Funktioner for knappen Quick Menu

Tryck pa [Quick Menus]
Listan anger de olika omraden som ingar i Snabbmenyn.

8153’

SE Shnabbinstallation
3 Funktionsmenuer
S5 biorda andringar

130BP064.11
Bild 2.9

Vélj Personlig meny for att visa de valda personliga
parametrarna. Dessa parametrar véljs i 0-25 Personlig meny.
Upp till 20 olika parametrar kan laggas till i den har
menyn.

Vélj Snabbinstallation for att ga igenom ett begrédnsat antal
parametrar for att f3 motorn att ga ndstan optimalt. Fabrik-
sinstdliningen for de andra parametrarna beaktar de
onskade styrfunktionerna och konfiguration en av signalin-
gangar/-utgangar (styrplintar).

Du kan vélja parametrar med hjélp av navigations-
knapparna. Parametrarna i Tabell 2.2Tabell 2.1 finns
tillgangliga i Snabbinstallation.

Parameter Enhet

0-01 Sprak

1-20 Motoreffekt [kW] [kw]

1-22 Motorspanning [\

1-23 Motorfrekvens [Hz]

1-24 Motorstrom [A]

1-25 Nominellt motorvarvtal [varv/minut]
3-41 Ramp 1, uppramptid [sek]

3-42 Ramp 1, nedramptid [sek]

1-29 Automatisk motoran- [1] Aktivera fullst. AMA

passning (AMA)

Tabell 2.1 Parametrar i Snabbinstallation
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Vélj Gjorda andringar for att fa information om:

. de senaste 10 dndringarna. Anvand navigationsknapparna [4] [¥] for att bladdra mellan de 10 senast dndrade

parametrarna.

. de dndringar som gjorts efter fabriksinstéllningen.

. ingansuppgifter

Vélj Loggningar for att fa information om avladsningar pa displayens teckenrader. Informationen visas som grafer.
Det gar att lagra upp till 120 prov i minnet som referens till senare.

2.2.7 Snabbmeny, Q3 Funktionsinstallningar

Funktionsmenyn ger en snabb och enkel dtkomst till alla parametrar som krévs for storre delen av vatten- och avloppstill-
ampningar, inklusive variabelt moment, konstant moment, pumpar, doseringspumpar, brandpumpar, tryckstegringspump,
blandarpumpar, bldspumpar samt andra pump- och fldkttillampningar. Bland andra funktioner, har den ocksa parametrar for
att valja vilka variablar som ska visas pa LCP, till exempel digitalt forinstéllda hastigheter, skalning av analoga referenser,
stdngda slingzoner, multizontillampningar och specifika funktioner som &ar relaterade till vatten- och avloppstilldmpningar.

Parametrarna for funktionsinstallning dr grupperade pa foljande satt:

Q3-1 Allménna instéllningar

Q3-10 Klockinstéllningar

Q3-11 Visningsinstéllningar

Q3-12 Analog utgang

Q3-13 Relder

0-70 Ange datum och tid

0-20 Teckenrad i display 1.1 -
liten

6-50 Plint 42, utgang

Reld 1 = 5-40 Funktionsrela

0-71 Datumformat

0-21 Displayrad 1,2, liten

6-51 Plint 42, utgdng min-skala

Reld 2 = 5-40 Funktionsrela

0-72 Tidsformat

0-22 Displayrad 1,3, liten

6-52 Plint 42, utgang max-skala

Relatillval 7 = 5-40
Funktionsrela

0-74 Vinter-/sommartid

0-23 Displayrad 2, stor

Reldtillval 8 = 5-40
Funktionsrela

0-76 Vinter-/sommartid, start

0-24 Displayrad 3, stor

Reldtillval 9 > 5-40
Funktionsrela

0-77 Vinter-/sommartid, slut

0-37 Displaytext 1

0-38 Displaytext 2

0-39 Displaytext 3

Tabell 2.2

Q3-2 instéllningar for Utan aterkoppling

Q3-20 Digital referens

Q3-21 Analog referens

3-02 Minimireferens

3-02 Minimireferens

3-03 Maximireferens

3-03 Maximireferens

3-10 Forinstalld referens

6-10 Plint 53, lag spanning

5-13 Plint 29, digital ingang

6-11 Plint 53, hég spanning

5-14 Plint 32, digital ingang

6-14 Plint 53, lagt ref./aterkopplings varde

5-15 Plint 33, digital ingang

6-15 Plint 53, hogt ref./aterkopplings varde

Tabell 2.3

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumairke som tillhér Danfoss
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Q3-3 Instéllningar fér Med aterkoppling

Q3-30 Aterkopplingsinstaliningar

Q3-31 PID-inst.

1-00 Konfigurationslage

20-81 Normal/inverterad PID-reglering

20-12 Referens/aterkopplingsenhet

20-82 PID-startvarvtal [v/m]

3-02 Minimireferens

20-21 Borvarde 1

3-03 Maximireferens

20-93 Prop. forst. for PID

6-20 Plint 54, lag spanning

20-94 PID-integraltid

6-21 Plint 54, hég spanning

6-24 Plint 54, lagt ref./aterkopplingsvarde

6-25 Plint 54 hog ref/aterkopplingsvérde

6-00 Tidgrans for signalavbrott

6-01 Tidsgrdns for signalavbrott

Tabell 2.4
2.2.8 Laget Huvudmeny

Aktivera ldaget Huvudmeny genom att trycka pa [Main
Menu]. Avldsningen som visas nedan dr den som visas pa
displayen.

| avsnitten i mitten och nedtill pa displayen visas en lista
Over parametergrupper som kan valjas genom att trycka
pa knapparna [4] och [¥].

2.2.9 Val av parametrar

I huvudmenyldget visas parametrarna gruppvis. Vilj en
parametergrupp med hjélp av navigationsknapparna.
Foljande parametergrupper ar tillgdngliga:

Nar du har valt en parametergrupp véljer du en parameter

med navigationsknapparna.

| displayens mittavsnitt visas parameterns nummer och
namn tillsammans med det valda parametervardet.

1107 v/m 3,84A

130BP066.10

77777777777 ~ o
|0 - ** Drift/display \ 740 v/m 1064A  101] 5
1-*lasymotor Grundinstallningar 0-0% §
2 o
2 - ** Bromsar 0-01 Sprak jal
3 - ** Referens / Ramper
[0] Engelska

Bild 2.10

Bild 2.11

Varje parameter har ett namn och ett nummer som alltid
ar desamma, oavsett programmeringslage. | huvudme-
nyldget visas parametrarna gruppvis. Den forsta siffran i
parameternumret (frdn vanster) ar parameterns
gruppnummer.

2.2.10 Andra data

Tillvdgagangssattet for att andra information ar likadan for
bade snabbmenyldget och huvudmenyldget. Tryck pa [OK]
for att andra den valda parametern.

Hur du gar tillvdga for att andra data beror pa om den
valda parametern representerar ett numeriskt varde eller
ett textvarde.

Du kan &ndra alla parametrar i huvudmenyn. Beroende pa
konfigurationen 7-00 Konfigurationsldgekan vissa
parametrar "saknas". Till exempel kan system utan
aterkoppling dodlja alla PID-parametrar medan andra
aktiverade alternativ kan gora ytterligare parametergrupper
synliga.
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2.2.11 Andra ett textvarde 2.2.13 Steglds andring av numeriskt
datavarde
Om den valda parametern innehaller ett textvarde andrar
du textvirdet med knapparna [4] [V]. Om den valda parametern innehaller ett numeriskt
Placera markoren pa det varde du vill spara och tryck pa datavarde, valj en siffra med [<] [*].
[OK].
o
—
Ty =4 .
740 v/m 10,64 A 1 ™
oo £ =
o o
0-01 Sprak A m
(@)
™
—
[0] Engelska
Bild 2.12
Bild 2.15
2.2.12 Andra en grupp med numeriska
datavarden
Andra den valda siffran med [4] [V].
Om den valda parametern innehaller ett numeriskt Den valda siffran anges med markéren. Placera markdren
datavirde kan du dndra det valda virdet med savil pa den siffra du vill spara och tryck pa [OK].
navigationsknapparna [<] [>] som navigationsknapparna
[A] [V]. Tryck pa [«] [»] for att flytta markdren horisontellt. 057RPM 11588 1@ g
s =3 R
113 v/m 1,78 A 1(1) é 1-71 High starting torque time -
Belastningsber. instéllning 1-6* I
2 0ls
1 - 60 Belastning vid lagt varvtal - | w

kompensation

180 %
L v

Bild 2.16

Bild 2.13 2.2.14 Varde, ,stegvis

| vissa parametrar kan du vilja att andra datavardet
steglost eller stegvis. Detta galler 7-20 Motoreffekt [kW],

1-22 Motorspdnning och 1-23 Motorfrekvens.
Parametrarna andras bade som en grupp av numeriska

Tryck pa knapparna [A] [¥] for att dndra vardet. [4] Okar
vardet och [¥] minskar vardet. Placera markoren pa det

vérde du vill spara och tryck pa [OK]. datavirden och steglést som numeriska datavérden.
~ o
729 v/m 6,21A M S
~
Belastningsber. installning 1-6* §
(=3
m

1-60 Belastning vid Iagt varvtal
kompensation

T80 %
L 4

Bild 2.14
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2.2.15 Avlasning och programmering av
indexerade parametrar

Parametrarna indexeras nar de placeras i en rullande stack.
15-30 Larmlogg: Felkod till 15-32 Larmlogg: Tid innehaller en
fellogg som kan avldsas. Valj en parameter, tryck pa [OK]
och anvand [4] [v] for bladdra genom vardeloggen.

Anvand 3-10 Foérinstdlld referens som ett annat exempel:
Vélj en parameter, tryck pa [OK] och anvand [A] [¥] for att
bladdra genom de indexerade vdrdena. Du andrar parame-
tervardet genom att vdlja det indexerade vdrdet och trycka
pa [OK]. Andra vérdet genom att trycka pa [A] [V]. Tryck pé
[OK] for att godkdnna den nya installningen. Tryck pa
[Cancel] for att avbryta. Tryck pa [Back] for att ldmna
parametern.

2.3 Sa har programmeras den numeriska
LCP-enheten

Foljande instruktioner avser den numeriska LCP:n (LCP
101):
Manoverpanelen ar uppdelad i fyra funktionsgrupper:

1. Numerisk display.

2. Menyknappar och indikeringslampor - dndring av
parametrar och vaxling mellan visningsfunktioner.

3. Navigationsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

4. Funktionsknappar och indikeringslampor
(lysdioder).

Teckenrad i display: Statusmeddelanden som visar ikoner
och siffervérden.

Indikeringslampor (lysdioder)

. Gron lysdiod (On): Anger om styrsektionen ar pa.
. Gul lysdiod/Vrn.: Indikerar en varning.
. Blinkande rod lysdiod/Larm: Indikerar ett larm.

LCP-knappar
[Menu] Vdlj ett av foljande lagen:

. Status
. Snabbinstallation

. Huvudmeny

1 ‘ ——‘ ‘—— ——‘ Setup Y

a'
— — —
Status Quick Main
2 Menu Setup Menu
C

1%

@

Bild 2.17

Statuslage

Anger status for frekvensomformaren eller motorn.
Om ett larm intréffar véxlar NLCP:n automatiskt till

statuslaget.
Ett antal larm kan visas.

OBS!

Parameterkopiering ar inte mgjligt med den numeriska

lokala manéverpanelen LCP 101.

130BA191.10

L 22.8 .

Setup 1

130BP077.10

Bild 2.18
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130BP078.10

A7

Setup 1

Bild 2.19

Huvudmeny/Snabbinstallation anvands for att
programmera alla parametrar eller endast parametrarna i
snabbmenyn (mer information finns i beskrivningen av LCP
102 tidigare i 2.3 Sa hdr programmeras den numeriska LCP-
enheten).

Parametervdrdena kan dndras genom att trycka pa [4] eller
[v] ndr vardet blinkar.

Vélj huvudmenyn genom att trycka pa [Menu] nagra
ganger.

Vélj parametergruppen [xx-__] och tryck pa [OK]

Vélj parametern __-[xx] och tryck pa [OK]

Om parametern ar en matrisparameter vadljer du matris-
numret och trycker pa [OK]

Vilj 6nskat datavarde och tryck pa [OK].

Parametrar med funktionella val visar vérden som [1], [2],
etc. Beskrivningar av de olika valen finns i de individuella
parametrarnas i 3 Parameterbeskrivning

[Back] for att ga tillbaka
[A] [¥] anvands for att mandvrera mellan kommandon och
inom parametrar.

P2-03 ..

130BP079.10

Status Quick Main
Menu Setup Menu

Bild 2.20

2.3.1 Knappar for lokal styrning

Knapparna for lokal styrning finns langst ned pa LCP.

L1 L1 L1

Bild 2.21

130BP046.10

[Hand On] aktiverar styrningen av frekvensomformaren via
LCP:n. [Hand On] startar dven motorn och nu gar det dven
att mata in motorvarvtalsdata med hjdlp av pilknapparna.
Knappen kan véljas som [1] Aktivera eller [0] Inaktivera via
0-40 [Hand on]-knapp pd LCP.

Externa stoppsignaler som aktiveras via styrsignaler eller en
seriell buss asidosatter ett startkommando via LCP:n.
Foljande styrsignaler ar fortfarande aktiva om [Hand on]
har aktiverats:

. [Hand On] - [Off] - [Auto On]

o Aterstall

o Utrullning stopp inverterat
. Reversering

. Menyval, Isb - Menyval, msb

o Stoppkommando fran seriell kommunikation
o Snabbstopp
o DC-broms

[Off] stoppar den anslutna motorn. Knappen kan véljas
som Aktiverad [1] eller Inaktiverad [0] via 0-41 [Off]-knapp
pd LCP.

Om ingen extern stoppfunktion har valts och om knappen
[Off] &r inaktiv kan motorn stoppas genom att spanningen
kopplas bort.

[Auto On] gor att frekvensomformaren kan styras via
styrplintarna och/eller via den seriella kommunikationen.
Nar en startsignal aktiveras pa styrplintarna och/eller
bussen startar frekvensomformaren. Knappen kan véljas
som [1] Aktivera eller [0] Inaktivera via 0-42 [Auto on]-knapp
pd LCP.

OBS!

En aktiv HAND-OFF-AUTO-signal via de digitala ingdngarna
har hégre prioritet an mandverknapparna [Hand On] [Auto
On].

[Reset] anvands for att aterstalla frekvensomformaren efter
ett larm (tripp). Kan véljas som [1] Aktivera eller [0]
Inaktivera via 0-43 [Reset]-knapp pa LCP.
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OBS!

24 Initiering till standardinstéllningar En manuell initiering aterstaller dven seriell kommuni-
kation, RFl-filterinstdliningar (74-50 RFl-filter) och
Frekvensomformaren kan aterstéllas till fabriksinstallningar felloggsinstéllningarna.

pa tva satt.

Rekommenderad initieringaterstallning (via 14-22 Driftldige)

1. Val 14-22 Driftldge
Tryck pa [OK].
Valj "Initiering”

Tryck pa [OK].

vos wN

Koppla fran natférsérjningen och vanta tills
displayen slocknar.

6. Sla pa nétspanningen igen. Frekvensomformaren
har nu aterstallts.

14-22 Driftldge initierar allt forutom:
14-50 RFl-filter

8-30 Protokoll

8-31 Adress

8-32 Baudhastighet

8-35 Min. svarsfordrdjning

8-36 Maximal svarsfordrdjning

8-37 Maximum Inter-Char Delay

15-00 Drifttimmar till 15-05 Overspéinningar

15-20 Historiklogg: hédndelse till 15-22 Historiklogg:

tid

15-30 Larmlogg: Felkod till 715-32 Larmlogg: Tid
Manuell initiering

1. Bryt natforsorjningen och vanta tills displayen
slocknat.
2. 2a  Tryck pa [Status] - [Main Menu] - [OK]

samtidigt medan du startar LCP 102,
grafisk display

2b  Tryck pa [Menu] medan du startar LCP
101, numerisk display

3. Slapp knapparna efter 5 sekunder.

4, Frekvensomformaren ar nu programmerad enligt
fabriksinstallningarna.

Denna procedur initierar allt utom:
15-00 Drifttimmar

15-03 Naittillslag
15-04 Overhettningar

15-05 Overspdnningar
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3 Parameterbeskrivning

3.1 Val av parametrar

Parametrarna ar grupperade i parametergrupper for att det ska vara enkelt att vélja parametrar sa att frekvensomformaren
kan anvandas pa optimalt satt.

Oversikt éver parametergrupper

Grupp Namn Funktion

0-** Drift/display Parametrar relaterade till frekvensomformarens fundamentala funktioner, LCP-
knapparnas funktion och konfiguration av LCP-display.

1-** Last/motor Parametergrupp for motorinstallningar.

2-%* Bromsar Parametergrupp for instéllning av bromsfunktioner i frekvensomformaren.

3% Referens/ramper Parametrar for referenshantering, definitioner av begransningar och konfigurering
av frekvensomformarens reaktion pa forandringar.

4-x* Granser/varningar Parametergrupp for konfiguration av grénser och varningar.

5-** Digital /0 Parametergrupp for konfigurering av digitala ingangar och utgéngar.

6-** Analog I/0 Parametergrupp for att konfigurera analog ingangar och utgangar.

8-** Kommunikation och tillval Parametergrupp for konfigurering av kommunikationstyper och tillval.

9-** Profibus Parametergrupp for alla Profibus-specifika parametrar (kraver ett profibusstillval).

10-** DeviceNet-faltbuss Parametergrupp for DeviceNet-specifika parametrar (kraver ett DeviceNet-tillval).

13-** Smart Logic Parametergrupp for Smart Logic Control

14-%* Specialfunktioner Parametergrupp for att konfigurera speciella frekvensomformarfunktioner.

15-%% Frekvensomformarinformation Parametergrupp som innehdller frekvensomformarinformation, som t.ex. driftdata,
hardvarukonfiguration och programversioner.

16-** Dataavldsningar Parametergrupp for dataavlasningar, t.ex. aktuell referens, spanning, styrning, larm,
varningar och statusord.

18-** Info och avlasn. Den héar parametergruppen innehaller de senaste 10 loggarna for forebyggande
underhall.

20-** Frekvensomformare med aterkoppling | Den har parametergruppen anvands for att konfigurera PID-regulator med
aterkoppling som reglerar enhetens utfrekvens.

21-** Utokad aterkoppling Parametrar for konfiguration av de tre PID-regulatorerna med utokad aterkoppling.

22-%* Applikationsfunktioner De hdr parametrarna 6vervakar vattentilldmpningar.

23-*% Tidsbaserade funktioner De héar parametrarna ar till for atgarder som maste utforas varje dag eller varje
vecka, t.ex. olika referenser for drifttimmar/icke-drifttimmar.

24-** Tillampningsfunktioner 2 Parametrar for frekvensomformarens forbikoppling.

25-%* Grundldaggande kaskadregulatorfunk- |Parametrar for konfigurering av baskaskadregulatorn for sekvensreglering av flera

tioner pumpar.

26-** Analogt 1/0-tillval MCB 109 Parametrar for konfiguration av analogt 1/0-kort MCB-109.

27-*% Utokad kaskadstyrning Parametrar for konfigurering av den utékade kaskadstyrningen (MCO 101/MCO
102).

29-*¥ Vattentillampningsfunktioner Parametrar for att stélla in vattenspecifika funktioner.

30-** Specialfunktioner Parametrar for konfigurering av bromsmotstandets vérde.

37-** Forbik. alternativ Parametrar for konfiguration av tillvalet Forbikoppling (MCO 104).

35-*% Givaringang, alternativ Parametrar for konfiguration av tillvalet givaringdng (MCB 114)

Tabell 3.1 Parametergrupper

Parameterbeskrivningar och parameterval visas pa den
grafiska (GLCP) eller numeriska (NLCP) mandverpanelen i
displayomradet. (Mer information finns i 2 Sa hdr
programmerar du.) Det gar att komma at parametrarna

knappen pa mandéverpanelen. Snabbmenyn anvédnds framst
for idrifttagning av enheten vid start, i och med att den
ger tillgang till de parametrar som kravs for att starta
driften. Via huvudmenyn kommer du at alla parametrar, sa

genom att trycka pa [Quick Menu]- eller [Main Menu]-
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att du kan programmera dem mer ingdende beroende pa
tilldmpning.

Alla digitala och analoga ingédngs-/utgangsplintar kan ha
flera funktioner. Alla plintar har standardfunktioner som
passar for flertalet av vattentillimpningar. Om specialfunk-
tioner krdvs maste dessa programmeras i parametergrupp
5-** eller 6-**,

3.2 Parametrar 0-** Drift och display

Parametrar relaterade till frekvensomformarens
fundamentala funktioner, LCP-knapparnas funktion och
konfiguration av LCP-display.

3.2.1 0-0* Grundinstallningar

0-01 Sprak

Option: Funktion:
Anger vilket sprak som ska anvandas pa
displayen.
Frekvensomformaren kan levereras med 2
olika sprakpaket. Engelska och tyska ingar
i bada paketen. Engelska kan inte tas
bort eller andras.

[0] [ English Ingar i sprakpaket 1-2

[1] | Deutsch Ingar i sprakpaket 1-2

[2] [ Francais Ingar i sprakpaket 1

[3]1 | Dansk Ingér i sprakpaket 1

[4] | Spanish Ingar i sprakpaket 1

[5] | Italiano Ingér i sprakpaket 1

[6] | Svenska Ingér i sprakpaket 1

[7]1 | Nederlands Ingadr i sprakpaket 1

[10] | Chinese Ingér i sprakpaket 2

[20] | Suomi Ingér i sprakpaket 1

[22] | English US Ingér i sprakpaket 1

[27] | Greek Ingar i sprakpaket 1

[28] | Bras.port Ingar i sprakpaket 1

[36] | Slovenian Ingér i sprakpaket 1

[39] | Korean Ingar i sprakpaket 2

[40] | Japanese Ingér i sprakpaket 2

[41] | Turkish Ingér i sprakpaket 1

[42] | Trad.Chinese Ingar i sprakpaket 2

[43] | Bulgarian Ingér i sprakpaket 1

[44] | Srpski Ingar i sprakpaket 1

[45] | Romanian Ingar i sprakpaket 1

[46] | Magyar Ingér i sprakpaket 1

0-01 Sprak

Option: Funktion:
[47] | Czech Ingar i sprakpaket 1
[48] | Polski Ingér i sprakpaket 1

[49] | Russian Ingar i sprakpaket 1

[50] | Thai Ingér i sprakpaket 2

[51] | Bahasa Indonesia | Ingar i sprakpaket 2

[52] | Hrvatski Ingar i sprakpaket 2

0-02 Enhet fér motorvarvtal

Option: Funktion:

Vad displayen visar beror pa instéllningar som gjorts i
parameter 0-02 Enhet fé6r motorvarvtal och

0-03 Regionala instdllningar. Fabriksinstallningarna av
0-02 Enhet fér motorvarvtal och 0-03 Regionala instdll-
ningar beror pa i vilken del av varlden som
frekvensomformaren levereras i, men kan
omprogrammeras efter behov.

OBS!

Om Motorvarvtalsenhet dndras, kommer vissa
parametrar att aterga till sina initialvarden. Det
rekommenderas att vélja motorvarvtalsenheten
forst och dérefter andra andra parametrar.

[0] | RPM [ Vélj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser,
aterkopplingar, granser) ska visas i termer som
motorvarvtal (v/m).

[11 | Hz | Valj hur parametrarna for motorvarvtal (dvs. referenser,
aterkopplingar, granser) ska visas i termer som

utfrekvens till motorn (Hz).

OBS!

Det gar inte att andra den hédr parametern nar motorn
kors.
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0-03 Regionala instéllningar

Option: Funktion:

Det gar inte att andra den har parametern
ndr motorn kors.

Vad displayen visar beror pa instéllningar som
gjorts i parameter 0-02 Enhet fér motorvarvtal
och 0-03 Regionala instdllningar. Fabriksinstall-
ningarna av 0-02 Enhet fér motorvarvtal och
0-03 Regionala instdllningar beror pa i vilken
del av vdrlden som frekvensomformaren
levereras i, men kan omprogrammeras efter
behov.

[0] | Internationellt | Anger 7-20 Motoreffekt [kW] i [kW] och
standardvardet for 1-23 Motorfrekvens till [50
Hz].

[1] [ Nordamerika

—

Anger 1-21 Motoreffekt [HK] enheter till hk och
standardvardet for 1-23 Motorfrekvens till 60
Hz.

De instdllningar som inte anvands syns inte.

0-04 Drifttillstdnd vid start

Option: Funktion:

Valj driftlage efter ateranslutningen av frekven-
somformaren till natspanningen efter en
nedkoppling i ldaget Hand (lokal).

[0] | Ateruppta | Aterupptar frekvensomformaren med
oforandrad lokal referens och samma install-
ningar for start-/stopp (tillampas av [Hand On]/

[Off]) som innan frekvensomformaren stangdes

av.
[1]| Tv. stopp, Anvander sparad referens [1] for att stanna
ref=gam. frekvensomformaren och samtidigt aterskapa

den lokala hastighetsreferensen i minnet innan
avstangning. Efter att natspanningen ar
ateransluten och efter ett mottaget
startkommando (tryck pa [Hand On] eller
handstartkommando via en digital ingéng),
startar frekvensomformaren och aterupptar
tidigare varvtalsreferens.

0-05 Enh. f. lokalt lage
Option:

Funktion:

Definierar om den lokala referen-
senheten ska visas som
motoraxelhastighet (i varv per
minut/Hz) eller som procent.

[0] [ Som motorvarv-
talsenh.

(1] %

3.2.2 0-1* Menyhantering

Definiera och styr enskilda parametermenyer.
Frekvensomformaren har fyra parameteruppsattningar som
kan programmeras oberoende av varandra. Detta gor att
frekvensomformaren blir mycket flexibel och uppfyller
kraven fran olika AQUA-systemstyrcheman, som sparar in
kostnaden for extern kontrollutrustning. Till exempel kan
dessa anvandas for att programmera frekvensomformaren
att koras enligt ett styrschema i en meny (t ex. drift dagtid)
och ett annat styrschema i en annan meny (t ex. drift
nattetid). Alternativt kan de anvandas av en AHU eller
paketeringsenheten OEM for att programmera alla deras
fabriksinstéllda frekvensomformare for olika modeller inom
ett omrade fér samma parametrar och sedan under
produktion/driftstart helt enkelt vélja en specifik instélining
beroende pa vilken modell inom omradet som frekven-
somformaren &r installerad pa.

Den aktiva konfigurationen (dvs. i den meny som frekven-
somformaren for tillfdllet arbetar) kan véljas i 0-10 Aktiv
meny och visas i LCP. Genom att anvénda funktionen extra
menyval kan du véxla mellan menyerna medan frekven-
somformaren ar i drift eller star stilla, via digital ingang
eller seriella kommunikationskommandon (t ex. for
nattaterstéllningar). Om du behéver &ndra menyer under
drift maste du se till att 0-12 Menyn dr Idnkad till &r
programmerat pa ratt satt. For de flesta AQUA-program ar
det inte nddvandigt att programmera 0-12 Menyn dr ldnkad
till &ven om andringar av menyn under drift krdvs. For
komplexa program som anvander full flexibilitet vid extra
menyval kan det krdvas en omprogrammering. Med hjélp
av 0-11 Redigera meny &ar det mojligt att redigera
parametrar i alla menyer under det att frekvensom-
formaren fortsatter att kora i sin aktiva meny som kan vara
en annan an den som redigeras. Med hjalp av

0-51 Menykopiering ar det mgjligt att kopiera parameterin-
stéliningar mellan menyer for en snabbare igdngkdrning
om liknande parameterinstallningar kravs i flera menyer.
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0-10 Aktiv meny 0-12 Menyn dr lénkad till

Option:

Funktion:

Option:

Funktion:

Vélj menyn for att styra frekvensomformarens
funktioner.

Anvand 0-51 Menykopiering for att kopiera en
meny till en annan eller till alla andra menyer.
For att undvika konflikter mellan installningarna
for samma parameter inom tva olika menyer
bor du lanka ihop menyerna med hjélp av
0-12 Menyn dr Idnkad till. Stoppa frekvensom-
formaren innan du véxlar mellan menyer som
innehaller parametrar markerade med "kan ej
andras under drift" och som har olika varden.
Parametrar markerade som "kan ej dndras
under drift" har markeringen FALSKT i parame-
terlistorna i avsnittet Parameterlistor.

[0] | Fabriksprog

Gar inte att dndra. Den innehéller Danfoss
datauppsattning och kan anvandas som
datakalla vid aterstéllning av de andra
menyerna till kdnda varden.

[9] | Ext menyval

Anvands for fjarrval av menyer med hjélp av
digitala ingangar och den seriella kommunika-
tionsporten. Den har menyn anvander
instéllningarna fran 0-12 Menyn dr Iédnkad till.

0-11 Redigera
Option:

meny
Funktion:

Vilj vilken meny som ska redigeras (det vill
sdga programmeras) under drift: antingen den
aktiva menyn eller nagon av de inaktiva
menyerna. Menynumret som redigeras visas i
LCP (inom parentes).

[9] | Aktiv meny

(menyn som styr frekvensomformaren) kan
ocksa redigeras under drift. Redigera parametrar
i valda menyer ska vanligtvis goras via LCP,
men det gar dven att gora via en av de seriella
kommunikationportarna.

Den har parametern behover endast
programmeras om det krdvs att menyerna andras
medan motorn kors. Den forsakrar att parametrar
som ar "ej andringsbara under drift" har samma
installningar i alla relevanta menyer.

For att kunna utfora konfliktfria andringar fran en
meny till en annan, lankas menyerna som
innehaller parametrar som inte kan andras under
drift. Sammanlankningen ser till att de parame-
tervarden som ar av typen "kan ej andras under
drift” synkroniseras nar du gar fran en meny till
en annan under drift. Parametrar markerade som
"kan ej andras under drift" kan identifieras med
etiketten FALSKT i parameterlistorna i 4 Parame-
terlistor.

Funktionen for 0-12 Menyn dr Idnkad till anvands
for Ext. menyval vid val av 0-10 Aktiv meny. Ext.
menyval kan anvandas for att flytta fran en meny

[11]| Meny 1 Meny 1 [1] till Meny 4 [4] &r de fyra separata till en annan under drift (dvs. medan motorn ar

parametermenyer dar du kan programmera alla igang).

parametrar. Exempel:

Anvand Ext. menyval for att véxla fran Meny 1 till

[2] | Meny 2 B Fr@
il 3 Meny 2 medan motorn &r igdng. Programmera
[31] Meny parametrarna forst i Meny 1 och se sedan till att
[4] | Meny 4

Meny 1 och Meny 2 ar synkroniserade (eller
"lankade"). Synkronisering kan utféras pa tva
olika satt:

1. Andra menyn som ska redigeras till [2] Meny 2
i 0-11 Redigera meny och stéll in 0-12 Menyn dr
Idnkad till till [1] Meny 1. D& paborjas lanknings-
processen (synkroniseringen).

130BP075.10

[0] | Fabriksprog. | Gar inte att redigera, men kan anvandas som Bild 3.1
datakalla om du vill aterstélla de andra
menyerna till kdnda varden.
ELLER
[1] | Meny 1 [1] Meny 1 till [4] Meny 4 kan redigeras under
drift, oberoende av vilken meny som &r aktiv. 2. Medan du fortfarande &r i Meny 1 anvander
du 0-50 LCP-kopiering for att kopiera Meny 1 till
[2] | Meny 2 . i . ,
Meny 2. Stéll sedan in 0-12 Menyn dr ldnkad till
[31] Meny 3 till 2] Meny 2. Da pabdrjas lankningsprocessen.
[4] | Meny 4

26
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0-12 Menyn &r lankad till 0-14 Avlasning: Redig. menyer/kanal

Option: Funktion: Range: Funktion:
3 0 *| [-2147483648 | Visa installningen for 0-11 Redigera meny
§ - 2147483647 ] | for var och en av de fyra olika kommunika-
% tionskanalerna. Nar numret visas i hex, som
det gor i LCP, representerar varje nummer
en kanal.
Nummer 1-4 representerar ett
Bild 3.2 menynummer; "F" betyder fabriksin-
stallning; och "A" betyder aktiv meny.
Kanalerna ar, fran hoger till vanster: LCP,
Nar sammanlankningen ar klar visas vardet {1,2} i FC-buss, USB, HPFB1.5.
0-13 Avldsning: Ldnkade menyer, vilket innebar att Exempel: Numret AAAAAA21h innebir att
alla parametrar av typen "kan ej andras under FC-bussen har valt Meny 2 i 0-17 Redigera
drift” nu & desamma i Meny 1 och Meny 2. Om meny, LCP har valt Meny 1 och alla andra
du andrar nagot i en parameter av typen "kan ej har anvént den aktiva menyn.
andras under drift” i Meny 2, till exempel
1-30 Statorresistans (Rs), kommer andringen att % .
Sverféras automatiskt dven till Meny 1. Nu gar 3.23 0-2 LCP_dISpIay
det att vaxla mellan Meny 1 och Meny 2 under
drift. Definiera variabler som visas pa den grafiska LCP:n.
[0] | Inte
lankad OBS'
11| Meny 1 Se parameters 0-37 Displaytext 1, 0-38 Displaytext 2 och
21 | Meny 2 0-39 Displaytext 3 for information om hur du skriver
331 | Meny 3 displaytexter.
[4] | Meny 4
Matris [5] Vélj en variabel som ska visas till
Range: Funktion: vénster i rad 1.
0*| [0- Visa en lista over alla menyer lankade genom 0] Inget Inget displayvirde valt
255] 0-12 Menyn dr ldnkad till. Parametern har ett
index for varje parameterinstallning. Parameter- [37] | Displaytext 1 Aktuellt styrord
vérdet som visas for varje index representerar [38] | Displaytext 2 Aktiverar en unik textstring som visas
vilken meny som ar lankad till den parameterin- pa LCP:n eller lasas via seriell
stéllningen. kommunikation.
Index LCP-virde [39] Displaytext 3 Aktiverar en unik textstrdng som visas
0 {0} pa LCP:n eller lasas via seriell
1 1,2} kommunikation.
2 {1,2} [89] |Datum- och Visar aktuellt datum och aktuell tid.
3 {3} tidsavlasning
4 {4} [953] | Profibus- Visar Profibus-kommunikationsvar-
varningsord ningar.
Tabell 3.3 Exempel: Meny 1 och Meny 2 ar
linkade [1005] | Avlasning Visa antalet overforingsfel i CAN-
Sandfel, rdknare [ styrningen sedan senaste nattillslag.
[1006] | Avlasning Visa antalet mottagningsfel i CAN-
Mottag.fel, styrningen sedan senaste nattillslag.
raknare
[1007] | Avldsning Buss Visar antalet bussavstangningshan-
av, réknare delser sedan forra starten.
[1013] | Varningspa- Visa ett DeviceNet-specifikt
rameter varningsord. En bit ar tilldelad varje
varning.
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0-20 Displayrad 1.1, liten

0-20 Displayrad 1.1, liten

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1230] | Varningspa- [1622] | Moment [%] Visar faktiskt producerat vridmoment, i
rameter procent.
(1500] | Drifttimmar Visa antalet drifttimmar for frekven- [1630] | DC-busspéanning | Mellankretsspanningen i frekvensom-
somformaren. formaren.
(1501] | Drifttid Vis%\r.antal timmar som motorn har [1632] [ Bromsenergi/s Aktuell bromseffekt som overfors till
varit igang. ett externt bromsmotstand.
[1502] | kWh-réknare Visa energiférbrukningen fran natet i Anges som ett momentant varde.
S [1633] | Bromsenergi/2 Bromseffekt som &verfors till ett
[1600] | Styrord Visa det styrord som skickats fran min externt bromsmotstdnd. Medeleffekten
frekvensomformaren via den seriella for de senaste 120 sekunderna
kommunikationsporten i hex-kod. berdknas kontinuerligt.
[1601] | Referens [Enhet] | Total referens (summan av digital/ [1634] | Kylplattans temp. [ Aktuell temperatur pa frekvensomfor-
analog/forinstalld/buss/fryst marens kylplatta. Urkopplingsgransen
referens/6ka och minska) i vald enhet. ar 95 £ 5°C, aterinkoppling sker vid 70
45 ©
[1602] | Referens % Total referens (summan av digital/ =
analog/forinstalld/buss/fryst [1635] | Vaxelriktare, Véxelriktarens procentuella belastning.
referens/6ka och minska) i procent. termisk
e | crnme il SEUEE [1636] | Nominell strom, | Frekvensomformarens nominella strom
vaxelriktare
[1605] | Faktiskt En eller flera varningar i form av en [1637] | Maximal strom, Frekvensomformarens maximala strom
3 0, -
huvudvarde [%] | Hex-kod viixelriktare
[1609] [ Anpassad Visa de anvandardefinierade [1638] | SL Controller, Status for den handelse som utfors av
avlasning avldsningarna som de har definierats i status regulatorn
0-30 Enhet, anv.def. visning, [1639] | Styrkortstem- Styrkortets temperatur.
0-31 Minvdrde foér anv.def. visning och peratur
0-32 Maxvdrde for anv.def. visning.
9 [1650] | Extern referens Summan av den externa referensen i
[1610] | Effekt [kW] Motorns faktiska effektforbrukning i procent, dvs. summan av analog/puls/
kw. buss.
[1611] | Effekt [hk] Motorns faktiska effektférbrukning i [1652] | Aterkoppling Signalvardet i enheter frén program-
HP. [enhet] merade digitala ingéngar.
[1612] | Motorspanning | Anger spanningen till motorn. [1653] | DigiPot-referens | Visa bidraget fran den digitala
[1613] | Frekvens Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen potentiometern till den faktiska
fran frekvensomformaren i Hz. referensen.
[1614] [ Motorstrom Fasstrommen i motorn matt som ett [1654] [ Aterkoppling 1 Visa Aterkopplingsvérdet 1. Se dven
_()*
effektivvirde. [enhet] parametergrupp 20-0*.
[1615] | Frekvens [%] Motorfrekvensen, dvs. utfrekvensen [1655] Aterkoppllng 2 Visa Aterkopplmgsvardet 2. Se dven
_O%
fran frekvensomformaren i procent. [enhet] pAramEtEIgUpPE20S0t:
[1616] [ Moment [Nm] Aktuell motorbelastning i procent av [1656] | Aterkoppling 3 Visa Aterkopplingsvardet 3. Se dven
_()*
nominellt motormoment. [enhet] parametergrupp 20-0%.
[1617] | Varvtal [v/m] Vel (5 R, G5 el [1658] | PID-utfrekvens Aterfor PID—r.(t:-guIatorns utsignal som
varvtal vid aterkoppling baserat pa [%] ett procentvérde.
angiven information fran motorns [1659] | Adjusted Visar det faktiska driftsborvardet efter
markskyltsdata, utfrekvensen och Setpoint att det modifierats med flédeskompen-
belastningen pa frekvensomformaren. sation. Se parametergrupp 22-8*.
[1618] | Motor, termisk | Termisk belastning pa motorn, [1660] | Digital ingdng Visar statusen for de digitala
berdknad genom ETR-funktionen. Se ingangarna. Signal lag = 0; signal hog
dven parametergrupp 1-9* Motortem- =1.
peratur. Betraffande ordning, se 16-60 Digital
ingdng. Bit 0 &r langst till hoger.
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0-20 Displayrad 1.1, liten

0-20 Displayrad 1.1, liten

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1661] | Plint 53, Instéliningen for ingdngsplint 53. [1690] | Larmord Ett eller flera larm i form av en Hex-
switchinstéllning | Strdm = 0; Spanning = 1. kod (anvands for seriell
[1662] | Analog ingang Faktiska vardet pa ingang 53 antingen Gl &0
53 som referensvarde eller skyddsvarde. [1691] | Larmord 2 Ett eller flera larm i form av en Hex-
[1663] | Plint 54, Instéliningen for ingangsplint 54. kod (anVénd.s for seriell
switchinstéllning | Strom = 0; Spanning = 1. kommunikation)
feeall[Anaieglingang FaRteReVaraepalnganglo A antingen [1692] | Varningsord Ett eller flera varningar i form av en
" . Hex-kod (anvéands for seriell kommuni-
54 som referensvérde eller skyddsvarde.
kation)
[1665] | Analog utgang Faktiska véardet pa utgang 42 i mA. - - -
42 [mA] Anvind 6-50 Plint 42, utgéng for att [1693] | Varningsord 2 Ett eller flera varningar i form av en
. . Hex-kod (anvands for seriell kommuni-
vélja den variabel som ska )
representeras av utgang 42. kation)
etcloa g S T e R G el P el [1694] | Utok. statusord En eller flera tillstandskoder i form av
. . en Hex-kod (anvands for seriell
[bin] utgangar.
kommunikation)
[1667] | Pulsingang 29 Faktiskt varde for den frekvens som
. . 1 A [1695] | Utok. statusord 2 | En eller flera tillstandskoder i form av
[Hz] finns pa plint 29 som en pulsingang.
en Hex-kod (anvands for seriell
[1668] | Pulsingang 33 Faktiskt varde for den frekvens som kommunikation)
[Hz] finns pa plint 33 som en pulsingang.
[1696] | Underhallsord Bitarna visar status for de program-
[1669] | Pulsutgédng nr 27 | Faktiska vdrdet for pulser pd plint 27 i merade hindelserna fér férebyggande
(Hz] digitalt utgéngslége. underhall i parametergrupp 23-1*
[1670] | Pulsutgang nr 29 | Faktiska vérdet for pulser pa plint 29 i [1830] | Analog ingang Visar vérdet for signalen for plint X42/1
[Hz] digitalt utgangslége. X42/1 pa analoga 1/O-kortet.
[1671] | Reldutgang [bin] | Visa installningar for alla relder. [1831] | Analog ingéng Visar vérdet fér signalen fér plint X42/3
[1672] | Réknare A Visa nuvarande vérde fér Réknare A. X42/3 pé analoga I/O-kortet.
[1673] | Riknare B Visa nuvarande virde for Riknare B. [1832] | Analog ingang Visar vérdet for signalen for plint X42/5
X42/5 pa analoga 1/0-kortet.
[1675] | Analog in X30/11 | Faktiskt varde for signalen pa ingang
X30/11 (Generellt I/O-kort. Tillval) [1833] | Analog ut X42/7 | Visar vardet for signalen for plint X42/7
— V] pa analoga I/O-kortet.
[1676] | Analog in X30/12 | Faktiskt varde for signalen pa ingang
X30/12 (Generellt I/0-kort. Tillval) [1834] | Analog ut X42/9 | Visar vardet for signalen for plint X42/9
I\ pé analoga |/O-kortet.
[1677] | Analog ut X30/8 | Faktiskt varde vid utgang X30/8
[mA] (Generellt I/0-kort. Tillval). Anvind [1835] | Analog ut Visar vardet for signalen for plint
6-60 Plint X30/8, utgéng for att vilja X42/11 [V] X42/11 pa analoga 1/O-kortet.
den variabel som ska visas. [1836] | Analog ing.
[1680] | Faltbuss, CTW 1 | Styrord (CTW) som tas emot fran X48/2 [mA]
bussmastern. [1837] | Temp.ingang
- = - X48/4
[1682] | Faltbuss, REF 1 Huvudreferensvarde som skickats med [1838] | T. —
styrord via det seriella kommunika- Xir;r;.lngang
tionsnatverket t ex. BMS, PLC eller
. [1839] | Temp. ing.
annan master-styrning.
X48/10
[1684] | Komm.tillval, Utokat statusord for faltbusskommuni- [1860] | Digital Input 2
sTW kationstillval. [2117] | Utok. 1, referens | Vardet for referensen for utokad
[1685] | FC-port, CTW 1 Styrord (CTW) som tas emot fran [enhet] aterkopplingsregulator 1
bussmastern. [2118] | Utok. 1, aterk. Vérdet for aterkopplingssignalen for
[1686] | FC-port, REF 1 Statusord (STW) skickat till [enhet] utokad aterkopplingsregulator 1
bussmastern. [2119] | Utok. 1, uteffekt | Vardet for uteffekten fran utokad
[%] aterkopplingsregulator 1
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0-20 Displayrad 1.1, liten

0-20 Displayrad 1.1, liten

Option: Funktion: Option: Funktion:
[2137] | Utok. 2, referens | Vardet for referensen for utokad [9952] | PC Debug 1
[enhet] aterkopplingsregulator 2 [9953] | PC Debug 2
[2138] | Utok. 2, aterk. Vardet for aterkopplingssignalen for [9954] | PC Debug 3
[enhet] utdkad aterkopplingsregulator 2 [9955] | PC Debug 4
[9956] | Fan 1 Feedback
[2139] | Utok. 2, uteffekt | Vardet for uteffekten fran utokad
. . [9957] | Fan 2 Feedback
[%] aterkopplingsregulator 2
[9958] [ PC Auxiliary
[2157] | Utok. 3, referens | Vérdet for referensen for utokad Temp
[enhet] aterkopplingsregulator 3 [9959] | Power Card
[2158] | Utok. 3, aterk. Vardet for aterkopplingssignalen for Temp.
enhet utokad aterkopplingsregulator 3 oy X
[ : ppiingsreg 0-21 Teckenrad i display 1,2 liten
[2159] | Utok. 3, uteffekt | Vardet for uteffekten fran utokad Option: Funktion:
% aterkopplingsregulator 3
i Pl Vilj en variabel for visning pa rad 1,
[2230] | Inget flode, Beraknad effekt vid inget flode for det mellanposition.
effekt faktiska varvtalet [1601] * [ Analog ingdng | Alternativen ar samma som for
[2316] | Underhallstext 53 0-20 Displayrad 1.1, liten.
[2580] | Kaskadstatus Status for kaskadregulatordriften 0-22 Displayrad 1,3, liten
[2581] | Pumpstatus Status for driften av varje enskild Option: Funktion:
g ST (g EE 2 beneele- Vilj en variabel for visning pa rad 1, hoger
latorn position.
[2791] | Cascade Referensutgang for anvandning med [1614] * | Motorstrom | Alternativen ar samma som for
Reference lankade frekvensomformare. 0-20 Displayrad 1.1, liten.
[2792] | % Of Total Avlasningsbar parameter som visar 0-23 Teckenrad i display 2, stor
Capacit: systemets arbetsvarde i procent av
SR 4 . o Option: Funktion:
systemets totala kapacitet.
Vdlj en variabel for visning pa rad 2.
[2793] [ Cascade Option | Avldsningsbar parameter som visar G 1EN = Hakeens A Emeen & e o Gh
Status statusen pd kaskadsystemet. 0-20 Displayrad 1.1, liten.
[2794] | Kaskadsystem- X
0-24 Displayrad 3, stor
status
[2795] | Advanced Option: Funktion:
Cascade Relay [1652] * | Aterkoppling Alternativen ar samma som de som
Output [bin] [enhet] ar uppradade for 0-20 Displayrad 1.1,
[2796] | Extended liten.
Cascade Relay Vdlj en variabel for visning pa rad 2.
Output [bin] X
0-25 Personlig meny
[2920] | Derag Power[kW]
[2921] | Derag Power[HP] Matris [20]
[3110] | Statusord, Range: Funktion:
forbikoppla Size [0 - Ange upp till 20 parametrar som ska visas
[3111] | Drifttid, related* 9999 ] i Q1 Personlig meny som nas med
forbikoppla knappen [Quick Menu] pa LCP.
[9920] [ HS Temp. (PC1) Parametrarna visas i Q1 Personlig meny i
[9921] | HS Temp. (PC2) den ordning de programmerats in i den
[9922] | HS Temp. (PC3) har matrisparametern. Ta bort parametrar
[9923] | HS Temp. (PC4) genom att ange deras varde till "0000".
[9924] | HS Temp. (PC5) Detta kan till exempel anvandas for att ge
[9925] | HS Temp. (PC6) en snjlbgoenkel atkomst till II(:>z?1.ra er.m. e(:k?r
t arametrar som kraver andrin
[9926] | HS Temp. (PC7) Sl 20l ‘ v -
pa regelbunden basis.
[9927] | HS Temp. (PC8)
[9951] [ PC Debug 0
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324 0-3* Anp. LCP-avlzsn.

Option: Funktion:
Det gar att anpassa displayelementen for olika syften: kan avlisas i 16-09 Anpassad avidsning, och/eller
Anpas§ad avlasr.nng. 'Varde i forhall?nc.je till varvtal (linjart, visas pa displayen genom att Anpassad avlisning
kvadratiskt eller i kubik beroende pa vilken enhet som har [16-09] vélljs | 0-20 Displayrad 1.1, liten till
valts i 0-30 Enhet, anv.def. visning) *Displaytext. Textstrdng 0-24 Displayrad 3, stor.
som lagras i en parameter.
[0] None
0
Anpassad avldsning ( %
Det berdknade vérdet som ska visas baseras pa install- 1 | PPM
ningarna i 0-30 Enhet, anv.def. visning, 0-31 Minvdirde fér (10] | 1/min
anv.def. visning (endast linjéra), 0-32 Maxvéirde fér anv.def. (111 |RPM
visning, 4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm], [12] | PULS/s
4-14 Motorvarvtal, évre gréins [Hz] och faktiskt varvtal. [20] [I/s
[21] | I/min
Anpassad avldsning (vidrde) [22] I/h
P 16-09 -
Anpassad avldsning g [23] m3/s
enhet P 0-30 8 3,
Max.vdrde - [24] m’/min
P o2 [25] |m¥h
[30] |kg/s
[31] [ kg/min
[32] | kg/h
[33] |t/min
[34] |t/h
Min.vérde | [40] | m/s
Endast linjéra
enheter [41] | m/min
P 0-31 Motorvarvtal
[45] [m
[} Motorvarvial, S
:ga.a?"ézm [60)_|*C
P 4-14 (Hz) [70] | mbar
Bild 3.3 711 |bar
[72] |Pa
) . ) [73] |kPa
Relationen beror pa Ylll<.en typ av enhet som har valts i 741 |mvp
0-30 Enhet, anv.def. visning:
[75] | mm Hg
- [80] | kW
Er.1hetst¥p _ Varvtalsrelation [120] | GPM
Dimensionslos [121] | galls
"a__"’ta' 11221 | gal/min
F'f_’de’ "°jym o (1231] gal/h
FIod'e, mangd Linjar [124] | CFM
Hastighet (1251 [ fe3/s
Langd [126] | ft3/min
Temperatur : 11271 | feh
Tryck Kvadlfatlsk [130] | Ib/s
Effekt | kubik [131] | Ib/min
Tabell 3.4 [132] [ Ib/h
[140] | ft/s
0-30 Enhet, anv.def. visning (1411 | ft/min
: . 145] | ft
Option: Funktion: L]
T T [160] | °F
Programmera ett varde som ska visas pa LCP- 11701 | psi
I
displayen. Vérdet har en relation till varvtalet som 7 IF:)/‘ >
ar linjar, kvadratisk eller i kubik. Den har (1711 ; n
relationen beror pa vilken enhet som har valts (se flz2] U v
Tabell 3.4). Det faktiska varde som har beraknats (73] | ft WG
[174] | in Hg
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0-30 Enhet, anv.def. visning

Option: Funktion:
nsojfHe |

0-31 Minvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:

Size [0.00 - 100.00 Via den har parametern kan du

related* CustomRea- vélja minvérde for den anvandar-
doutUnit] definierade visningen (intraffar

vid nollvatvtal). Gar endast att
stalla in till ndgot annat an 0 nar
en linjér enhet valjs i 0-30 Enhet,
anv.def. visning. For kvadratiska
enheter och enheter i kubik &r
minimivardet 0.

0-32 Maxvarde for anv.def. visning

Range: Funktion:
100 Custom- [ par. 0-31 - Den hér parametern stéller in
ReadoutUnit* 999999.99 maxvarde som ska visas nar
CustomRea- motorns varvtal har natt det
doutUnit] installda vardet for
4-13 Motorvarvtal, évre grdns
[rom] eller 4-14 Motorvarvtal,
ovre grdns [Hz] (beror pa
instéllning i 0-02 Enhet fér
motorvarvtal).
Range: Funktion:
0*[ [0- [Iden hdr parametern gar det att ange en unik
0] textstrang som visas pa LCP:n eller lases via seriell

kommunikation. Om den ska visas permanent valjs
Displaytext 1 i 0-20 Displayrad 1.1, liten,

0-21 Displayrad 1.2, liten, 0-22 Displayrad 1.3, liten,
0-23 Displayrad 2, stor eller 0-24 Displayrad 3, stor.
Tryck pa [A] eller [¥] for att dndra ett tecken. Tryck
pa [4] och [>] for att flytta markoren. Nar ett tecken
ar markerad med markoérenen, gar det att andra.
Tryck pa [A] eller [¥] for att andra ett tecken. Ett
tecken kan infogas genom att placera markoren

mellan tva tecken och trycka pa [A] eller [V].

0-38 Displaytext 2

Range: Funktion:
0*| [0- |Iden hdr parametern gar det att ange en unik
0] textstrang som visas pa LCP:n eller lases via seriell

kommunikation. Om den ska visas permanent valjs
Displaytext 2 i 0-20 Displayrad 1.1, liten,

0-21 Displayrad 1.2, liten, 0-22 Displayrad 1.3, liten,
0-23 Displayrad 2, storeller 0-24 Displayrad 3, stor.
Tryck pa [A] eller [¥] for att dndra ett tecken. Tryck

pa [4] och [>] for att flytta markoren. Ett tecken

markeras sedan med en markér. Detta tecken gar att

0-38 Displaytext 2

Range: Funktion:
andra. Infoga ett tecken genom att placera markéren

mellan tva tecken och tryck pa [A] eller [V].

0-39 Displaytext 3

Range: Funktion:
0*| [0- [Iden har parametern gar det att ange en unik
0] textstrang som visas pa LCP:n eller lases via seriell

kommunikation. Om den ska visas permanent valjs
Displaytext 3 i 0-20 Displayrad 1.1, liten,

0-21 Displayrad 1.2, liten, 0-22 Displayrad 1.3, liten,
0-23 Displayrad 2, stor eller 0-24 Displayrad 3, stor.
Tryck pa [A] eller [¥] for att &ndra ett tecken. Tryck
pa [<] och [>] for att flytta markoren. Ett tecken
markeras sedan med en markor. Detta tecken gar att
andra. Ett tecken kan infogas genom att placera
markoren mellan tva tecken och trycka pa [A] eller

(vl

3.2.5 0-4* LCP-knappsats

Aktivera, inaktivera och |6senordsskydda enskilda knappar
pa LCP.

0-40 [Hand on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0

Inaktiverad [ Nar knappen ar inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen forhindras.

Aktiverad

—
—

[Hand on]-knappen aktiverad

[2] | 16senord

Undvika obehdrig start i laget Hand. Om
0-40 [Hand on]-knapp pd LCP ingar i Personlig
meny, definiera da l6senordet i 0-65 Personlig
meny, l6senord. Ange annars l6senordet i

0-60 Huvudmenylosenord.

0-41 [Off]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0

Inaktiverad | Nar knappen ar inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen forhindras.

Aktiverad

—_
—

[Off]-knappen é&r aktiverad

[2] | 16senord Undvika oauktoriserat stopp. Om 0-41 [Off]-knapp
pd LCP ingar i Personlig meny, definiera da
I6senordet i 0-65 Personlig meny, l6senord. Ange

annars l6senordet i 0-60 Huvudmenylésenord.
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0-42 [Auto on]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0] | Inaktiverad

Nar knappen ar inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen férhindras.

[1]1 | Aktiverad

[Auto on]-knappen é&r aktiverad

[2] | l16senord

—

Undvika obehorig start i laget Auto. Om

0-42 [Auto on]-knapp pd LCP ingar i Personlig
meny, definiera da l6senordet i 0-65 Personlig
meny, I6senord. Ange annars losenordet i
0-60 Huvudmenylésenord.

0-43 [Reset]-knapp pa LCP

Option: Funktion:
[0

Inaktiverad

e}

Nar knappen ar inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen férhindras.

[1] | Aktiverad [Reset]-knappen &r aktiverad

[2] | I6senord Undvika oautoriserad aterstallning. Om
0-43 [Reset]-knapp pd LCP ingar i
Snabbmenyn0-25 Personlig meny, definiera
da lésenordet i 0-65 Personlig meny,
l6senord. Ange annars l6senordet i

0-60 Huvudmenylésenord.

[3]1 | Aktiverad utan
AV

[4] | Losenord utan AV
[5]1 | Aktiverad med
AV

[6] | Losenord med AV

0-44 [Off/Reset]-knapp pa LCP

Option: Funktion:

[0] | Inaktiverad | Nar knappen éar inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen forhindras.

[1] | Aktiverad

[2] | 16senord

0-45 [Forbikoppla frekvensomformare] LCP-tangent

Tryck [Off], valj [0] Inaktiv s& undviks oavsiktliga frekvensomfor-
marstopp. Tryck pa [Off] och valj [2] Losenord for att undvika
obehériga forbikopplingskommandon till frekvensomformaren.
Om 0-45 [Forbikoppla frekvensomformare] LCP-tangent ingar i
Snabbmenyn, ska l6senordet definieras i 0-65 Personlig meny,

l6senord.

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad Nar knappen ar
inaktiverad kan oavsiktlig
anvandning av knappen
forhindras.

[1] Aktiverad

[2] I6senord

3.2.6 0-5* Kopiera/spara

Kopiera parameterinstéliningar mellan menyer och till/fran

LCP.

0-50 LCP-kopiering
Option:

Funktion:

[0

Ingen kopiering

Ingen funktion

(1

Alla till LCP

Kopierar alla parametrar i alla installningar
fran frekvensomformarens minne till LCP-
minnet. | servicesyfte rekommenderas det
att alla parametrar kopieras till LCP efter
igangkorning.

[2]

Alla fran LCP

Kopierar alla parametrar i alla installningar
fran LCP-minnet till frekvensomformarens
minne.

Storleksob. fran
LCP

Kopierar enbart de parametrar som &r
oberoende av motorns storlek. Det
sistnamnda alternativet kan anvéandas for
att programmera flera enheter med samma
funktion utan att stéra motordata som
redan stallts in.

Det gar inte att dndra den har parametern nar motorn

kors.

0-51 Menykopiering

Option:

Funktion:

[0]

Ingen kopiering

No function

M

Kopiera till meny
1

Kopierar alla parametrar i den aktuella
redigeringsmenyn (som definieras i
0-11 Redigera meny) till Meny 1.

[2]

Kopiera till meny
2

Kopierar alla parametrar i den aktuella
redigeringsmenyn (som definieras i
0-11 Redigera meny) till Meny 2.

B3]

Kopiera till meny
3

Kopierar alla parametrar i den aktuella
redigeringsmenyn (som definieras i
0-11 Redigera meny) till Meny 3.

[4]

Kopiera till meny
4

Kopierar alla parametrar i den aktuella
redigeringsmenyn (som definieras i
0-11 Redigera meny) till Meny 4.

Kopiera till alla

Kopierar dver parametrarna i den aktuella
menyn till var och en av menyerna 1 till 4.
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3.2.7 0-6* Losenord

*

0-60 Huvudmenylésenord

Range: Funktion:
100 *| [-9999 - Definiera |6senordet fér atkomst till
9999 ] huvudmenyn med knappen [Main Menul].

Om 0-61 Atkomst till huvudmeny utan
Iésenord ar installd pa [0] Full atkomst,

ignoreras den har parametern.

0-61 Atkomst till huvudmeny utan lsenord

Option: Funktion:
[0] | Full &tkomst

Inaktiverar |6senordet som ar definierat
i 0-60 Huvudmenylésenord.

[1] | LCP: Skrivskyddad Forhindra obehorig dndring av

huvudmenyns parametrar.

[2] | LCP: Ingen &tkomst | Forhindra obehorig visning och dndring

av huvudmenyns parametrar.

[3] | Buss: Skrivskydd

[4] | Buss: Ingen dtkomst
[5] | Alla: Skrivskyddad
[6] | Alla: Ingen &tkomst

Om [0] Full dtkomst véljs, ignoreras 0-60 Huvudmenyl6-
senord, 0-65 Personlig meny, lésenord och 0-66 Atkomst till
personlig meny utan I6senord.

0-65 Personlig meny, I6senord

Range: Funktion:
200 *| [-9999 - Definiera l6senordet for atkomst till
9999 ] Personlig meny med knappen

[Snabbmeny]. Om 0-66 Atkomst till
personlig meny utan Iésenord ar installd pa
[0] Full atkomst ignoreras denna parameter.

0-66 Atkomst till personlig meny utan lésenord

Option: Funktion:
[0

Full atkomst Inaktiverar |6senordet som ar definierat

et

i 0-65 Personlig meny, I6senord.

[1]1| LCP: Skrivskyddad | Forhindrar obehérig dndring av

parametrar pa den personliga menyn.

[2] [ LCP: Ingen atkomst | Forhindrar obehorig visning och
andring av parametrar pa den

personliga menyn.

[3] | Buss: Skrivskydd

[4] [ Buss: Ingen atkomst

[5] | Alla: Skrivskyddad

0-67 Losenordsskyddad dtkomst till bussar

Range: Funktion:
0

[0 - 9999 ] | Att skriva till denna parameter hjalper
anvandarna att lasa upp frekvensomformaren
fran buss/.

3.2.8 0-7* Klockinstallningar

Stall in tid och datum for den interna klockan. Den interna
klockan kan anvéndas for till exempel tidsstyrda atgarder,
energilogg, trendanalys, datum-/tidmarkning av larm,
loggdata och forebyggande underhall.

Det gar att programmera klockan for sommartid/vintertid
och for arbetsdagar/lediga dagar under veckan, inklusive
20 undantag (helgdagar osv.). Férutom att klockinstall-
ningarna kan anges via LCP, kan de ocksa anges genom
med tidsstyrda atgarder och forebyggande underhallsfunk-
tioner genom att anvanda programvaruerktyget .

OBS!

Frekvensomformaren har ingen backup for klockfunktionen
och instéllningen for datum/tid aterstalls till fabriksinstall-
ningen (2000-01-01 00.00) efter en avstangning, om inte
en modul for realtidsklocka med backup har installerats.
Om ingen modul med backup har installerats,
rekommenderar vi att klockfunktionen endast anvéands om
frekvensomformaren integreras till ett externt system med
seriell kommunikation, dar systemet synkroniserar styrut-
rustningens klocktider. | 0-79 Klockfel gar det att
programmera en varning i handelse av att klockan inte &r
korrekt instélld, till exempel efter en avstdngning.

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras, ingar
en batteribackup for tid och datum.

0-70 Datum och tid

Range: Funktion:

[0-01]][Stall in datum och tid for den interna
klockan. Det format som ska anvandas

Size related*

stélls in i 0-71 Datumformat och
0-72 Tidsformat.

0-71 Datumformat

Option: Funktion:
(0] | AAAA-MM-DD | Stiller in det datumformat som ska anvindas
i LCP:n.

[6] | Alla: Ingen atkomst

Om 0-61 Atkomst till huvudmeny utan l6senord &r instélld pa
[0] Full atkomst , ignoreras denna parameter.

DD-MM-AAAA | stiller in det datumformat som ska anvandas
i LCP:n.

M

MM/DD/AAAA | Stéller in det datumformat som ska anvéandas
i LCP:n.

[2
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0-72 Tidsformat 0-82 Extra arbetsdagar

Option:  Funktion: Matris med 5 element [0]-[4] visas nedanfér parameternumret pa

Staller in det tidsformat som ska anvandas i LCP:n. displayen. Tryck pa OK och stega mellan elementen med [4] och
[0] [24 h [vl.
[11[12h Range: Funktion:

y X Size related* [0-01] Anger datum for extra
0-74 Vinter-/sommartid
arbetsdagar som normalt skulle
Option: Funktion: vara lediga dagar enligt
Valj hur vinter-/sommartid ska hanteras. Fér manuell 0-81 Arbetsdagar.

vinter-/sommartid anges startdatum och slutdatum i

0-76 Vinter-/sommartid, start och 0-77 Vinter-/ 0-83 Extra lediga dagar
sommartid, slut. Matris med 15 element [0] - [14] som visas nedanfér parameter-
[o1| Av numret i fonstret. Tryck pa OK och stega mellan elementen med
[2] | Manuell [A] och [V].
0-76 Vinter-/sommartid, start Range: Funktion:
Size related* [0-0] Anger datum for extra

Range: Funktion:
arbetsdagar som normalt

Size related* [ [0 - 0 ]| Staller in det datum da sommartiden . .
skulle vara lediga dagar enligt

startar. Datumet programmeras i det 0-81 Arbetsdagar.

format som valjs i 0-71 Datumformat.

0-89 Datum- och tidsavlasning
0-77 Vinter-/sommartid, slut

Range: Funktion:

Range: Funktion:

0*| [0-01]Visar aktuellt datum och aktuell tid. Datum och tid
uppdateras kontinuerligt.

Size related* [ [0 - 0 ]| Staller in det datum da sommartiden
el [T [ProeEmmerEs [ ¢l Klockan borjar inte rakna forran standardinstall-

o ningen har éndrats i 0-70 Datum och tid.

0-79 Klockfel
Option: Funktion:

Aktiverar eller inaktiverar klockvarningen nar
klockan inte har stallts in eller aterstallts pa
grund av stromavbrott och ingen funktion for
sakerhetskopia ar installerad. Om MCB 109 ar
installerat ar "aktiverad" standard

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

0-81 Arbetsdagar

En matris med 7 element [0] - [6] visas under parameternumret

pa displayen. Tryck pa OK och stega mellan elementen med [4]
och [Y].

Option: Funktion:

Stall in for varje veckodag om det ar en arbetsdag eller
ledig dag. Forsta elementet i matrisen ar mandag.
Arbetsdagarna anvands for Tidsstyrda atgarder.

[0] | Nej
[1]]Ja
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3.3 Parametrar 1-** Belastning och motor

3.3.1 1-0* Allmanna installningar

Ange huruvida frekvensomformaren kors med eller utan
aterkoppling.

1-00 Konfigurationsldge

Option: Funktion:

1-03 Momentegenskaper

Option: Funktion:

[0] | Kompressor- | For varvtalsreglering av tillampningar med

moment konstant moment, som till exempel
axelpumpar, fortrangningspumpar och flaktar.
Ger en spanning som ar optimerad for en
konstant momentbelastningskurva fér motorn i

hela intervallet.

[0] [ Utan
aterkoppling

Motorvarvtalet bestdams genom att en
varvtalsreferens tillampas eller genom att det
onskade varvtalet stalls in i Hand-lage.

Utan aterkoppling anvands ocksa om
frekvensomformaren ar en del av ett
styrsystem med aterkoppling baserat pa en
extern PID-regulator med en utgaende
varvtalsreferenssignal.

[3] | Med
aterkoppling

Motorvarvtalet bestams av en referens fran
den inbyggda PID-regulator som varierar
motorvarvtalet som en del av en styrprocess
med aterkoppling (t.ex. konstant tryck eller
temperatur). PID-regulatorn maste
konfigureras i parametergrupp 20-** eller via
funktionsmenyn som 6ppnas genom att
trycka pa [Quick Menu].

OBS!

Denna parameter kan inte dndras nar motorn &r igang.

OBS!

Nar instélld till Med aterkoppling reverseras inte motorns
riktning med8 kommandot Reversering eller Start
reversering.

1-01 Motorstyrningsprincip

Option:  Funktion:
Avgor vilken motorstyrningsprincip som ska anvandas.
[o1 | U/t Specialmotorldge, for parallellt anslutna motorer i

speciella motorapplikationer. Nar U/f &r valt kan
egenskapen for styrprincipen redigeras i 71-55 V/f-kurva
- V och 1-56 V/f-férhdllande-F.

[1] | VWC+ | Styrprincip for vektorstyrning lamplig for de flesta
applikationer. Den huvudsakliga férdelen med VVCP'Us-
drift &r att den anvander en robust motormodell.

OBS!

Det gar inte att andra den har parametern nar motorn
kors.

[1] | Variabelt
moment

For varvtalsreglering av centrifugalpumpar och
-flaktar. Anvénds ocksd vid styrning av mer &n
en motor frdn samma frekvensomformare. (t
ex. flera kondensatorfléktar eller kyltorns-
flaktar). Ger en spanning som ar optimerad for
en kvadratisk momentbelastningskurva for
motorn.

[2] | Autoener- For optimal energieffektiv varvtalsreglering av

gioptim. CT | skruv- och rotationskompressorer. Ger en
spanning som ar optimerad fér motorns
konstanta momentbelastning i intervallet ned
till 15 Hz men AEO-funktionen anpassar
dessutom spanningen exakt till den aktuella
belastningssituationen och minskar darigenom
motorns energifdrbrukning och bullerniva. Foér
optimal prestanda maste motorns effektfaktor
cos phi stéllas in korrekt. Raknarvardet maste
anges i 14-43 Motorns cosfi. Parametern har ett
standardvarde som automatiskt justeras nar
motordata programmeras. Dessa installningar
sakerstaller typiskt optimal motorspanning men
om motorns effektfaktor cos phi behoéver
justeras kan en AMA-funktion utféras med

1-29 Automatisk motoranpassning (AMA). Det ar
sallan nodvandigt att justera motorns effektfak-
torparameter manuellt.

[3] | Autoener- For optimal energieffektiv varvtalsreglering av

gioptim. VT | centrifugalpumpar och -flaktar. Ger en
spanning som ar optimerad for en kvadratisk
momentbelastningskurva féor motorn, men
AEO-funktionen anpassar dessutom spanningen
exakt till den aktuella belastningssituationen
och minskar darigenom motorns forbrukning
och bullerniva. For optimal prestanda maste
motorns effektfaktor cos phi stallas in korrekt.
Réknarvéardet maste anges i 14-43 Motorns cosfi.
Parametern har ett standardvarde och justeras
automatiskt ndr motorns data programmeras.
Dessa installningar sakerstaller typiskt optimal
motorspdanning men om motorns effektfaktor
cos phi behover justeras kan en AMA-funktion
utféras med 1-29 Automatisk motoranpassning
(AMA). Det ar sdllan nédvandigt att justera
motorns effektfaktorparameter manuellt.
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1-06 Medurs 1-22 Motorspéanning

Denna parameter definierar termen "Medurs" i enlighet med LCP- Range: Funktion:

panelens riktningspil. Anvénds for att latt kunna andra riktning Size related* | [10 - 1000 | Ange den nominella motorspén-

pa motoraxelrotationen utan att behdva vaxla kablar. V] ningen enligt motorns

Option: Funktion: markskyltsdata. Det fabriksinstallda

[0] Normal Motoraxel kors medurs nar vérdet motsvarar den nominella
frekvensomformaren ansluts U = uteffekten for enheten.

U; V=V och W = W till motor. L . R .
Det gar inte att dndra den hdr parametern nar motorn

[1] Invert. Motoraxel kérs moturs nar kors.

frekvensomformaren ansluts

U=U; V=V, och W= W till motor. 1-23 Motorfrekvens

Range: Funktion:
OBS! Size [20 - Vélj motorfrekvensvardet fran motorns
Denna parameter kan inte dndras ndr motorn &r igang. related* | 1000 Hz] | mérkskyltsdata. Vid drift pa 87 Hz med
230/400 V-motorer ska mérkskyltsdata
3.3.2 1-2* Motordata anges for 230 V/50 Hz. Anpassa

4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rpm] och

Parametergrupp 1-2* omfattar indata frdn markskylten pa 3-03 Maximireferens till 87 Hz-tillamp-

ningen.
den anslutna motorn. 9

OBS!

Denna parameter kan inte dndras nar motorn &r igang.

OBS!

Om vérdet for dessa parametrar dndras, paverkar detta
instéliningen av andra parametrar.

1-24 Motorstrom

R - Funktion:
1-20 Motoreffekt [kW] ange : unktion
0.10 -

. Size Ange det nominella motorstréms-
Range: Funktion: related* 10000.00 A] vardet fran motorns
Size [0.09 - Ange den nominella motoreffekten i kW mirkskyltsdata. Data anvands for
related* 3000.00 enligt motorns markskyltsdata. Det att berskna vridmoment, termiskt
kW] fabriksinstallda vardet motsvarar den motorskydd med mera.
nominella uteffekten fér enheten.

Det gar inte att d4ndra den har OBS!
Pl (27 maiein [, ez Denna parameter kan inte dndras nir motorn &r igéng.
pa de val som gjorts i 0-03 Regionala
instdllningar, gors antingen

1-20 Motoreffekt [kW] eller

1-21 Motoreffekt [HK] osynlig. Range: Funktion:

Size related* [ [100 - 60000 | Ange det nominella motorvarvtalet
RPM] fran motorns markskyltsdata. Dessa
Range: Funktion: data anvénds for att berdkna
automatiska motorkompensationer.

1-25 Nominellt motorvarvtal

Size [0.09 - Mata in den nominella motoreffekten i
related* 3000.00 hk enligt motorns markskyltsdata. Det OBSI
hp] fabriksinstallda vardet motsvarar den *
el wekEien B crlheicn, Denna parameter kan inte &ndras nér motorn &r igang.

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.
Beroende pa de val som gjorts i
0-03 Regionala instdllningar, gors
antingen 1-20 Motoreffekt [kW] eller
1-21 Motoreffekt [HK] osynlig.
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1-28 Motorrotationskontroll

Option: Funktion:

Folj installation och anslut motorn, den har
funktionen innebar att en korrekt motorrotations-
riktning bekraftas. Nar den har funktionen ar aktiv,
asidosatts busskommandon eller digitala ingangar,
forutom Externt las och Sakerhetsstopp (om
inkluderad).

[0] | Av Kontroll av motorns rotation ar inte aktiv.

[1]1 | Aktiverad | Motorrotationskontroll &ar aktiv.

N&r motorrotationskontroll &r aktiverad visar displayen
foljrande: "Obs! Motorn kan koras i fel riktning".

Om du trycker pa [OK], [Back] eller [Cancel] innebér det att
meddelandets tas bort och att det nya meddelandet visas:
"Tryck pa [Hand On] for att starta motorn. Tryck pa
[Cancel] for att avbryta". Tryck pa [Hand On] for att starta
motorn vid 5 Hz i framatriktning och displayen visar:
"Motorn kors. Kontrollera att motorns rotationsriktning &r
korrekt. Tryck pa [Off] for att stoppa motorn". Tryck pa [OK]
for att stanna motorn och for att aterstalla 7-28 Motorrota-
tionskontroll. Om motorns rotationsriktning inte ar korrekt
vaxlar du de bdagge motorfasledarna.

AVARNING]|

Huvudeffekten maste tas bort innan motorfaskablarna
kopplas ifran.

1-29 Automatisk motoranpassning (AMA)

Option: Funktion:

AMA-funktionen optimerar dynamiska
motorprestanda genom att de avancerade
motorparametrarna (7-30 Statorresistans (Rs) till
1-35 Huvudreaktans (Xh)) optimeras nar motorn
ar stationar.

[0] | Av Ingen funktion

[1] | Aktivera
fullst. AMA

Utfor AMA for statormotstandet Rs, rotormot-
standet R, statorlackagereaktansen x,
rotorlackagereaktansen X2 samt huvudreak-
tansen Xh.

[2] | Aktivera red. | Utfor en reducerad AMA av statormotstandet
AMA Rs endast i systemet. Valj detta tillval om ett
LCfilter anvands mellan frekvensomformaren
och motorn.

Aktivera AMA-funktionen genom att trycka pa [Hand on]
efter det att [1] Aktivera fullstindig AMA eller [2] Aktivera
reducerad AMA valts. Se dven avsnittet Automatisk motoran-
passning i Design Guide. Efter en normal sekvens kommer
displayen att visa texten: "Tryck [OK] for att slutféra AMA.”
Nar [OK] har trycks ned ar frekvensomformaren klar for
drift.

OBS!
. Basta mojliga anpassning av frekvensomformaren
erhdlls om AMA kérs pa en kall motor

. AMA kan inte utforas ndr motorn ar igdng.

OBS!

Undvik att generera externa vridmoment under AMA.

OBS!

Om négon av instéllningarna i parametergruppen 1-2*
Motordata dndras, 7-30 Statorresistans (Rs) till

1-39 Motorpoler, kommer de avancerade motorpara-
metrarna att aterstéllas till fabriksinstéliningarna.

Det gar inte att &ndra den hér parametern nar motorn
kors.

OBS!
Fullsténdig AMA ska endast koras utan filter. Reducerad
AMA bor kéras med filter.

Se avsnittet: Tillimpningsexempel > Automatisk motoran-
passning i VLT AQUA Drive Design Guide, MG20NXYY.

3.3.3 1-3* Adv. motordata

Parametrar for avancerade motordata. Motordata i

1-30 Statorresistans (Rs) till 1-39 Motorpoler maste stimma
overens med den aktuella motorn for optimal kdrning av
motorn. Fabriksinstéllningarna &r véarden som baserats pa
vanliga motorparametervdrden fran normala standard-
motorer. Om motorparametrarna inte anges korrekt kan ett
funktionsfel i frekvensomformarsystemet intraffa. Om
motordata inte ar kanda, rekommenderar vi att en AMA
(automatisk motoranpassning) utfors. Se avsnittet: Tilldmp-
ningsexempel > Automatisk motoranpassning i VLT AQUA
Drive Design Guide, MG20NXYY. AMA-sekvensen justerar alla
motorparametrar utom rotorns tréghetsmoment och
jarnférlustmotstandet (71-36 Jdrnférlustmotstdnd (Rfe)).

130BA375.11

Uy
Ris Xh R

P1-35

Bild 3.4 Ekvivalensdiagram for en asynkronmotor
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1-30 Statorresistans (Rs)

Range: Funktion:

Size [0.0140 - Stall in statormotstandsvardet. Ange

related* 140.0000 vardet fran ett motordatablad eller
Ohm] utfor en AMA pa en kall motor. Du

kan inte @ndra denna parameter nar
motorn kors.

1-31 Rotorresistans (Rr)

Range: Funktion:

Size [0.0100 - | Finjustering R, forbattrar axelprestanda.

related* | 100.0000 Stall in rotorresistansvardet med en av
Ohm] dessa metoder:

1. Kér AMA med kall motor.
Frekvensomformaren mater
vardet fran motorn. Alla
kompenseringar aterstalls till
100 %.

2. Ange vardet for Rr manuellt.
Skaffa vardet fran motorleve-
rantoren.

3. Anvand fabriksinstéllningen Rr.
Frekvensomformaren upprattar
sjalv vardet med utgangspunkt
fran motorns markskyltsdata.

1-33 Stator Lack Reaktans (X1)

Range: Funktion:
Size [0.0400 - [ Stéll in statorlackagereaktansen for
related* | 400.0000 motorn med en av dessa metoder:
Ll 1. Koér AMA med kall motor.
Frekvensomformaren mater
vardet fran motorn.
2. Ange vardet for X1 manuellt.
Skaffa vardet fran motorleve-
rantoren.
3. Anvand fabriksinstéllningen for
Xi. Frekvensomformaren
upprattar sjalv vardet med
utgangspunkt fran motorns
markskyltsdata.
Se Bild 3.4.
1-34 Rotorlackagereaktans (X2)
Range: Funktion:
Size [0.0400 - | Stall in rotorlackagereaktansen for
related* | 400.0000 motorn med en av féljande metoder:
Ohm]

1-34 Rotorldckagereaktans (X2)

Range: Funktion:
1. Kér AMA med kall motor.
Frekvensomformaren mater
vardet fran motorn.
2. Ange vardet for X2 manuellt.
Skaffa vardet fran motorleve-
rantoren.
3. Anvand fabriksinstallningen for
X2. Frekvensomformaren
upprattar sjalv vardet med
utgangspunkt fran motorns
markskyltsdata.
Se Bild 3.4.
1-35 Huvudreaktans (Xh)
Range: Funktion:
Size [ 1.0000 - Stall in huvudreaktansen for motorn
related* | 10000.0000 med en av foljande metoder:
Ohm]

1. Kor AMA med kall motor.
Frekvensomformaren mater
vardet fran motorn.

2. Ange vérdet for Xh manuellt.
Skaffa vardet fran motorleve-
rantoren.

3. Anvand fabriksinstallningen
for Xn. Frekvensomformaren
upprattar sjalv vardet med
utgangspunkt fran motorns

markskyltsdata.

OBS!

Du kan inte dndra denna parameter under kérning.

1-36 Jarnforlustmotstand (Rfe)

Range: Funktion:
Size [0 - Ange motsvarande varde for jarnfor-
related* 10000.000 lustmotstand (RFe) for att

Ohm] kompensera jarnforlust i motorn.

Vaérdet Rre kan inte hittas genom att
AMA utfors.

Vérdet Rre ar speciellt viktigt for
momentstyrda tillimpningar. Om Rre
inte ar kant ska 71-36 Jdrnforlust-
motstdnd (Rfe) vara samma som

fabriksinstallningen.

OBS!

Det gar inte att dndra den har parametern nar motorn
kors.

OBS!

Den har parametern ar inte tiliganglig fran LCP.
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1-39 Motorpoler

1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m]

Tabellen visar antalet poler for normala
varvtalsomraden for olika motortyper.

somformaren skapar den inledande

1-23 Motorfrekvens Motorfrekvens och
1-25 Nominellt motorvarvtal Nominellt
motorvarvtal.

OBS!

Det gar inte att dandra den hér
parametern nar motorn kors.

Definiera motorer konstruerade fér andra
frekvenser separat. Motorpolsvardet ar alltid
ett jamnt tal eftersom det anger det totala
antalet poler, inte par med poler. Frekven-

installningen i 7-39 Motorpoler baserat pa

Range: Funktion: Range: Funktion:
Size [2 - Ange antalet motorpoler. Size [10 - 300 | Stall in dnskat varvtal for normal
related* | 100 ] related* RPM] magnetiseringsstrom. Om du stéller in
Poler |~nn@ 50 Hz ~Mn@60 Hz ett lagre varvtal &n motorns efterslap-
2 2700-2880 3250-3460 ningsfrekvens, har
4 [1350-1450 1625-1730 1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal
6 [700-960 840-1153 och 1-51 Min. varvtal normal magnetiser.
[v/m] inte nagon betydelse.
Tabell 3.6

Anvand denna par. tillsammans med
1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal.
Se Tabell 3.6.

1-52 Min. varvtal normal magnetiser. [Hz]

Range: Funktion:
Size [03 - Ange 6nskad frekvens fér normal
related* 10.0 Hz] [ magnetiseringsstrom. Om du stéller in en

lagre frekvens an motorns efterslapnings-
frekvens kommer instéllningarna i

1-50 Motormagnetisering vid
nollvarvtaloch 1-51 Min. varvtal normal
magnetiser. [v/m] att vara inaktiva.
Anvénd denna par. tillsammans med
1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal.
Se Tabell 3.6.

1-55 V/f-kurva - V

3.3.4 1-5* Belastn.ober Installning Range: Funktion:
Size [0 - Mata in spanningen vid varje
1-50 Motormagnetisering vid nollvarvtal related* 1000 V] frekvenspunkt sa att du manuellt skapar
Range: Funktion: ett U/f-forhdllande som matchar motorn.
- - Frekvenspunkterna definieras i 1-56 V/f-
100 [0 - | Anvand denna par. tillsammans med 7-51 Min. . i
. forhdllande-F.
%* 300 varvtal normal magnetiser. [v/m]jfor att f& en annan Den hir parametern r en matrispa
%] termisk belastning pa motorn nar den kors pa lagt s 5 . “p X
tal rameter [0-5] och ar endast tillganglig
:::;eae.tt vdrde i procent av den nominella om 1-01 Motorstyrningsprincip ar installd
a [0] U/L.
magnetiseringsstrommen. For lagt varde kan leda P
till minskat moment pa motoraxeln. 1-56 V/f-forhallande-F
Magn. strom
Range: Funktion:
100% Size [O- Mata in frekvenspunkterna sa att du
Par.1-50
o related* 1000.0 Hz] [ manuellt skapar ett U/f-forhallande som
el P matchar motorn.
. (ETT2rm Por.1-52 RPM Spanningen vid varje punkt definieras i
Gl 1-55 V/F-kurva - V.
Den har parametern dr en matrispa-
rameter [0-5] och dr endast tillganglig
om 1-01 Motorstyrningsprincip ar installd
pa [0] U/A.
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Motorspanning 130BA166.10 Um T
Par 1-55 [x] \ g
A 100%Par.1-60 Par.1-61 g
1555 ——— — —— —— — — — — — — b
1-55[4) —— ——— — — — — — |
1-55[3)— — — — — — — — | |
I I |
1-55[2)— — — — — | | | |
| | | | 60%- |
1-55[1]— — | | | |
e el N B T | |
1-56 1-56 1-56 1-56  1-56 1-56 :
[0] [1] [2] [3] [4] [5] |
Utfrekvens |
Par 1-56 [x] |
Bild 3.6 :
|
0% I > f
Brytpunkt uT
1-58 Testp. f. flyg. start, strom Bild 3.7
Range: Funktion:
Size [0 - O | Styr magnetiseringsstrommen i procent for
related* %] de pulser som anvands foér att kdnna av 1-61 Belastningskomp. vid hégt varvtal
motorriktningen. En reducering av detta Range: Funktion:
vérde reducerar det genererade 100 %* [ [0 - 300 | Ange vérdet i % for att kompensera
momentet. 100 % innebar nominell %] spanningen i férhallande till belastningen nar
motorstrom. Denna parameter ar endast motorn kérs pa hogt varvtal och uppna den
aktiv nar 1-73 Flygande start ar aktiverad. optimala U/f-funktionen. Vilket frekvens-
Denna parameter finns bara for VVCP!*. omrade den hdr parametern &r aktiv inom

bestams av motorstorleken.
1-59 Testp. f. flyg. start, frekv.

Range: Funktion: Motorstorlek [kW] Andra 6ver [Hz]
Size [0 - 0 | Styr procentandelen i den testpulsfrekvens 0.257.5 > 10
related* %] som anvands for att kdnna av motorrikt- =5 <9

ningen. En 6kning av detta vérde 35-550 o

reducerar det genererade momentet. 100
. B Tabell 3.8

% innebar 2 ganger eftersldpningsfrek-
vensen. Denna parameter ar endast aktiv

nér 1-73 Flygande start ar aktiverad. Denna 1-62 Efterslapningskomp.

parameter finns bara fér VVCPIUs, Range: Funktion:

0 %*| [-500 - 500 | Ange vardet i % for efterslapningskompen-

335 1_6* Belastn.ber. Instéllning %] sation for att kompensera for toleranser i
vardet for nun. Efterslapningskompensation

: o 1E beraki tomatiskt utifra t
1-60 Belastningskomp. vid lagt varvtal craknas automatiskt ufliran motorms

nominella varvtal nmn.
Range: Funktion:

100 %* [ [0 - 300 [ Ange vérdet i % for att kompensera
%] spanningen i forhallande till belastningen nar

1-63 Efterslapningskomp., tidskonstant

Range: Funktion:
motorn koérs pa lagt varvtal och uppna den T < | T t'
optimala U/f-funktionen. Vilket frekvens- € [0.05 - nge eftersiapningskompensa |or°1ens
related* s] reaktionstid. Ett hogt varde ger langsam

omrade den har parametern ar aktiv inom

. reaktion och ett lagt varde ger snabb
bestdms av motorstorleken.

reaktion. Om problem med lagfrekvens-

Motorstorlek [kW] Andra éver [Hz] resonans uppstar, anvand en langre
0.25-7.5 <10 tidsinstallning.
11-45 <5
55-550 < 3-4
Tabell 3.7
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1-64 Resonansdampning

1-73 Flygande start

ddmpning, tidskonstant for att hjalpa till att
eliminera hogfrekventa resonansproblem.
Oka vérdet i 1-64 Resonansddmpning for att
minska resonanssvangningarna.

1-65 Resonansdampning, tidskonstant

Range: Funktion:

5 ms*| [5-50 ms]|Stéll in 7-64 Resonansddmpning och

1-65 Resonansddmpning, tidskonstant for att
hjalpa till att eliminera hogfrekventa
resonansproblem. Ange en tidskonstant som

ger den basta dampningen.

3.3.6 1-7* Startjusteringar

1-71 Startférdr.
Range:
00 s*

Funktion:

[0 - 120 s] [ Den funktion som har valts i 7-80 Funktion vid
stopp ar aktiv under fordrojningsperioden.
Ange tidsfordréjningen som kravs innan
acceleration paborjas.

1-72 Startfunktion

Option: Funktion:

Vdlj startfunktion under startférdrojning.
Denna parameter ar lankad till
1-71 Startfordr..

Range: Funktion: Option: Funktion:
100 %* | [0 - 500 |Ange resonansdampningsvardet. Stall in Med hjélp av denna funktion kan du fanga in en
%] 1-64 Resonansddmpning och 1-65 Resonans- motor i bagge riktningar, som pa grund av t.ex.

[0] | DC-hall/

motorforv.

Spanningssatter motorn med en DC-
hallstrom (2-00 DC-hdllstrém) under
startfordrojningstiden.

[2] | Utr. Motorn rullar ut under startfordrojningstiden

(vaxelriktare av).

stromavbrott roterar fritt.

,_
2

Inaktiverad | Ingen funktion

Aktiverad | Aktiverar frekvensomformaren till att "fanga upp"

[1

och styra en roterande motor.

Nar 1-73 Flygande start &@r aktiverad har 1-71 Startfordr.
ingen funktion.

Sokriktningen for flygande start &r lankad till instéllningen i
4-10 Motorvarvtal, riktning.

[0] Medurs: Flygande start soker i medurs riktning. Om
detta inte lyckas utfors en véxelstromsbromsning.

[2] Bdgge riktningar: Den flygande starten gor forst en
sokning i den riktning som anges av den senaste
referensen (riktning). Om varvtalet inte hittas gors en
sokning i andra riktningen. Om detta inte lyckas, aktiveras
en vaxelstromsbromsning efter den tid som har stallts in i
2-02 DC-bromstid. Starten utfors darefter fran 0 Hz.

1-74 Startvarvtal [v/m]

Range: Funktion:
Size [0 - 600 Stall in motorns startvarvtal. Efter
related* RPM] startsignalen hoppar utvarvtalet till det

instéllda vardet. Stall in startfunktionen
i 1-72 Startfunktion och stall in fordroj-
ningstiden for start i 1-71 Startférdr..

1-75 Startvarvtal [Hz]

Range: Funktion:
Size [O- Denna parameter kan anvandas for
related* 500.0 Hz] | lyfttillampningar (koniska ankarmotorer).

Stall in motorns startvarvtal. Efter
startsignalen hoppar utvarvtalet till det
instédllda vardet. Stall in startfunktionen i
1-72 Startfunktion och stall in fordroj-
ningstiden for start i 1-71 Startférdr..

1-76 Startstrém

Range: Funktion:

0 A*[ [0 - par. | Vissa motorer, t.ex. koniska ankarmotorer,
1-24 A] behover extra strom/startvarvtal for att koppla
ur rotorn. Extra strom/startvarvtal stalls in i
1-76 Startstrom. Stall in 1-74 Startvarvtal [v/m].
Ange 1-72 Startfunktion till [0] DC-hdll/
Férvdrmning av motor, och ange en startférdroj-

ningstid i 1-71 Startfordr..
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3.3.7 1-8* Stoppjusteringar

1-80 Funktion vid stopp

3.3.8 1-9* Motortemperatur

1-90 Termiskt motorskydd

till 0 ar funktionen inaktiv. Om varvtalet
vid nagot tillfélle efter start (eller under
stopp) gar under parametervardet
kommer frekvensomformaren att trippa
med larm [A49] Varvtalsgrans. Funktion
vid stopp.

OBS!

Denna parameter &r endast tillganglig om 0-02 Enhet for
motorvarvtalér angiven till [v/m].

1-87 Tripp lagt varvtal [RPM]

Range: Funktion:
Size [0 - par. |Om trippvarvtalet anges till 0 ar
related* 4-14 Hz] funktionen inaktiv.

Om varvtalet vid nagot tillfélle efter
start (eller under stopp) gar under
parametervardet kommer frekvensom-
formaren att trippa med larm [A49]
Varvtalsgrans. Funktion vid stopp.

OBS!

Denna parameter &r endast tillgénglig om 0-02 Enhet for
motorvarvtal ér instélld pa [Hz.

Option: Funktion: Option: Funktion:
Valj frekvensomformarfunktion efter ett Frekvensomformaren avgér motortemperaturen for
stoppkommando eller efter det att varvtalet motorskydd pa tva olika satt:
rampats ned enligt instaliningarna i 1-81 Min. . Via en termistorgivare som &r ansluten till
varvtal for funktion v. stopp [v/m]. en av de analoga eller digitala ingdngarna
[0] | Utrullning | Lamnar motorn i fritt lage. (1-93 Termistorkdlla).
. Genom berédkning (ETR = elektroniskt
1-81 Min. varvtal fér funktion v. stopp [v/m] motorskydd) av den termiska belastningen,
Range: Funktion: baserad pa den aktuella belastningen och
Size related* | [0 - 600 RPM] | Stall in varvtalet som aktiverar tiden. Den berdknade termiska
1-80 Funktion vid stopp. belastningen jamférs med nominell
motorstrém Iwn och nominell
1-82 Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz] motorfrekvens fun. Berakningarna raknar ut
Range: Funktion: behovet av en lagre belastning vid lagre
Size related* [ [0 - 20.0 Hz] | Ange utfrekvensen vid vilken v?rvtal Pé grund av mindre kylning frén
1-80 Funktion vid stopp ska iclsilueTu
aktiveras. [0] | Inget [ Om motorn &r kontinuerligt 6verbelastad och ingen
skydd [ varning eller tripp av frekvensomformaren 6nskas.
R . Funktion: ETR-funktionerna (elektronisk-termisk reld) 1-4 boérjar
ange: unktion: u . u e
— - - berdkna belastningen nér den instéllning i vilken de valts
SkS (0=, | S0 G5E EREEes meEme e (ol aktiveras. ETR-3 borjar till exempel berdkna da instéllning 3
related* 4-13 RPM] | trippgransen. Om trippvarvtalet anges

ar vald. For den nordamerikanska marknaden géller
foljande: ETR-funktionerna uppfyller 6verbelastningsskydd
klass 20 for motorn i enlighet med NEC.

t[s]

2000

175ZA052.11

1000

600 .
500

400 LA
300

200

~N
100 T~ fOUT=1xfMN
= _fouT=2xfMN
60 =
50 —
40
30

20

fOUT=02xfMN

10 LU
10 12 14 16 18 20 IMN

Bild 3.8

AVARNING

For att PELV-isoleringen ska bibehallas maste alla
komponenter som ansluts till plintarna vara PELV-
isolerande. Exempelvis maste en termistor ha forstarkt/
dubbel isolering
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OBS!

Danfoss rekommenderar att 24 V DC anvdnds som
termistorns ndtspdnning.

OBS!

For korrekt ETR-funktion maste instéllningen i
1-03 Momentegenskaper anpassas efter tillampningen (se
beskrivning av 1-03 Momentegenskaper).

1-91 Extern motorflakt

Option: Funktion:

[0] | Nej | Ingen extern flakt kravs, dvs. motorn nedstamplas vid
lagt varvtal.

[1]1 | Ja | Anvander en extern motorflakt (extern ventilation), sa
att ingen nedstampling krévs vid lagt varvtal. Den &vre
kurvan i grafen ovan (fout = 1 x fM,N) f6ljs om
motorstrommen &r ldgre én den nominella
motorstrommen (se 7-24 Motorstrém). Om
motorstrommen Overstiger den nominella strommen,
minskar fortfarande drifttiden som om ingen flakt vore

installerad.

1-93 Termistorkalla

Option: Funktion:

Vélj den ingdng som termistorn (PTC-
givare) ska anslutas till. Ett analogt
ingangstillval [1] eller [2] kan inte valjas
om den analoga ingdngen redan anvands
som en referenskalla (véljs i 3-15 Referens
1, kéilla, 3-16 Referens 2, kdlla eller

3-17 Referens 3, kdilla ).

Néar MCB 112 anvéands maste valet [0]
Ingen alltid viljas.

[0] | Inget
[1] | Analog ingéng 53

[2] | Analog ingéng 54

[3] | Digital ingang 18

[4] | Digital ingédng 19

[5] [ Digital ingang 32

[6] | Digital ingang 33

OBS!

Det gar inte att &ndra parametern medan motorn &r igang.

OBS!

Digital ingang ska stéllas in pa [0] PNP - Active pd 24 V i
5-00 Digitalt I/O-ldge.
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3.4 Parametrar 2-** Bromsar

3.4.1 2-0* DC-broms

Parametergrupp for konfiguration av DC-bromsen och DC-
héllfunktionerna.

2-00 DC-hallstrém

Range: Funktion:
50 [O-
%* 160 %]

Ange ett varde for hallstrom som ett
procentvarde av den nominella motorstrommen
ImN som anges i 1-24 Motorstrém. 100 % DC-
hallstrom motsvarar Imn.

Den har parametern uppratthaller motorn
(hallmoment) eller forvarmer motorn.

Den har parametern ar aktiv om [1] DC-hall har
valts i 1-80 Funktion vid stopp.

OBS!

Det maximala vérdet &r beroende av den nominella
motorstrémmen.

Undvik 100 % strém under léngre tid. Det kan skada
motorn.

2-01 DC-bromsstréom

Range: Funktion:
50 [0-
%* 1000 %]

Ange ett varde i procent av den nominella
motorstrommen Iun, se 1-24 Motorstrom. 100 %
DC-bromsstrém motsvarar Iun.

DC-bromsstrom anvands pa ett
stoppkommando, om varvtalet ar lagre an
gransen som anges i 2-03 DC-broms,
inkoppl.varvtal; om DC-bromsens inverterings-
funktion ar aktiv; eller via den seriella
kommunikationsporten. Bromsstrommen &r aktiv
under den tidsperiod som stéllts in i 2-02 DC-
bromstid.

2-03 DC-broms, inkoppl.varvtal

Range: Funktion:
Size related*| [0-0 Stall in DC-bromsens inkopplings-
RPM] varvtal for aktivering av DC-

bromsstrommen som anges i
2-01 DC-bromsstrom efter ett
stoppkommando.

2-04 DC-broms, inkoppl.varvtal [Hz]
Range:

Funktion:

[0-0.0
Hz] varvtal for aktivering av DC-

Size related* Stall in DC-bromsens inkopplings-

bromsstrommen som anges i 2-01 DC-
bromsstrom efter ett stoppkommando.

3.4.2 2-1* Bromsenergifunkt.

Parametergrupp for val av dynamiska bromsparametrar.
Galler endast frekvensomformare med bromschopper.

2-10 Bromsfunktion

Option: Funktion:

[0] | Av | Inget bromsmotstand &r anslutet.

2-11 Bromsmotstand (ohm)

Range: Funktion:

Size [5.00 - Stall in bromsmotstandets varde i ohm.

related* | 65535.00 Vérdet anvands for 6vervakning av
Ohm] effektavsattningen i bromsmotstandet i

2-13 Bromseffektovervakning. Parametern
ar endast aktiv pa frekvensomformare
med inbyggd dynamisk broms.

Anvand den hér parametern for varden
utan decimaler. Anvand

30-81 Bromsmotstdnd (ohm) om valet ar
med tva decimaler.

OBS!

Det maximala vardet ar beroende av den nominella
motorstrémmen. Undvik 100 % strém under langre tid. Det
kan skada motorn.

2-02 DC-bromstid

Range: Funktion:

10 s* [ [0 - 60 s] [ Stall in tiden for likstrombromsen som anges i
2-01 DC-bromsstrém da den aktiverats.
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2-12 Bromseffektgrans (kW)

2-15 Bromskontroll

Range: Funktion: Option: Funktion:
Size [0.001 - [ Stéll in 6vervakningsgransen for effektav- Vdlj typ av test och 6vervakningsfunktion for att
related* [ 2000.000 [ sattningen i motstandet. kontrollera anslutningen till bromsmotstandet, eller
kW] Overvakningsgriansen beraknas som om ett bromsmotstand ar narvarande, och visa
produkten av den maximala driftcykeln sedan en varning eller ett larm i handelse av fel.
(120 s) och den maximala effekt som Bromsmotstandets frankopplingsfunktion testas
avges via bromsmotstandet under denna under systemstart. Broms-IGBT-testet utfors da
driftcykel. Se formeln nedan. ingen bromsning sker. Varning eller tripp avbryter
F6r 200-240 V-enheter: B Ul
2 o Testsekvensen ser ut sa har:
P . _ 390% x drifttid
Zostad KR AN20 1. Mellankretsens rippelamplitud mats under
For 380-480 V-enheter: 300 ms utan bromsning.
2 L
778 x_drifttid i i 5
Protstind = R X130 2. Mellankretsens rippelamplitud méts under
300 ms under bromsning.
For 525-600 V-enheter:
2 3. Om DC-lénkens pulsamplitud under
943< x _drifttid . . »
Pmotstind = R x 120 bromsning &r lagre an DC-lankens
pulsamplitud innan bromsning + 1 %.
OBS' Bromstesten misslyckas och en varning
Parametern &r endast aktiv pa frekvensomformare med eller ett larm returneras.
inbyggd dynamisk broms. 4. Om mellankretsens rippelamplitud under
bromsning &r hogre @n utan bromsning
2-13 Bromseffektévervakning +1 %. Bromstesten OK.
Option: Funktion: [0] | Av Overvakningen om bromsmotstandet och
Parametern &r endast aktiv p3 frekvensomformare bromsens IGBT kortsluts under drift. Om en
med inbyggd dynamisk broms. kortslutning sker visas en varning.
Med denna parameter kan du aktivera [1] | Varning | Overvakar bromsmotstandet och bromsens IGBT
overvakning av effekten till bromsmotstandet. for en kortslutning och for att kora frankoppling av
Effekten beraknas med utgangspunkt fran bromsmotstandet under systemstart.
motstandet (2-17 Bromsmotstand (ohm)), mellan- - = - - - -
kretsspanningen och motstandets arbetstid. [2] | Tripp Overvakar for en kortslutning eller frankoppling av
bromsmotstandet eller en kortslutning av
[0] | Av Ingen bromseffektovervakning kravs. bromsens IGBT. Om ett fel uppstar kopplas
[1] | Varning Aktiverar en varning pa displayen da effekten frekvensomformaren ur och visar ett larm
dverstiger 100 % av 6vervakningsgransen (tripplast).
(2-12 Bromseffektgréns (kW) under 120 s. [3] | Stopp Overvakar for en kortslutning eller frankoppling av
Varningen forsvinner dé effekten sjunker under och bromsmotstandet eller en kortslutning av
80 % av Gvervakningsgransen. tripp bromsens IGBT. Om ett fel uppstar rampar frekven-
[21 | Tripp Trippar frekvensomformaren och visar ett larm somformaren ned till utrullning och trippar sedan.
nir den beriknade effekten 6verskrider 100 % av Ett tripplaslarm visas.
overvakningsgransen. 141 | Ac-
[3] | Varning Aktiverar bada ovan, inklusive varning, tripp och broms
och tripp | larm. OBS'

Om effektdvervakningen har stéllts in pa [0] Av eller [1]
Varning fortsétter bromsfunktionen att vara aktiv d&ven om
Overvakningsgransen overskrids. Detta kan leda till termisk
Overbelastning av motstandet. Du kan ocksa generera en
varning via en reldutgang eller en digital utgang. Matnog-
grannheten for effektdvervakningen ar beroende av
noggrannheten pa motstandets Ohm-varde (bor vara
battre an £20 %).

Ta bort en varning som uppstar i samband med Av [0] eller
Varning [1] genom att kontrollera nétfrsérjningen. Felet
maste korrigeras forst. For [0] Av eller [1] Varning fortsétter
frekvensomformaren att koras dven om ett fel upptacks.
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2-16 AC-broms max. strém

Range: Funktion:
100 %*| [0 - 1000.0 Mata in maximalt tillaten strom for AC-
%] bromsen for att undvika Gverhettning i

motorns lindningar. AC-bromsfunktionen
ar bara tillganglig i flux-lage.

2-17 Overspinningsstyrning

Option: Funktion:
[0] Inaktiverat Ingen OVC behdovs.
[2] Aktiverat Aktiverar OVC.

OBS!
Ramptiden justeras automatiskt for att undvika att frekven-
somformaren trippar.
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3.5 Parametrar 3-** Referens/Ramper

3.5.1 3-0* Referensgranser

3-02 Minimireferens

Range: Funktion:

Size [-999999.999 - par. [ Ange det 6nskade minimi-

related* 3-03 ReferenceFeed- | vérdet for fjarrreferensen.
backUnit] Minimireferensvardet och

enheten stammer 6verens
med konfigurationsvalet i par
1-00 Konfigurationslédge och i
20-12 Enhet for ref./aterk..

3-03 Maximireferens

Range: Funktion:

Size [ par. 3-02 - Ange det maximalt acceptabla

related* 999999.999 vérdet for fjarreferens. Maximi-
ReferenceFeed- referensvardet och enheten
backUnit] stammer 6verens med valet av

konfiguration i 7-00 Konfigura-
tionsldge och med enheterna i
20-12 Enhet for ref./aterk..

3-04 Referensfunktion

Option: Funktion:
[0] | Summa Summerar bade externa och forinstéllda
kallor.
[1] | Extern/ Anvand antingen forinstalld eller extern
forinstalld referenskalla.
Véxla mellan extern och forinstalld via ett
kommando eller en digital ingang.

3.5.2 3-1* Referenser

Vilj forinstalld(a) referens(er). Valj Forinstalld ref. bit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for motsvarande digitala ingangar i
parametergrupp 5-1%.

3-10 Forinstalld referens

Matris [8]

Range: Funktion:

0 %*| [-100 - Ange upp till atta olika forinstéllda referenser
100 %] (0-7) i denna parameter med hjalp av

matrisprogrammering. Den forinstéllda referens
anges som en procentsats av vardet Refwax
(3-03 Maximireferens). Nar du anvander
forinstallda referenser, valj Forinst ref. bit 0/1/2
[16], [17] eller [18] for motsvarande digitala
ingangar i parametergrupp 5.1* Digitala
ingangar.

=
P3-03—— —— e S
2
[+
o
@
P3-02
/
/
/
/
/
/
/
/

/

P3-10
0
Bild 3.9

150BA149.10

12 (+24V)

Forinstalining 76543210

$—— —10101010 29 [P 5-13=Forinst. ref. bit 0]

¢——— —11001100 32 [P 5-14=F&rinst. ref. bit 1]
————11110000 33 [P 5-15=F6rinst. ref. bit 2]
Bild 3.10

3-11 Joggvarvtal [Hz]

Range: Funktion:
Size related* | [O - par. Joggvarvtalet ar ett fast utgangs-
4-14 Hz] varvtal som frekvensomformaren gar

pa da joggfunktionen har aktiverats.
Se aven 3-80 Jogg, ramptid.
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3-13 Referensplats

Option:

Funktion:

Valj vilken referensplats som ska aktiveras.

[0] | Lankat till

Anvand den lokala referensen i laget Hand; eller

Hand/Auto | den externa referensen i laget Auto.
[1] | Extern Anvand den externa referensen i bade lage
Hand och Auto.
[2] | Lokal Anvand den lokala referensen i bade laget Hand

3-15 Referens 1, killa

Option:

Funktion:

Summan av dessa referenssignaler
anger den faktiska referensen.

Ingen funktion

Analog ingang 53

Analog ingang 54

Pulsingang 29

Pulsingédng 33

och Auto. —
[20] | Digital pot.meter
OBSI [21] | Analog ingadng X30/11
Om instélld pa [2] Lokal, startas frekven- [22] | Analog ingéng X30/12
somformaren med denna installning igen [23] | Analog ingéng X42/1
efter ett strémavbrott. [24] | Analog ingéng X42/3
[25] | Analog ingang X42/5
S . [29] | Analog ingang X48/2
[30] | Utok. aterkoppling 1
Range: Funktion: [31] | Utok. aterkoppling 2
0 %*| [-100 - [ Den faktiska referensen X &kas eller minskas 132] | Utsk. aterkoppling 3
100 %] med procenttalet Y, som stalls in i
3-14 Forinstdlld relativ referens. Detta resulterar i OBSI
den faktiska referensen Z. Faktiska referensen Denna parameter kan inte &ndras nér motorn &r igang.
(X) &r summan av de ingangar som valts i
3-15 Referens 1, kdlla, 3-16 Referens 2, kdilla,
3-17 Referens 3, kdlla och 8-02 Kdlla for styrord. . .
Option: Funktion:
Ange vilken referensingang som ska
Rl /100 Resulterande anvéndas fér den andra referens-
referens signalen. 3-15 Referens 1, kdlla,
130BA050.12 3-16 Referens 2, kdlla och
Bild 3.1 3-17 Referens 3, kdlla definierar upp
till tre olika referenssignaler.
Summan av dessa referenssignaler
z 3 anger den faktiska referensen.
®
NS % [0] |Ingen funktion
L_ _ _ 2 : 2 [11 | Analog ingang 53
| « | [2] | Analog ingadng 54
‘ | [7]1 | Pulsingang 29
| \ [8] | Pulsingang 33
| | [20] | Digital pot.meter
\ | Y [21] | Analog ingdng X30/11
-100 0 A 100 % [22] | Analog ingdng X30/12
P3-14 [23] | Analog ingang X42/1
Bild 3.12 [24] | Analog ingéng X42/3
[25] | Analog ingang X42/5
[29] | Analog ingéng X48/2
301 [ Utk &terkoppiing 1
Option: Funktion: [31] | Utok. aterkoppling 2
Ange vilken referensingdng som ska [32] | Utdk. aterkoppling 3

anvandas for den forsta referens-
signalen. 3-15 Referens 1, kdlla,
3-16 Referens 2, kdlla och

3-17 Referens 3, kdlla definierar upp
till tre olika referenssignaler.

OBS!

Denna parameter kan inte &ndras nér motorn &r igang.
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3-17 Referens 3, killa

3.5.3 3-4*Ramp 1

Option: Funktion:
A A L Konfigurera rampparametern, ramptiderna, for de bada
anvéndas fér den tredje referens- ramperna (parametergrupp 3-4* och 3-5%).
signalen. 3-15 Referens 1, kdlla,
3-16 Referens 2, kdilla och o 4,13RPM i 130BA169.11
3-17 Referens 3, kdlla definierar upp g’r‘gfs
till tre olika referenssignaler. Referens — 1— — —$— - /| ; -—
Summan av dessa referenssignaler pias o / : i \
anger den faktiska referensen. P a-11 Il |1
Nedre | |
[0] |Ingen funktion grans : : : :
[1] | Analog ingang 53 | [l
[2] | Analog ingang 54 I : ! : : : —
71 | Pulsingang 29 oo 11 | ez M
18] | Pulsingdng 33 upptid (acc.) | : : [nedtid (dec.) |
[20] | Digital pot.meter e tace —»d b taec —
[211 | Analog ingdng X30/11 Bild 3.13
[22] | Analog ingang X30/12
[23] | Analog ingdng X42/1
[25] | Analog ingéng X42/5 Range: Funktion:
[29] | Analog ingéng X48/2 Size [1.00 - | Oka upprampningstiden, dvs. accelera-
[30] | Utdk. aterkoppling 1 related* 3600 s] tionstiden fran 0 v/m till 1-25 Nominellt
[31] | Utdk. dterkoppling 2 motorvarvtal. Vilj en uppramptid sé att
[32] | Utok. aterkoppling 3 utstrommen inte overskrider strombe-
OBS! gransningen i 4-18 Strémbegrdnsning
Denna parameter kan inte dndras nar motorn &r igang. ;_rlge; ;?nr;:rjl,r:i;;::zampnd I
Range: Funktion: 3-42 Ramp 1, nedramptid
Size [0 - par. | Ange ett varde for joggvarvtalet njog, Range: Funktion:
related* 4-13 RPM] | som &r ett fast utvarvtal. Frekvensom- Size [1.00- | Ange nedramptiden, dvs. inbroms-
UELIELE) 615 Wil 532 Vel =l K]S related* 3600 s] ningstiden (retardationstiden) fran
fegrtulsienan & & el Wil 1-25 Nominellt motorvarvtal till 0 v/m. Valj
ilisieln it [ a8 Risroiveniie, en nedramptid sa att det inte finns nagon
dvrelgrans rpmj. overspanning i vaxelriktaren pa grund av
Sle WL SR e, et motorns generatordrift samt att den
generatoriska strommen inte 6verstiger
stromgransen som anges i 4-18 Strombe-
grdnsning. Se uppramptid i 3-41 Ramp 1,
uppramptid.
par - 2 = e g gt 25
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3.5.4 3-5* Ramp 2

Val av rampparametrar, se parametergrupp 3-4*.

3-51 Ramp 2, uppramptid

Range: Funktion:

Size [1.00
- 3600
s] Vélj en uppramptid sa att utstrommen inte

Ange uppramptiden, dvs. accelerationstiden
related* fran 0 v/m till (7-25 Nominellt motorvarvtal).
overskrider strombegransningen i

4-18 Strémbegrédnsning under rampning. Se
nedramptid i 3-52 Ramp 2, nedramptid.

tacc X nnom [ par. 1 — 25]
ref[varv/minut]

3-52 Ramp 2, nedramptid

Range: Funktion:

par.3 — 51 = [s]

Size Ange nedramptiden, dvs. inbromsningstiden
[1.00
- 3600 [ motorvarvtal till 0 v/m. Vélj en nedramptid sa

related* (retardationstiden) fran 7-25 Nominellt

s] att det inte finns nagon 6verspanning i
vaxelriktaren pa grund av motorns genera-
tordrift samt att den generatoriska strommen
inte dverstiger stromgransen som anges i
4-18 Strémbegrdnsning. Se uppramptid i

3-51 Ramp 2, uppramptid.

tdec X nnom|[ par. 1 — 25]
refLvarv/minut]

par.3 — 52 = [s]

3.5.5 3-8* Andra ramper

3-80 Jogg, ramptid

Range: Funktion:
Size [1- [ Ange joggramptiden, dvs. tiden for accele-
related* | 3600 ration/retardation (inbromsning) fran 0 v/m till

s] den nominella motorhastiheten (nmN) (som
anges i 1-25 Nominellt motorvarvtal). Se till att
den resulterande utstrommen som kravs for
given joggramptid inte Gverstiger
stromgransen i 4-18 Strémbegrdnsning.
Joggramptiden borjar nér en joggsignal
aktiveras via manoverpanelen, en vald digital
ingang eller den seriella kommunikations-
porten.

par.3 — 80 =

tjogg X nnom[par. 1 — 25]
Jogg varvtal [ par. 3 — 19]

[s]

varv/min. A
P 4-13 varv/min.
Ovregrans + - — —

P 1-25
Motorhastighed

P 3-19
Jog speed

P 4-11 varv/min.
nedre grans

130BA070.10
Bild 3.14

3-84 Inledande ramptid

Range: Funktion:
0s*[ [O- Ange upprampningstiden fran noll till
60 s] Motorvarvtal, nedre gréns, 4-11 Motorvarvtal, nedre
grdns [rpm] eller 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns
[Hz]. Drankbara brunnspumpar kan skadas av att
koras under minimivarvtalet. En snabb ramptid
under minimivarvtal rekommenderas. Denna
parameter kan anvandas som en snabb ramphas-
tighet fran noll till Motorvarvtal, nedre grans. Se
Bild 3.15.
Varvtal =4
I
&
Motorvarvtal o o é
Hogt @
Normal
Ramper
Motorvarvtal | — /.
Lag
Initial Slutlig
Ramp Ramp
tid

Bild 3.15 Inledande och avslutande ramptid
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3-85 Check Valve Ramp Time 3-88 Slutlig ramptid

Range: Funktion:

Range: Funktion:

0s*| [O-
60 s] | forhindra vattenslag, kan den har parametern

For att kontrollera att backventilen stangs for att

anvandas for att stalla in nedrampningstiden fran
4-11 Motorvarvtal, nedre grdns [rpm]eller

4-12 Motorvarvtal, nedre grdns [Hz] till Kontrollera
ventilramphastigheten som angets av anvandaren i
3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM] eller

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]. Nar

3-85 Check Valve Ramp Time skiljer sig fran 0
sekunder aktiveras slutramptiden for backventilen
och anvénds for att nedrampning av hastigheten
fran motorvarvtalet nedre grans till backventilstopp
som anges i 3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]
eller 3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]. Se

Bild 3.16.
Varvtal =
)
(<)}
Motorvarvtal <
Hégt | - R
Normal
Ramp
Motorvarvtal
g /-
Backventil
Slutvarvtal

tid
Bild 3.16 Backventilsramp

3-86 Check Valve Ramp End Speed [RPM]

Range: Funktion:
Size related* | [0 - par. 4-11 | Ange hastigheten i varv/minut
RPM] under motorvarvtalets lagre grans

dar backventilen forvantas vara
stangd och backventilen inte
langre ar aktiv. Se Bild 3.16.

3-87 Check Valve Ramp End Speed [HZ]

Range: Funktion:
Size related* | [O - par. 4-12 | Ange hastigheten i [Hz] under
Hz] motorvarvtalets nedre grans dar

backventilens ramp inte langre ar
aktiv. Se Bild 3.16.

0s*| [O-
60 s] nedrampning fran Motorvarvtal, nedre grans,

Ange Slutlig ramptid som ska anvandas vid

4-11 Motorvarvtal, nedre gréns [rpm] eller

4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz], till noll.
Dréankbara brunnspumpar kan skadas av att koras
under minimivarvtalet. En snabb ramptid under
minimivarvtal rekommenderas. Denna parameter
kan anvandas som en snabb ramphastighet fran
Motorvarvtal, nedre grans till noll. Se Bild 3.15.

3.5.6 3-9* Digital pot.meter

Den digitala potentiometerfunktionen gor att anvandaren
kan oOka eller minska aktuell referensen genom att justera
instillningen av digitala ingdngar med funktionerna OKA,
MINSKA eller RENSA. For att aktivera funktionen maste
minst en digital ingdng stillas in pad OKA eller MINSKA.

3-90 Stegstorlek

Range: Funktion:
0.10 %* | [0.01 - Mata in storleken pd OKA/MINSKA-&ndring,
200 %] som procent av synkront varvtal, ns. Om

OKA/MINSKA aktiveras 6kas/minskas den
resulterande referensen med det varde som
anges i den har parametern.

391 Ramptid

Range: Funktion:
1s| [0- Mata in ramptiden, dvs. den tid det ska ta att
3600 s] |&andra referensen fran 0 % till 100 % av den specifi-

cerade digitala potentiometerfunktionen (OKA,
MINSKA eller RENSA).

Om OKA/MINSKA &r aktiverat langre dn vad
rampférdrojningsperioden som specificerats i

3-95 Rampférdréjning anger, kommer resulterande
referens att rampas upp/ned enligt denna ramptid.
Ramptiden &r definierad som den tid som behovs
for att justera referensen med en stegstorlek som
specificeras i 3-90 Stegstorlek.
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3-92 Effektaterstéllning

Option:

Funktion:

[0] | Av

Aterstaller den digitala Potentiometer-referens till 0 %
efter start.

[1] | Pa

Aterstiller den digitala potentiometerns senaste referens
vid nattillslag.

Range:

3-93 Maximigrans

Funktion:

100 %*

%] resulterande referensen. Detta

[-200 - 200 [ Ange det maximalt tillatna vardet for den

rekommenderas om den digitala potentio-
meternanvands for finjustering av den
resulterande referensen.

Range:

3-94 Minimigrans

Funktion:

%]

0 %*| [-200 - 200 | Ange det minsta tillatna vardet for

resulterande referens. Detta rekommenderas
om den digitala potentiometern anvands for
finjustering av den resulterande referensen.

3-95 Rampfordrojning

Range: Funktion:
Size [0.000 - | Mata in den nodvandiga fordréjningen
related* 0.000 ] fran aktivering av den digitala potentio-
metern tills frekvensomformaren bérjar
rampa referensen. Med en fordrojning
pa 0 ms borjar referensen rampas
genast ndr OKA/MINSKA aktiveras. Se
aven 3-91 Ramptid.
Varvtal .
A 130BA158.1
- P 395
Tid(:)
Okn. b
Bild 3.17
Varvtal 1308A159.11
A
P35 — >
Tid (s)
Min. ﬁ
Okn. %
Bild 3.18
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3.6 Parametrar 4-** Granser/Varningar

Parametergrupp for konfiguration av granser och
varningar.

3.6.1 4-1* Motorgranser

Definiera moment-, strém- och varvtalsgranser for motorn,
samt frekvensomformarens reaktion nar granserna
overskrids.

En gréns kan generera ett meddelande pa displayen. En
varning kommer alltid att generera ett meddelande pa
displayen eller féaltbussen. En 6vervakningsfunktion kan
initiera en varning eller en tripp, som far frekvensom-
formaren att stoppa och generera ett larmmeddelande.

4-10 Motorvarvtal, riktning

4-13 Motorvarvtal, 6vre grans [rpm]

Range: Funktion:

Size [ par. Ange den maximala grénsen for

related* 4-11 - motorvarvtal. Motorvarvtal, 6vre grans kan
60000 stallas in for att motsvara tillverkarens
RPM] hoégsta nominella motorvarvtal.

Motorvarvtal 6vre grans maste Gverstiga
installningen i 4-11 Motorvarvtal, nedre
grdns [rpm]. Endast 4-11 Motorvarvtal,
nedre grdns [rpm] eller 4-12 Motorvarvtal,
nedre grdns [Hz] visas beroende pa andra
parametrar som stallts in i huvudmenyn
och beroende pa fabriksinstallningar for
den geografiska platsen.

OBS!

sd att den motsvarar det lagsta
motorvarvtalet rekommenderat av
tillverkaren. Motorvarvtalets nedre
grans far inte dverskrida installningarna
i 4-13 Motorvarvtal, dvre grdns [rpm].

4-12 Motorvarvtal, nedre grans [Hz]

Range: Funktion:
Size [0 - par. | Ange minimigransen for motorvarvtal.
related* 4-14 Hz] Den nedre gransen for motorns varvtal

kan anges till att korrespondera med
minsta utgangsfrekvens pa motoraxeln.
Varvtalets nedre grans far inte
overskrida installningarna i

4-14 Motorvarvtal, 6vre grdns [Hz].

Option: Funktion: Max. utfrekvens far inte Gverskrida 10 % av vaxelriktarens
switchfrekvens (14-01 Switchfrekvens).
Vélj de riktningar fér motorvarvtalet som
krdvs. Om 1-00 Konfigurationsldge har stallts
in till [3] Med dterkoppling, andras OBSI
parameterns installning till [0] Medurs. Om Andringar i 4-13 Motorvarvtal, évre gréins [rpm] &terstéller
bada riktningarna viljs kan kérning Moturs vardet i 4-53 Varning, hégt varvtal till samma varde som
inte viljas i LCP. stdlls in i 4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm].
[0] | Medurs
riktningarna Range: Funktion:
n Size [ par. Ange den maximala gransen for
related* 4-12 - motorvarvtal. Den 6vre gransen for
Range: Funktion: par. 4-19 | motorvarvtalet kan anges enligt tillver-
Size [0 - par. [Ange minimigransen for motorvarvtal. Hz] karens rekommenderade maximala virde
related* 4-13 RPM] | Motorvarvtal, nedre grans kan stallas in fér motoraxeln. Motorvarvtal 6vre grans

maste Overstiga installningen i

4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz]. Endast
4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rpm] eller
4-14 Motorvarvtal, 6vre grdns [Hz] visas
beroende pa andra parametrar som stallts
in i huvudmenyn och beroende pa fabrik-
sinstallningar for den geografiska platsen.

OBS!
Max. utfrekvens far inte 6verskrida 10 % av vaxelriktarens
switchfrekvens (14-01 Switchfrekvens).
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4-16 Momentgrans, motordrift

Range: Funktion:
Size [O- Ange den hogsta momentgransen for
related* | 1000.0 motordrift. Momentgransen ar aktiv i

%] varvtalsomradet upp till och inklusive det

nominella motorvarvtalet angivet i

1-25 Nominellt motorvarvtal. For att skydda
motorn sa att den inte nar stoppmomentet
ar standardinstallningen 1,1 x nominellt
motormoment (beraknat varde). Se aven
14-25 Trippférdr. vid mom.grdns for
ytterligare information.

Om en instéllning i 7-00 Konfigurationsldge
till 7-28 Motorrotationskontroll andras
aterstalls 4-16 Momentgrdns, motordrift inte
automatiskt till fabriksinstallningarna.

4-17 Momentgrans, generatordrift

Range: Funktion:
100 [o -
%* 1000.0 %]

Ange hogsta momentgransen for genera-
tordrift. Momentgransen ar aktiv i
varvtalsomradet upp till och inklusive
nominellt motorvarvtal (1-25 Nominellt
motorvarvtal). Se 14-25 Trippférdr. vid
mom.grdns for ytterligare information.

Om en instéllning i 7-00 Konfigurationsldge
till 7-28 Motorrotationskontroll andras
aterstalls 4-17 Momentgrdns, generatordrift
inte automatiskt till fabriksinstallningarna.

4-18 Strombegrédnsning

Range: Funktion:
Size [1.0 - Ange stromgransen for motor- och
related* 1000.0 %] | generatordrift. For att skydda motorn sa

att den inte ndr stoppmomentet ar
standardinstallningen 1,1 x nominellt
motormoment (beraknat varde). Om en
installning i 7-00 Konfigurationsldge till
1-26 Nominellt motormomentandras,
aterstalls inte 4-18 Strombegrdnsning
automatiskt till fabriksinstallningarna.

4-19 Max. utfrekvens

Range: Funktion:

Size [1- Ange det maximala utgangsfrekven-

related* 1000.0 svardet. | 4-19 Max. utfrekvens anges den
Hz] definitiva gransen for frekvensomfor-

marens utfrekvens vilket ger en utékad
sakerhet i tillampningar dar ovantade
Overvarvningar maste undvikas. Denna
definitiva grans galler for alla konfigura-
tioner och &r oberoende av installningarna
i 1-00 Konfigurationsldge. Det gar inte att
andra den hdr parametern nar motorn
kors.

3.6.2 4-5* Reg. Varningar

Definiera justerbara varningsgréanser fér strom, varvtal,
referens och aterkoppling.

OBS!

Ej synlig i displayen. Syns enbart i .

Varningar visas pa displayen, pa den programmerade
utgangen eller pd den seriella bussen.

Imotor A g
g
- P o
GRANS _[_____ Ve ] eheer. | L
QY B i T
i | | |
e | _J_____I_ /__L___L_
(P 4-51) ! | % | !
i | I H
. 1 INOM OM%ET L
i | I H
1 | ] 1
N e
lwe |__t _J_____L _/__L___;__
(P 4-50) ; I % I i
P % ! :
| | ! -
i | % | i nmo'oL[VarV/m‘n-.
NN NLAG REF Nusc  NMAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)
Bild 3.19

4-50 Varning, svag strom

Range: Funktion:
0 A*| [0- par. |Ange lLow-vardet. Om motorstrommen faller
4-51 A] under denna gréns, (ILAc) visas meddelandet

LAG STROM pa displayen. Signalutgangarna
kan programmeras sa att en statussignal
skickas till plint 27 eller 29 och till relautgang
01 eller 02. Mer information finns i Bild 3.19.

4-51 Varning, stark strom

Range: Funktion:

Size [ par. 4-50 | Ange vardet for InigH. Nar

related* - par. motorstrommen Overskrider nedanfor
16-37 Al denna gréns (lnigH), visar displayen

CURRENT HIGH. Signalutgangarna kan
programmeras sa att en statussignal
skickas till plint 27 eller 29 och till
relautgang 01 eller 02. Mer information
finns i Bild 3.19.
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4-52 Varning, lagt varvtal

Range: Funktion:

4-55 Varning hég referens

Range: Funktion:

0 RPM*| [0 - par. [ Ange vdrdet niow. Nar motorvarvtalet faller
4-53 RPM] | nedanfor denna grans (nLow), visar displayen
SPEED LOW. Signalutgangarna kan
programmeras sa att en statussignal skickas
till plint 27 eller 29 och till relautgang 01
eller 02. Programmera den ldgre signal-
gransen pa motorvarvtalet, n.ow, inom den
frekvensomformarens normala arbets-

omradet. Se ritningen i detta avsnitt.

4-53 Varning, hégt varvtal

Range: Funktion:

Size [ par. Ange nuigH-vardet. Nar motorvarvtalet

related* 4-52 - overstiger denna grans (nniGH) visas
par. 4-13 [ meddelandet HOGT VARVTAL pa
RPM] displayen. Signalutgangarna kan

programmeras sa att en statussignal
skickas till plint 27 eller 29 och till
reldutgang 01 eller 02. Programmera
motorvarvtalets Gvre signalgrans, nuigH, sa
att den ligger inom frekvensomformarens
normala arbetsomrade. Mer information
finns i Bild 3.19.

OBS!

Andringar i 4-13 Motorvarvtal, évre gréins [rpm] terstéller
vardet i 4-53 Varning, hégt varvtal till samma vérde som
stélls in i 4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm].

Om ett annat varde behdvs i 4-53 Varning, hégt varvtal
maste det stdllas in efter programmering av

4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm]!

4-54 Varning lag referens

Range: Funktion:
-999999.999 *

[-999999.999 - | Mata in den nedre referens-

par. 4-55 ] gransen. Nar den faktiska
referensen underskrider den har
gransen visar displayen Refisg.
Signalutgangarna kan
programmeras sa att en status-
signal skickas till plint 27 eller
29 och till relautgang 01 eller
02.

999999.999 * | [par. 4-54 - Mata in den Svre referens-

999999.999 ] gransen. Nar den faktiska
referensen Gverskrider gransen
visar displayen Refnsg. Signalut-
gangarna kan programmeras sa
att en statussignal skickas till
plint 27 eller 29 och till

relautgang 01 eller 02.

4-56 Varning lag aterkoppling

Range: Funktion:
-999999.999

ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
par. 4-57
ProcessCtrlUnit]

Mata in den nedre
aterkopplingsgransen. Nar
aterkopplingen
underskrider den har
gransen visar displayen
Aterk.aq. Signalutgangarna
kan programmeras sa att
en statussignal skickas till
plint 27 eller 29 och till
relautgang 01 eller 02.

4-57 Varning hég aterkoppling

Range: Funktion:
999999.999 [ par. 4-56 - Mata in den 6vre
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 aterkopplingsgransen. Nar

ProcessCtrlUnit] aterkopplingen overskrider
gransen visar displayen
Aterk. hog. Signalut-
gangarna kan
programmeras sd att en
statussignal skickas till
plint 27 eller 29 och till

reldutgang 01 eller 02.

4-58 Motorfasfunktion saknas
Option:

Funktion:

Visar ett larm i handelse av att motorfas saknas.

,_
A=

Inaktiverad | Inget larm visas i hdndelse av att en motorfas
saknas.

OBS!

Du kan inte dndra denna parameter nar motorn kors.
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3.6.3 4-6* Varvtal, forbik.

| en del system &r det nédvandigt att undvika vissa utfrek-
venser eller varvtal pa grund av resonansproblem i
systemet. Maximalt fyra frekvens- eller varvtalsomraden kan
undvikas.

4-60 Forbikoppla varvtal fran [v/m]

Matris [4]

Range: Funktion:

Size related* | [0 - par. | en del system ar det nodvandigt
4-13 RPM] att hoppa over vissa utvarvtal pa

grund av resonansproblem i
systemet. Ange de lagre granserna
for varvtalen som ska undvikas.

4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz]

Matris [4]

Range: Funktion:

Size related* | [O - par. | en del system ar det nédvandigt
4-14 Hz] att hoppa over vissa utvarvtal pa

grund av resonansproblem i
systemet. Ange de lagre granserna
for varvtalen som ska undvikas.

4-62 Forbikoppla varvtal till [v/m]

Matris [4]

Range: Funktion:

Size related* | [O - par. | en del system &r det nédvandigt
4-13 RPM] att hoppa over vissa utvarvtal pa

grund av resonansproblem i
systemet. Ange de Ovre granserna
for varvtalen som ska undvikas.

4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz]

Matris [4]

Range: Funktion:

Size related* | [0 - par. | en del system &r det nédvandigt
4-14 Hz] att hoppa over vissa utvarvtal pa

grund av resonansproblem i
systemet. Ange de Ovre granserna
for varvtalen som ska undvikas.

3.6.4 Instdllning av halvautomatisk

forbikoppling av varvtal

Instéllningen av den halvautomatiska férbikopplingen av
varvtal kan anvédndas for att férenkla programmeringen av
de frekvenser som ska hoppas Over pa grund av resonans i

systemet.

Utfor foljande process

Stoppa motorn.
Vélj Aktiverad i 4-64 Konf. halvauto férbikoppling.

Tryck pa Hand On pa LCP for att starta sokningen
efter frekvensband som orsakar resonanser.
Motorn kommer att rampas upp i enlighet med
rampinstallningen.

Vid genomsdkning av ett resonansband, ska du
trycka pa OK pa den LCP ndr bandet lamnas. Den
faktiska frekvensen lagras som det forsta
elementet i 4-62 Forbikoppla varvtal till [v/m] eller
4-63 Forbikoppla varvtal till [Hz] (matris). Upprepa
detta for varje resonansband som identifierades
vid upprampningen (det gar att justera hogst
fyra).

Nar maximalt varvtal har uppnatts kommer
motorn automatiskt att borja rampa ned.
Upprepa ovanstaende procedur ndr varvtalet
lamnar resonansbanden under retardationen. De
faktiska frekvenser som registreras nar du trycker
pa OK kommer att sparas i 4-60 Férbikoppla
varvtal fran [v/m] eller 4-61 Férbikoppla varvtal
fran [Hz].

Nar motorn rampats ned till stopp, tryck pa OK.
4-64 Konf. halvauto férbikoppling kommer
automatiskt att aterstallas till Av. Frekvensom-
formaren forblir i Hand-lage tills du trycker pa Off
eller Auto On pa LCP.

Om frekvenserna for ett visst resonansband inte registreras
i ratt ordning (frekvensvarden som sparats i Férbikoppla
varvtal till &r hogre én de som sparats i Férbikoppla varvtal
fran) eller om det inte finns samma antal sparade fran-
varden som till-varden kommer alla registreringar att
annulleras, och féljande meddelande visas: Insamlade
varvtalsomraden dr 6verlappande eller inte fullstdndigt
definierade. Tryck pd [Cancel] fér att avbryta.

4-64 Konf. halvauto forbikoppling

Option: Funktion:
[0] | Av Ingen funktion
[1] | Aktiverad | Starta konfigurationen av halvautomatisk

forbikoppling och fortsdtta med den procedur
som beskrivs ovan.
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3.7 Parametrar 5-** Digital In/ut OBS!

i Denna parameter kan inte dndras nar motorn ar igang.
Parametergrupp for att konfigurera digital ingang och

utgang.
5-01 Plint 27, funktion

3.7.1 5-0* Digital 1/O-lage Option: Funktion:
[0] [Ingéng Anger plint 27 som digital ingang.

Parametrar for att konfigurera ingang och utgang med [1] |Utgdng Anger plint 27 som digital utgéng.
NPN och PNP.
|
5-00 Digitalt I/O-lage OBS! L . L
. . Denna parameter kan inte dndras ndr motorn ar igang.
Option: Funktion:
Digitala ingangar och programmerade digitala
9718 Igangar ot prog e 5-02 Plint 29, funktion
utgangar gar att forprogrammera for drift,
antingen i PNP- eller i NPN-system. Option: Funktion:

[0] [ PNP - aktiv Atgérd pé positiva riktningspulser (0). PNP- [0 |Ingdng Definierar plint 29 som digital ingéng.

vid 24V system dras ned till GND. [11 | Utgéng Definierar plint 29 som digital utgang.
[11[ NPN - aktiv | Atgard vid negativa riktningspulser (1). NPN- OBSI
vid OV system slas over till +24 V, internt i * L . L
frekvensomformaren. Denna parameter kan inte dndras nar motorn ar Igang.

3.7.2 5-1* Digitala ingangar

Parametrar for konfigurering av ingangsplintarnas ingangsfunktioner.
De digitala ingangarna anvands for att valja olika funktioner i frekvensomformaren. Alla digitala ingangar kan stallas in for
foljande funktioner:

Digital ingéngsfunktion Val Plint

Ingen funktion [0] Alla *plintar 32, 33, 29, 19
Aterstall m Alla

Invert. utrullning [2] Alla *plint 27
Inv. och aterst. inv. [3] Alla
DC-broms, inverterad [5] Alla

Stopp, inverterat [6] Alla
Externt stopp [7] Alla

Start [8] Alla
Pulsstart [9] Alla
Reversering [10] Alla

Starta reverserat [11] Alla

Jogg [14] Alla
Forinstalld ref. till [15] Alla
Forinst. ref.-bit 0 [16] Alla
Forinst. ref.-bit 1 [17] Alla

Forinst ref bit 2 [18] Alla

Frys referens [19] Alla

Frys utfrekvens [20] Alla

Oka varvtal [21] Alla

Minska varvtal [22] Alla
Menyval, bit 0 [23] Alla
Menyval, bit 1 [24] Alla
Pulsingdng [32] plint 29, 33
Ramp, bit 0 [34] Alla

Natfel, inverterat [36] Alla
Hand/Auto-start [51] Alla
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Drift tillaten [52] Alla
Hand-start [53] Alla
Auto-start [54] Alla
DigiPot, 6ka [55] Alla
DigiPot, minska [56] Alla
DigiPot, rensa [57] Alla
Raknare A (upp) [60] 29, 33
Raknare A (ned) [61] 29, 33
Aterstall riknare A [62] Alla
Raknare B (upp) [63] 29, 33
Réknare B (ned) [64] 29, 33
Aterstall rdknare B [65] Alla
Energisparldge [66] Alla
Aterstall underhallsord (78] Alla
PTC-kort 1 [80] Alla
Pulsstyrd pumprensning [85] Alla
Start av huvudpump 0 Alla
Alternering av huvudpump Alla
Pump 1, stopp Alla
Pump 2, stopp Alla
Pump 3, stopp Alla

Tabell 3.9

Alla = Plint 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ ar
plintarna pd MCB 101.

Funktioner kopplade till endast en digital ingang anges i
motsvarande parameter.

Alla digitala ingangar kan programmeras till dessa

funktioner:

[0] [Ingen funktion

Inga reaktioner pa signalerna som 6verfors
till plinten.

[11 | Aterstall

Aterstiller frekvensomformaren efter
TRIPP/LARM. Alla larm kan inte aterstallas.

[2] | Invert.
utrullning

Lamnar motorn i fritt lage. Logisk "0" =>
utrullningsstopp.

(Digital standardingang 27): Utrull-
ningsstopp, inverterad ingang (NC).

utfors enligt den valda ramptiden
(3-42 Ramp 1, nedramptid och 3-52 Ramp
2, nedramptid.

OBS!

Nar frekvensomformaren befinner sig
vid momentgransen och har mottagit
ett stoppkommando, kan den inte
stoppa sjalv. Konfigurera en digital
utgang till [27] Momentgrdns och
stopp och anslut sedan denna digitala
utgdng till en digital ingéng
konfigurerad som utrullning for att
sakerstélla att frekvensomformaren
stoppar.

inv.

[31 |Inv. och aterst.

Aterstallning och utrullningsstopp,
inverterad ingang (NC).

Lamnar motorn i fritt ldge och aterstaller
frekvensomformaren. Logisk "0" => utrull-
ningsstopp och aterstallning.

[5] | DC-broms,

Inverterad ingang for DC-bromsning (NC).

overgar fran logisk niva “1” till "0". Stoppet

[7]

Externt stopp

Samma funktion som Inverterat utrull-
ningsstopp, men Externt stopp genererar
larmmeddelandet "externt fel" pa
displayen ndr den plint som har program-
merats for Utrullning, inverterad ar logisk
"0". Larmmeddelandet aktiveras dven via
de digitala utgangarna och relaut-
gangarna, om de har programmerats for
Externt stopp. Larmet kan aterstallas med
en digital ingang eller knappen [RESET],

inverterad Stoppar motorn genom att mata den med
likstrém under en viss tid. Se 2-07 DC- om orsaken till det externa stoppet har
bromsstrém till 2-03 DC-broms, eelhEi, Ay el e
inkoppl.varvtal. Funktionen &r endast aktiv p.l"'og.;ramrrleras ! '22'00 Extern stoppférd-
nar vardet i 2-02 DC-bromstid inte ar 0. il WE i el e B (24
Logisk "0" = DC-bromsning ingangen fordrojs den reaktion som

[6] [ Stopp, Funktion for inverterat stopp. Genererar Pe;l;”;/; :van med dfendtld s'om har stallts
inverterat en stoppfunktion nar den valda plinten In 22700 Extern stoppiordrojning.
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Start

Vélj start for ett start-/stoppkommando.
Logisk "1” = start; logisk "0"” = stopp.
(Digital standardingang 18).

9l

Pulsstart

Motorn startar om en puls ges under
minst 2 ms. Motorn stoppar om inverterat
stopp aktiveras.

[10]

Reversering

Andrar riktningen fér motoraxelrotationen.
Vélj logisk "1" for reversering. Reversering-
ssignalen andrar endast
rotationsriktningen. Den aktiverar inte
startfunktionen. Valj bada riktningarna i
4-10 Motorvarvtal, riktning.

(Digital standardingang 19).

ringspunkt/villkor fér anvandning av Oka
varvtal och Minska varvtal. Om &ka/minska
varvtal anvands foljer varvtalsandringen
alltid ramp 2 (3-57 Ramp 2, uppramptid
och 3-52 Ramp 2, nedramptid) i intervallet
0 - 1-23 Motorfrekvens.

OBS!

N&r Frys utfrekvens &r aktivt kan
frekvensomformaren inte stoppas via
en lag "start [13]"-signal. Stoppa
frekvensomformaren via en plint
programmerad for [2] Utrullning,
inverterad eller [3] Utrullning och
aterstdllning, inverterad.

[11] | Starta Anvands for att utfora start/stopp och
reverserat reversering genom samma ledning.
Signaler for start tillats inte samtidigt.
[14] | Jogg Anvénds for att aktivera joggvarvtal. Se

3-11 Joggvarvtal [Hz].
(Digital standardingéng 29).

[15]

Forinstalld ref.
till

Anvands for att vaxla mellan extern
referens och forinstalld referens. Det
forutsatts att Extern/forinstdlld [1] har valts
i 3-04 Referensfunktion. Logisk "0" = extern
referens aktiv; logisk "1" = en av de atta
forinstallda referenserna ar aktiv.

[1e]

Forinst. ref.-bit
0

Innebdr att du kan vélja mellan en av de
atta forinstallda referenserna enligt
Tabell 3.10.

[21]

Oka varvtal

Digital styrning av 6ka/minska varvtal
onskas (motorpotentiometer). Aktivera
denna funktion genom att valja antingen
Frys referens eller Frys utfrekvens. Nar Oka
varvtal aktiveras under kortare tid an 400
ms kommer den resulterande referensen
att 6ka med 0,1 %. Om Oka varvtal
aktiveras under langre tid an 400 ms
kommer den resulterande referensen att
rampas i enlighet med Ramp 1 i

3-41 Ramp 1, uppramptid.

[22]

Minska varvtal

Samma som [21] Oka varvtal.

[17]

Forinst. ref.-bit
1

Innebar att du kan vélja mellan en av de
atta forinstallda referenserna enligt
Tabell 3.10.

[23]

Menyval, bit 0

Vélj en av de fyra installningarna. Stall in
0-10 Aktiv meny pa Ext. menyval.

[24]

Menyval, bit 1

Samma som [23] Set-up select bit 0.
(Digital standardingang 32).

[18]

Forinst ref bit 2

Innebar att du kan vélja mellan en av de
atta forinstallda referenserna enligt
Tabell 3.10.

[32]

Pulsingédng

Vélj Pulsingdng nar du anvander en
pulssekvens antingen som referens eller
aterkoppling. Skalning gors i parame-
tergrupp 5-5*.

Forinst ref. bit

Forinstalld ref. 0

Forinstalld ref. 1

[34]

Ramp, bit 0

Vélj vilken ramp som ska anvandas. Logisk
"0" valjer ramp 1, medan logisk "1" véljer
ramp 2.

Forinstalld ref. 2

Forinstalld ref. 3

[36]

Natfel,
inverterat

Aktiverar 14-10 Ndtfel. Natfel, inverterat ar
aktivt vid logisk "0".

Forinstalld ref. 4

Forinstalld ref. 5

[51]

Hand/Auto-start

Véljer Hand eller Autostart. Hog = Endast
Auto, Lag = endast Hand-lage.

Forinstalld ref. 6

= |=|=|=|O|O|OC|O|N

= |=|lo|lo|=|=|o|lo|=
= |Oo|=|O|—=|OC|=|OC|C

Forinstalld ref. 7

Tabell 3.10 Forinstalld ref. Bit

[19]

Frys referens

Fryser den faktiska referensen. Den frysta
referensen &r nu aktiveringspunkt/villkor
for anvandning av Oka varvtal och Minska
varvtal. Om Oka/minska varvtal anvands,
foljer varvtalsandringen alltid ramp 2

3-51 Ramp 2, uppramptid och 3-52 Ramp 2,
nedramptid i intervallet 0 3-03 Maximire-
ferens Maximireferens.

[20]

Frys utfrekvens

Fryser den faktiska motorfrekvensen (Hz).
Den frysta motorfrekvensen ar nu aktive-

[52]

Drift tillaten

Ingangsplinten som Drift tillaten har
programmerats for maste vara logisk "1"
innan ett startkommando kan accepteras.
Drift tillaten har en logisk "OCH"-funktion
relaterad till den plint som har program-
merats for [8] Start, [14] Jogg eller [20] Frys
utfrekvens, vilket innebar att bada villkoren
maste uppfyllas for att motorn ska kunna
startas. Om Dirift tillaten &r ansluten till
flera plintar racker det att Drift tillaten har
angetts till logisk "1" pa en av plintarna
for att funktionen ska utforas. Den digitala
utgangssignal for Driftbegaran ([8] Start,
[14] Jogg eller [20] Frys utfrekvens) som har
programmerats i parametergrupp 5-3*
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Digitala utgangar, eller par. 5-4* Relaer,
paverkas inte av Drift tillaten.

[85]

Pulsstyrd
pumprensning

Startar rensning.

[53]

Hand-start

En signal forsatter frekvensomformaren i
ldge Hand som nar knappen [Hand On]
har tryckts ned och ett normalt
stoppkommando asidosatts. Om signalen
kopplas fran stoppas motorn. Om andra
startkommandon ska vara giltiga, maste
en annan digital ingang tilldelas Autostart
och en signal laggas pa denna. [Hand On]
och [Auto On] har ingen effekt. [Off]
asidpsatter Hand Start och Auto Start.
Tryck pa antingen [Hand On] eller [Auto
On] for att aktivera Handstart respektive
Autostart igen. Om ingen signal laggs pa
antingen Handstart eller Autostart stoppas
motorn, oavsett om ett normalt
startkommando skickas. Om en signal
ldggs pa bade Handstart och Autostart blir
funktionen Autostart. Om [Off] trycks ned
stoppas motorn, oavsett om signaler ldggs
pa Handstart och Autostart.

Instédllningarna nedan ar alla relaterade till kaskadregu-
latorn. Kopplingsscheman och instéllningar for parametern,
se parametergrupp 25-** for ytterligare information.

[54]

Auto-start

En signal forsatter frekvensomformaren i
lage Auto som nar knappen [Auto On]
trycks ned. Se dven [53] Handstart.

[55]

DigiPot, oka

Anvinder ingdngen som en OKA-signal till
den funktion for digital potentiometer
som beskrivs i parametergrupp 3-9*

[56]

DigiPot, minska

Anvander ingangen som en MINSKA-signal
till den funktion for digital potentiometer
som beskrivs i parametergrupp 3-9*

[57]

DigiPot, rensa

Anvander ingangen for att RENSA den
referens for digital potentiometer som
beskrivs i parametergrupp 3-9*

[120] | Start av Start/stopp av huvudpumpen (som
huvudpump [ regleras av frekvensomformaren). En start
kraver att aven en systemstartsignal har
lagts pa exempelvis en av de digitala
ingangar som har stallts in for [8] Start!
[121] [ Alternering Framtvingar véaxling av huvudpumpen i en
av kaskadregulator. Véaxling av huvudpump,
huvudpump | 25-50 Alternering av huvudpump maste vara
installd till antingen [2] P kommando eller
[3] Vid inkoppling eller PG kommando.
25-51 Alterneringshdindelse kan vara installd
till vilket som helst av de fyra alternativen.
[130 | Pump 1, Den har funktionen ar beroende av install-
- stopp - Pump [ ningen i 25-06 Antal pumpar. Om denna ar
138] |9, stopp installd pa [0] Nej refererar Pump 1 till den

[60]

Réknare A (upp)

(Endast plint 29 eller 33) Ingang for
inkrementell rékning i SLC-réknaren.

[61]

Raknare A (ned)

(Endast plint 29 eller 33) Ingang for
dekrementell rékning i SLC-rdknaren.

[62]

Aterstall raknare
A

Ingang for aterstallning av raknare A.

[63]

Réknare B (upp)

(Endast plint 29 och 33) Ingang for
inkrementell rékning i SLC-réknaren.

[64]

Raknare B (ned)

(Endast plint 29 och 33) Ingang for
dekrementell rakning i SLC-raknaren.

[65]

Aterstall raknare
B

Ingéng for aterstéllning av raknare B.

[66]

Energisparlage

Tvingar frekvensomformaren till Energi-
sparlage (se par. 22-4*, Energisparlage).
Reagerar pa framflanken av den signal

som skickas!

[78]

Aterstall
forebyggande
underhallsord

Aterstaller alla data i 16-96 Underhdllsord
till 0.

[80]

PTC-kort 1

Alla digitala ingéngar kan stallas till [80]
PTC-kort 1. Endast en digital ingang far
dock stéllas in till detta val.

pump som regleras av reldet RELA 1 osv.
Om den ar [1] Ja refererar Pump 1 till den
pump som regleras av frekvensom-
formaren endast (utan inblandning fran
nagot av de inbyggda relderna) och Pump
2 till den pump som regleras av reldet
RELA 1. Huvudpumpar med olika varvtal
kan inte stoppas i den enklaste kaskadre-
gulatorn.

Se Tabell 3.11
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Instéllning i | Instéllning i 25-06 Antal
Rdramey (LIafer Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-1*
] [0] Nej (11 Ja forutom Pulsingdng.

5-1*

[130] Pump Styrs av Regleras av Option: Funktion:

1, stopp RELA1 frekvensom- [16] Forinst ref bit 0
(endast om | formaren (7 Forinst ref bit 1
inte (kan inte [18] Forinst ref bit 2

huvudpump) |asas) [19] Frys referens

[131] Pump | Regleras av | Regleras av [20] Frys utgdng
2, stopp RELA 2 RELA 1 [21] Oka varvtal

[132] Pump | Regleras av | Regleras av [22] Minska varvtal
3, stopp RELA 3 RELA 2 [23] Menyval, bit 0

[133] Pump | Regleras av | Regleras av [24] Menyval, bit 1
4, stopp RELA 4 RELA 3 [34] Ramp, bit 0

[134] Pump | Regleras av | Regleras av [36] Natfel, inverterat
5, stopp RELA 5 RELA 4 [37] Gnistlige

[135] Pump | Regleras av | Regleras av [52] Drift tilldten
6, stopp RELA 6 RELA 5 [53] Hand-start

[136] Pump | Regleras av | Regleras av [54] Auto-start
7, stopp RELA 7 RELA 6 [55] DigiPot, 6ka

[137] Pump | Regleras av | Regleras av [56] DigiPot, minska
8, stopp RELA 8 RELA 7 57] DigiPot, rensa

[138] Pump | Regleras av | Regleras av 162] Aterstall raknare A
9, stopp RELA 9 RELA 8 [65] Aterstill raknare B

Tabell 3.11 [66] Energisparlage

[68] Tidsstyrda atg. inakt.
[69] Konst. AV-atgarder

7o Konst PA-atgirder
Option:  Funktion: [78] Atst. underh. ord
[8] * | Start | Samma alternativ och funktioner som parame- [80] PTC-kort 1

tergrupp 5-1* férutom Pulsingdng. [120] Start av huvudpump
[121] Alternering av huvudpump
[130] Pump 1, stopp
Option: Funktion: [131] Pump 2, stopp
[0] * | Ingen funktion | Samma alternativ och funktioner som [132] Pump 3, stopp
parametergrupp 5-1* férutom Pulsingdng.

Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-1*.
Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-1* Option: Funktion:
forutom Pulsingdng.

. . [0] Ingen funktion
Option: Funktion: 0] Aterstallning
0] I:wgen funktion [2] Utrullning, invert.
(1 Aterstallning [3] Utr. och aterst., inv.
[2] Utrullning, invert. 5] DC-broms, invert.
[3] Utr. och aterst., inv. 6] Stopp, inverterat
[5] DC-broms, invert. 71 Externt stopp
[6] Stopp, inverterat 18] Start
[7] Externt stopp 9] Pulsstart
8] Start [10] Reversering
191 Pulsstart [11] Starta reverserat
[10] Reversering [14] Jogg
(1] SEIE BRI [15] Forinstalld ref. till
(141 Jogg [16] Forinst ref bit 0
[15] Forinstalld ref. till 7] Forinst ref bit 1
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5-13 Plint 29, digital ingéng

5-16 Plint X30/2, digital ingang

Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-1*. Option: Funktion:

Option: Funktion: [0] * [ Ingen funktion | Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul
[18] Férinst ref bit 2 MCB 101 &r installerad i frekvensom-

[19] Frys referens formaren. Samma alternativ och funktioner
[20] Frys utgéng som parametergrupp 5-1* forutom for

21] Oka varvial Pulsingdng [32].

[23] gl T 0 Option: Funktion:

[24] Menyval, bit 1 [0] * | Ingen funktion | Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul
301 A TETTEE MCB 101 ér installerad i frekvensom-

32] Pulsingéng formaren. Samma alternativ och funktioner
[34] Ramp, bit 0 som parametergrupp 5-1* forutom for

[36] Natfel, inverterat Pulsingdng [32.

[37] Gnistlage

52| i tiaten
[53] Hand-start Option: Funktion:

[54] Auto-start [0] * [ Ingen funktion | Denna parameter &r aktiv da tillvalsmodul
[55] DigiPot, 6ka MCB 101 &r installerad i frekvensom-

[56] DigiPot, minska formaren. Samma alternativ och funktioner
[57] DigiPot, rensa som parametergrupp 5-1* forutom for

[60] Raknare A (upp) Pulsingdng [32].

[61] Raknare A (ned)

[62] Aterstall riknare A

[63] Réknare B (upp)

[64] Raknare B (ned)

[65] Aterstall riknare B

[66] Energisparlage

[68] Tidsstyrda atg. inakt.

[69] Konst. AV-atgarder

[70] Konst. PA-&tgarder

[78] Atst. underh. ord

[80] PTC-kort 1

[120] Start av huvudpump

[121] Alternering av huvudpump

[130] Pump 1, stopp

[131] Pump 2, stopp

[132] Pump 3, stopp

Option: Funktion:

[0] * [ Ingen drift

Samma alternativ och funktioner som parame-
tergrupp 5-1* Digitala ingdngar, forutom for
Pulsingdng.

5-15 Plint 33, digital ingang

Option:

Funktion:

[0] * | Ingen drift

Samma alternativ och funktioner som parame-
tergrupp 5-1%, Digitala ingangar.
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3.7.3 5-3* Digitala utgéngar [18] | Utanfor &terk.omr. Utanfor aterkopplingsomradet
installt i 4-56 Varning lag
Parametrar for konfigurering av utgéngsplintarnas utgangs- dterkoppling och 4-57 Varning hdg
funktioner. De tva digitala utgdngarna av typen "fast dterkoppling.
tillstdnd” 4r gemensamma for plint 27 och 29. Ange 1/0- [19] | Under aterk, lag Aterkopplingen understiger
funktionen for plint 27 i 5-01 Plint 27, funktion, och ange gransen som angetts i
I/O-funktionen for plint 29 i 5-02 Plint 29, funktion. 4-52 Varning, lagt varvtal.
[20] | Over aterk., hég Aterkopplingen &verstiger grinsen
Dessa parametrar kan inte dndras medan motorn &r igang. som angetts i 4-56 Varning ldg
aterkoppling.
De digitala utgangarna kan programmeras med dessa AL etk eeliling LEiELe Vamm? SI‘?S pa “nar )
funktioner: temperaturen dr hogre an gransen
for motor, frekvensomformare,
: = — = bromsmotstand eller termistor.
[0] |Ingen funktion Standard fér alla digitala utgangar 251 | Reversering Reversering. Logisk "1" = relaet ar
och reldutgdngar ’ B
- 249 —— aktiverat, 24 V DC nédr motorn
[1] Styrning klar Styrkortet har néatspanning. roterar medurs. Logisk "0" = reliet
[2] Frekv.omfor. redo Frekvensomformaren ar klar for r inaktiverat, ingen signal nir
drift och har signal pa styrkortet. motorn roter;r moturs
[3] Frekv.omfor. redo/ Frekvensomformaren ar klar for [26] |Buss OK Kommunikationen via den seriella
fjarrstyr. drift och ar i laget Auto On. e e B el
[4] Standby/ingen varning | Frekvensomformaren é&r driftklar. (ingen timeout)
Inga ftért_ et s'.copplfommandon [27] [ Momentgréans och Anvands nar utrullning och stopp
har givits (starta/inaktivera). Det stopp utfors vid momentgrinsen. Om
- s mga"varnmgar. frekvensomformaren har fatt en
(5] Kor Motorn kdrs. stoppsignal och befinner sig pa
[6] Koér / ingen varning Utvarvtalet dr hogre an installt momentgransen ér signalen logisk
varvtal i 1-81 Min. varvtal fér v,
funktion v. stopp [v/m]. Motorn [28] [ Broms, ingen varning | Bromsen ar aktiv och det finns
kors och det foreligger ingen inga varningar
varning. [29] [ Broms klar, inga fel Bromsen ar klar for drift och det
[8] Kor pa ref./ej varn. Motorn kors pa referensvarvtal. finns inga fel
[9] Larm E.tt Iar.m akt|ver.ar utgangen. Det [30] | Bromsfel (IGBT) Utgéngen &r logisk "1" nar
e e Rl bromsens IGBT ar kortsluten.
[10] [Larm eller varning Ett larm eller en varning aktiverar AvEne dem hEr funlienan &7 e
utgangen. skydda frekvensomformaren om
[11] [P3a momentgrans Momentgransen som angetts i det skulle uppsta nagot fel i
4-16 Momentgrdns, motordrift har bromsmodulerna. Anvind
overskridits. utgangen/reldet for att sla fran
[12] | Utanfor stromomr. Motorstrommen ligger utanfér det natspanningen frén frekvensom-
omrade som &r angivet i formaren.
4-18 Strémbegrdnsning. [35] | Externt stopp Funktionen Externt stopp har
[13] | Under strom, lag Motorstrommen &r lagre @n den aktiverats via en av de digitala
som angetts i 4-50 Varning, svag ingéngarna.
strom. [40] | Utanfér ref.omr.
[14] | Over strém, hég Motorstrommen &r hogre an den [41] | Under referens, lag
som angetts i 4-51 Varning, stark [42] | Over referens, hog
strom. [45] [ Busstyrn.
[15] | Utanfor varvtalsomr. Utvarvtalet ligger utanfor det [46] | Busstym. 1 vid
omrade som stallts in i Ut
4-52 Varn/.ng, Iaf;t varvtal och [47] | Busstyrn. 0 vid
4-53 Varning, hégt varvtal. timeout
[16] | Under varvtal, lagt Utvarvtahle; 2; I‘z/agre‘ an Io[et som , 510 [Pulsiigang
tt - , t tal.
— 2nges 2nng. agr vana [60] [ Komparator O Se parametergrupp 13-1*. Om
[17] [ Over varvtal, hogt Utvarvtalet ar hogre dn det som komparator 0 har utvarderats som
angetts i 4-53 Varning, hogt
varvtal.
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SANT &r utgangen "hog". | annat
fall ar den "lag".

blir Idg nar Smart Logic-funktionen
[33] Ange digital utgdng B ldg

[61] [Komparator 1 Se parametergrupp 13-1*. Om utfors.
komparator 1 har utvarderats som [82] [SL Digital utgang C Se 13-52 SL Controller-funktioner.
SANT &r utgangen "hog". | annat Utgangen blir hog nar Smart
fall &r den "lag". Logic-funktionen [40] Ange digital
[62] | Komparator 2 Se parametergrupp 13-1*. Om utgdng C hég utfors. Utgangen blir
komparator 2 har utvdrderats som lag nar Smart Logic-funktionen
SANT ar utgangen hog. | annat fall [34] Ange digital utgdng C ldg,
ar den "lag". utfors.
[63] | Komparator 3 Se parametergrupp 13-1*. Om [83] |SL Digital utgang D Se 13-52 SL Controller-funktioner.
komparator 3 har utvarderats som Utgangen blir hog nar Smart
SANT &r utgéngen hég. | annat fall Logic-funktionen [41] Ange digital
ar den "lag". utgdng D hég utfors. Utgangen blir
[64] | Komparator 4 Se parametergrupp 13-1*. Om lag ndr Smart Logic-funktionen
komparator 4 har utvérderats som [35] Ange digital utgang D ldg
SANT &r utgangen hdg. | annat fall utfors.
ar den "lag". [84] [SL Digital utgang E Se 13-52 SL Controller-funktioner.
[65] | Komparator 5 Se parametergrupp 13-1*. Om Utgangen blir hég ndr Smart
komparator 5 har utvéarderats som Logic-funktionen [42] Ange digital
TRUE &r utgangen "hdg". | annat utgdang E hég utfors. Utgangen blir
fall ar den "lag". lag nér Smart Logic-funktionen
[70] | Logisk regel O Se parametergrupp 13-4*. Om [36] Ange digital utgdng E ldg
logisk regel 0 har utvirderats som utfors.
SANT &r utgdngen hég. | annat fall [85] | SL Digital utgang F Se 13-52 SL Controller-funktioner.
ar den "lag". Ingangen blir hég nar Smart
[71] |Logisk regel 1 Se parametergrupp 13-4%. Om Logic-funktionen [43] Ange digital
logisk regel 1 har utvirderats som utgdng F hég utférs. Utgangen blir
SANT &r utgdngen hég. | annat fall ldg nér Smart Logic-funktion [37]
ar den "lag". Ange digital utgang F lag utfors.
[72] |Logisk regel 2 Se parametergrupp 13-4*. Om [160] | Inget larm Utgdngen &r hog da inget larm
logisk regel 2 har utvarderats som foreligger.
SANT &r utgéngen hdg. | annat fall [161] | Kor reverserat Utgangen ar hég nar frekvensom-
ar den "lag". formaren kérs moturs (det logiska
[73] | Logisk regel 3 Se parametergrupp 13-4*. Om resultatet av statusbitarna "kor"
logisk regel 3 har utvirderats som OCH "reversering").
SANT &r utgdngen hég. | annat fall [165] | Lokal ref. aktiv Utgangen blir hdg om
ar den "lag". 3-13 Referensplats = [2] Lokal eller
[74] | Logisk regel 4 Se parametergrupp 13-4*. Om om 3-13 Referensplats = [0] Lénkat
logisk regel 4 har utvarderats som till Hand/Auto samtidigt som LCP
SANT &r utgdngen hog. | annat fall ar i laget Hand on.
ar den "lag". [166] | Extern ref. aktiv Utgangen blir hég om
[75] |Logisk regel 5 Se parametergrupp 13-4*. Om 3-13 Referensplats [1] eller Léinkat
logisk regel 5 har utvirderats som till Hand/Auto [0] samtidigt som
SANT &r utgdngen hég. | annat fall LCP &r i ldge Auto On.
ar den "lag". [167] | Startkmd. aktivt Utgangen &r hog nar det finns ett
[80] |SL Digital utgdng A Se 13-52 SL Controller-funktioner. aktivt startkommando (dvs. [Auto
Utgangen blir hog nar Smart on] och ett startkommando via
Logic-funktionen [38] Ange digital digital ingangsanslutning eller
utgdng A hog utfors. Utgangen blir buss ar aktivt, eller [Hand on].
Idg ndr Smart Logic-funktionen OBSI
[32] Ange digital utgdng A lag Alla inverterade Stopp/Utrull-
utfors. ningskommandon méste vara
[81] |SL Digital utgang B Se 13-52 SL Controller-funktioner. inaktiva.

Utgangen blir hég nar Smart
Logic-funktionen [39] Ange digital
ututgang B hog utfors. Utgangen
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[168]

Fr.omf i Hand-Lage

Utgangen &r hoég néar frekvensom-
formaren ar i laget Hand on (vilket
anges av att lysdioden ovanfér
[Hand on] ar tand).

[169]

Enhet i laget Auto

Utgangen &r hog nar frekvensom-
formaren ar i laget Auto (vilket
anges av att lysdioden ovanfor
[Auto on] ar tand).

[180]

Klockfel

Klockfunktionen har aterstallts till
fabriksinstéliningen (2000-01-01)
pa grund av ett stromavbrott.

[181]

Forebyggande
underhall

En eller flera handelser for
forebyggande underhall som har
programmerats i 23-10 Underhdlls-
objekt, Underhallsobjekt, har
overskridit tiden for den angivna
atgarden i 23-11 Underhdllsatgdrd.

[182]

Rensning

Rensningen ar aktiv.

[188]

AHF-kondensatorans-
lutning

Se 5-80 AHF Cap Reconnect Delay.

[189]

Extern flaktstyrning

Extern flaktstyrning ar aktiv.

[190]

Inget flode

En situation med inget flode eller
minimalt varvtal har detekterats
om detta har aktiverats i
Detektering ldg effekt. 22-21 Detekt.
lag effekt, 22-22 Detekt. ldgt varvtal.

4-11 Motorvarvtal, nedre gréins
[rpom]). Nar grdansen har natts
stangs forbikopplingsventilen, sa
att kompressorn kan arbeta
normalt. Den héar proceduren
aktiveras inte igen forran en ny
start initieras och frekvensomfor-
marens varvtal ar noll vid
mottagandet av startsignalen.
Startfordréjning, 1-71 Startférdr. kan
anvandas for att fordroja
motorstarten. Styrprincip for
forbikopplingsventil:

Varvtal VoA

e T

FRAN

e 1

FRAN

start Stopp Tid

Bild 3.20

[199]

[191]

Torrkdrning

Torrkdrning har detekterats. Den
har funktionen maste aktiveras i
22-26 Torrkérning, funktion.

Rorfyllning

Aktiv nar rorfyllningsfunktionen

kors. Se parametergrupp 29-0*.

Installningarna nedan é&r alla relaterade till kaskadregu-

[192] | Kurvslut Aktiv nar en kurvslutssituation
finns narvarande.

[193] | Energisparldge Frekvensomformaren/systemet har
gatt in i energisparldge. Se Energi-
sparldge, parametergrupp 22-4*.

[194] [ Trasigt band Rembrott har detekterats. Den har

funktionen maste aktiveras i
22-60 Rembrott, funktion.

[195]

Forbik.ventilstyrning

Reglering med forbikopplingsventil
(digital utgang/relautgang i
frekvensomformaren) anvands for
kompressorsystem, for att avlasta
kompressorn under start med
hjalp av en forbikopplingsventil.
Nar startkommandot har givits ar
forbikopplingsventilen 6ppen tills
frekvensomformaren uppnar

latorn.

Mer information finns i parametergrupp 25-** Kaskadre-

gulator.

[200] | Full Alla pumpar kdrs med maximalt varvtal.

kapacitet

[201] [ Pump 1 kors [ En eller flera av pumparna som regleras av
kaskadregulatorn kors. Den héar funktionen ar
ocksa beroende av instéllningen i 25-05 Fast
huvudpump. Om denna &r installd pa [0] Nej
refererar Pump 1 till den pump som regleras
av reldet RELA 1 osv. Om den &r instélld pa
[1] Ja refererar Pump 1 till den pump som
regleras av frekvensomformaren endast (utan
inblandning fran nagot av de inbyggda
relderna) och Pump 2 till den pump som
regleras av reldet RELA 1. Se Tabell 3.12

[202] [ Pump 2 kors | Se [201]

[203] | Pump 3 kors | Se [201]

Instéllning i parametergrupp 5-3*

Instéllning i 25-05 Fast huvudpump

[0] Nej

[11 Ja

[201] Pump 1 kors

Regleras av RELA 1

Regleras av frekvensomformaren

[202] Pump 2 kors

Regleras av RELA 2

Regleras av RELA 1

[203] Pump 3 kors

Regleras av RELA 2

Tabell 3.12 Pumpar reglerade av kaskadregulatorn
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5-30 Plint 27, digital utgang
Option:

Funktion:

Option:

Funktion:

5-40 Funktionsrela

[0] * | Ingen funktion | Samma alternativ och funktioner som

[21]

Termisk varning

parametergrupp 5-3*. [25] | Reversering
o e
[27] [ Momentgrans & stopp
Option: Funktion: [28] | Broms, ingen varning
[0] * | Ingen funktion | Samma alternativ och funktioner som 129] |Broms klar, inga fel
parametergrupp 5-3*. (30] | Bromsfel (IGBT)
Option: Funktion: [36] | Styrord, bit 11
- — - - [37] [ Styrord, bit 12
[0] * | Ingen funktion | Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul [40] | Utanfor refomr.
MCB 101 ar monterad i frekvensom-
formaren. Samma alternativ och funktioner [41] l:lnder (ST E
som parametergrupp 5-3*. [42] | Over ref, hdg
[45] | Busstyrn.
Option: Funktion: [47] | Busstyrn., 0 vid t.out
[0] * | Ingen funktion | Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul [60] | Komparator 0
MCB 101 &r monterad i frekvensom- [61] | Komparator 1
formaren. Samma alternativ och funktioner [62] | Komparator 2
som parametergrupp 5-3*. [63] | Komparator 3
[64] | Komparator 4
3.7.4 5-4* Relder 12l |\ CIRERIET
[70] [Logisk regel 0
Parametrar for konfiguration av tidtagnings- och utgangs- [71] | Logisk regel 1
funktionerna for relaer. [72] | Logisk regel 2
e TR
[74] | Logisk regel 4
Option: Funktion: [75] | Logisk regel 5
Valj tillval for att ange funktionen [80] |SL, digital utgang A
for relaerna. [81] [SL, digital utgadng B
Val av varje mekaniskt rela utfors i 182] |SL, digital utgang C
en matrisparameter. T | [0 G e b D
[0] Ingen funktion [84] [SL, digital utgang E
[1] Styrning klar [85] |SL, digital utgang F
[2] Enhet klar [160] [ Inget larm
[3] Enhet klar / fjarr [161] | Kor reverserat
[4] Standby/ingen varning [165] | Lokal ref. aktiv
[5] Kor [166] | Extern ref. aktiv
[6] Kor / ingen varning [167] | Startkommando aktivt.
[8] Kor pa ref./ej varn. [168] [ Hand-lage
[9] Larm [169] [ Auto-lage
[10] [Larm eller varning [180] | Klockfel
[11] | P& momentgréans [181] | Foreb. underhall
[12] | Utanfor stromomr. [188] | AHF Capacitor Connect
[13] [Under strém, lag [189] [ Extern flaktstyrning
[14] | Over strém, hég [190] | Inget fléde
[15] | Utanfér varvtalsomr. [191] [ Torrkdrning
[16] | Under varvtal, lagt [192] | Kurvslut
[171 | Over varvtal, hégt [193] | Energisparlage
[18] | Utanfér aterk.omr. [194] | Rembrott
[19] | Under aterk, lag [195] | Férbik.ventilstyrning
[20] | Over é&terk., hég [198] | Férbikoppling
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5-40 Funktionsrela

Option: Funktion:
[199] | Pipe Filling

[211] | Kaskadpump 1
[212] | Kaskadpump 2
[213] | Kaskadpump 3
[214] | Cascade Pump 4
[215] [ Cascade Pump 5
[216] | Cascade Pump 6
[217] | Kaskadpump 7
[218] | Kaskadpump 8
[219] | Kaskadpump 9
[230] | Ext. Cascade Ctrl

5-41 Till-férdr., reld

Matris [9] (Reld 1 [0], Reld 2 [1], Reld 3 [2], Reld 4 [3], Reld 5 [4],
Reld 6 [5], Reld 7 [6], Reld 8 [7], Reld 9 [8])

Range: Funktion:

0.01 s*

[0.01 - 600 s] [ Ange inkopplingsfordrojning for relaet.
Vdlj ett tillgangligt mekaniskt reld och
MCB 105 i en matrisfunktion. Se

5-40 Funktionsreld. Reld 3-6 ar
inkluderade i MCB 113.

130BA171.10

—

Vald

héndelse

|

Reldutgdng 1 | i
— -
Tillslagsfordrdjning Franslagsfordréjning
P 5-41 P 5-42

Vald
handelse

Relautgdng

™
Tillslagsfordrdjning
P 5-41

Bild 3.21

5-42 Fran-fordr.,, rela

Matris[2]: Reld1[0], Reld2[1]
Range: Funktion:

0.01 s*

[0.01 - 600 s] | Ange franslagsfordrojning for relaet. Valj
ett tillgangligt mekaniskt rela och MCB
105 i en matrisfunktion. Se

5-40 Funktionsreld.

130BA172.10
Vald
héndelse
Relautgéng
Tillslags- Frénslags-
fordréjning  férdrdjning
P 5-41 P 5-42

Bild 3.22

Om tillstandet for en utvald handelse forandras innan de
timers som raknar ned av- och pa-férdrojningen 16per ut,
paverkas inte reldutsignalen.

3.7.5 5-5* Pulsingang.

Pulsingdngsparametrarna anvands for att definiera en
lamplig 6ppning for impulsreferensomradet genom att
konfigurera pulsingdngsinstallningen for skala och filter.
Ingangsplint 29 eller 33 fungerar som frekvensreferen-
singang. Stéll in plint 29 (5-13 Plint 29, digital ingdng) eller
plint 33 (5-15 Plint 33, digital ingdng) till Pulsingdng [32].
Om plint 29 anvands som ingdng, stélls 5-02 Plint 29,
funktion in till Ingdng [0].

Ref. 15UBAU/6.1U
[varv/min.] A

Hoégt
ref.varde -
P 5-53/
p 5-58

Lagt
ref.varde
P 5-52/
p 5-57

Hég frekv. 1ngéng
P 5-51/ [Hz]
P 5-56

Lag frekv.
P 5-50/
P 5-55

Bild 3.23

5-50 Plint 29, lag frekvens

Range: Funktion:
100 Hz* [ [0 - 110000 Ange den laga frekvensgransen enligt
Hz] motorns laga axelvarvtal (dvs. det laga

referensvardet) i 5-52 Plint 29, lagt ref./
daterkopplingsvdrde. Se diagrammet i
detta avsnitt.

5-51 Plint 29, hog frekvens

Range: Funktion:
100 Hz*

[0 - 110000 Hz] | Ange den hoga frekvensgransen
enligt motorns hoga axelvarvtal (dvs.
det hoga referensvardet) i 5-53 Plint
29, hégt ref./dterkopplingsvdrde.
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5-52 Plint 29, lagt ref./aterkopplingsvérde

Range: Funktion:

5-58 Plint 33, hogt ref./aterkopplingsvérde

Range: Funktion:

0*| [999999.999 -
999999.999 ]

Ange gransen for lagt referensvarde
for motorns axelvarvtal [v/m]. Detta ar
dven det lagsta aterkopplingsvardet,
se dven 5-57 Plint 33, lagt ref./
dterkopplingsvdrde.

5-53 Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvérde
Range:
100 *

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det hoga referensvardet [v/m]
for motorns axelvarvtal och det
hoga aterkopplingsvardet, se dven
5-58 Plint 33, hogt ref./aterkopp-
lingsvdirde.

5-54 Pulsfilter, tidskonstant nr 29

Range: Funktion:
100 [1 - 1000 | Ange tidskonstanten for pulsfiltret.
ms* ms] Pulsfiltret dampar svangningarna i

aterkopplingssignalen, som ar en férdel om
det ar mycket storningar i systemet. Ett
hogt tidskonstantvarde resulterar i battre
dampning men Okar dven tidsfordrojningen
genom filtret.

OBS!

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.

5-55 Plint 33, lag frekvens
Range:
100 Hz*

Funktion:

[0 - 110000 Hz] | Ange den laga frekvensgransen enligt
motorns laga axelvarvtal (dvs. det
laga referensvardet) i 5-57 Plint 33,
lagt ref./dterkopplingsviirde.

5-56 Plint 33, hog frekvens
Range:
100 Hz*

Funktion:

[0 - 110000 HZz] | Ange den hoga frekvensen enligt
motorns hdga axelvarvtal (dvs. det
hoga referensvardet) i 5-58 Plint 33,
hégt ref./dterkopplingsvdrde.

5-57 Plint 33, lagt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

0*| [999999.999 -
999999.999 ]

Ange det laga referensvardet [RPM]
for motoraxelns varvtal. Detta &r aven
det laga aterkopplingsvérdet, se aven
5-52 Plint 29, lagt ref./daterkopp-
lingsvdrde.

100 * [ [-999999.999 -

999999.999 ]

Ange det hoga referensvardet
[RPM] fér motorns axelvarvtal. Se
aven 5-53 Plint 29, hogt ref./
dterkopplingsvdrde.

5-59 Pulsfilter, tidskonstant nr 33

Range: Funktion:
100 ms* | [1-1000 [ Ange tidskonstanten for pulsfiltret.
ms] Lagpassfiltret minskar paverkan pa och

dampar svangningarna i aterkopplings-
signalen fran styrningen.

Detta ar en fordel bland annat da
signalen ar behéftad med manga

storningar.

OBS!

Det gar inte att dndra parametern medan motorn ar igang.

3.7.6 5-6* Pulsutgang

Parametrar for konfigurering av skalnings- och utgangs-
funktionerna for pulsutgangar. Pulsutgdngarna ar tilldelade
plint 27 eller 29. V&lj plint 27 utgang i 5-01 Plint 27,
funktion och plint 29 utgang i 5-02 Plint 29, funktion.

Utgdngsvérde 150BA0BY. 1
Hégt
utgdngsvarde + — — — — — — —
P 5-60(term27)
P 5-63(term29) |
|
|
|
| >
Hog frekv. Utg8ng

P 5-62(term27) [Hz]
P 5-65(term29)

Bild 3.24

5-60 Plint 27, pulsutgdngsvariabel

Option: Funktion:

[0] Ingen funktion Vélj den driftvariabel som har

tilldelats for avlasning pa plint 27.

OBS!

Det gar inte att andra den har
parametern nar motorn kors.

[45] | Busstyrn.

[48] | Busstyrn., timeout
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5-60 Plint 27, pulsutgangsvariabel

5-65 Pulsutgdng, maxfrekv. nr 29

Option: Funktion: Stall in den maximala frekvensen pd plint 29 enligt utgangsva-
[100] | Utfrekvens 0-100 riabeln som anges i 5-63 Plint 29, pulsutgdngsvariabel.
[101] | Referens Min-Max Range: Funktion:
[102] | Aterkoppling +- 200 % 5000 Hz* | 10 - 32000 Hzl |
[103] | Motorstrém 0-lmax
[104] | Moment 0-Thim 5-66 Plint X30/6, pulsutgangsvariabel
[105] | Moment 0-Tnom Vélj variabeln for avldasningen av plint X30/6.
[106] | Effekt 0-Pnom Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r installerad
[107] | Varvtal 0-HighLim i frekvensomformaren.
[108] | Moment +-160 % Samma alternativ och funktioner som parametergrupp 5-6*.
[109] [ Utfrekvens, 0-Fmax Option: Funktion:
[113] | Utok. aterkoppling 1 [0] Ingen funktion
[114] | Utok. aterkoppling 2 [45] Busstyrn.
[115] | Utok. &terkoppling 3 [48] Busstyrn., timeout
[116] [ Cascade Reference [100] Utfrekvens 0-100
[101] Referens Min-Max
5-62 Pulsutgdng, maxfrekv. nr 27 [102] Aterkoppling +- 200 %
Range: Funktion: [103] Motorstrom 0-Imax
Stall in den maximala frekvensen for [104] Moment O-Tlim
plint 27 enligt utgéangsvariabeln vald i [105] Moment 0-Tnom
5-60 Plint 27, pulsutgdngsvariabel. [106] Effekt 0-Phom
OBS! [107] Varvtal 0-HighLim
Det gér inte att dndra den har [108] Moment +-160 %
parametern nar motorn kérs. [109] Utfrekvens, 0-Fmax
[113] Utok. aterkoppling 1
5000 Hz* | [0 - 32000 [114] Utok. aterkoppling 2
Hz] [115] Utok. aterkoppling 3
OBS' [116] Cascade Reference
' OBS!

Det gér inte att andra den har parametern nar motorn
kors.

5-63 Plint 29, pulsutgangsvariabel

Vélj variabeln for visning pa display for plint 29. Samma
alternativ och funktioner som parametergrupp 5-6*.
Option: Funktion:
[0] Ingen funktion

[45] Busstyrn.

[48] Busstyrn., timeout

[100] Utfrekvens 0-100

[101] Referens Min-Max

[102] Aterkop. +-200%

[103] Motorstrom 0 Imax

[104] Moment 0-Tlim

[105] Moment 0-Thnom

[106] Effekt 0-Pnom

[107] Varvtal 0-HighLim

[113] Utok. aterkoppling 1

[114] Utok. aterkoppling 2

[115] Utok. aterkoppling 3

Det gér inte att andra den har parametern nar motorn
kors.

5-68 Pulsutgang, maxfrekv. nr X30/6

Vélj maximifrekvensen pa plint X30/6 enligt utgdngsvariabeln i
5-66 Plint X30/6, pulsutgdngsvariabel.
Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB 101 &r monterad

i frekvensomformaren.
Range: Funktion:
5000 Hz* | 0-32000H |

5-80 AHF Cap Reconnect Delay

Range: Funktion:
25 s¢| [1- Fordréjningstid mellan tva pa varandra foljande
120 s] AHF-kondensatoranslutningar. Timern startar nar

AHF-kondensatorn kopplas fran och kopplar till
nar fordrojningen |6per ut och nér frekvensom-
formareffekten ar 6ver 20 % och under 30 % av
nominell effekt (se detaljerad beskrivning
nedan).

70 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss



Dt

Parameterbeskrivning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

AHF-kondensatorns anslutningsutfunktion for digitala
utgangar och reldutgangar

Funktionsbeskrivning:
1. Anslut kondensatorer vid 20 % av nominell effekt

2. Hysteres £50 % av 20 % nominell effekt (=min. 10
% och max. 30 % nominell effekt)

3. Timer for franfordréjning = 10 s. Den nominella
effekten maste vara under 10 % i 10 s for att
ansluta kondensatorerna. Om den nominella
effekten overstiger 10 % under férdréjningen pa
10 s, startar timern igen (10 s).

4. Kondensatorns aterkopplingsférdrojning (standard
= 25 s med en frekvens fran 1 till 120 s, se
5-80 AHF Cap Reconnect Delay) anvands for den
minimala frankopplingstiden fér AHF-konden-
satorns utfunktion.

5. Vid stromavbrott ser frekvensomformaren till att
den minimala frankopplingstiden utfors nar
strommen aterstalls.

100%
90%
80%
70%
60%
50%

130BC368.10

40%
30%
20%
10%
0%

Nominal Power of Drive

Off

Relay Output

et b—— t, ——

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130
Time (s)

Bild 3.25 Exempel pa utgangsfunktionen

t1 representerar frankopplingsfordréjningen (10 s).
t2 representerar kondensatorns tillkopplingsfordrojning
(5-80 AHF Cap Reconnect Delay).

Om frekvensomformarens nominella effekt dverskrider 20
%, slas utfunktionen pa. Nar effekten understiger 10 %
finns den en frankopplingsfordréjningstimer som maste
I6pa ut innan utgangen blir 1ag. Detta representeras av t1.
Nar uteffekten blir Idg, maste kondensatorns dterkopplings-
fordréjningstimer ga klart innan utgangen kan slds pa igen,

representeras av ta. Nar t2 [0per ut &r den nominella
effekten 6ver 30 % och reldet kopplas inte pa.

3.7.7 5-9* Busstyrning

Denna parametergrupp valjer digitala utgangar och reldut- 3
gangar via en féltbussinstallning.

5-90 Busstyrning, digital & reld
Range: Funktion:

0*[ [0- Denna parameter innehaller status pa de
2147483647 ] digitala utgangar och relder som styrs av
bussen.

En logisk "1" indikerar att utgangen ar hog
eller aktiv.

En logisk "0" indikerar att utgangen ar lag
eller inaktiv.

Bit 0 CC digital utgangsplint 27

Bit 1 CC digital utgangsplint 29

Bit 2 GPIO digital utgéngsplint X 30/6
Bit 3 GPIO digital utgangsplint X 30/7
Bit 4 CC reld 1 utgangsplint

Bit 5 CC rela 2 utgangsplint

Bit 6 Tillval B, reld 1, utgangsplint

Bit 7 Tillval B, reld 2, utgangsplint

Bit 8 Tillval B, reld 3, utgangsplint

Bit 9-15 | Reserverade for framtida plintar

Bit 16 |Tillval C, rela 1, utgangsplint

Bit 17 |Tillval C, rela 2, utgangsplint

Bit 18 |Tillval C, rela 3, utgangsplint

Bit 19 |Tillval C, rela 4, utgangsplint

Bit 20 |Tillval C, rela 5, utgangsplint

Bit 21 |Tillval C, rela 6, utgangsplint

Bit 22 |Tillval C, reld 7, utgangsplint

Bit 23 |Tillval C, rela 8, utgangsplint

Bit Reserverade for framtida plintar
24-31
Tabell 3.13

5-93 Pulsutg. 27, busstyrning

Range: Funktion:

0 %* [ [0 - 100 %] | Innehaller frekvensen som passar till den
digitala utgangsplinten 27, nar den ar
konfigurerad som [Bus Controlled].

5-94 Pulsutg. 27, forinstalld timeout

Range: Funktion:

0 %* [ [0 - 100 %] | Innehaller frekvensen som passar till den
digitala utgangsplinten 27, nar den ar
konfigurerad som [Bus Controlled Timeout]
och en timeout registreras.
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5-95 Pulsutg. 29, busstyrning
Range: Funktion:

0 %* | [0 - 100 %] | Innehaller frekvensen som passar till den
digitala utgangsplinten 29, nar den &r

konfigurerad som [Bus Controlled].

5-96 Pulsutg. 29, férinstélld timeout
Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Innehaller frekvensen som passar till den
digitala utgangsplinten 29, nar den &r
konfigurerad som [Bus Controlled Timeout]
och en timeout registreras.

5-97 Pulsutg. #X30/6, busstyrning
Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Innehaller frekvensen som passar till den
digitala utgangsplinten 27, nar den &r
konfigurerad som [Bus Controlled].

5-98 Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout
Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Innehaller den frekvens som passar till den
digitala utgangsplinten 6, om den ar
konfigurerad som [Bus Controlled Timeout]
och en timeout registreras.
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3.8 Parametrar 6-** Analog 1/0 6-01 Spann.fér. 0, tidsg.funktion

3.8.1 6-0* Analog I/0 Mode

Option: Funktion:

[5] | Stopp och

e ' . tripp
Parametergrupp for instéllning av analog 1/0-konfiguration.
Frekvensomformaren &r utrustad med 2 analoga ingangar: Ref./Aterkoppling g
Plint 53 och 54. De analoga ingangarna kan allokeras fritt [RPM] §
till antingen spanning (0-10 V) eller instrom (0/4-20 mA). (=
Par 6-xx -
Hog ref./ 1500 —
OBS! Aterk. Virde' ‘ ‘
1200 — | |
Termistorer kan anslutas antingen till en analog eller en ‘ ‘
digital ingang. 900 ‘ ‘
600 — | |
6-00 Spann.for. 0, tidsgrans Par 6 300 | |
Range: Funktion: Lag ref/ 150 ! !
- — — — - — Aterk. Virde' ‘ i
10 s*[ [1- [Ange perioden for Spann.for. 0, tidsgrans. 1V 5V 10V v]
99 s] | Spann.for. O, tidsgréns &r aktiv for analoga Par 6-xx | Analog ingéng
ingéngar, dvs. plint 53 eller plint 54 och anvénds Lag spanning’ eller |
som referens- eller aterkopplingskallor. Om vardet Lag strom o 6‘
ar 6-XX
for referenssignalen pa den valda stromingédngen Hég spanning’ eller
faller under 50 % av vardet i 6-10 Plint 53, ldg "Hog strom'
spdnning, 6-12 Plint 53, svag strém, 6-20 Plint 54, ldg Bild 3.26
spdnningeller 6-22 Plint 54, svag strém under langre
tid an den som stallts in i 6-00 Spdnn.for. O,
tidsgrdns, kommer funktionen som valts i I n - A .
. o . i ) 6-02 Gnistlage, spann.for. 0, tidsg.funktion
6-01 Spdnn.for. 0, tidsg.funktion att aktiveras.
Option: Funktion:
6-01 Spann.for. 0, tidsg.funktion Den funktion som angetts i 6-01 Spdnn.for. O,

tidsg.funktion aktiveras om insignalen ligger

Option: Funktion:

—— - - under 50 % av vérdet i parametergrupp 6-1* till
Valj tidsgransfunktionen. Den funktion som . . e e .
: L . . 6-6* "Plint xx lag spanning” eller “Plint xx lag
angetts i 6-01 Spdnn.fér. 0, tidsg.funktion e L - .
- . - spanning" i en viss tid definierad i
aktiveras om insignalen pa plint 53 eller 54

X " X ) 6-00 Spdnn.for. 0, tidsgrdns.
ligger under 50 % av vardet i 6-10 Plint 53, ldg

spdnning, 6-12 Plint 53, svag strém, 6-20 Plint [0] | Av

54, lag spdnning eller 6-22 Plint 54, svag strém i [1] [ Frys utgéng
en viss tid definierad i 6-00 Spdnn.fér. 0, [2] | Stopp
tidsgréns. Om flera timeouter sker samtidigt, [3]1 | Jogg
prioriterar frekvensomformaren timeoutfunk- [4] | Maxvarvtal

tionerna enligt féljande
1. 6-01 Spdnn.for. 0, tidsg.funktion
2. 8-04 Tidsg.funktion for styrord

Du kan valja mellan féljande alternativ for
frekvensomformarens utfrekvens:
. [1] frysas vid aktuellt varde

. [2] ga till stopp
. [3] tvangsstyras till joggvarvtal
. [4] tvangsstyras till max. varvtal

. [5] tvangsstyras till stopp och tripp

[0] | Av

[1]| Frys utgang
[2] | Stopp

[3]1] Jogg

[4] | Maxvarvtal
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3.8.2 6-1* Analog ingang 1

Parametrar for konfigurering av skalning och granser for
analog ingang 1 (plint 53).

6-10 Plint 53, Iag spanning

6-15 Plint 53, hdgt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

spdnning och 6-13 Plint 53,
stark strom.

6-16 Plint 53, tidskonstant for filter

ska motsvara det lagsta vardet for
referens/aterkoppling, som har stallts in i
6-14 Plint 53, lagt ref./aterkopplingsvdrde.

6-11 Plint 53, hog spanning

Range: Funktion:
10 V*¥| [par. 6-10 - [ Ange vérdet for hog spanning. Detta
10 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det héga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 6-15 Plint 53, hogt
ref./dterkopplingsvdrde.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Ange vardet for lag spanning. Det har 0.001 s*[ [0.001 - 10 | Ange tidskonstanten. Detta &r en
6-11 V] vardet for skalning av analoga ingangar s] tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint 53. Ett hogt tidskons-
tantvarde forbattrar ddmpningen, men
Okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

OBS!

Det gér inte att andra parametern medan motorn &ar igadng.

6-17 Plint 53, sp.for. nolla

Option: Funktion:

6-12 Plint 53, svag strom

Range: Funktion:
4 mA*| [O - par. [Ange vardet for lag spanning. Denna
6-13 mA] referenssignal ska motsvara det lagsta vardet

for referens/aterkoppling, som har stallts in i
6-14 Plint 53, lagt ref./dterkopplingsvdrde.
Vardet maste stallas pa >2 mA for att
tidsgransfunktionen i 6-01 Spdnn.for. 0,
tidsg.funktion ska aktiveras.

6-13 Plint 53, stark strom

Range: Funktion:
20 mA* [ [par. 6-12 - 20 | Ange det hoga stromvardet som
mA] motsvarar det hoga referens-/

aterkopplingsvardet som anges i
6-15 Plint 53, hogt ref./dterkopp-
lingsvdrde.

6-14 Plint 53, lagt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

0*| [-999999.999 -
999999.999 ]

Ange vardet for skalning av analoga
ingdngar som motsvarar den laga
spanning/laga strom som anges i
6-10 Plint 53, ldg spdnning och

6-12 Plint 53, svag strém.

6-15 Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvarde

Range: Funktion:

Size related* | [-999999.999 -

999999.999 ]

Ange det vdrde for skalning av
analoga ingangar som
motsvarar det hogsta vardet
for spanning/strom, som har
stallts in i 6-11 Plint 53, hog

Den har parametern gor det mojligt att
inaktivera 6vervakningen av signalavbrott. E.g.
Den kan exempelvis anvandas om de analoga
utgdngarna anvands som en del av ett decentra-
liserat 1/0O-system (t.ex. nar de inte ar en del av
nagra frekvensomformarrelaterade styrfunktioner,
men matar ett externt system med data)

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

3.8.3 6-2* Analog ingang 2

Parametrar for konfigurering av skalning och granser for
analog ingang 2 (plint 54).

6-20 Plint 54, lag spanning

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Ange vardet for lag spanning. Det har
6-21 V] vardet for skalning av analoga ingangar

ska motsvara det lagsta vardet for
referens/aterkoppling, som har stéllts in i
6-24 Plint 54, lagt ref./aterkopplingsvdrde.

6-21 Plint 54, hog spanning

Range: Funktion:
10 V| [par. 6-20 - | Ange vérdet for hog spanning. Detta
10 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det hoga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 6-25 Plint 54, hogt
ref./aterkopplingsvdrde.

~
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6-22 Plint 54, svag strom

Range: Funktion:
4 mA*| [0 - par. | Ange vardet for Idg spanning. Denna
6-23 mA] | referenssignal ska motsvara det lagsta vardet

for referens/aterkoppling, som har stallts in i
6-24 Plint 54, lagt ref./aterkopplingsvdrde.
Vardet maste stallas pa >2 mA for att
tidsgransfunktionen for signalavbrott i

6-01 Spdnn.for. 0, tidsg.funktion ska aktiveras.

6-23 Plint 54, stark strém

Range: Funktion:
20 mA* [ [par. 6-22 - 20 | Ange det hoga stromvardet som
mA] motsvarar det hoga referens-/

aterkopplingsvardet som anges i
6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopp-
lingsvdrde.

6-24 Plint 54, lagt ref./aterkopplingsvérde
Range:

0*| [-999999.999 -
999999.999 ]

Funktion:

Ange vardet for skalning av analoga
ingangar som motsvarar vardet for lag
spanning/lag stréom som har stallts in i
6-20 Plint 54, ldg spdnning och

6-22 Plint 54, svag strom.

6-25 Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvarde
Range: Funktion:

100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det vérde for skalning av
analoga ingangar som motsvarar det
hogsta vardet for spanning/strom,
som har stallts in i 6-21 Plint 54, hg
spdnning och 6-23 Plint 54, stark
strom.

6-26 Plint 54, tidskonstant for filter

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Ange tidskonstanten. Detta &dr en
s] tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint 54. Ett hogt tidskons-
tantvérde forbattrar ddmpningen, men
Okar aven tidsfordréjningen genom
filtret.

OBS!

Det gar inte att andra parametern medan motorn &r igang.

6-27 Plint 54, sp.fér. nolla
Option:
[0
[1] | Aktiverad

Funktion:

Inaktiverad

—

Den hdr parametern gor det mgjligt att
inaktivera 6vervakningen av signalavbrott. E.g.
Den kan exempelvis anvdndas om de analoga
utgéngarna anvéands som en del av ett decentra-

6-27 Plint 54, sp.fér. nolla
Option:

Funktion:

liserat 1/0O-system (t.ex. nar de inte &r en del av
nagra frekvensomformarrelaterade styrfunktioner,
men matar ett externt system med data)

3.8.4 6-3* Analog ingdng 3 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och grénser for
analog ingang 3 (X30/11), placerad pa tillvalsmodulen MCB
101.

6-30 Plint X30/11, g spanning

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. 6-31 | Staller in vardet for skalning av analoga
V] ingadngar sa att det motsvarar vardet for

lag referens/aterkoppling (anges i
6-34 Plint X30/11, lagt ref./aterk.vdrde).

6-31 Plint X30/11, hdg spanning

Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-30 - Stéller in vardet for skalning av analoga
10 V] ingangar sa att det motsvarar vardet for

hég referens/aterkoppling (anges i
6-35 Plint X30/11, hogt ref./aterk.virde).

6-34 Plint X30/11, lagt ref./aterk.varde
Range:

0*[ [999999.999 -
999999.999 ]

Funktion:

Staller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for lag spanning
(anges i 6-30 Plint X30/11, lag
spdnning).

6-35 Plint X30/11, hogt ref./aterk.varde
Range:
100 *

Funktion:

[-999999.999 -
999999.999 ]

Stéller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for hog spanning
(anges i 6-31 Plint X30/11, hog
spdnning).

6-36 Plint X30/11, tidskonstant for filter
Range:
0.001 s*

Funktion:

[0.001 - 10 s] | En tidskonstant for ett 1:a ordningens
lagpassfilter for undertryckning av
elektriskt brus pa plint X30/11.

OBS!

Denna parameter kan inte dndras nar motorn &r igang.
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6-37 Plint X30/11, sp.for. nolla

Option: Funktion:

Den har parametern gor det mojligt att
inaktivera 6vervakningen av signalavbrott. E.g.
Den kan exempelvis anvandas om de analoga
utgangarna anvéands som en del av ett decentra-
liserat 1/0-system (t.ex. nar de inte ar en del av
nagra frekvensomformarrelaterade styrfunktioner,
men matar ett externt system med data)

Inaktiverad
Aktiverad

[0
I

—

3.8.5 6-4* Analog Ingang 4 MCB 101

Parametergrupp for att konfigurera skala och gréanser for
analog ingang 4 (X30/12), placerad pa tillvalsmodulen MCB

—_
o
=

6-40 Plint X30/12, 13g spanning

Range: Funktion:
0.07 V*¥| [0 - par. 6-41 | Stéller in vardet for skalning av analoga
V] ingadngar sa att det motsvarar vardet for

1ag referens/aterkoppling (anges i
6-44 Plint X30/12, lagt ref./dterk.vdrde).

6-41 Plint X30/12, hdg spanning

Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-40 - Stéller in vardet for skalning av analoga
10 V] ingangar sa att det motsvarar vardet for

hog referens/aterkoppling som anges i
6-45 Plint X30/12, hégt ref./aterk.vérde.

6-44 Plint X30/12, l3gt ref./aterk.varde
Range: Funktion:
0*| [999999.999 -

999999.999 ]

Stéller in den analoga ingangens
skalningsvarde till lavoltsvardet som
angavs i 6-40 Plint X30/12, lag
spdnning.

6-45 Plint X30/12, hogt ref./aterk.varde
Funktion:

Range:
100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Stéller in vardet for skalning av
analoga ingangar sa att det
motsvarar vardet for hog spanning
som anges i 6-41 Plint X30/12, h6g
spdnning.

6-46 Plint X30/12, tidskonstant for filter
Range: Funktion:

0.001 s*

[0.001 - 10 s] | En tidskonstant for ett 1:a ordningens
lagpassfilter for undertryckning av
elektriskt brus pa plint X30/12.

OBS!

Denna parameter kan inte &ndras nér motorn &r igang.

6-47 Plint X30/12, sp.for. nolla

Option: Funktion:

Den har parametern gor det mgjligt att
inaktivera 6vervakningen av signalavbrott. E.g.
Den kan exempelvis anvdndas om de analoga
utgangarna anvéands som en del av ett decentra-
liserat 1/0O-system (t.ex. ndr de inte ar en del av
nagra frekvensomformarrelaterade styrfunktioner,
men matar ett externt system med data)

[0
[1] | Aktiverad

Inaktiverad

3.8.6 6-5* Analog utgang 1

Parametrar for skalnings- och grénskonfiguration for analog
utgang 1, dvs. plint 42. Analoga utgangar ar stromut-
gangar: 0/4-20 mA. Gemensam plint (plint 39) & samma
plint och har samma elektriska spanning for analog
gemensam och digital gemensam anslutning. Upplds-
ningen pa analog utgang &r 12 bitar.

6-50 Plint 42, utgéng

Option: Funktion:

Vdlj funktionen for Plint 42 som en
analog stromutgang. En motorstrom
pa 20 mA motsvarar Imax.

[0]1 |Ingen funktion
[100] | Utfrekvens 0-100

: 0 - 100 Hz, (0-20 mA)

[101] | Referens Min-Max Minimireferens - Maximireferens,

(0-20 mA)

-200 % till +200 % av 3-03 Maximire-
ferens, (0-20 mA)

[102] | Aterkop. +-200%

[103] [ Motorstrom 0 Imax | O - Max vaxelriktarstrom
(16-37 Maximal strém, vdéixelriktare),

(0-20 mA)

[104] | Moment O-Tlim 0 - Momentgrans
(4-16 Momentgrdns, motordrift), (0-20

mA)

[105] | Moment 0-Thom 0 - Nominellt motormoment, (0-20

mA)

[106] | Effekt 0-Pnom 0 - Nominell motoreffekt, (0-20 mA)

[107] [ Varvtal 0-HighLim 0 - Motorvarvtal, vre grans
(4-13 Motorvarvtal, dvre gréns [rpm]
och 4-14 Motorvarvtal, évre grdns

[Hz]), (0-20 mA)

[113] | Utok. aterkoppling 1 | 0 - 100 %, (0-20 mA)

[114] [ Utok. aterkoppling 2 | 0 - 100 %, (0-20 mA)

[115] | Utok. aterkoppling 3 | 0 - 100 %, (0-20 mA)
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6-50 Plint 42, utgang

Option: Funktion:
[130] | Utfrek 0-100 4-20 0-100 Hz
mA

[131] | Referens 4-20 mA Minimireferens - Maximireferens

[132] | Aterkoppli. 4-20 mA | -200 % till +200 % av 3-03 Maximire-

ferens

[133] | Motorstrom 4-20
mA (16-37 Maximal strom, viéixelriktare)

0 - Max. vaxelriktarstrom

[134] [ Mom. O-lim 4-20 mA | 0 - Momentgrans
(4-16 Momentgrdns, motordrift)

[135] | Mom. 0-nom 4-20
mA
[136] | Effekt 4-20 mA

0 - Markmoment motor

0 - Nominell motoreffekt

[137] | Varvtal 4-20 mA 0 till Motorvarvtal, 6vre grans ( och

4-14 Motorvarvtal, évre grdns [Hz])

[139] [ Busstyrn. 0 - 100 %, (0-20 mA)

[140] | Busstyrn. 4-20 mA 0 - 100%

[141] | Busst. t.o. 0 - 100 %, (0-20 mA)

[142] [ Busst. 4-20 mA t.o. |0 - 100%
[143] [ Utok. CL 1 4-20mA 0 - 100%
[144] | Utok. CL 2 4-20mA | 0 - 100%
[145] [ Utok. CL 3 4-20mA 0 - 100%

OBS!

Varden fér att stalla in minimireferens finns i 3-02 Minimire-
ferens och véardena for max-referens finns i
3-03 Maximireferens.

6-51 Plint 42, utgang min-skala

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 200 %] | Skala den minimala utgangen (0 eller 4 mA)
for den analoga signalen vid plint 42.

Stall in vardet som en procent av det
fullstandiga intervallet pa variabeln som valjs
i 6-50 Plint 42, utgdng.

6-52 Plint 42, utgang max-skala

Range: Funktion:
100 [0 - |Skala den maximala utgangen (20 mA) for den
%* 200 analoga signalen vid plint 42.

%] Stall in vardet som en procent av det fullstandiga

intervallet pa variabeln som viljs i 6-50 Plint 42,
utgdng.

6-52 Plint 42, utgdng max-skala

Range: Funktion:

strom
(mA)

1308A075.11

20 1

oa

T T T
Analog 1009 Variabel for
tgingMin  Utgdng Max utging
& skala exempel Hastighet
par.6:51 par.6:52 (vim)

Bild 3.27

Det gar att fa ett varde som éar lagre &n 20 mA vid
full skala genom att programmera véarden > 100 %
och anvanda en formel enligt foljande:

20 mA | onskad maximal strém x 100 %

20 mA
10 mA

EXEMPEL 1:

Variabelvérde = UTFREKVENS, intervall = 0-100 Hz

Intervall som behdvs for utgang = 0-50 Hz

Utsignal 0 eller 4 mA behdvs vid 0 Hz (0 % av intervallet) -
stall in 6-51 Plint 42, utgdng min-skala till 0 %

Utsignal 20 mA behdvs vid 50 Hz (50 % av intervallet) -
stall in 6-52 Plint 42, utgdng max-skala till 50 %

ie. 10mA:

x 100% =200%

} °
o0
20 mA @
<
24}
o
«
0/4 mA -
0% 50% 109%
A A
t
OHz 50Hz 100Hz
Bild 3.28
EXEMPEL 2:

Variabel= ATERKOPPLING, intervall = -200 % till +200 %
Intervall som behdvs for utgang = 0-100 %

Utsignal 0 eller 4 mA behovs vid 0 % (50 % av intervall) -
stall in 6-51 Plint 42, utgdng min-skala till 50 %.

Utsignal 20 mA behovs vid 100 % (75 % av intervall) - stall
in 6-52 Plint 42, utgdng max-skala till 75 %.
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A o
o
20 mA o
<<
[aa)
o
oM
0/4 mA -
0% 50% 75% 100%
| N I |
-200% 0% +100% +200%
Bild 3.29
EXEMPEL 3:

Variabelvdarde= REFERENS, omrade= Min ref - Max ref
Intervall som behovs for utgang = Min ref (0 %) - Max ref
(100 %), 0-10 mA

Utsignal 0 eller 4 mA behovs vid Min ref. - stall in 6-57 Plint
42, utgdng min-skala till 0 %

Utsignal 10 mA behdvs vid Max ref. (100 % av intervall) -
stall in 6-52 Plint 42, utgdng max-skala till 200 %

(20 mA/10 mA x 100 % = 200 %).

=4
~N
20 mA )
<
[}
o
[32]
10 mA
0/4 mA -
0/
0% 100% 200%
| |
'Y Iy
Min ref Max ref Max ref X 20/10
Bild 3.30

6-53 Plint 42, busstyrning foér utgang

Range: Funktion:
0 %" | 10-100 %] |

6-54 Plint 42, forinst. timeout for utgang

Range: Funktion:

0 %* [0 - 100 %]

6-55 Analogt utg.filter

Option: Funktion:
Foljande visade analoga parametrar fran valet i
6-50 Plint 42, utgdng har ett valt filter nar 6-55 Analogt
utg.filter ar pa:
Val 0-20 mA | 420 mA
Motorstrom (0 - Imax) [103] [133]
Momentgrans (0 - Tiim) [104] [134]
Berdknat moment (0 - Tnom) [105] [135]
Effekt (0 - Pnom) [106] [136]
Varvtal (0-Varvtalmax) [107] [137]

Tabell 3.14
[0] | Av | Filter av
[1] | P& | Filter pa

3.8.7 6-6* Analog utgang 2 MCB 101

Analoga utgangar ar stromutgangar: 0/4 - 20 mA.
Gemensam plint (plint X30/8) ar samma plint och elektrisk
potential for analog gemensam anslutning. Uppldsningen
pa analog utgang ar 12 bitar.

6-60 Plint X30/8, utgang

Samma alternativ och funktioner som 6-50 Plint 42, utgdng.
Option: Funktion:

[ 10] *

| Ingen funktion |

6-61 Plint X30/8, min-skala

Range: Funktion:
0%*| [O- Skalar minimiutgangen for den valda analoga
200 %] |signalen pa plint X30/8. Skalar minimivardet som

ett procentvarde av maximalt signalvarde, dvs. 0
mA (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av maximalt
utgangsvarde och 25 % programmeras. Vardet
kan aldrig vara hogre an motsvarande instéllning
i 6-62 Plint X30/8, max-skala om vérdet ligger
under 100 %.

Denna parameter ar aktiv da tillvalsmodul MCB
101 &r monterad i frekvensomformaren.
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6-62 Plint X30/8, max-skala

Range: Funktion:

100 [0 - | Skalar maximal utsignal fér den valda analoga

%* | 200 |[signalen pa plint X30/8. Skala vardet till det 6nskade
%] maximivardet for den aktuella signalutgangen. Skala
utgangen for att ge lagre strom an 20 mA vid full
skala eller 20 mA vid en utgang under 100 % av

maximalt signalvarde. Om du vill ha 20 mA utstrom
till ett varde mellan 0-100 % av full utgang
programmerar du procentvardet i parametern, dvs.
50 % = 20 mA. Om du vill ha en strém pa mellan 4
och 20 mA vid maximal utgang (100 %) beraknar du
procentvérdet enligt foljande:

20 mA | énskad maximal strém x 100 %

20 mA
10 mA

6-63 Plint X30/8, busstyrning for utgdng

Range: Funktion:

i.e.10 mA: X 100% =200 %

0 %* [ [0- 100 %] [ Innehaller vérdet for utgangsplinten nar den

ar konfigurerad som Bus Controlled.

6-64 Plint X30/8, férinst. timeout for utgang

Range: Funktion:

0 %* | [0 - 100 %] | Innehaller vardet for utgangsplinten om den
ar konfigurerad som Bus Controlled Timeout

och en timeout registreras.
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3.9 Parametrar 8-** Kommunikation och 8-03 Tidsgrans for styrord

tillval Range: Funktion:

Size - Ange den maximala tid som forvantas ga

% . . T
39.1 80 A”manna InSta”nmgar related* | 18000 s] | mellan mottagandet av tva pa varandra

foljande telegram. Om detta tidsintervall
8-01 Styrplats overskrids anger detta att den seriella
Option: Funktion: kommunikationen har upphort. Funktionen

Installningen i denna parameter asidosétter som valts i 8-04 Tidsg.funktion for styrord

instéliningarna i 8-50 Vélj utrullning till Funktionen Tidsstyrd timeout utfors sedan.

8-56 Viilj forinstdlld referens. | BACnet aktiveras styrningstidsgransen

[0] | Digital och Styr med hjélp av bade digital ingang och einske o el elbshd dus, ClEiE

styrord styrord. listan innehaller information om de objekt

som aktiverar styrningstidsgransen:

[1] | Endast digital | Styr enbart med hjalp av enbart digitala
N Analoga utgangar
ingangar.

Binira uta3
[2] | Endast styrord | Styr enbart med hjélp av styrord. inara utgangar

AVO
v
Option: Funktion: AV2
Vélj kallan for styrordet: ett av tva AV4
seriegranssnitt eller fyra installerade tillval. Vid
igangsattning staller frekvensomformaren BV1
automatiskt in parametern till [3] Tillval A om BV2
den registrerar ett giltigt faltbusstillval e
installerad i 6ppning A. Om tillvalet har tagits
bort upptacker frekvensomformaren en BV4
andring i konfigurationen och &terstaller BV5

8-02 Kdlla for styrord till fabriksinstallningen
FC-port och sedan trippar frekvensom-

formaren. Om ett tillval installeras efter : ) -
) o B L 8-04 Tidsg.funktion for styrord
inledande nattillslag dndras inte instéllningen

Multistatus utgangar

for 8-02 Kalla for styrord, men frekvensom- Option: Funktion:

formaren trippar och visar: Larm 67 Vélj tidsgransfunktionen. Tidsgransfunk-
Tillvalséindring. tionen aktiveras da styrordet inte
OBS! uppdateras inom den tid som anges i

8-03 Tidsgrdns for styrord. [20] N2

Det gér inte att dndra den har Forbikopplingsaktivering visas endast

parametern nar motorn kars. efter att Metasys N2-protokollet har

stallts in.

[0] |Inget

[0] [Av
g; EJCSBP(:’:rt [1] |Frys utgdng

[2] | Stopp
[3] |Tillval A i
FS‘; :::Va: io [4] | Maxvarvtal
[6] T:IIzZI Q1 [5] |Stopp och tripp

[7] | Vélj meny 1

[30] [ External Can

[8] | Valj meny 2

[9] |Vélj meny 3
[10] | Vélj meny 4
[20] | N2-asid.frikoppling
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8-05 Funktion vid End-of-timeout

8-08 Avlasningsfilter

16-22 Moment [%]

Option: Funktion: Funktionen anvénds om avldsningen av varvtalsaterkopplings-
Vilj vilken &tgérd som ska vidtas nar ett giltigt varden pa féltbussen fluktuerar. Valj filtrerad om den funktionen
styrord har tagits emot efter en timeout. kravs. En effektcykel kravs for att andringarna ska fa effekt.
Denna parameter &r bara aktiv nar Option: Funktion:

8-04 Tidsg.funktion for styrord har angetts till | | 16-25 Torque [Nm] High
[7] Meny 1, [8] Meny 2, [9] Meny 3 eller [10]
Meny 4.
- - . 3.9.2 8-1* Styrordsinstalln. Ordinstallningar

[0] | Behdll meny | Behaller den meny som valts i
8-04 Tidsg.funktion fér styrord och visar en
varning tills 8-06 Aterstll tidsgrdns for styrord
véxlas. Dérefter atergér frekvensomformaren Option: Funktion:
till ursprungsmenyn. Vélj tolkning av styrord och statusord

[1]| Ateruppta | Aterupptar den konfiguration som var aktiv motsvarande den installerade faltbussen.

meny e e, Endast val som ér giltiga for faltbussen
som ér installerad i 6ppning A syns pa

8-06 Aterstall tidsgréns for styrord LCP-displayen.

Option: Funktion: [0] | FC-profil

Denna parameter ar endast aktiv da [0] Behdll [1] | PROFIdrive-profil
meny har valts i 8-05 Funktion vid End-of-timeout. [51] ODVA
- - — - [7] | CANopen DSP 402
[0] | Aterstall Behadller instdliningen som anges i
inte 8-04 Tidsg.funktion fér styrord, [7] Meny 1, [8]
Meny 2, [9] Meny 3 och [10] Meny 4 efter en Option: Funktion:
tidsgrans. - - -
Denna parameter aktiverar konfiguration
[1] | Aterstall Aterstaller frekvensomformaren till ursprung- av bitarna 12-15 i statusordet.
smenyn efter en timeout for styrord. Da vérdet [0] |Ingen funktion
ar installt pa [1] Aterstdll utfor frekvensom- [1] * | Profilstandard | Funktionen motsvarar profilstandard vald i
formaren aterstéllningen och atergar sedan 8-10 Styrprofil.
omedelbart till instaliningen [0] Aterstdill inte. [2] |Endast larm 68 [ Anges endast i handelse av larm 68.
) ) [3] | Tripp exkl. Anges i hdndelse av tripp, om den inte
Larm 68 utldstes av larm 68.
Option: Funktion: [10] [ T18 DI-status. | Denna bit indikerar status pa plint 18.
Den har parametern har en funktion for "0" indikerar att plinten ar lag
BACnet. "1" indikerar att plinten ar hog

101 | Inaktivera [11] | T19 DI-status. | Denna bit indikerar status pa plint 19.

il | Wieseie a9 "0" indikerar att &r lag

21 [ Utlés larm/varning "1" indikerar att plinten dr hog

[12] | T27 DI-status. | Denna bit indikerar status pa plint 27.

Funktionen anvénds om avldsningen av varvtalsaterkopplings- "1" indikerar att plinten ar hog

vérden pa faltbussen fluktuerar. Vlj filtrerad om den funktionen [13] | T29 Dl-status. | Denna bit indikerar status p& plint 29.

krévs. En effektcykel krévs for att andringarna ska & effekt. "0" indikerar att plinten ar lag

Option: Funktion: "1" indikerar att plinten &r hég

- — — — [14] | T32 DI-status. | Denna bit indikerar status pa plint 32.

[0] Motordata Std-Filt. | Valj [0] for normala bussavlas- L . .

. "0" indikerar att plinten ar lag
e "1" indikerar att plinten &r hog
(1 Motordata LP-filter | Valj [1] for filtrerade bussavlés- [15] | T33 DI-status. | Denna bit indikerar status pa plint 33.
ningar fér féljande parametrar: "0" indikerar att plinten &r lag
16-10 Effekt [kW] "1" indikerar att plinten &r hég
16-11 Effekt [hk] [16] | T37 Dl-status Denna bit anger status for plint 37.
16-12 Motorspdnning "0” betyder att T37 &r 1ag (sdkerhetsstopp)
16-14 Motorstrém "1" betyder att T37 ar hog (normal)
16-16 Moment [Nm] [21] | Termisk Termisk varning slas pa nar temperaturen
16-17 Varvtal [v/m] varning ar hogre an gransen for motor, frekven-
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8-13 Konfigurerbart statusord, STW 8-13 Konfigurerbart statusord, STW

Option: Funktion: Option: Funktion:
somformare, bromsmotstand eller Ange digital utgdng B till hég utfors.
termistor. Ingédngen blir ldag om Smart Logic-
[30] [ Bromsfel (IGBT) [ Utgang é&r logisk "1" nir broms-IGBT:nar &r funktionen [33] Ange digital utgdng B till
kortsluten. Anvand den har funktionen for lag utfors.
att skydda frekvensomformaren om det [82] [SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingangen
skulle uppsta nagot fel i bromsmodulerna. utgang C blir hég om Smart Logic-funktionen [40]
Anvénd utgangen/reldet for att sla fran Ange digital utgdng C hég utfors. Ingdngen
nétspanningen fran frekvensomformaren. blir Idg om Smart Logic-funktionen [34]
[40] | Utanfor Ange digital utgdng C ldg utfors.
ref.omr. [83] | SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingangen
[60] [ Komparator 0 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator utgédng D blir h6g om Smart Logic-funktionen [41]
0 har vardet SANT &r utgangen hog. | Ange digital utgdng D till hog utfors.
annat fall &r den lag. Ingédngen blir h6g om Smart Logic-
[61] [ Komparator 1 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator funktionen [35] Ange digital utgdng Di ldg
1 har vardet SANT &r utgangen hég. | utfors.
annat fall &r den lag. [84] [SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingangen
[62] | Komparator 2 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator utgdng E blir hég om Smart Logic-funktionen [42]
2 har vérdet SANT &r utgdngen hég. | Ange digital utgdng E till hég utfors.
annat fall &r den lag. Ingédngen blir lag om Smart Logic-
[63] | Komparator 3 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator funktionen [36] Ange digital utgdng E till
3 har virdet SANT &r utgéngen hog. | lag utfdrs.
annat fall &r den lag. [85] [SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingdngen
[64] | Komparator 4 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator utgang F blir hég om Smart Logic-funktionen [43]
4 har vérdet SANT &r utgangen hég. | Ange digital utgdng F till hog utfors.
annat fall &r den l3g. Ingangen blir Idg om Smart Logic-
[65] | Komparator 5 | Se parametergrupp 13-1*. Om komparator funktionen [37] Ange digital utgdng F till
5 har vérdet SANT &r utgédngen hég. | lag utfors.
—
[70] | Logisk regel 0 [ Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel . X
0 ger vardet SANT &r utgangen hog. | Option: Funktion:
annat fall ar den lag. Val av styrord bit 10 om det &r aktivt
[71] [ Logisk regel 1 | Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel lagt eller aktivt hogt.
1 ger vardet SANT ar utgangen hog. | [0] | Ingen
annat fall ar den lag. [11 | Profilstandard
[72] [ Logisk regel 2 [ Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel [2] | CTW-giltigt, aktiv lagt
2 ger vardet SANT &r utgangen hog. |
annat fall ar den l3g. 3.9.3 Portinstéliningar fér 8-3* FC

[73] | Logisk regel 3 | Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel

3 ger vardet SANT &r utgangen hog. |
annat fall &r den l3g. 8-30_Protokoll

[74] | Logisk regel 4 | Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel Option: Funktion:

4 ger vardet SANT &r utgangen hog. | Protokollval fér den integrerade FC-porten
annat fall &r den lag. (standard) (RS-485) pa styrkortet.

[75] | Logisk regel 5 | Se parametergrupp 13-4*. Om logisk regel 01 | FC Kommunikation i enlighet med FC-protokollet
5 ger vardet SANT ar utgangen hdg. | enligt beskrivningen i RS-485 Installation och
annat fall ar den lag. konfigurering.

[80] | SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingangen

utgang A blir h6g om Smart Logic-funktionen [38] i 7e Lide ST S (24 FE [FIE S S

Ange digital utgéding A till hég utférs programvaran laddas ned till frekvensom-

Utgangen biir lag om Smart Logic- formaren eller nar dll-filen (omfattar

funktionen [32] Ange digital utgdng A till information gallande tillgangliga parametrar i

16 .. frekvensomformaren samt deras inbordes
dg utfors.
[81] | SL Digital Se 13-52 SL Controller-funktioner. Ingangen

utgang B blir h6g om Smart Logic-funktionen [39]

beroenden) dverfors till
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8-30 Protokoll

8-36 Maximal svarsférdréjning

Size related* | [1 - 255 ] [ Ange adressen for FC-porten
(standard).

Giltigt omrade: 1-126.

8-32 Baudhastighet
Option: Funktion:

Baudhastigheterna 9600, 19200, 38400 och
76800 baud fungerar enbart med BACnet.

[0] | 2400 Baud
[1]| 4800 Baud
[2] ] 9600 Baud
[3]| 19200 Baud
[4] | 38400 Baud
[5]1 | 57600 Baud
[6] | 76800 Baud
[71] 115200 Baud

Standard avser FC-protokollet.

8-33 Paritet/stoppbitar

Option: Funktion:

Paritet och stoppbitar for
protokollet 8-30 Protokoll som
anvander FC-porten. For en del av
protokollen visas inte alla alternativ.
Standardinstallningen beror pa
vilket protokoll som valjs.

[0] | JAmn paritet, 1 stoppbit
[1] | Udda paritet, 1 stoppbit
[2] | Ingen paritet, 1

stoppbit

[3] | Ingen paritet, 2

stoppbitar

Option: Funktion: Range: Funktion:

[2] | Modbus RTU | Kommunikation i enlighet med Modbus RTU- Size related* | [11 - 10001 | Ange den maximalt tillatna fordroj-
protokollet. ms] ningstiden mellan 6verféring av en

3] | Metasys N2 :egara:ﬂo;h. .et.t mo.tctia.t_':]et Sla.:j Om

1 | Fo-tillval enna fordréjningstid overskrids

orsakas en styrords-timeout.
8-31 Adress
Range: Funktion: 8-37 Maximal férdr. mellan byte

8-35 Min. svarsfordréjning

Range: Funktion:
Size related* | [5 - 10000 [ Ange minimal fordrojningstid mellan
ms] mottagandet av en begdran och

Overforingen av ett svar. Detta
anvands for att |6sa uppkomsten av
fordrojningar i modemets
reaktionstid.

Range: Funktion:
Size related* | [0.00 - 35.00 | Ange maximalt tillaten vantetid
ms] mellan tva mottagna byte. Denna

parameter aktiverar en timeout
om oGverforingen avbryts.

3.9.4 8-4* Telegramval

8-40 Telegramval

Option: Funktion:

Gor det mojligt att anvéanda fritt
konfigurerbara telegram eller
standardtelegram pa FC-porten.

[1] Standardtelegram 1
[101] | PPO1

[102] | PPO 2

[103] | PPO 3

[104] | PPO 4

[105] | PPO 5

[106] | PPO 6

[107] | PPO 7

[108] | PPO 8

[200] | Kundvalstelegram 1

8-42 PCD-skrivkonfiguration

Option:  Funktion:

[0] [ Inget | Vélj parametrarna som ska kopplas till PCD pa
telegrammen. Antalet tillgangliga PCD beror pa
telegramtypen. Vardena i PCD skrivs till de valda
parametrarna som datavarden.

8-43 PCD-laskonfiguration

Option: Funktion:

[0] [ Inget | Vélj parametrarna som ska kopplas till PCD pa
telegrammen. Antalet tillgangliga PCD:er beror pa
telegrammeddelandetypen. PCD innehaller de faktiska
datavardena for de valda parametrarna.
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3.9.5 8-5* Digital/buss

Parametrar for konfiguration av styrord, sammanslagning
av digital/buss.

OBS!

Denna parameter &r endast aktiv ndr 8-01 Styrplats har
angetts till [0] Digital och styrord.

8-50 Vilj utrullning

Option: Funktion:
Vélj styrning av utrullningsfunktionen via buss.
[0] | Digital Aktiverar kommandot Start eller via en digital
ingadng ingang.
[1]1 | Buss Aktiverar kommandot Start via den seriella

kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.

8-54 Vidlj reversering

Option: Funktion:

Vaélj styrning av frekvensomformarens reverser-
ingsfunktion via plintarna (digital ingang) och/
eller via faltbussen.

[0] | Digital Aktiverar Reverseringskommandot via en digital

ingang ingang.

[1]1 | Buss Aktiverar reverseringskommandot via den
seriella kommunikationsporten eller faltbus-
stillvalet.

[2] | Logiskt Aktiverar reverseringskommandot via

OCH faltbussen/den seriella kommunikationsporten
OCH dessutom via en av de digitala ingangarna.
[3] | Logiskt Aktiverar reverseringskommandot via
ELLER faltbussen/den seriella kommunikationsporten
ELLER via en av de digitala ingangarna.

[2] | Logiskt OCH | Aktiverar kommandot Start via faltbussen/
seriella kommunikationsporten, OCH via en av
de digitala ingédngarna.

[3] | Logiskt
ELLER

Aktiverar kommandot Startvia faltbuss/den
seriella kommunikationsporten ELLER via en av

de digitala ingédngarna.

8-52 Vilj DC-broms

Option: Funktion:
Vélj styrning av DC-bromsen via plintarna
(digital ingang) och/eller via féaltbussen.
[0] | Digital ingang | Aktiverar startkommandot via en digital
ingang.
8-53 Vilj start
Option: Funktion:
Vélj styrning av frekvensomformarens
startfunktion via plintarna (digital ingang) och/
eller via faltbussen.
[0] | Digital Aktiverar startkommandot via en digital ingéng.
ingadng
[1] | Buss Aktiverar startkommandot via den seriella
kommunikationsporten eller faltbusstillvalet.
[2] | Logiskt Aktiverar startkommandot via faltbussen/den
OCH seriella kommunikationsporten OCH dessutom
via en av de digitala ingangarna.
[3] | Logiskt Aktiverar startkommandot via faltbussen/den
ELLER seriella kommunikationsporten ELLER via en av
de digitala ingangarna.

OBS!

Den hér parametern ar bara aktiv nar 8-01 Styrplats ar
installt pa [0] Digital och styrord.

8-55 Menyval
Option: Funktion:
Vilj styrning av frekvensomformarens menyval
via plintarna (digitala ingangar) och/eller via
faltbussen.
[0] | Digital Aktiverar menyvalet via en digital ingéng.
ingang
[1]1 | Buss Aktiverar menyvalet via den seriella kommunika-
tionsporten eller féltbusstillvalet.
[2] | Logiskt Aktiverar menyvalet via faltbussen/den seriella
OCH kommunikationsporten OCH dessutom via en av
de digitala ingangarna.
[3] | Logiskt Aktiverar menyvalet via faltbussen/den seriella
ELLER kommunikationsporten ELLER via en av de
digitala ingangarna.
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8-56 Vilj forinstalld referens

Option: Funktion:

Vdlj styrning av val av frekvensomformarens
forinstallda referens via plintarna (digital
ingang) och/eller via faltbussen.

[0] | Digital Aktiverar forinstéllt referensval via en digital

ingadng ingang.

[1] | Buss Aktiverar valet av forinstalld referens via den
seriella kommunikationsporten eller faltbus-
stillvalet.

[2] | Logiskt Aktiverar valet av forinstalld referens via

OCH faltbussen/den seriella kommunikationsporten
OCH dessutom via en av de digitala ingangarna.
[3] | Logiskt Aktiverar valet av forinstalld referens via
ELLER faltbussen/den seriella kommunikationsporten
ELLER via en av de digitala ingangarna.

3.9.6 Portdiagnostik for 8-8*
Frekvensomformare

De hér parametrarna anvands for 6vervakning av busskom-
munikationen via FC-porten.

8-80 Bussmedd.antal
Range:

Funktion:

0*| [0-01][Den har parametern visar det antal giltiga telegram
som har registrerats pa buss.

8-81 Bussfelsantal

*

Range: Funktion:

0*| [0-01][Den har parametern visar det antal telegram med
fel (te.x. CRC-fel) som har registrerats i buss.

8-82 Slavmeddelanden mottagna

Range: Funktion:

0*| [0-01][Den har parametern visar det antal giltiga telegram
som har skickats till slaven av frekvensomformaren.

8-83 Slavfelsantal
Range:

Funktion:

0*| [0-0]|Den har parametern visar det antal feltelegram
som inte kunde skickas av frekvensomformaren.

3.9.7 8-9* bussjogg

8-90 Bussjogg 1, varvtal

Range: Funktion:
100 RPM* | [O - par. 4-13 Ange joggvarvtalet. Aktivera det
RPM] fasta joggvarvtalet via serieporten
eller faltbusstillvalet.

8-91 Bussjogg 2, varvtal

Range: Funktion:
200 RPM* [ [O - par. 4-13 Ange joggvarvtalet. Aktivera det
RPM] fasta joggvarvtalet via serieporten

eller faltbusstillvalet.

8-94 Bussaterk. 1

Range: Funktion:
0*| [-200 - Skicka aterkoppling till den har parametern via
200 ] den seriella kommunikationsporten eller faltbus-

stillvalet. Den har parametern maste valjas i
20-00 Aterk. 1, kdlla, 20-03 Aterk. 2, kéilla eller
20-06 Aterk. 3, kdlla som aterkopplingskalla.

8-95 Bussaterk. 2

Range: Funktion:

0 *| [-200 - 200 ] | Se dven 8-94 Bussaterk. 1 for ytterligare
information.

8-96 Bussaterk. 1
Range:
0

Funktion:

[-200 - 200 ] | Se aven 8-94 Bussaterk. 1 for ytterligare
information.

3.10 Parametrar 9-**Profibus

Mer information om profibussparametrar finns i Handbok
for Profibus, MG33CXYY.
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3.11 Parametrar 10-** CAN-faltbussen 3.11.2 10-1* DeviceNet
211 10-0 Gemensamma instélningar

Option: Funktion:
5 ERy e el Vdlj instansen (telegram) for datadverforing.
Option: Funktion: Tillgdngliga parametrar beror pa instillningen
[1] | DeviceNet | Visa aktivt CAN-protokoll. av 8-10 Styrprofil.
Om 8-10 Styrprofil ar installd pa [0] [0] FC-profil,
OBSI ar 10-10 Vidlj processdatatyp-alternativen [0]
Parameteralternativen beror pa vilka tillval som installerats. INSTANS 100/150 och [1] INSTANS 101/151
tillgangliga.

10-01 Valj baudhastighet Om 8-10 Styrprofil stalls in pa [5] ODVA, ar
10-10 Vilj processdatatyp-alternativen [2]

INSTANS 20/70 och [3] INSTANS 21/71
Valj 6verforingshastighet for faltbuss Valet maste tillgangliga.

motsvara overforingshastigheten for mastern och Instanserna 100/150 och 101/151 &r specifika
de andra faltbussnoderna.

Option: Funktion:

for Danfoss. Instanserna 20/70 och 21/71 ar

[20] | 125 kbit/s ODVA-specifika profiler for vaxelstromsfrekven-

[21] ] 250 kbit/s somformare.

[221 | 500 kbit/s Riktlinjer for telegramval finns i handboken for
DeviceNet, MG33DXYY.

10-02 MAC-ID OB SI

Range: Funktion: e PPV
9 Observera att varje férandring av denna

parameter utférs direkt.

Size related* | [0 - 63 ]| Val av stationsadress. Varje station som
ar ansluten till ett visst DeviceNet-nat

maste ha en unik adress.

[0] | INSTANS
10-05 Avlasning Sandfel, raknare 1007150
[1] [ INSTANS
Range: Funktion: 101/151
0 * [ [0-255]] Visa antalet 6verforingsfel i CAN-styrningen 121 | INSTANS
sedan senaste nattillslag. 20/70
[3] [ INSTANS
Range: Funktion:
0 *| [0-255]] Visa antalet mottagningsfel i CAN-styrningen
sedan senaste nattillslag. Option: Funktion:
Vélj processkrivdata
10-07 Avlasning Buss av, rdknare for 1/0-instanser
Range: Funktion: 101/151. Element [2]
0 *| [0 -255] | Visar antalet bussavstangningar sedan senaste och [3] i denna
. matris kan valjas.
Element [0] och [1]i
denna matris ar fasta.
[0] Inget
[302] | Minimireferens
[303] | Maximireferens
[341] | Ramp 1, uppramptid
[342] [ Ramp 1, nedramptid
[351] | Ramp 2, uppramptid
[352] [Ramp 2, nedramptid

[380] |Jogg, ramptid

[381] [ Snabbstopp, ramptid

[382] | Uppramptid vid start

[411] | Motorvarvtal, nedre grans [rpm]

[413] | Motorvarvtal, vre grans [rpm]

[e]
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10-11 Skriv processdatakonfig, 10-12 Lds processdatakonfig.

Option: Funktion: Option: Funktion:
[416] | Momentgrans, motordrift [1635] | Vaxelriktare, termisk
[417] | Momentgrans, generatordrift [1638] | SL Controller, status
[590] [ Busstyrning, digital & reld [1639] | Styrkortstemperatur
[593] [ Pulsutg. 27, busstyrning [1650] | Extern referens
[595] [ Pulsutg. 29, busstyrning [1652] | Aterkoppling [enhet]
[597] | Pulsutg. #X30/6, busstyrning [1653] | DigiPot-referens
[653] | Plint 42, busstyrning for utgang [1654] | Aterkoppling 1 [enhet]
[663] | Plint X30/8, busstyrning fér utgang [1655] | Aterkoppling 2 [enhet]
[890] [ Bussjogg 1, varvtal [1656] | Aterkoppling 3 [enhet]
[891] [ Bussjogg 2, varvtal [1660] | Digital ingang
[894] | Bussaterk. 1 [1661] | Plint 53, switchinstéllning
[895] [ Bussaterk. 2 [1662] | Analog ingang 53
[896] | Bussaterk. 1 [1663] | Plint 54, switchinstéllning
[1680] | Faltbuss, CTW 1 [1664] | Analog ingang 54
[1682] | Faltbuss, REF 1 [1665] | Analog utgang 42 [mA]
" [1666] | Digital utgang [bin]
Option: Funktion: [1668] | Pulsingang 33 [Hz]
Vilj processlasdata for I/O- [1669] | Pulsutgang nr 27 [Hz]
instanser 101/151. Element [2] [1670] | Pulsutgang nr 29 [Hz]
och [3] i denna matris kan [1671] | Relautgang [bin]
véljas. Element [0] och [1] i [1672] | Riknare A
denna matris ar fasta. [1673] | Raknare B
[0] Inget [1675] | Analog in X30/11
[894] | Bussaterk. 1 [1676] | Analog in X30/12
[895] | Bussaterk. 2 [1677] | Analog ut X30/8 [mA]
[896] | Bussaterk. 1 [1684] | Komm.tillval, STW
[1500] | Drifttimmar [1685] | FC-port, CTW 1
[1501] | Drifttid [1690] | Larmord
[1502] | kWh-réknare [1691] | Larmord 2
[1600] | Styrord [1692] | Varningsord
[1601] | Referens [Enhet] [1693] | Varningsord 2
[1602] | Referens % [1694] | Utok. statusord
[1603] | statusord [1695] | Utok. statusord 2
[1605] | Faktiskt huvudvarde [%)] [1696] | Underhallsord
[1609] | Anpassad avldsning [1830] [ Analog ingang X42/1
[1610] | Effekt [kW] [1831] | Analog ingang X42/3
[1611] | Effekt [hk] [1832] | Analog ingang X42/5
[1612] [ Motorspanning [1833] | Analog ut X42/7 [V]
[1613] | Frekvens [1834] | Analog ut X42/9 [V]
[1614] | Motorstrom [1835] [ Analog ut X42/11 [V]
[1615] | Frekvens [%] [1850] | Givarlos avlasning [enhet]
[1616] | Moment [Nm]
[1617] | Varvtal [v/m]
[1618] | Motor, termisk
[1622] | Moment [%]
[1626] | Filtrerad effekt [kW]
[1627] | Filtrerad effekt [hkr]
[1630] | DC-busspanning
[1632] [ Bromsenergi/s
[1633] [ Bromsenergi/2 min
[1634] | Kylplattans temp.
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3113 102" COSfilter

Range: Funktion:
0 *| [0-655351]] Visa ett DeviceNet-specifikt varningsord. En bit
ar tilldelad varje varning. Mer information Range: Funktion:
finns i handboken fér DeviceNet (MG33DXYY). 0 *| [0-655351]|Ange virdet fér COS-filter 1 for att konfigurera
filtermasken for statusordet. Vid drift under
Bit: Betyder: COS (Change-Of-State) filtrerar denna funktion
0 Bussen inte aktiv bort bitar i statusordet som inte ska skickas
1 Explicit anslutningstimeout om de andras.
2 1/0-anslutning
3 Gréansen for fornyat forsék har natts
4 Faktisk &r inte uppdaterad Range: Funktion:
5 CAN-bussen av 0 *| [0-655351]|Ange virdet fér COS-filter 2 for att konfigurera
6 1/0-séndningsfel filtermasken for det faktiska huvudvardet. Vid
7 Initieringsfel drift under COS (Change-Of-State) filtrerar
8 Ingen buss tillgdnglig denna funktion bort bitar i det faktiska
9 Buss av huvudvardet som inte ska skickas om de
10 Fel, inaktiv dndras.
11 Fel, varning
12 Duplicerat MAC ID-fel 10-22 COSfilter 3
13 RX-kén full Range: Funktion:
14 TX-kon full 0 *| [0-65535]|Ange vardet for COS-filter 3 for att konfigurera
15 CAN full filtermasken fér PCD 3. Vid drift under COS
(Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort
Tabell 3.15 bitar i PCD 3 som inte ska skickas om de
andras.
Lis endast fran LCP 10-23 COS-filter 4
Option:  Funktion: Range: Funktion:
Vilj referenskallan i instans 21/71 och 20/70. 0 *| [0-65535]|Ange vardet for COS-filter 4 for att konfigurera
filtermasken for PCD 4. Vid drift under COS
[0] [Av [Aktiverar referens via analoga/digitala ingangar. (Change-Of-State) filtrerar denna funktion bort
[11 | P& [ Aktiverar referens via bussen. bitar i PCD 4 som inte ska skickas om de
andras.

10-15 Nétstyrning

Las endast fran LCP

Option:  Funktion:
Valj styrkéllan i instans 21/71 och 20/70.

[0] |Av [ Aktiverar styrning via analoga/digital ingéngar.

[11 [Pa [ Aktivera styrning via faltbussen.
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3.11.4 10-3* Parameter atkomst

Parametergrupp som ger tillgang till indexerade

3.11.5 10-5* CANopen

10-50 Processdatakonfig. skriv

parametrar och definition av programmeringsinstallning. Option: Funktion:
Range: Funktion: [302] Minimireferens
0*| [0-255]]Visa matrisparametrar. Denna parameter &r giltig [303] Maximireferens
endast nar en DeviceNet-féltbuss finns [312] Varde for dka/minska
installerad. [341] Ramp 1, uppramptid
[342] Ramp 1, nedramptid
Option: Funktion: [352] Ramp 2, nedramptid
Parametervdrden som dndrats i DeviceNet lagras [380] Joggramptid
inte automatiskt i bestdndigt minne. Anvind [381] Snabbstopp, ramptid
denna parameter for att aktivera en funktion [411] Motorvarvtal, nedre gréns [v/m]
som sparar parametervirden permanent i [412] Motorvarvtal, nedre grans [Hz]
EEPROM, sa att andrade parametervarden [413] Motorvarvtal, 6vre grans [v/m]
behalls vid stromloshet. [414] Motorvarvtal, 6vre grans [Hz]
[0] | Av Inaktiverar den permanenta lagringsfunktionen. [416] Momentgréns, motordrift
[417] Momentgréns, generatordrift
[1] | Lagra alla Sparar alla parametervarden fran den aktiva 1590] By ol eah i@
menyer menyn i bestandigt minne. Valet atergar till [0] [593] Pulsutg. #27, busstyrning
Av ndr alla varden har sparats. -
[595] Pulsutg. #29, busstyrning
[2] | Lagra alla Lagrar alla parametervarden for alla menyer i [597] Pulsutg. #X30/6, busstyrning
menyer det permanenta minnet. Valet atergar till [0] Av [653] Plint 42, busstyrning for utgang
nar alla parametervarden har sparats. 1663] Plint X30/8, busstyrning
. w [673] Plint X45/1, busstyrning
6831 |lint X4573, bussyring
Range: Funktion: [890] Bussjogg 1, varvtal
0 * [0 - 65535 ] | Visa DeviceNet-revisionsnumret. [891] Bussjogg 2, varvtal
Denna parameter anvands for att [1293] | Kabellangdfel
skapa EDSfiler. [1680] | Faltbuss, CTW 1
Size related* [ [0 - 65535 ] [ Visa DeviceNet-revisionsnumret. [1682] Faltbuss, REF 1
Denna parameter anvéands for att [3401] PCD 1 Skriv till MCO
skapa EDS-filer. [3402] PCD 2 Skriv till MCO
[3403] [ PCD 3 Skriv till MCO
(3204 _[PCD 4 Skl MCO
Option: Funktion: [3405] | PCD 5 Skriv till MCO
[0] | Av | Inaktivera lagring i bestdndigt minne. [3406] [ PCD 6 Skriv till MCO
[1] [ P& | Lagrar dataparametrar som tagits emot via DeviceNet i (34071 PCD 7 Skriv till MCO
EEPROM, bestindigt minne. [E20R T R mIet SISO
[3409] [ PCD 9 Skriv till MCO
10-34 DeviceNet-produktkod I
Size related* | 10- 655351 | Option: Funktion:
10-39 Devicenet, F-parametrar (o] * Ingen
Matris [1000] [1472] VLT-larmord
Ingen LCP-&tkomst [1473] VLT-varningsord
Range: Funktion: [1474] VLT Utok. Statusord
- - - : [1500] Drifttimmar
0*| [0-01]|Den har parametern ar.wands. for att konfigurera [1501] Driftstid
frekvensomformaren via DeviceNet och skapa EDS- —
filen. [1502] kWh-raknare
[1600] Styrord
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10-51 Processdatakonfig. lds 10-51 Processdatakonfig. lds

Option: Funktion: Option: Funktion:
[1601] Referens [Enhet] [1691] Larmord 2

[1602] Referens % [1692] Varningsord

[1603] Statusord [1693] Varningsord 2

[1605] Faktiskt huvudvarde [%] [1694] Ext. Statusord

[1609] Anpassad avldsning [3421] PCD 1 Las fran MCO
[1610] Effekt [kW] [3422] PCD 2 Las fran MCO
[1611] Effekt [hk] [3423] PCD 3 Las fran MCO
[1612] Motorspdnning [3424] PCD 4 Las fran MCO
[1613] Frekvens [3425] PCD 5 Las fran MCO
[1614] Motorstrom [3426] PCD 6 Las fran MCO
[1615] Frekvens [%] [3427] PCD 7 Las fran MCO
[1616] Moment [Nm] [3428] PCD 8 Las fran MCO
[1617] Varvtal [v/m] [3429] PCD 9 Las fran MCO
[1618] Motor, termisk [3430] PCD 10 Las fran MCO
[1619] KTY-givartemperatur [3440] Digitala ingangar
[1620] Motor Angle [3441] Digitala utgangar
[1622] Moment [%] [3450] Faktisk position
[1625] Moment [Nm] Hoég [3451] Kommandoangiven position
[1630] Spédnning DC-led [3452] Faktisk masterposition
[1632] Bromsenergi/s [3453] Indexposition, slav
[1633] Bromsenergi/2 min [3454] Indexposition, master
[1634] Kylplattans temp. [3455] Kurvposition

[1635] Vaxelriktare, termisk [3456] Sparningsfel

[1638] SL Controller, status [3457] Synkroniseringsfel
[1639] Styrkortstemperatur [3458] Faktisk hastighet
[1650] Extern referens [3459] Faktisk masterhastighet
[1651] Pulsreferens [3460] Synkroniseringsstatus
[1652] Aterkoppling [enhet] [3461] Axelstatus

[1653] Digi Pot-referens [3462] Programstatus

[1660] Digital ingang [3464] MCO 302-status
[1661] Plint 53, switchinstallning [3465] MCO 302-styrning
[1662] Analog ingang 53 [3470] MCO-larmord 1
[1663] Plint 54, switchinstallning [3471] MCO-larmord 2
[1664] Analog ingang 54

[1665] Analog utgang 42 [mA]

[1666] Digital utgang [bin]

[1667] Frekv. Ingang #29 [Hz]

[1668] Frekv. Ingédng #33 [HZ]

[1669] Pulsutgang #27 [Hz]

[1670] Pulsutgang #29 [Hz]

[1671] Reldutgang [bin]

[1672] Réknare A

[1673] Raknare B

[1674] Prec.stopp, raknare

[1675] Analog in X30/11

[1676] Analog in X30/12

[1677] Analog ut X30/8 [mA]

[1678] Analog ut X45/1 [mA]

[1679] Analog ut X45/3 [mA]

[1684] Komm. tillval STW

[1685] FC-port, CTW 1

[1690] Larmord
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3.12 Parametrar 13-** Smart Logic Control

3.12.1 13-** Prog. funktioner

Smart Logic Control (SLC) ar vasentligen en sekvens av
anvandardefinierade atgarder (se 13-52 SL Controller-
funktioner [x]) som SLC utfér ndr motsvarande
anvandardefinierad héandelse (se 13-51 SL Controller-villkor
[x]) utvdrderas som SANT av SLC. Hédndelser och dtgdrder &r
alla numrerade och sammanlankade i par. Detta innebar
att nar den forsta hdndelse slutfors (far vardet SANT), utfors
den forsta atgdrden. Darefter kommer villkoren fér den
andra hdndelsen att evalueras och om resultatet blir SANT
kommer den andra dtgdrden utféras och sa vidare. Endast
en hdndelse evalueras at gangen. Om en hdndelse efter
evalueringen far vardet FALSKT hander ingenting (i SLC)
under den pagaende genomsokningsperioden och inga
andra hdndelser kommer att evalueras. Detta innebar att
ndr SLC startas evalueras den forsta hdndelsen (och endast
den forsta hdndelsen) vid varje genomsokningsperiod.
Endast ndr den forsta hédndelsen far vardet SANT, kommer
SLC att utféra den forsta dtgdrden och paborja evaluering
av den andra hdndelsen. Det gar att programmera fran 1
till 20 hdndelser och dtgdrder.

Nar den sista hdndelsen/dtgdrden har utforts borjar
sekvensen om igen fran forsta hdndelse/forsta dtgdrden.
Bild 3.31 visar ett exempel med tre handelser/atgarder.

Start- 130BA062.13
héndelse P13-01

State 1
Héndelse 1/
Atgard 1

State 2

Stop- Handelse 2/
hsndelse Atgard 2
P13-02
-~

~

Stop-
\ handelse
\ P13-02

State 4

Hé&andelse 4/
Atgéard 4

State 3
Héandelse 3/
Atgard 3

/
/

/,
_ -~ "stop-
- héndelse P13-02

Bild 3.31

Start och stopp av SLC:

Du kan starta och stoppa SLC genom att valja Pa [1] eller
Av [0] i 73-00 SL Controller-ldge. SLC startar alltid i lage 0
(dar den utvarderar den forsta hdndelsen). SLC startar nar
starthandelsen (som definieras i 13-01 Starthdndelse)
evalueras som SANT (forutsatt att Pa [1] valts i 73-00 SL
Controller-ldge). SLC-regulatorn stoppar nar stopphdndelsen
(13-02 Stopphdindelse) &r SANT. 13-03 Aterstdll SLC &terstaller
alla SLC-parametrar och startar programmeringen fran
borjan.

3.12.2 13-0* SLC -installningar

Anvand SLC-instéllningar for aktivering, inaktivering och
aterstéllning av Smart Logic Control. Logikfunktionerna och
komparatorerna kors alltid i bakgrunden, vilket 6ppnar for
separat styrning av digitala ingangar och utgangar hos .

13-00 SL Controller-lage

Option: Funktion:
[0] Av Inaktiverar Smart Logic Controller.
[1] Pa Aktiverar Smart Logic Controller.

13-01 Starthédndelse

Option: Funktion:
Vélj boolesk ingang (SANT eller
FALSKT) for att aktivera Smart Logic
Control.

[0] Falskt Anger det fasta vardet FALSKT i den
logiska regeln.

[1] Sant Anger det fasta vardet SANT i den
logiska regeln.

[2] Kor Se parametergrupp 5-3* for
ytterligare beskrivning.

[3] Inom intervall Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[4] Enligt referens Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[5] Momentgrans Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[6] Strombegransning | Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[7] Utanfor stromomr. [ Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[8] Under |, lag Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[9] Over |, hég Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[10] | Utanfor varvtalsomr.

[11] [Under varvtal, lag Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[12] | Over varvtal, hég Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[13] | Utanfor aterk.omr

[14] [ Under aterk., lag

[15] | Over é&terk., hég

[16] [ Termisk varning Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[17] | Nat utanfor intervall | Se parametergrupp 5-3* for
ytterligare beskrivning.
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13-01 Starthdndelse 13-01 Starthdndelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[18] | Reversering Se parametergrupp 5-3* for tripplasts) och [Reset]-knappen har
ytterligare beskrivning. tryckts ned.
[19] [ Varning Se parametergrupp 5-3* for [42] | Autodterst. tripp Detta villkor ar SANT om frekvensom-
ytterligare beskrivning. formaren har trippat (men inte
[20] | Larm (tripp) Se parametergrupp 5-3* for tripplasts) och en automatisk
. A aterstallning utfardas.
ytterligare beskrivning.
[21] | Larm (tripplast) Se parametergrupp 5-3* for (431 | Ok-knapp Eetta V|Ilkhor ar S?(NT 0:: [OK]-
ytterligare beskrivning. nappen har tryckts ned.
[22] [ Komparator 0 Anvand resultatet fran komparator 0 i A e iRg BIRE CllL I A Gl (32
den logiska regeln knappen har tryckts ned.
[23] [ Komparator 1 Anvand resultatet fran komparator 1 i [45] | Vansterknapp Detta villkor ar SANT om [<] har
. tryckts ned.
den logiska regeln.
[24] | Komparator 2 Anvand resultatet fran komparator 2 i Rl | bl Lz willlier &5 SRl @i 1] e
. tryckts ned.
den logiska regeln.
[25] | Komparator 3 Anvand resultatet fran komparator 3 i [47] | Uppétknapp Detta villkor & SANT om [4] har
den logiska regeln. tryckts ned.
[26] | Logisk regel 0 Anvand resultatet fran logisk regel 0 i [48] | Nedatknapp Detta villkor & SANT [¥] har tryckts
den logiska regeln. ned.
[27] | Logisk regel 1 Anvand resultatet fran logisk regel 1 i [50] | Komparator 4 Anvand resultatet fran komparator 4 i
den logiska regeln. den logiska regeln.
[28] | Logisk regel 2 Anvand resultatet fran logisk regel 2 i [51] [ Komparator 5 Anvand resultatet fran komparator 5 i
den logiska regeln. den logiska regeln.
[29] [ Logisk regel 3 Anvand resultatet fran logisk regel 3 i [60] [Logisk regel 4 Anvand resultatet fran logisk regel 4 i
den logiska regeln. den logiska regeln.
[33] | Digital ingang DI18 | Anvand vérdet fran DI18 i den [61] | Logisk regel 5 Anvand resultatet fran logisk regel 5 i
logiska regeln (hogt = SANT). den logiska regeln.
[34] | Digital ingang DI19 | Anvand vérdet fran DI19 i den [76] | Digital ing. x30 2
logiska regeln (hogt = SANT). [77] | Digital ing. x30 3
[35] | Digital ingang DI27 | Anvand vérdet fran DI27 i den (78] | Digital ing. x30 4
logiska regeln (hégt = SANT). [90] | ECB Frkoldge
[91] | ECB Forbik.lage
[36] [ Digital ingang DI29 [ Anvand vardet fran DI29 i den —
. . [92] [ECB Testlage
logiska regeln (hogt = SANT). -
[100] | Fire Mode
[37] | Digital ingang DI32 | Anvand vérdet fran DI32 i den
logiska regeln (hégt = SANT). 13-02 Stopphdndelse
[38] [ Digital ingang DI33 [ Anvand vardet fran DI33 i den Option: Funktion:
logiska regeln (hégt = SANT). Vilj vilken boolesk ingadng (SANT eller
FALSKT) som ska inaktivera Smart
[39] [ Startkommando Detta villkor ar SANT om frekvensom- .
Logic Control.
formaren startas pa nagot satt
(antingen via digital ingéng, faltbuss [0] Falskt Anger det fasta vardet FALSKT i den
eller annat). logiska regeln.
[40] | Drive stoppad Detta villkor &r SANT om frekvensom- 11 |Sant Anger det fasta vardet SANT i den
formaren stoppas eller rullas ut pa logiska regeln.
nagot satt (antingen via digital 21 | Kor Se parametergrupp 5-3* for
ingéng, faltbuss eller annat). ytterligare beskrivning.
[41] | Aterstall tripp Detta villkor & SANT om frekvensom- 3l Inom intervall Se parametergrupp 5-3* for
formaren har trippat (men inte ytterligare beskrivning.
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13-02 Stopphéandelse 13-02 Stopphéandelse

Option: Funktion: Option: Funktion:
[4] Enligt referens Se parametergrupp 5-3* for [27] | Logisk regel 1 Anvand resultatet fran logisk regel 1 i
ytterligare beskrivning. den logiska regeln.
[5] Momentgréns Se parametergrupp 5-3* for [28] | Logisk regel 2 Anvand resultatet fran logisk regel 2 i
ytterligare beskrivning. den logiska regeln.
[6] Strombegrénsning | Se parametergrupp 5-3* for [29] [ Logisk regel 3 Anvand resultatet fran logisk regel 3 i
ytterligare beskrivning. den logiska regeln.
[7] Utanfor stromomr. | Se parametergrupp 5-3* for [30] |SL-tidsgrans O Anvand resultatet fran timer 0 i den
ytterligare beskrivning. logiska regeln.
[8] Under |, lag Se parametergrupp 5-3* for [31] [SL-tidsgrans 1 Anvand resultatet fran timer 1 i den
ytterligare beskrivning. logiska regeln.
[9] Over |, hég Se parametergrupp 5-3* for [32] [SL-tidsgrans 2 Anvand resultatet fran timer 2 i den
ytterligare beskrivning. logiska regeln.
[10] | Utanfor varvtalsomr. [33] | Digital ingang DI18 | Anvand vardet fran DI18 i den
[11] | Under varvtal, lag Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hogt = SANT).
ytterligare beskrivning. 134] | Digital ingang D19 | Anvand vérdet fran DI19 i den
[12] | Over varvtal, hég Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hégt = SANT).
ytterligare beskrivning. 135] | Digital ingéng DI27 | Anvand vérdet fran DI27 i den
[13] [Utanfor aterk.omr Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hogt = SANT).
Vi SRkl L [36] |Digital ingdng DI29 | Anvand vérdet fran DI29 i den
[14] | Under aterk., lag Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hogt = SANT).
ytterligare beskrivning. [37] [ Digital ingdng DI32 [ Anvand vardet fran DI32 i den
[15] |[Over aterk. hég Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hogt = SANT).
LTS 53 n: [38] | Digital ingang DI33 | Anvind vardet fran DI33 i den
[16] [ Termisk varning Se parametergrupp 5-3* for logiska regeln (hégt = SANT).
ytterligare beskrivning. [39] | Startkommando Detta villkor & SANT om frekvensom-
[17] | Nat utanfor intervall | Se parametergrupp 5-3* for formaren startas pa nagot satt
ytterligare beskrivning. (antingen via digital ingang, faltbuss
Il 5
[18] | Reversering Se parametergrupp 5-3* for eller annat)
ytterligare beskrivning. [40] | Drive stoppad Detta villkor & SANT om frekvensom-
[19] | Varning 5o PR BEF G formaren stoppas eller rullas ut pa
. o nagot satt (antingen via digital
ytterligare beskrivning.
ingang, faltbuss eller annat).
[20] [Larm (tripp) Se parametergrupp 5-3* for —
PP P . 9 ‘pph [41] | Aterstall tripp Detta villkor ar SANT om frekvensom-
ytterligare beskrivning.
formaren har trippat (men inte
[21] | Larm (tripplast) Se parametergrupp 5-3* for tripplésts) och [Reset]-knappen har
ytterligare beskrivning. tryckts ned.
[22] | Komparator 0 Anvand resultatet fran komparator 0 i [42] |[Autoaterst. tripp Detta villkor & SANT om frekvensom-
den logiska regeln. formaren har trippat (men inte
[23] |Komparator 1 Anvind resultatet fran komparator 1 i tripplésts) och en automatisk
den logiska regeln. aterstéllning utfardas.
[24] | Komparator 2 Anvand resultatet frén komparator 2 i [43] | OK-knapp Detta villkor & SANT om [OK]-
den logiska regeln. knappen har tryckts ned.
[25] |Komparator 3 Anvénd resultatet fran komparator 3 i [44] | Reset-knapp Detta villkor & SANT om [Reset]-
den logiska regeln. knappen har tryckts ned.
[26] | Logisk regel 0 Anvénd resultatet fran logisk regel 0 i [45] | Vansterknapp Detta villkor & SANT om [<] har
den logiska regeln. tryckts ned.
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13-02 Stopphéandelse

Option: Funktion:

[46] [Hogerknapp Detta villkor & SANT om [>] har
tryckts ned.

[47] | Uppatknapp Detta villkor & SANT om [A] har
tryckts ned.

[48] | Nedatknapp Detta villkor & SANT om [¥] har
tryckts ned.

[50] [Komparator 4 Anvand resultatet fran komparator 4 i
den logiska regeln.

[51] [ Komparator 5 Anvand resultatet fran komparator 5 i
den logiska regeln.

[60] | Logisk regel 4 Anvand resultatet fran logisk regel 4 i
den logiska regeln.

[61] [Logisk regel 5 Anvand resultatet fran logisk regel 5 i
den logiska regeln.

[70] |SL-tidsgrans 3 Anvand resultatet fran timer 3 i den
logiska regeln.

[71] [SL-tidsgrans 4 Anvand resultatet fran timer 4 i den
logiska regeln.

[72] |SL-tidsgrans 5 Anvand resultatet fran timer 5 i den
logiska regeln.

[73] | SL-tidsgréns 6 Anvénd resultatet frén timer 6 i den
logiska regeln.

[74] |SL-tidsgrans 7 Anvand resultatet fran timer 7 i den
logiska regeln.

[76] | Digital ing. x30 2

[77]1 | Digital ing. x30 3

[78] | Digital ing. x30 4

[80] |[Inget flode

[81] [ Torrkorning

[82] | Kurvslut

[83] | Rembrott

[90] [ECB Frk.o.lage

[91] | ECB Forbik.lage

[92] [ECB Testlage

[100] | Fire Mode

3.12.3 13-1* Komparatorer

Komparatorer anvands for jamforelse av kontinuerliga
variabler (dvs. utfrekvens, utstrém, analog ingang osv.)
med fasta forinstéllda varden.

Par.13-11 2

Comparator Operator IN
Par.13-10 §
Comparator Operand < =1
Par.13-12 TRUE longer than. —

Comparator Value

Bild 3.32

Dessutom finns det digitala varden som jamfors med fasta
tidsvarden. En forklaring finns i 13-10 Komparatoroperand.
Komparatorer utvarderas en gang varje genomsoknings-
period. Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) direkt. Alla
parametrar i denna parametergrupp ar matrisparametrar
med index O till 5. Valj index 0 for att programmera
Komparator 0, index 1 for att programmera Komparator 1,
och sa vidare.

13-10 Komparatoroperand

Matris [4]

Option: Funktion:
Vélj den variabel som ska
Overvakas av komparatorn.

[0] INAKTIVERAD

[1] Referens

[2] Aterkoppling

[3] Motorvarvtal

[4] Motorstréom

[5] Motormoment

[6] Motoreffekt

[71 | Motorspanning

[8] DC-busspénning

[9] Motor, termisk

[10] [ VLT, termisk

[11] [Kylplattans temp.

[12] [Analog ingang Al53

[13] [Analog ingang Al54

[14] [ Analog ingang AIFB10

[15] | Analog ingang AlS24V

[17] | Analog ingang AICCT

[18] | Pulsingdng FI29

[19] | Pulsingang FI33

[20] [Larmnummer

[21] | Varningsnummer

[22] [ Analog ing. x30 11

[23] | Analog ing. x30 12

[24] | Sensorless Flow

[25] [ Sensorless Pressure

[30] [Réknare A

[31] [ Réknare B

[40] [ Analog ing. x42/1

[41] [ Analog ing. x42/3

[42] [ Analog ing. x42/5

[50] | FALSK
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13-10 Komparatoroperand 13-10 Komparatoroperand

Matris [4] Matris [4]

Option: Funktion: Option: Funktion:
[51] [ SANT [131] | Digital ingang DI19

[52] | Styrning klar [132] | Digital ingéng DI27

[53] | Fr.omf redo [133] | Digital ingang DI29

[54] [Kor [134] | Digital ingang DI32

[55] | Reversering [135] | Digital ingang DI33

[56] [Iintv. [150] [ SL, digital utgang A

[60] [ Pa referens [151] [ SL, digital utgang B

[61] [ Under referens, lag [152] [ SL, digital utgang C

[62] | Over ref, hég [153] | SL, digital utgdng D

[65] | Momentgrans [154] [ SL, digital utgang E

[66] [Strémgrans [155] [ SL, digital utgang F

[67] | Utanfor stromomr. [160] | Rela 1

[68] [Under |, lag [161] | Rela 2

[69] | Over I, hég [180] | Lokal ref. aktiv

[70] | Utanf varvtalsomr. [181] | Extern ref. aktiv

[71] [ Und. varvt, lag [182] | Startkommando

[72] | Over varvtal, hég [183] | Fr.omf stopp.

[75] | Utanfor aterk.omr. [185] | Fr.omf i Hand-Lage

[76] |Under aterk., lag [186] | Enhet i laget Auto

[771 | Over &terk,, hég [187] | Startkommando givet
[80] [ Termisk varning [190] | Digital ing. x30 2

[82] | Nat utanfor intervall [191] | Digital ing. x30 3

[85] [ Varning [192] | Digital ing. x30 4

[86] | Larm (tripp)

D TR
[90] |BussOK Matris [6]

[91] | Momentgrins & stopp Option: Funktion:

[92] | Bromsfel (IGBT) [0] | < Valj [0] < for att resultatet av utvarderingen
[93] [ Styr. av mek. broms ska bli SANT, om den variabel som valts i
[94] | Sék.stopp aktiverat 13-10 Komparatoroperand &r mindre &n det
[100] | Komparator 0 fasta vardet i 13-12 Komparatorvdirde.

[101] | Komparator 1 Resultatet blir FALSKT om den variabel som
[102] | Komparator 2 valts i 13-10 Komparatoroperand @r storre an
[103] | Komparator 3 det fasta vardet i 13-12 Komparatorvirde.
[104] [ Komparator 4 [1] ] = (lika med) Valj [1] = for att resultatet av utvarderingen
[105] | Komparator 5 ska bli SANT om den variabel som valts i
[110] | Logisk regel 0 13-10 Komparatoroperand &r ungefar lika med
11111 | Logisk regel 1 det fasta vardet i 13-12 Komparatorvirde.
[112] [ Logisk regel 2 21> Vilj [2] > for den logiska inversen av

[113] | Logisk regel 3 alternativet [0] <.

[114] [ Logisk regel 4 [5] | SANT langre

[115] | Logisk regel 5 in

[120] [ SL-timeout O 6] | FALSKT lzngre

[121] | SL-timeout 1 an.

[122] [ SL-timeout 2 171 | SANT kortare

[123] | SL-timeout 3 an .

[124] | SL-timeout 4 18] | FALSKT

[125] | SL-timeout 5 kortare 3n..

[126] [ SL-timeout 6

[127] | SL-timeout 7

[130] | Digital ingang DI18
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13-12 Komparatorvarde

Array [6]

Range: Funktion:

Size related* | [-100000 - Ange "utlésningsniva" for den
100000 ] variabel som dvervakas av denna

komparator. Detta dr en matrispa-
rameter som innehaller
komparatorvardena O till 5.

3.12.4 13-2* Timers

Anvand resultatet (SANT eller FALSKT) fran timers for att
direkt definiera en handelse (se 13-51 SL Controller-villkor),
eller som boolesk ingang i en logisk regel (se 13-40 Logisk
regel, boolesk 1, 13-42 Logisk regel, boolesk 2 eller

13-44 Logisk regel, boolesk 3). En timer har vardet FALSKT
endast nar den startats av en atgard (dvs. [29] Starta timer
7) till dess att det timervarde som anges i denna
parameter har forflutit. Den far da vardet SANT igen.

Alla parametrar i denna parametergrupp ar matrispara-
metrar med index O till 2. Vélj index 0 for att programmera
Timer 0, index 1 for att programmera Timer 1, och sa
vidare.

13-20 SL Controller-timer

Array [3]

Range: Funktion:

Size [0.000 - Ange vardet som ska definiera
related* 0.000 ] varaktigheten i utsignalen FALSKT

fran den programmerade timern. En
timer har endast vardet FALSE om
den har startats av en atgard (dvs.
Starta timer 1 [29]) och tills det givna
timervardet forflutit.

3.12.5 13-4* Logiska regler

Kombinera upp till tre booleska ingangar (SANT/FALSKT-
ingangar) fran timers, komparatorer, digitala ingangar,
statusbitar och handelser med hjalp av de logiska
operatorerna OCH, ELLER och INTE. Valj booleska ingangar
for berdkningen i 13-40 Logisk regel, boolesk 1, 13-42 Logisk
regel, boolesk 2 och 13-44 Logisk regel, boolesk 3. Definiera
de operatorer som ska anvandas for att kombinera de
ingangar som valts i 13-41 Logisk regel, operator 1 och
13-43 Logisk regel, operator 2.

Par. 13-41 Par. 13-43 =4

Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator2 &
Par. 13-40 E P 9 P o’%
Logic Rule Boolean 1 ® @
Par. 13-42 =p) D =
Logic Rule Boolean 2 o 4)5D

’7
Par. 13-44

Logic Rule Boolean 3
Bild 3.33

Prioritering vid berakning

Resultaten av 13-40 Logisk regel, boolesk 1, 13-41 Logisk
regel, operator 1 och 13-42 Logisk regel, boolesk 2 berdknas
forst. Resultatet (SANT/FALSKT) av denna berakning
kombineras med instdllningarna i 13-43 Logisk regel,
operator 2 och 13-44 Logisk regel, boolesk 3 vilket ger det
slutliga resultatet (SANT/FALSKT) fér den logiska regeln.

13-40 Logisk regel, boolesk 1

Matris [6]

Option: Funktion:

[0] Falskt Anger det fasta vardet FALSKT i den
logiska regeln.

[1] Sant Anger det fasta vardet SANT i den
logiska regeln.

[2] Kor Se parametergrupp 5-3* for
ytterligare beskrivning.

[3] Inom intervall Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[4] Enligt referens Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[5] Momentgréns Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[6] Strombegrénsning | Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[7] Utanfor stromomr. [ Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[8] Under |, lag Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[9] Over |, hég Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[10] | Utanfor varvtalsomr.

[11] [Under varvtal, lag Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[12] | Over varvtal, hég Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[13] | Utanfor aterk.omr Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.

[14] | Under aterk., lag Se parametergrupp 5-3* for

ytterligare beskrivning.
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13-40 Logisk regel, boolesk 1 13-40 Logisk regel, boolesk 1

Matris [6] Matris [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[15] | Over aterk., hég Se parametergrupp 5-3* for [37] [ Digital ingang DI32 [ Anvand vardet fran DI32 i den
ytterligare beskrivning. logiska regeln (hogt = SANT).
[16] [ Termisk varning Se parametergrupp 5-3* for [38] [ Digital ingang DI33 [ Anvand vardet fran DI33 i den
ytterligare beskrivning. logiska regeln (hogt = SANT).
[17] [ N&t utanfor intervall [ Se parametergrupp 5-3* for [39] [ Startkommando Denna logiska regel har vardet SANT
ytterligare beskrivning. om frekvensomformaren startas pa
[18] [Reversering Se parametergrupp 5-3* for r\agoot sat“t (antingen via digital
ytterligare beskrivning. ingang, faltbuss eller annat).
[19] | Varning Se parametergrupp 5-3* for [40] [ Drive stoppad Denna logiska regel har vardet SANT
. . om frekvensomformaren stoppas
ytterligare beskrivning.
eller rullas ut pa nagot satt (antingen
[20] | Larm (tripp) Se parametergrupp 5-3* for via digital ingdng, faltbuss eller
ytterligare beskrivning. annat).
[21] | Larm (tripplést) Se parametergrupp 5-3* for [41] | Aterstall tripp Denna logiska regel har virdet SANT
ytterligare beskrivning. om frekvensomformaren har trippat
[22] | Komparator O Anvand resultatet fran komparator 0 i (men inte tripplasts) och [Reset] har
den logiska regeln. tryckts ned.
[23] | Komparator 1 Anvand resultatet fran komparator 1 i [42] | Autoaterst. tripp Denna logiska regel har vardet SANT
den logiska regeln. om frekvensomformaren har trippat
- - (men inte tripplasts) och en
[24] | Komparator 2 Anvand resultatet fran komparator 2 i A - .
automatisk aterstallning utfardas.
den logiska regeln.
[43] | OK-knapp Denna logiska regel har vardet SANT
[25] | Komparator 3 Anvand resultatet fran komparator 3 i .
om OK-knappen pa LCP:n har tryckts
den logiska regeln.
ned.
[26] [ Logisk regel 0 gnvalnd.risultatelt fran logisk regel 0 i 2 | ess s e loaie feae e vrsar SA
€N logiska regein. om Reset-knappen pa LCP:n har
[27] | Logisk regel 1 Anvand resultatet fran logisk regel 1 i tryckts ned.
den logiska regein. [45] | Vansterknapp Denna logiska regel har vardet SANT
[28] | Logisk regel 2 Anvand resultatet fran logisk regel 2 i om vansterknappen pa LCP:n har
den logiska regeln. tryckts ned.
[29] | Logisk regel 3 Anvand resultatet fran logisk regel 3 i [46] | Hogerknapp Denna logiska regel har vardet SANT
den logiska regeln. om hogerknappen pa LCP:n har
[30] [SL-tidsgrans O Anvand resultatet fran timer 0 i den tryckts ned.
logiska regeln. [47] | Uppatknapp Denna logiska regel har vardet SANT
[31] | SL-tidsgrédns 1 Anvand resultatet fran timer 1 i den om uppatknappen pa LCP:n har
. tryckts ned.
logiska regeln.
[32] |SL-tidsgrans 2 Anvand resultatet fran timer 2 i den [l | bisdeiGie e I?Q'Ska iz Par VST
logiska regeln. om nedatknappen pa LCP:n har
tryckts ned.
[33] [ Digital ingdng DI18 [ Anvand vérdet fran DI18 i den - - -
logiska regeln (hégt = SANT). [50] [Komparator 4 Anvand resultatet fran komparator 4 i
den logiska regeln.
[34] [ Digital ingang DI19 [ Anvand vardet fran DI19 i den - - -
logiska regeln (hégt = SANT). [51] | Komparator 5 Anvand resultatet fréan komparator 5 i
den logiska regeln.
[35] [ Digital ingdng DI27 [ Anvand vérdet fran DI27 i den - - - - -
logiska regeln (hégt = SANT). [60] [Logisk regel 4 Anvand resultatet fran logisk regel 4 i
den logiska regeln.
[36] | Digital ingang DI29 | Anvand vérdet fran DI29 i den - — - - -
logiska regeln (hégt = SANT). [61] [Logisk regel 5 Anvand resultatet fran logisk regel 5 i
den logiska regeln.

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss

97




Dt

Parameterbeskrivning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

13-40 Logisk regel, boolesk 1 13-41 Logisk regel, operator 1

Matris [6] Matris [6]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[70] [SL-tidsgrdns 3 Anvand resultatet fran timer 3 i den [8] | INTE ELLER INTE | Utvdrderar uttrycket INTE [13-40] ELLER
logiska regeln. INTE [13-42].
[71] | SL-tidsgrans 4 Anvand resultatet fran timer 4 i den 3
. 13-42 Logisk regel, boolesk 2
logiska regeln.
Matris [6]
[72] [SL-tidsgréns 5 Anvand resultatet fran timer 5 i den . .
logiska regeln. Option: Funktion:
Vdlj den andra booleska (SANT eller
[73] [SL-tidsgrans 6 Anvand resultatet fran timer 6 i den FALSKT) insignalen for den valda
logiska regeln. iy
[74] |[SL-tidsgrans 7 Anvand resultatet fran timer 7 i den Se 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for
logiska regeln. fler beskrivningar av val och dess
[76] | Digital ing. x30 2 funktioner.
[77] | Digital ing. x30 3 0] |Falskt
[78] [ Digital ing. x30 4 11 |sant
[80] |Inget flode 2] Kor
[81] |Torrkéming [3] Inom intervall
(82] | Kurvslut [4] Enligt referens
(83] | Rembrott [5] Momentgréns
[90] | ECB Frko.lage [6] Strombegransning
[91] | ECB Forbiklage [7] Utanfor stromomr.
[92] | ECB Testlage [8] Under |, lag
[100] | Fire Mode 0] Over I, hég
13-41 Logisk regel, operator 1 [10] | Utanfor varvtalsomr.
Matris [6] [11] [Under varvtal, lag
. Funkti [12] | Over varvtal, hég
Option: unktion: [13] | Utanfor aterk.omr
Vilj den forsta logiska operatorn som ska [14] | Under aterk, lag
anvandas pa de booleska ingangarna fran a0 | o e
13-40 Logisk regel, boolesk 1 och [16] | Termisk vanl'ning
13-42 Logisk regel, boolesk 2. [17] | Nat utanfor intervall
[13-**] anger den booleska ingangen for
[18] | Reversering
parametergrupp 13-**,
[19] | Varning
[0] | INAKTIVERAD Ignorerar 13-42 Logisk regel, boolesk 2, [20] |Larm (tripp)
13-43 Logisk regel, operator 2 och 211 | Larm (tripplast)
13-44 Logisk regel, boolesk 3. (221 | Komparator 0
[1]1 | OCH Utvarderar uttrycket [13-40] OCH [13-42]. [23] | Komparator 1
121 | ELLER Utvarderar uttrycket [13-40] ELLER [13-42]. [24] | Komparator 2
[25] | Komparator 3
[31 ] OCH INTE Utvarderar uttrycket [13-40] OCH INTE -
[13-42] [26] | Logisk regel 0
) [27] | Logisk regel 1
[4] | ELLER INTE Utvdrderar uttrycket [13-40] ELLER INTE [28] | Logisk regel 2
[13-42]. [29] [ Logisk regel 3
[5] | INTE OCH Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH [30] |SL-tidsgréns O
[13-42]. [31] [SL-tidsgrans 1
(6] | INTE ELLER Utviirderar uttrycket INTE [13-40] ELLER [32] |SL-tidsgrans 2
[13-42]. [33] | Digital ingang DI18
[34] [ Digital ingang DI19
[71| INTE OCH INTE | Utvarderar uttrycket INTE [13-40] OCH INTE . .
. [35] [ Digital ingang DI27
o [36] | Digital ingang DI29
[37] [ Digital ingang DI32
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13-42 Logisk regel, boolesk 2

13-43 Logisk regel, operator 2

Matris [6] Matris [6]

Option: Funktion: Option: Funktion:
[38] | Digital ingang DI33 [1] [ OCH

[39] [ Startkommando [2] | ELLER

[40] | Drive stoppad [3] [ OCH INTE

[41] | Aterstall tripp [4] | ELLER INTE

[42] | Autoaterst. tripp [5] | INTE OCH

[43] |OK-knapp [6] | INTE ELLER

[44] | Reset-knapp [7] | INTE OCH INTE

[45] | Vansterknapp [8] | INTE ELLER INTE

[46] | Hogerknapp

[47] | Uppatknapp

13-44 Logisk regel, boolesk 3

[48] | Nedatknapp Matris [6]
[50] |Komparator 4 Option: Funktion:
[51] | Komparator 5 Vélj den tredje booleska (SANT eller
[60] | Logisk regel 4 FALSKT) ingangen for den valda
[61] | Logisk regel 5 logiska regeln.
[70] | SL-tidsgréns 3 Se 13-40 Logisk regel, boolesk 1 for
[71] | SL-tidsgréns 4 fler beskrivningar av val och dess
[72] [SL-tidsgrans 5 funktioner.
[73] | SL-tidsgréns 6 0] |Falskt
[74] [SL-tidsgrans 7 1] Sant
[76] | Digital ing. x30 2 21 | Ker
[77] | Digital ing. x30 3 3] Inom intervall
Fsi Digitalﬂindg. x30 4 [4] Enligt referens
80] | Inget flode [5] Momentgréns
(811 | Torrkdrning [6] Strémbegransning
{82; Kurv:)lut [7] Utanfor stromomr.
83] | Rembrott 3 Under |, 13
[90] [ECB Frk.o.lage ; Over | hés
[91] | ECB Forbiklage [10] [Utanfor varvtalsomr.
B J|[598 Vesiki [11] [Under varvtal, lag
[100] | Fire Mode [12] | Over varvtal, hég
Matris [6] [14] [ Under aterk, lag
Option: Funktion: (151 | Over _5terk" hog
Vilj den andra logiska operatorn som ska Ei Leéirtn::::n\;taj:ni:tgervall
anvandas i den booleska ingdngen som (18] | Reversering
berdknas i 13-40 Logisk regel, boolesk 1, [19] | Varning
13-41 Logisk regel, operator 1 och -
13-42 Logisk regel, boolesk 2 , och den [20] | Larm (tripp)
booleska ingédngen fran 13-42 Logisk regel, 21 Ui S )
boolesk 2. [22] | Komparator O
[13-44] anger den booleska igangen for (23] | Komparator 1
13-44 Logisk regel, boolesk 3. [24] | Komparator 2
[13-40/13-42] anger den booleska ingdngen [25] | Komparator 3
beréknad i 13-40 Logisk regel, boolesk 1, [26] [ Logisk regel O
13-41 Logisk regel, operator 1 och [27] | Logisk regel 1
13-42 Logisk regel, boolesk 2. INAKTIVERAD [28] [ Logisk regel 2
[0] (fabriksinstallning). Valj detta alternativ [29] [ Logisk regel 3
for att ignorera 13-44 Logisk regel, boolesk 3. [30] |SL-tidsgrans 0
[0] | INAKTIVERAD [31] [SL-tidsgrans 1
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13-44 Logisk regel, boolesk 3 13-51 SL Controller-villkor

Matris [6] Matris [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[32] | SL-tidsgréns 2 [1] Sant
[33] | Digital ingédng DI18 [2]1 | Kor
[34] | Digital ingang DI19 [3] Inom intervall
[35] [ Digital ingang DI27 [4] Enligt referens
[36] [ Digital ingang DI29 [5] Momentgréns
[37] [ Digital ingang DI32 [6] Strombegransning
[38] [ Digital ingang DI33 [7] Utanfor stromomr.
[39] [ Startkommando [8] Under |, lag
[40] | Drive stoppad [9] Over |, hég
[41] | Aterstall tripp [10] | Utanfor varvtalsomr.
[42] | Autoaterst. tripp [11] [Under varvtal, lag
[43] |OK-knapp [12] | Over varvtal, hég
[44] [ Reset-knapp [13] | Utanfor aterk.omr
[45] [ Vansterknapp [14] [ Under aterk., lag
[46] [Hogerknapp [15] | Over é&terk., hég
[47] [ Uppatknapp [16] [ Termisk varning
[48] | Nedatknapp [17] | Nat utanfor intervall
[50] | Komparator 4 [18] | Reversering
[51] | Komparator 5 [19] | Varning
[60] [Logisk regel 4 [20] | Larm (tripp)
[61] [Logisk regel 5 [21] [Larm (tripplast)
[70] [SL-tidsgrans 3 [22] [ Komparator O
[71] [SL-tidsgrans 4 [23] [ Komparator 1
[72] [SL-tidsgrans 5 [24] | Komparator 2
[73] [SL-tidsgrans 6 [25] [ Komparator 3
[74] |SL-tidsgrans 7 [26] | Logisk regel 0
[76] | Digital ing. x30 2 [27] | Logisk regel 1
[77] | Digital ing. x30 3 [28] [ Logisk regel 2
[78] | Digital ing. x30 4 [29] [ Logisk regel 3
[80] [ Inget flode [30] [SL-tidsgrans O
[81] [ Torrkdrning [31] [SL-tidsgrans 1
[82] | Kurvslut [32] |SL-tidsgréns 2
[83] | Rembrott [33] [ Digital ingang DI18
[90] [ECB Frk.o.lage [34] [ Digital ingang DI19
[91] [ ECB Forbik.lage [35] [ Digital ingang DI27
[92] [ECB Testlage [36] [ Digital ingang DI29
[100] | Fire Mode [37] [ Digital ingang DI32
[38] [ Digital ingang DI33
3.12.6 13-5* Status [39] | startkommando
[40] | Drive stoppad
Matris [20] [42] | Autoaterst. tripp
[43] | OK-knapp
Option: Funktion: [44] | Reset-knapp
Vélj den booleska ingang (SANT eller [45] | Vansterknapp
FALSKT) som ska definiera Smart [46] | Hogerknapp
Logic Control-hdandelsen. 72 | U oems
Se 13-02 Stopphdndelse for fler [48] | Nedatknapp
beskrivningar av val och dess [50] | Komparator 4
funktioner. [51] | Komparator 5
[0] Falskt [60] [Logisk regel 4
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13-51 SL Controller-villkor 13-52 SL Controller-funktioner

Matris [20] Matris [20]
Option: Funktion: Option: Funktion:
[61] | Logisk regel 5 [17] | Valj forinstalld ref. 7 | Véljer forinstélld referens 7. Om den
[70] |SL-tidsgrans 3 aktiva forinstéllda referensen dndras,
[71] | SL-tidsgrans 4 kommer den att laggas samman med
[72] |SL-tidsgrans 5 andra forinstéllda referenskom-
(73] |SL-tidsgrans 6 mandon som kommer antingen fran
[74] | SL-tidsgrans 7 de digitala ingangarna eller via en
[76] |Digital ing. x30 2 faltbuss.
[77] | Digital ing. x30 3 [18] |Valj ramp 1 Viljer ramp 1
[78] | Digital ing. x30 4 [19] [ Valj ramp 2 Viljer ramp 2
[80] |Inget flode - - -
(811 | Torrkorming [22] [Kor Skickar ett startkommando till
frekvensomformaren.
[82] | Kurvslut
[83] | Rembrott [23] | Kor bakat Skickar ett kommando om reverserad
[90] |ECB Frk.olige start till frekvensomformaren.
[91] | ECB Férbiklage [24] | Stopp Skickar ett stoppkommando till
[92] [ECB Testlage frekvensomformaren.
(100 | Fire Mode [26] | Dcstopp Skickar ett DC-stoppkommando till
13-52 SL Controller-funktioner frekvensomformaren.
Matris [20] [27] | Utrullning Frekvensomformaren rullar ut
Option: Funktion: omedelbart. Alla stoppkommandon,
— — inklusive utrullningskommandot,
Vélj den atgard som motsvarar SLC- X sLC
stoppar .
handelsen. Atgarder utfors nar PP
motsvarande handelse (som [28] | Frys utgang Fryser frekvensomformarens
definieras i 13-51 SL Controller-villkor) utfrekvens.
utvdrderas som sant. Det gér att vélja [29] | Starta timer O Startar timer 0, se 13-20 SL Controller-
bland féljande atgarder: timer for ytterligare beskrivning.
[0 INAKTIVERAD [30] | Starta timer 1 Startar timer 1, se 13-20 SL Controller-
(11 |Ingen atgérd timer for ytterligare beskrivning.
[2] Vélj meny 1 Andrar den aktiva menyn (0-10 Aktiv
meny) till "1" [31] | Starta timer 2 Startar timer 2, se 13-20 SL Controller-
i timer for ytterligare beskrivning.
[3] Vélj meny 2 Andrar den aktiva menyn (0-10 Aktiv
 wan [32] [Ange dig. ut. A lag [ Varje utgang satt till "digital utgang
meny) till "2".
1" ar lag (av).
[4] Vélj meny 3 Andrar den aktiva menyn (0-10 Aktiv
- [33] [Ange dig. ut. B 1dg [ Varje utgang satt till "digital utgang
meny) till "3".
2" @r lag (av).
[5]1 | Valj meny 4 Andrar den aktiva menyn (0-10 Aktiv 7 |1 G e Vo = T =
il il 45, @ ey Sl [34] nge dig. ut. C lag | Varje L:tgang satt till "digital utgang
« 3" ar lag (av).
ldggs den samman med andra
menykommandon som kommer [35] | Ange dig. ut. D 1ag | Varje utgdng satt till "digital utgang
antingen fran de digitala ingdngarna 4" &r lag (av).
210 v e EaTEs. [36] | Ange dig. ut. E ldg | Varje utgang satt till "digital utgang
[10] [ Valj forinstalld ref. O | Valjer forinstalld referens 0. 5" &r lag (av).
[11] | Valj forinstalld ref. 1 | Valjer forinstalld referens 1. [37] [ Ange dig. ut. F lag [ Varje utgang satt till "digital utgang
[12] | Valj forinstalld ref. 2 | Valjer forinstalld referens 2. 6" ér lag (av).
[13] | Valj forinstalld ref. 3 [ Valjer forinstalld referens 3. [38] | Ange dig. ut. A hdg | Varje utging satt till "digital utgang
1" ar hog (stangd).
[14] | Valj forinstalld ref. 4 | Valjer forinstalld referens 4. - -
[39] | Ange dig. ut. B hog | Varje utgang satt till "digital utgang
[15] [ Valj forinstalld ref. 5 | Valjer forinstalld referens 5. 2" &r hég (stingd).
[16] [ Valj forinstalld ref. 6 | Viljer forinstalld referens 6.
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13-52 SL Controller-funktioner

Matris [20]
Option: Funktion:

[40] | Ange dig. ut. C hdg | Varje utgéang satt till "digital utgang
3" &r hog (stangd).

[41] | Ange dig. ut. D hdg | Varje utgéng satt till "digital utgang

4" 3r hog (stangd).

[42] | Ange dig. ut. E hog | Varje utgéang satt till "digital utgang
5" @r hog (stangd).

[43] [Ange dig. ut. F hog [ Varje utgang satt till "digital utgang
6" ar hog (stangd).

[60] | Aterstill raknare A | Aterstiller raknare A till noll.

[61]1 |Aterstall raknare B | Aterstaller raknare A till noll.

[70] | Starta timer 3 Startar timer 3, se 13-20 SL Controller-
timer for ytterligare beskrivning.

[71] | Starta timer 4 Startar timer 4, se 13-20 SL Controller-
timer for ytterligare beskrivning.

[72] | Starta timer 5 Startar timer 5, se 13-20 SL Controller-
timer for ytterligare beskrivning.

[73] [ Starta timer 6 Startar timer 6, se 13-20 SL Controller-
timer for ytterligare beskrivning.

[74] | Starta timer 7 Startar timer 7, se 13-20 SL Controller-
timer for ytterligare beskrivning.

[80] | Energisparlage Startar energisparldget.

[90] |St.in ECB-férb.lig
[91] | St. in ECB-frk.o.l
[100] | Larmaterst.
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3.13 Parametrar 14-** Specialfunktioner

3.13.1 14-0* Vaxelriktareswitch

14-00 Switchmonster

OBS!
Aktiverad évermodulering kan orsaka vibrationer som kan
forstéra mekaniken om den kors i féltférsvagningsomraden
(fran 47 Hz).

Option: Funktion: 14-03 Overmodulering
Valj Switchmonster: 60° AVM eller SFAVM. Option: Funktion:
[0] |60 AVYM [0] | Av | Véljer ingen 6vermodulering av motorspéanningen for
[1]1 | SFAVM att undvika momentrippel pa motoraxeln.
[1] | P& | Overmoduleringsfunktionen genererar extra spanning
pa upp till 8 % av max. uteffekt utan 6vermodulering,
Option: Funktion: vilket resulterar i ett extra moment pa 10-12 % i mitten
Vélj véxelriktarens switchfrekvens. Att andra av dversynkroniseringsfrekvensen (fran 0 % vid nominell
switchfrekvensen kan bidra till att minimera hastighet och dkande till cirka 12 % vid dubbel
eventuella stérande ljud fran motorn. nominell hastighet).
OBS!
Frekvensomformarens utfrekvens far aldrig
bli hégre &n 1/10 av switchfrekvensen. Option: Funktion:
Justera switchfrekvensen i 14-01 Switch- [0] | Av [Ingen &ndring i motorns akustiska switchljud.
frekvens nar motorn &r igéng, tills motorn [1] [ P& | Omvandlar switchljudet fran en klar ringande ton till ett
blir s tyst som mdjligt. Se &ven mindre markbart ljud. Detta astadkoms genom att
14-00 Switchménster och avsnittet synkroniseringen av de utgaende pulsbreddsmodu-
Nedstampling. lerade faserna slumpmassigt andras nagot.
[0] |1,0kHz
[11 | 1,5 kHz
[2] |2,0 kHz
[3]1 |25 kHz
[4] |3,0 kHz
[5] |3,5 kHz
[6] |4,0 kHz
[7] | 5,0 kHz
[8] |6,0 kHz
[9] |7,0kHz
[10]] 8,0 kHz
[11]1] 10,0 kHz
[12]1]12,0 kHz
[13]] 14,0 kHz
[14]] 16,0 kHz
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1% . ° = == = DC—spdnning e
3.13.2 14-1* Nat pa/av Utvaral o :
Uverspanningsstyring niva 3
Parametrar for konfiguration av évervakning och hantering | _ /,- -~ -
av natfel. Par 14-11 - N\ !
N\ I
14-10 Nitfel AN ,'
. . \
Option: Funktion: AN 1
Vélj den funktion som frekvensomformaren N 1 T
I
maste agera pa nar troskelvardet i _
14-11 Néitspénning vid nditfel har uppnatts N&t
eller ndr kommandot Natfel, inverterat har Bild 3.35 Kontrollerad nedrampning, Lingre néatfel. Nedrampning
aktiverats via en av de digitala ingangarna s lange som energin i systemet tilldter detta, sedan rullas
(parametergrupp 5-1%). motorn ut.
[0] | Ingen funktion | Energin som finns kvar i kondensator-
banken anvands till att kéra motorn, men
= =— = DC-spdnning o
kommer att laddas ur. Utvarvtal rpm g
A
[1] | Styrd Frekvensomformare utfér en kontrollerad g
nedrampn. nedrampning. 2-10 Bromsfunktion maste == rofriuf'ﬂss_mﬂng_ e -
vara installd pa [0] Off. Par 14-11 =
—
[31 | Utrulining Vaxelriktaren stdngs av och kondensator-
banken kommer att stddja styrkorten och
darmed garantera en snabbare omstart ndr Tid
huvudnatet kopplas pa igen (vid korta
i Nat
strombortfall)
Bild 3.36 Kinetisk backup, Kort natfel.
[4] | Kinetisk backup | Frekvensomformaren kommer att kora pa Kérning s linge som energin i systemet tilléter det.
samma hastighet sa lange som det finns
energi fran troghetsmomentet i systemet.
161 | Kontr = = = py-spanning c
’ Utvarvtal rpm g
larmborttagn. E
- — = DC—spdnning . | Uverspnningsstyrning nivéa - -
Utvarvial rpm M Par 14-11 N ——— !
; \\ I
/Uvorspannlngssiyrnlng niva ¢ \\ ,l
L — L -
Par 14-11 N4 [N i
Tid
Nt
Td Bild 3.37 Kinetisk backup, Langre nétfel.
Motorn rullas ut s snart som energin i systemet ar for 1ag.
N&t 9 Y! g

Bild 3.34 Kontrollerad nedrampning - Kort natfel. Nedrampning
till stopp foljt av upprampning till referens.
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14-11 Nétspdnning vid natfel

14-20 Aterstillningslage

funktionen i 74-10 Ndtfel ska aktiveras.
Detekteringsnivan ar kvadratroten av
vardet i 14-11 Ndtspdnning vid ndtfel.

14-12 Funktion vid nétfel

Option: Funktion:

Om frekvensomformaren kors nar ett allvarligt
natfel foreligger forkortas motorns livslangd.
Forhallanden anses som allvarliga om motorn
kors kontinuerligt ndra nominell belastning
(dvs. en pump eller en flakt kors nara fullt
varvtal).

Om ett allvarligt natfel upptacks:

[0] | Tripp Vlj [0] Tripp for att trippa frekvensom-

formaren.

[1] | Varning Vilj [1] Varning for att utfarda en varning.

[2] | Inaktiverat Vélj [2] Inaktiverad for ingen atgard.

[3] | Nedstampling | Valj [3] Nedstdmpling for nedstampling av
frekvensomformaren.

Parametrar for konfigurering av automatisk aterstallning,
speciell tripphantering och sjdlvtest eller initiering av
styrkort.

14-20 Aterstillningslage

Range: Funktion: Option: Funktion:
Size [180 - Denna parameter anger spanningstros- [13] | Obegr. autoaterst. Vdlj en aterstéllningsfunktion efter
related* 600 V] kelvardet vid vilket den valda tripp. Efter aterstdlining kan frekven-

somformaren startas om.

Vélj [0] Manuell dterstdllning om du
vill genomfdra en aterstallning via
[Reset] eller via de digitala
ingdngarna.

Vélj [1]-[12] Autodterstdllning x 1...x 20
om du vill genomféra mellan en och
tjugo automatiska aterstéllningar efter
en tripp.

Vélj [13] Obegrdnsad autodterstdllning
for kontinuerlig aterstallning efter
tripp.

OBS!

Motorn kan starta utan
férvarning. Om det angivna
antalet AUTOATERSTALLNINGAR
uppnas inom 10 minuter Gvergar
frekvensomformaren till laget [0]
Manuell aterst. Efter att den
manuella aterstéliningen har
genomforts atergar installningen
av 14-20 Aterstdllningsldge till det
ursprungliga valet. Om antalet
automatiska aterstdllningar inte
nds inom 10 minuter eller en
manuell aterstallning genomférs,

Option: Funktion: aterstdlls den interna raknaren for
[0] | Manuell aterst. AUTOMATISK ATERSTALLNING till
[1] | Autodterstillning x noll.

1
[2] | Autodterstallning x

:
[3] | Autoaterstallning x Range: Funktion:

3 10 s*| [0 - 600 Stall in tidsintervallet fran tripp till start av
[4] | Autodterstillning x s] den automatiska aterstallningsfunktionen.

4 Denna parameter ar aktiv nar 14-20 Aterstill-
(5] | Autoaterstillning x ningsldge stélls pd Automatisk dterstdllning [1]

5 - [13].
[6] | Autoaterstéllning x

:
[7] | Autoaterstélining x Option: Funktion:

7 Anvand denna parameter for att ange normal
[8] [ Autoaterstéllning x drift, utfora tester eller initiera alla parametrar

8 utom 15-03 Naittillslag, 15-04 Overhettningar och
[9] | Autoaterstéllning x 15-05 Overspdinningar. Denna funktion &r aktiv

9 endast nar effekten dverfors (strébm av-strom
[10] | Autodterst x 10 pa) till frekvensomformaren.
[11] | Autodterst. x 15 [0] | Normal drift | Valj Normal drift [0] fér normal drift av frekven-
[12] | Autodterst. x 20 somformaren med motorn i den valda

tillampningen.
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14-22 Driftlage 14-22 Driftlage

Option: Funktion: Option: Funktion:
Vadlj Styrkortstest [1] om du vill testa de analoga 15-05 Overspéinningar. Frekvensomformaren
och digitala ingangarna och utgangarna samt aterstalls under nésta uppstart.
styrspanningen pa + 10 V. En testanslutning 14-22 Driftldigekommer ocksa att aterga till
med interna anslutningar kravs for detta test. fabriksinstéllningen [0] Normal drift.
Sa har utfor du ett styrkortstest: [3] | Startlage

1. Valj [1] Styrkortstest.

2. Koppla fran natspanningen och vanta
tills displayen slocknar.

3. Stall in switch S201 (A53) och S202
(A54) pa "ON"/I.

4, Anslut testkontakten (se Bild 3.38).

5. Anslut enheten till natforsérjningen
igen.

6. Utfor dnskade test.

7. Resultaten visas pa LCP:n och frekven-
somformaren borjar arbeta i en
evighetsslinga.

8. 14-22 Driftlédge stalls automatiskt in pa
Normal drift. Genomfor en effektcykel
for att starta enheten med normal
drift nar du har gjort ett styrkortstest.

Om testresultatet ar OK:-

LCP-avlasning: Styrkort OK.

Koppla fran natforsérjningen och ta bort
testkontakten. Den grdna lysdioden pa
styrkortet kommer att tandas.

Om testet inte godkanner kortet:-
LCP-avlasning: I/O-fel for styrkortet.

Byt ut frekvensomformare eller styrkort. Den
roda lysdioden pa styrkortet tands. Testa
kontakterna genom att ansluta/gruppera
foljande plintar som visas i Bild 3.38: (18 - 27 -
32), (19 - 29 - 33) och (42 - 53 - 54).

o
@
o]
°
Ny
8
w
N
o
N
o
w
~
130BA314.10

ECSERECELED
O|PIOIPIOIO
\O\ \OHOH 1|8 HO\

Bild 3.38 Test av ledningsdragning fér styrkort

Vilj [2] Initiering for att aterstélla alla parame-
tervarden till fabriksinstéllningarna, utom
15-03 Naittillslag, 15-04 Overhettningar och

14-23 Typkodsinstéllning

Option: Funktion:

Typkoden skrivs om. Anvand den har parametern for att
ange typkoden som passar den specifika frekvensom-
formaren.

14-25 Trippfordr. vid mom.gréns

Range: Funktion:
60 s*| [0 -
60 s] [ sekunder. Nar utmomentet nar momentgranserna
(4-16 Momentgrdns, motordrift och

4-17 Momentgrdns, generatordrift) utloses en

Ange trippfordrojningen vid momentgransen i

varning. Nar momentgransvarningen fortlopande
varit narvarande under den tidsperiod som anges
in denna parameter, trippar frekvensomformaren.
Inaktivera trippférdrojningen genom att stélla
parametern pa 60 s = AV. Termisk 6vervakning av
frekvensomformaren kommer fortfarande att vara
aktiv.

14-26 Trippfordrojning vid véxelriktarfel

Range: Funktion:

Size related* | [0 - 35 s] | Nar frekvensomformaren registrerar

overspanning inom den instéllda tiden

utfors tripp efter den installda tiden.

3.13.3 14-3* Stromgransreg.

Frekvensomformaren har en inbyggd stromgrénsreglering
som aktiveras ndr motorstrommen, och dédrmed momentet,
Overstiger momentgranserna som dr programmerade i

4-16 Momentgrdns, motordrift och 4-17 Momentgrdins,
generatordrift.

Nar strdmgransen har natts i motordrift eller generatordrift,
forsoker frekvensomformaren att s snabbt som majligt
reducera vridmomentet under de forinstdllda moment-
granserna utan att forlora kontrollen éver motorn.

Nar stromstyrningen &r aktiv kan frekvensomformaren
stoppas endast genom att sétta en digital ingang till [2]
Utrullning, inv. eller [3] Utr. och dterstdllning inv. En signal
pa plintarna 18 till 33 kommer inte att aktiveras forran
frekvensomformaren inte langre dr ndra stromgransen.
Genom att anvdnda en digital ingang som &r installd pa [2]
Utrullning, inv. eller [3] Utr. och dterst., inv. anvander inte
motorn nedramptiden eftersom frekvensomformaren rullas
ut.
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14-30 Stromgrénsreg., prop. forstarkning

Range: Funktion:

14-42 Minimal AEO-frekvens

Range: Funktion:

100 %* [ [0 - 500 %] | Ange det proportionella forstarknings-
vardet for stromgransregulatorn. Om ett
hégre varde viljs, kommer regulatorn att
reagera snabbare. Om det satts alltfor

hégt, kommer regulatorn att bli instabil.

14-31 Strémgrénsreg., integrationstid

Range: Funktion:

Size related* | [0.002 - 2 s] [ Styr stromgransregulatorns integra-
tionstid. Om den stélls in pa ett
lagre vérde reagerar den snabbare.
Om det satts alltfor lagt, kommer

regulatorn att bli instabil.

14-32 Stromgransreg., filtertid

Range: Funktion:
Size related* [ [1 - 100 Strombegransningregulator, filtertid
ms] anvands for att stalla in en

tidskonstant for strombegransningens
lagpassfilter.

3.13.4 14-4* Energioptimering

Parametrar for justering av energioptimeringsnivan for
bade variabelt moment (VT) och AEO (automatisk energi-
optimering).

Automatisk energioptimering ar endast aktivt om
1-03 Momentegenskaper har stéllts in till antingen [2]
Autoenergioptimering CT eller [3] Autoenergioptimering. VT.

14-40 Var. moment, niva

Range: Funktion:
66 %*

[40 - 90 %] | Mata in nivan for motormagnetisering vid
laga varvtal. Val av lagt varde reducerar
energiforluster i motorn men reducerar
ocksa belastningskapaciteten.

OBS!

Det gadr inte att &ndra den hér parametern ndar motorn
kors.

14-41 Minimal AEO-magnetisering

Range: Funktion:
Size related* | [40 - 75 | Mata in ldgsta tillatna magnetiseringen
%] for AEO. Ett lagt varde reducerar

energiforluster i motorn men kan
ocksa reducera formagan att motsta
ovantade belastningsférandringar.

10 Hz*| [5 - 40 Hz] | Mata in den minimifrekvens vid vilken den
automatiska energioptimeringen (AEO) ska

aktiveras.

14-43 Motorns cosfi

Range: Funktion:
Size [0.40 - Borvardet for cos(fi) anges automatiskt
related* 0.951] for basta mojliga AEO-prestanda vid en

AMA. Den har parametern bor normalt
inte andras. | en del situationer kan det
emellertid vara noédvandigt att mata in
ett nytt varde for finjustering.

3.13.5 14-5* Miljo

Dessa parametrar hjélper frekvensomformaren att fungera
vid speciella miljoférhallanden.

14-50 RFI-filter

Option: Funktion:
[0] [Av
[1] | Pa

Valj [1] Pa for att sakerstalla att frekvensomformaren
uppfyller EMC-standarden.

Vélj [0] Av endast ndr frekvensomformaren matas med
natspanning fran ett isolerat nat, dvs. IT-ndt. | detta lage
ar de interna RFI-kapacitanserna (filterkondensatorerna)
mellan chassit och RFI-filterkretsen for natspanningen
bortkopplade for att det inte ska uppsta skador pa
mellankretsen och for att minska jordstrommarna (enligt
IEC 61800-3).

14-51 DC-busskompensation

Option: Funktion:

Den likriktade AC-DC-spanningen i frekvensomformarens
DC-buss kan innebéra ojamnheter eller "spannings-
ripplar”. Dessa ripplar kan oka i styrka nar belastningen
okar. Ripplarna bor elimineras eftersom de kan orsaka
strom- och momentstoérningar. En kompensationsmetod
anvands for att reducera dessa spanningsripplar pa DC-
bussen. | allmanhet rekommenderas DC-
busskompensation for de flesta tillampningar, men vid
drift i faltférsvagning maste forsiktighet vidtas for att
inte skapa varvtalsoscillationer vid motoraxeln. Vid
faltforsvagning bor DC-busskompensationen stangas av.

[0] | Av [ Inaktiverar DC-busskompensation

[1] [ P& | Aktiverar DC-busskompensation
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14-52 Flaktstyrning

Option: Funktion:
Vdlj lagsta varvtal for huvudflakten.
[0] | Auto Vilj [0] Auto for att kora flakten endast da

den interna temperaturen i frekvensom-
formaren ar i omradet 35 °C till cirka +55 °C.
Fldkten kommer att rotera med lag
hastighet vid 35 °C och med full hastighet
vid ungefar 55 °C.

[1]| Pa 50 %
[21|Pa 75 %
[3]1| Pa 100 %
[4] | Auto (Low
temp env.)

14-53 Flaktévervakning

Option: Funktion:

Vélj hur frekvensomformaren ska reagera om en
felaktig flakt registreras.

[0
[11 | Varning
[2] | Tripp

14-55 Output Filter

Option: Funktion:

Inaktiverad

Vélj vilken typ av utgangsfilter som &r
anslutet. Du kan inte dndra denna parameter
nar motorn kors.

[0] | Inget RFI-

filter

[11 | Sinus-filter
[21 | Sinusfilter
monterat

Om ett Danfoss-sinusvadfilter ar ansluten till
utgangen, ser det har tillvalet till att switch-
frekvensen stannar pa ett fast varde Gver
filterfrekvensens varde (stalls in i 74-01 Switch-
frekvens) i den specifika effektstorleken. Detta
forhindrar att filtret for oljud, 6verhettas eller
skadas.

OBS!

Switchfrekvensen styrs automatiskt av
TAS-funktionen beroende pa
temperaturen, men begransas till att
alltid befinna sig 6ver den kritiska nivan
for Danfoss-filtret.

14-59 Faktiskt antal vaxelriktare

Range: Funktion:

Size related*

[1-1] | Staller in faktiskt antal vaxelriktare i drift.

3.13.6 14-6* Automatisk nedstampling

Den hédr gruppen innehaller parametrar for nedstampling
av frekvensomformaren i handelse av hég temperatur.

14-60 Funktion vid 6éverhettning

Om antingen kylflans- eller styrkortstemperaturen dverskrider en
programmerad temperaturgrdns aktiveras en varning. Om
temperaturen okar ytterligare véljs huruvida frekvensomformaren

ska trippa (tripp last) eller stimpla ned utstrommen.
Option: Funktion:

[0] | Tripp

Frekvensomformaren trippar (tripp last) och
genererar ett larm. En startsekvens maste
genomforas for att larmet ska aterstéllas, men
det gar inte att starta om motorn forrén
kylflanstemperaturen har sjunkit under
larmgransen.

[1] | Nedstampling [ Om den kritiska temperaturen Sverskrids
minskas utstrommen tills tillaten temperatur
har natts.

3.13.7 Ingen tripp vid Overbelastning av
vaxelriktare

| vissa pumpsystem har frekvensomformaren inte
dimensionerats korrekt for att ge den strém som kravs vid
alla punkter i driftegenskapen for flédeshuvudet. Vid dessa
punkter behéver pumpen en hdgre stromstyrka an
frekvensomformarens markstrom. Frekvensomformaren kan
ge 100 % av markstrémmen kontinuerligt under 60
sekunder. Vid fortsatt 6verbelastning kommer frekvensom-
formaren normalt att trippa (far pumpen att stoppa genom
utrullning) och ge larm.

" 130BA260.10
% strém av

markvarde

105
100
95
! ! ! -
] T Tid -
. e . N | i
Lastraknare for [ 0nsk4g #r‘om =140 % i
vaxelriktare I |

Tid

Bild 3.39
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Det kan vara mer lampligt att kéra pumpen med reducerat 14-61 Funktion vid vixelriktaréverb.
Yarvtal en stu.nd om det inte gar att kéra I5pande med Anvands i hdndelse av en stabil 6verbelastning bortom de
6nskad kapacitet. termiska granserna (110 % i 60 s).
Option: Funktion:

Vélj 714-61 Funktion vid vixelriktar6verb. om du automatiskt
vill reducera pumpvarvtalet tills markstrommen faller under
100 % av markstrommen (anges i 14-62 Inv. strém, dverbel.
vdxelrikt.).

14-61 Funktion vid véxelriktaréverb. ar ett alternativ till att
lata frekvensomformaren trippa.

[1] [ Nedstampling [ [1] Nedstdmpling minskar pumpens varvtal for
att minska belastningen pa drivsektionen och

lata den svalna.

14-62 Inv. stréom, overbel. vaxelrikt.

Range: Funktion:
Frekvensomformaren beriknar belastningen pé effektavs- 95 %*| [50-100 | Definierar onskad stromniva (i % av
%] utgadende markstrom for frekvensom-

nittet genom en lastraknare for vaxelriktaren, som ger en
varning vid 98 % och en varningsaterstallning vid 90 %.
Vid véardet 100 % trippar frekvensomformaren och ger
larm.

Raknarens status kan avladsas i 16-35 Vixelriktare, termisk.

formaren) vid korning med reducerat
pumpvarvtal efter att belastningen pa
frekvensomformaren har 6verskridit tillaten
grans (110 % i 60 s).

Om 14-61 Funktion vid vdxelriktaréverb. ar installd pa [3] 3.13.8 14-9* Felinstéllningar
Nedstdmpling reduceras pumpens varvtal nar raknaren

overstiger 98, och forbli reducerad tills rdknaren har sjunkit 14-90 Felniva

under 90,7. . ;
Om 14-62 Inv. strom, 6verbel. vixelrikt. ar installd pa till Option: Funktion:
[0] | OFF Anvand denna parameter for att anpassa Fel-nivaer.

exempel 95 % kommer en stabil 6verbelastning att fa

pumpens varvtal att fluktuera mellan varden motsvarande Anvand [0] Av med forsiktighet eftersom den
110 % och 95 % av markutstrdmmen for frekvensom- kommer att ignorera alla Varningar och Larm fér
formaren.

den valda kallan.

Anvands i handelse av en stabil 6verbelastning bortom de [2] | Tripp
termiska granserna (110 % i 60 s). [31 | Tripplas
Option: Funktion:
[0] | Tripp Valj [0] Tripp for att fa frekvensomformaren att

trippa och avge ett larm.
Avbrott Parameter Larm Av Varning Tripp Tripp last
10 V lag 1490,0 1 X D
24 V lag 1490,1 47 X D
1,8 V-span. lag 1490,2 48 X D
Spdnningsgrans 1490,3 64 X D
Jordfel 1490,4" 14 D
Jordfel 2 1490,5" 45 D
Rensningsgransfel 1490,16" 2 100 D X

Tabell 3.16 Tabell for val av atgérd nér ett larm visas:
D = fabriksinstdllning. x = méjligt val.
1) Endast dessa fel dr konfigurerbara pa . Pa grund av en programvarubegrdsning med matrisparametrar, visas de 6vriga pd . For évriga parame-
terindex, returernas felmeddelandet "virdet utanfér omrdde" om ett annat vdrde dn det befintliga anges (standardvdrdet). Ddrfor dr det inte
tillatet att dndra felnivan for de icke-konfigurerbara parametrarna.
2) Denna parameter har varit 1490,6 i alla programvaruversioner upp till 1,86,
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3.14 Parametrar 15-**
Frekvensomformarinformation

Parametergrupp som innehaller frekvensomformarinfor-
mation, som t.ex. driftdata, hardvarukonfiguration och
programversioner.

3.14.1 15-0* Driftdata

15-00 Drifttimmar
Range: Funktion:

0 h*| [0 - 2147483647 h] | Visa hur manga timmar frekvensom-
formaren har varit i drift. Vardet

sparas nar frekvensomformaren stangs
av.

15
Range:
0 h*| [0 - 2147483647 | Visa hur médnga timmar motorn har

hl] varit i drift. Aterstall rdknaren i

15-07 Aterstdll drifttidsréiknare. Vardet
sparas nar frekvensomformaren stangs

1
S
v}
=
=3
=
o

Funktion:

15-02 kWh-raknare
Range:
0 kWh*

Q
‘ ‘<

Funktion:

[0 - 2147483647 Anger motorns forbrukning som
kWh] ett medelvarde under en timme.
Aterstall rdknaren i 15-06 Aterstdll
kWh-réknare.

15-03 Nattillslag

Range: Funktion:

0 *| [0-2147483647 ]| Visa hur manga ganger frekvensom-
formaren har slagits pa.

15-04 Overhettningar
Range: Funktion:

0

*

[0 - 65535 ]| Visa antalet temperaturfel som har uppstatt i
frekvensomformaren.

OBS!

Aterstiliningen genomfors nér du trycker pa [OK].

15-07 Aterstall drifttidsraknare

Option: Funktion:
[0] | Aterstall inte

Valj [0] Aterstdll inte om du inte vill att
drifttidsraknaren aterstalls.

Aterstall
raknare

[1

Valj [1] Aterstdll riknare och tryck sedan pa
[OK] for att aterstalla drifttidsraknaren

(15-01 Dirifttid) och 15-08 Antal starter till noll
(se aven 15-01 Dirifttid).

15-08 Antal starter

Range: Funktion:
0*[ [0-
2147483647 1

Detta ar endast en avldsningsparameter.
Réknaren visar det antal starter och
stopp som har orsakats av ett normalt
start-/stoppkommando och/eller nar
energisparlage har aktiverats/inaktiverats.

OBS!

Denna parameter aterstélls nar 15-07 Aterstdill drifttids-
réknare.

3.14.2 15-1* Datalogginstallningar

Dataloggen majliggdr kontinuerlig loggning av upp till 4
datakallor (75-10 Loggningskdlla) med olika frekvens
(15-11 Loggningsintervall). En trigg-hdndelse (15-12 Trigg-
villkor) och ett fonster (15-14 Spara fére trigg) anvands for
att starta och stoppa loggningen baserat pa villkor.

15-10 Loggningskalla

Matris [4]

Option: Funktion:
Vilj vilka variabler som ska
loggas.

[0] Inget

[1600] | Styrord
[1601] | Referens [Enhet]

15-05 Overspénningar
Range: Funktion:

0

*

[0 - 65535 1| Visa antalet 6verspanningar som har uppstatt i
frekvensomformaren.

15-06 Aterstill kWh-raknare
Option:
[0

Funktion:

Valj [0] Aterstdll inte om du inte vill att kWh-
raknaren aterstalls.

Aterstall inte

e}

Aterstall
raknare

[

Vilj [1] Aterstdllning och tryck sedan pa [OK]
for att aterstalla kWh-raknaren till noll (se
15-02 kWh-rdknare).

[1602] | Referens %
[1603] | statusord
[1610] | Effekt [kW]
[1611] | Effekt [hk]
[1612] | Motorspanning
[1613] | Frekvens
[1614] | Motorstrom
[1616] | Moment [Nm]
[1617] | Varvtal [v/m]
[1618] | Motor, termisk
[1622] | Moment [%]
[1630] | DC-busspédnning
[1632] [ Bromsenergi/s

[1633] | Bromsenergi/2 min
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15-10 Loggningskalla

Matris [4]
Option: Funktion:
[1634] | Kylplattans temp.

[1635] | Vaxelriktare, termisk

[1650] | Extern referens

Aterkoppling [enhet]

Aterkoppling 1 [enhet]

Aterkoppling 2 [enhet]

Aterkoppling 3 [enhet]
Adjusted Setpoint

1

]

1

1

]

] | Digital ingang
[1662] | Analog ingang 53

]

]

]

]

]

]

Analog ingang 54

Analog utgang 42 [mA]

Digital utgang [bin]
Analog in X30/11
Analog in X30/12
Analog ut X30/8 [mA]
[1690] | Larmord

[1691] | Larmord 2

[1692] | Varningsord

[1693] | Varningsord 2

[1694] | Utok. statusord
[1695] | Utok. statusord 2
[1830] [ Analog ingang X42/1
[1831
[1832
[1833
[1834
[1835
[1860
[2791
[3110

15-11 Loggningsintervall

Matris [4]

Analog ingang X42/3

Analog ingang X42/5
Analog ut X42/7 [V]
Analog ut X42/9 [V]
Analog ut X42/11 [V]
Digital Input 2

Cascade Reference

Statusord, forbikoppla

Funktion:

[0.000 - 0.000 ]| Mata in intervallet i millisekunder
mellan varje sampling av

Range:

Size related*

variablerna som ska loggas.

15-12 Trigg-villkor

Option: Funktion:

Viljer triggerhandelse. Nar triggerhan-
delsen intréffar anvands ett fonster for
att lasa loggen. Loggen kommer
dérefter att behalla en bestamd andel
av samplingarna fran fore triggerhan-
delsen (15-14 Spara fére trigg).

[0] | Falskt

[1] | Sant

[2] | Kor

15-12 Trigg-villkor

Option: Funktion:

[4] | Enligt referens

[5] | Momentgrans

[6] | Strombegransning

[7]1 | Utanfor stromomr.
[8] |Under |, lag
[9]1 | Over |, hég

Utanfér varvtalsomr.

Under varvtal, lag

Over varvtal, hég

Utanfor aterk.omr

Under aterk., lag

Over &terk., hég

Nat utanfor intervall

Reversering

Varning

Larm (tripp)

Larm (tripplast)

1
1
1
1
]
1
[16] | Termisk varning
1
1
1
]
1
]

Komparator 0

[23] | Komparator 1

[24] | Komparator 2

[25] | Komparator 3
[26] | Logisk regel 0
[27] | Logisk regel 1
[28] | Logisk regel 2
[29] | Logisk regel 3
[33] | Digital ingang DI18
[34] | Digital ingdng DI19
Digital ingang DI27

Digital ingang DI29

Digital ingang DI32

Digital ingang DI33

Komparator 4

Komparator 5

Logisk regel 4

Logisk regel 5

15-13 Loggningslage

Option: Funktion:
[0

Valj [0] Logga alltid for kontinuerlig
loggning.

Logga alltid

[1

Logga 1 g. vid | V&lj [1] Logga 1 gdng vid trigg for att starta
trigg och stoppa loggningen villkorligt genom att
anvanda 15-12 Trigg-villkor och 15-14 Spara

fére trigg.

15-14 Spara fore trigg

Range: Funktion:

50 *| [0-100] [ Mata in andelen av alla sampel innan en
triggerhandelse som ska sparas i loggen. Se
aven 15-12 Trigg-villkor och 15-13 Loggningsldge.

[3]1 | Inom intervall
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3.14.3 15-2* Historiklogg

Granska upp till 50 loggade datahdndelser via matrispara-
metrarna i denna parametergrupp. For alla parametrar i
gruppen ar [0] senaste data och [49] dldsta data. Data
skapas varje gang en handelse intraffar (far inte forvaxlas
med SLC-hédndelser). Hdndelser i detta sammanhang
definieras som en dndring inom nagot av foljande
omraden

1. Digital ingang

2. Digital utgang (6vervakas inte i denna version av
programmet)

Varningsord

3

4. Larmord
5 Statusord
6

Styrord
7. Utokat statusord

Handelser loggas med vérde och tidsstampling i ms.
Tidsintervallet mellan tva handelser beror pa hur ofta
hdndelser intraffar (max en gang per genomsoknings-
period ). Dataloggningen sker kontinuerligt, men om ett
larm intréffar sparas loggen och véardena kan visas pa
displayen. Den hér funktionen &r anvandbar nér du t.ex.
utfor service efter tripp. Visa historikloggen som finns i
denna parameter via den seriella kommunikationsporten
eller pa displayen.

15-20 Historiklogg: handelse

Matris [50]
Range: Funktion:
0*|[ [0-255] |Visa handelsetypen for den loggade handelsen.

15-21 Historiklogg: varde

Matris [50]
Range: Funktion:
0x*| [O- Visa vérdet for den loggade handelsen.

2147483647 1 Tolka héndelsevérden enligt foljande

tabell:

Digital ingang | Decimalvarde. Se

16-60 Digital ingang for
beskrivning efter konver-
tering till binart varde.

Digital utgang | Decimalvarde. Se

(6vervakas 16-66 Digital utgdng [bin]
inte i denna | for beskrivning efter
version av konvertering till binart
programmet) |varde.

Varningsord | Decimalvarde. Se

16-92 Varningsord for

beskrivning.

15-21 Historiklogg: varde

Matris [50]
Range: Funktion:
Larmord Decimalvarde. Se
16-90 Larmord for
beskrivning.
Statusord Decimalvarde. Se
16-03 statusord for
beskrivning efter konver-
tering till binart varde.
Styrord Decimalvarde. Se
16-00 Styrord for
beskrivning.
Utokat Decimalvarde. Se
statusord 16-94 Utok. statusord for
beskrivning.
Tabell 3.18
Matris [50]
Range: Funktion:
0 ms* | [0 - 2147483647 | Visar vid vilken tidpunkt som den
ms] loggade handelsen intraffade. Tiden
mats i ms fran frekvensomformarens
start. Max.vardet motsvarar ungefar 24
dagar, vilket innebar att raknaren
borjar om pa noll efter denna
tidsperiod.
Matris [50]
Range: Funktion:
Size related* [ [0 - 0 ] [ Matrisparameter; datum och tid 0-49:
Denna parameter visar vilken tid den
loggade héndelsen intraffade.
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3.14.4 15-3* Larmlogg

15-36 Alarm Log: Current Demand

Matris [10]
Parametrar i denna grupp ar matrisparametrar, dar upp till Range: Funktion:
10 fel kan visas. [0] representerar de senaste loggningsdata
och [9] de dldsta. Felkoder, vdrden och tidsstampel kan 0 % | [0 - 100 %] |
visas for alla loggade data. 15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit
Matis (10
Matris [10] Option: Funktion:
Range: Funktion: [0]
0 *| [0-255]] Visa felkoden och kontrollera dess betydelse i (] %
5 Felsékning. [5] PPM
[10] 1/min
Matris [10] [12] Pulse/s
Range: Funktion: (201 i _

0 *| [-32767 - 32767 ] | Visa ytterligare en beskrivning av felet. (211 /min
Denna parameter anvands oftast [22] i
tillsammans med larm 38 "internt fel". Eii mz;s -

m>/min
Matris [10] Efﬂ l;g;s :
. g/min
Range: Funktion: 321 ka/h
0s*| [0-2147483647 s] IVisar \;id r\‘/.i‘lkznltidp.unk.t.f.:,o;n cfre(rj\ 33] /min
oggade handelsen intraffade. Tiden
mgtgs i sekunder fran frekvensomfor- 34) vh
marens start. [40] m/s
[41] m/min
R
Matris [10] sgi nfbar
Range: Funktion: 71 bar

Size related* [ [0 - 0 ] | Matrisparameter; datum och tid 0-9: [72] Pa
Denna parameter visar vilken tid den 73] kPa
loggade hédndelsen intraffade. [74] m WG

) : [75] mm Hg
Matris [10] [120] GPM
Range: Funktion: [121] gal/s
0.000 [:999999.999 - Matrisparameter, [122] gal/min
ProcessCtrlUnit* 999999.999 statussvarde O - 9. [123] gal/h
ProcessCtrlUnit] Den hér parametern [124] CEM
visar larmstatus: [125] /s
0: Larm inaktivt [126] /min
1: Larm aktivt [127] t/h
[130] Ib/s
15-35 Alarm Log: Feedback 131] lo/min
Matris [10] [132] Ib/h
Range: Funktion: [140] ft/s
0.000 ProcessCtrlUnit* [ [-999999.999 - 999999.999 [141] ft/min
ProcessCtrlUnit] [145] ft
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/in?
[172] in WG
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15-37 Alarm Log: Process Ctrl Unit

15-49 Program-ID, styrkort

3.14.5 15-4* Frekvensomformaridentifering

Parametrar som innehaller skrivskyddad information om
maskinvaru- och programvarukonfiguration for frekven-
somformaren.

15-40 FC-typ
Range: Funktion:
0+ [ 0-0] |

15-41 Effektdel
Range:
0+ [ 10-0] |

Funktion:

15-42 Spanning
Range: Funktion:

'k | 0-01 |

15-43 Programversion

Range: Funktion:

0*| [0-0]] Visa den kombinerade programvaruversionen (eller
"paketversionen") som bestar av effektprogramvara
och styrprogramvara.

15-44 Bestalld typkodstrang

Range: Funktion:

0*| [0-0]]Visa den typkodstrang som anvands vid
ombestallning av en frekvensomformare med dess

ursprungliga konfiguration.

15-45 Faktisk typkodstrang
Range: Funktion:

0+ | 0-0]

| Visa faktisk typkodstrang.

15-46 Frekvensomf. bestallningsnummer

Range: Funktion:

0*| [0-0]][Visa det 8-siffriga bestallningsnumret for
ombestallning av en frekvensomformare med dess
ursprungliga konfiguration.

15-47 Bestallningsnr for natkort
Range: Funktion:

0+ | [0-0]

| Visa bestallnings.

15-48 LCP-idnr
Range:
0* | 0-0]

Funktion:
|Visa ID-numret for LCP:n.

Matris [10] Range: Funktion:
Option: Funktion: 0*| [0-0] | Visa versionsnumret for styrkortets programvara.
[173] ft WG
[180] HP Range: Funktion:
0*| [0-0] |Visa versionsnumret for natkortets programvara.

15-51 Frekvensomf. serienummer

Range: Funktion:

0*

[0-0] | Visa serienumret for frekvensomformaren.

15-53 Serienummer fér natkort
Range: Funktion:

0+ | 0-01]

| Visa serienumret for natkortet.

15-59 CSIV-filnamn
Range: Funktion:

[0 - 0]| Visar det aktuella CSIV-filnamnet
(Costumer Specific Initial Values).

Size related*

3.14.6 15-6* Tillvals-id

Den har skrivskyddade parametergruppen innehaller
information om maskinvaru- och programvarukonfiguration
for installerat tillval i 6ppningarna A, B, CO och C1.

15-60 Tillval monterat

Matris [8]
Range: Funktion:
0* [0-0] | Visa den typ av tillval som monterats.

15-61 Programversion for tillval
Matris [8]

Range: Funktion:

0*| [0-01]Visa programversionen for det tillval som
monterats.

15-62 Bestallningsnr for tillval
Matris [8]

Range: Funktion:

0*|[ [0-01]]Visar bestallningsnumret for de tillval som
monterats.

15-63 Serienr for tillval

Matris [8]
Range: Funktion:
0*| [0-0] | Visa serienumret for det tillval som monterats.
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15-70 Tillval for fack A
Range:

Funktion:

15-98 Drive identifiering

Range: Funktion:

0*| [0-0]|Visa typkodstrangen for det tillval som monterats i
Oppning A, samt en Oversdttning av typkodst-
rangen. For typkodstrangen "AX" ar Gversattningen
"Inget tillval".

15-71 Fack A Tillval SW version
Range:

Funktion:

0*| [0-0]|[Visa programvaruversionen for det tillval som
monterats i 6ppning A.

15-72 Tillval fér fack B

Range: Funktion:

0*| [0-0]|Visa typkodstrangen for det tillval som monterats i
Oppning B, samt en Oversattning av typkodst-
rdngen. For typkodstrangen "BX" @r 6versattningen
"Inget tillval".

15-73 Fack B Tillval SW version
Range:

Funktion:

0*| [0-01]|[Visa programvaruversionen for det tillval som
monterats i 6ppning B.

15-74 Tillval for fack CO

Range: Funktion:

0*| [0-0]|Visa typkodstrang for det tillval som har installerats
i 6ppning C samt en dversattning av typkodst-
rangen. For typkodstrangen "CXXXX" ar
oversdttningen "Inget tillval".

15-75 Fack CO Tillval SW version
Range:

Funktion:

0*| [0-0]|[Visa programvaruversionen for det tillval som
monterats i 6ppning C.

15-76 Tillval for fack C1
Range:

Funktion:

0*| [0-0]|Visar typkodstrangen for tillvalet (CXXXX om inget
tillval) och 6versattningen, dvs >Inget tillval<.

15-77 Fack C1 Tillval SW version

Range: Funktion:

0*| [0-01][Programvaruversion for installerat tillval i 6ppning
C.

15-92 Definierade parametrar
Matris [1000]

Range: Funktion:

0*| [0-9999 ]| Visa en lista 6ver alla definierade parametrar i
frekvensomformaren. Listan avslutas med 0.

0- | 0-01 |

15-93 Andrade parametrar
Matris [1000]

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ]| Visa en lista 6ver de parametrar som andrats i
forhallande till fabriksinstallningen. Listan
avslutas med 0. Andringarna kanske inte syns
forran upp till 30 s. efter implementering.

15-99 Parametermetadata

Matris [23]

Range: Funktion:

0*[ [0-9999 ][ Denna parameter innehaller data som anvands

av programvaruverktyget .
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3.15 Parametrar 16-** Dataavlasningar

16-00 Styrord

Range:

Funktion:

0 *| [0 - 65535 ]| Visa det styrord som skickats fran frekvensom-
formaren via den seriella
kommunikationsporten i hex-kod.

16-01 Referens [Enhet]
Range:

Funktion:

[[999999 - 999999 | Visa aktuellt

ReferenceFeed-
backUnit]

0 ReferenceFeed-
backUnit* referensvarde som
tillampas pa impulsbas
eller analog bas i
enheten beroende pa
den konfiguration som
valts i 7-00 Konfigura-
tionsldge (Hz, Nm eller
RPM).

16-02 Referens %

Range: Funktion:
0 %*| [-200 - 200 Visa den totala referensen. Den totala
%] referensen dr summan av digitala,

analoga, forinstéllda, buss- och frysrefe-
renser, plus 6ka och minska.

16-03 statusord
Range:

Funktion:

0 *| [0-65535]] Visa det statusord som skickats fran frekven-
somformaren via den seriella
kommunikationsporten i hex-kod.

16-05 Faktiskt huvudvarde [%]

Range: Funktion:

0 %* [-100 - 100 %]

0,00 %*| [-100,00 - 100,00 | Visa ordet om tva byte som
%] skickats med statusordet till

bussmastern och innehaller det
faktiska huvudvérdet. Mer
information finns i Handbok for
Profibus, MG33CXYY.

16-09 Anpassad avldsning

Range: Funktion:

0 CustomRea- [-999999.99 - Visa de anvandardefinierade

doutUnit* 999999.99 avlasningarna som de har
CustomRea- definierats i 0-30 Enhet,
doutUnit] anv.def. visning,

0-31 Minvdrde for anv.def.
visning och 0-32 Maxvdrde
for anv.def. visning.

3.15.1 16-1* Motorstatus

16-10 Effekt [kW]
Range:

0 kw*| [0 -
10000 kW] | efter faktisk motorspanning och motorstrom.
Vardet filtreras, och det kan darfor ta ca 30
millisekunder fran det att ett ingangsvarde

Funktion:

Visar motoreffekt i kW. Visat varde beraknas

andras till dess att vardena dndras i dataavlas-
ningen. Uppldsningen pa ett avldsningsvarde
pa faltbussen visas i 10 W-steg.

16-11 Effekt [hk]

Range: Funktion:
0 hp*| [0 - 10000 | Visa motoreffekten i hk. Visat varde beraknas
hp] efter faktisk motorspanning och motorstrom.

Vardet filtreras, och det kan darfor ta cirka
30 millisekunder fran det att ett
ingangsvarde dndras till dess att vardena
andras i dataavlasningen.

16-12 Motorspanning

Range: Funktion:

0 V*| [0-6000 V]| Visa motorspanningen, ett beraknat varde
som anvands for styrning av motorn.

16-13 Frekvens
Range:
0 Hz*

Funktion:

[0 - 6500 Hz] | Visa motorfrekvensen, utan resonans-
ddampning.

16-14 Motorstrom

Range: Funktion:
0 A*| [0- 10000 [ Visa motorstrommen, uppmatt som ett
Al medelvarde, IRMS. Vardet filtreras och det

kan ta cirka 30 millisekunder fran det att ett

ingangsvérde dndras till dess att dataavlas-
ningsvdrdena andras.

16-15 Frekvens [%]

Range: Funktion:
0 %*| [-100 - Visa ord bestdende av tva byte som
100 %] rapporterar den faktiska motorfrekvensen

(utan resonansddampning) som en procen-
tandel (skala 0000-4000 Hex) av 4-19 Max.
utfrekvens. Ange 9-16 PCD, Idskonfiguration
index 1 for att skicka den med statusordet i
stallet for MAV.
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16-16 Moment [Nm]

16-33 Bromsenergi/2 min

moment dverensstammer inte exakt. Vissa
motorer levererar mer @n 160 % moment.
Min- och max-vardet beror alltsa bade pa
maximal motorstrom och vilken motor som
anvands. Vardet filtreras, och det kan darfor
ta cirka 1,3 sekunder fran det att ingangs-
vardet andras till dess att vardena andras i
dataavlasningen.

16-17 Varvtal [v/m]
Range:
0 RPM*

Funktion:
[-30000 - 30000 RPM] | Visa verkligt motorvarvtal.

16-18 Motor, termisk
Range:
0 %*| [0-100 %]

Funktion:

Visa den berdknade termisk belastning pa
motorn. Urkopplingsgransen ar 100 %.
Grunden for berakningen ar ETR-funktion
som valts i 7-90 Termiskt motorskydd.

16-22 Moment [%]

Range: Funktion:
0 %*| [-200 - Detta ar endast en avlasningsparameter.
200 %] Visar faktiskt moment i procent av det

nominella momentet, baserat pa installningen
for motorstorlek och nominellt varvtal i

1-20 Motoreffekt [kW] eller 1-21 Motoreffekt [HK]
och 1-25 Nominellt motorvarvtal.

Detta ar det varde som Overvakas av Rembrott,
funktion som stalls in i parametergrupp 22-6*.

3.15.2 16-3* Frekvensomformarstatus

16-30 DC-busspanning

Range: Funktion:

0 V*| [0-10000 V]

Visa ett uppmatt varde. Vardet filtreras med
en tidskonstant pa 30 ms.

16-32 Bromsenergi/s
Range: Funktion:

0 kw=

[0 - 10000 kW] | Visa den bromseffekt som &verférs till
ett externt bromsmotstand, uttryckt som

ett momentanvarde.

Range: Funktion: Range: Funktion:

0 Nm*| [-30000 - | Visa det momentvarde med foértecken som 0 kw* [ [0 - 10000 Visa den bromseffekt som 6verfors till ett
30000 levereras till motoraxeln. 110 % motorstrom kW] externt bromsmotstand. Medeleffekten
Nm] och moment i forhallande till nominellt berdknas som ett genomsnitt for de

senaste 120 s.

16-34 Kylplattans temp.
Range:

Funktion:

0 °Cx

[0 - 255 °C] | Visa temperaturen i kylplattan for frekven-
somformaren. Urkopplingsgransen &r 90 +5

°C, och motorn aterinkopplas vid 60 5 °C.

16-35 Vaxelriktare, termisk

Range:

Funktion:

0 %*

[0 - 100 %] | Visa procentbelastningen for vaxelriktaren.

16-36 Nominell stréom, vaxelriktare

Range:

Size related*

Funktion:
[0.01 - Visa den nominella strémmen fér
10000 A] vaxelriktaren, vilket bor motsvara

markskyltsdata pa den anslutna
motorn. Data anvands for berakning
av vridmoment, motorskydd med
mera.

16-37 Maximal strém, vaxelriktare

Range:

Size related*

Funktion:
[0.01 - Visa den maximala strommen for
10000 A] vaxelriktaren, vilket bér motsvara

markskyltsdata pa den anslutna
motorn. Data anvands for berakning
av vridmoment, motorskydd med
mera.

16-38 SL Controller, status
Range:

Funktion:

0*

[0

- 100 ] | Visa statusen for den handelse som haller pa att

utforas av SL-regulatorn.

16-39 Styrkortstemperatur
Range:

Funktion:

0 °C*

[0 - 100 °C] | Visa styrkortets temperatur, angiven i °C.

16-40 Loggbuffert full
Option: Funktion:

Visa om loggbufferten ar full (se parametergrupp 15-1%).
Loggbufferten blir inte full om 15-13 Loggningsldge har
angetts till [0] Logga alltid.

[0]

Nej

[1
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16-49 Current Fault Source

Range: Funktion:

16-54 Aterkoppling 1 [enhet]

Range: Funktion:

0*| [O0-8]|[Vardet indikerar kéllan till stromfelet, inklusive:
kortslutning, 6verstrom och fasobalans (fran
vanster): [1-4] Vaxelriktare, [5-8] Likriktare, [0] Inga

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Visa Aterkopplings-
999999.999

ProcessCtrlUnit]

vardet 1, se
parametergrupp 20-0*

fel registrerade Aterkoppling.
Efter ett kortslutningslarm (Imax2) eller &verstromslarm (Imaxi 16-55 Aterkoppling 2 [enhet]
eller fasobalans) kommer detta att innehalla det effekt- Range: Funktion:

kortsnummer som ar kopplat till larmet. Den innehaller
bara ett nummer sa det indikerar det hogst prioriterade
effektkortsnumret (master forst). Vérdet finns kvar sa lange
strommen ar pakopplad men om ett nytt larm registreras
skrivs vardet 6ver med det nya effektkortsnumret (dven om
det har ett lagre prioritetsnummer). Vardet tas bara bort
om larmloggen raderas (dvs. en trefingersaterstallning
aterstéller avlasningen till 0).

3.15.3 16-5* Ref. & aterk.

16-50 Extern referens

Range: Funktion:

0 *| [-200 - 200 ] | Visa den totala referensen, summan av
digitala, analoga, forinstallda, buss- och frysre-
ferenser, plus 6ka och minska.

16-52 Aterkoppling [enhet]

Range: Funktion:
0 [-999999.999 -
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999
ProcessCtrlUnit]

Visa det resulterande
aterkopplingsvardet efter
behandling av Aterkoppling
1-3 (se 16-54 Aterkoppling 1
[enhet], 16-55 Aterkoppling 2
[enhet] och

16-56 Aterkoppling 3 [enhet])
i aterkoppling-hanteraren.

Se parametergrupp 20-0*
Aterkoppling.

Vardet ar begransat av
installningar i 20-13 Minimi-
referens/Aterkoppling och
20-14 Maximireferens/
Aterkoppling. Enheter stalls
in i 20-12 Enhet for ref./aterk..

16-53 DigiPot-referens
Range: Funktion:
0 *| [-200 - 200 ]| Visa bidraget fran den digitala potentio-

metern till den faktiska referensen.

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 -
999999.999

ProcessCtrlUnit]

Visa Aterkopplingsvardet
2, se parametergrupp
20-0* Aterkoppling.

Vérdet ar begransat av
installningar i

20-13 Minimireferens/
Aterkoppling och

20-14 Maximireferens/
Aterkoppling. Enheter
stélls in i 20-12 Enhet for
ref./aterk..

16-56 Aterkoppling 3 [enhet]

Range: Funktion:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - Visa Aterkopplings-
999999.999 vardet 3, se
ProcessCtrlUnit] parametergrupp 20-0*

Aterkoppling.

16-58 PID-utsignal [%]

Range: Funktion:

0 %* | [0 - 100 %] | Denna parameter returnerar utvardet FC med
aterk. i procent.

16-59 Adjusted Setpoint

Range: Funktion:

0 ProcessCtrlUnit* | [-999999.999 - 999999.999

ProcessCtrlUnit]
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3.15.4 16-6* Ingangar och utgangar

16-67 Pulsingang 29 [HZ]

Range: Funktion:
16-60 Digital ingang 0*| [0-130000 ] |Visa den faktiska frekvensen pé plint 29.
Range: Funktion:
0*| [O0- Visa signalstatus fran de aktiva digitala 16-68 Pulsingang 33 [Hz]
65535 ] ingangarna. Ingang 18 motsvarar till exempel till Range: Funktion:
bit 5, "0" = ingen signal, "1" = ansluten signal. 0*| [0-130000 ] |Visa den faktiska frekvensen pa plint 33.
Bit 0 Digital ingang, plint 33
2 iy P 16-69 Pulsutgadng nr 27 [Hz]
Bit 1 Digital ingang, plint 32 .
Bit 2 Digital ingang, plint 29 Range: Funktion:
Bit 3 Digital ingéng, plint 27 0 *| [0 -40000 ]| Visa det faktiska vardet pa plint 27 i digitalt
Bit 4 Digital ingang, plint 19 vigeingplioe
Bit 5 Digital ingang, plint 18
- r———- - 16-70 Pulsutgdng nr 29 [Hz]
Bit 6 Digital ingéng, plint 37
Bit 7 Digital ingdng GP I/0-plint X30/2 Range: Funktion:
Bit 8 Digital ingang GP I/O-plint X30/3 0 *| [0 -40000 ]| Visa det faktiska vardet for pulser pa plint 29 i
Bit 9 Digital ingang GP 1/O-plint X30/4 digitalt utgangslage.
Bit 10-63 Reserverade for framtida plintar
16-71 Reldutgang [bin]
Tabell 3.19 Range: Funktion:
0* [0-511] Visa installningen for alla relaer.
16-61 Plint 53, switchinstéllning R
Option: Funktion: LiiiiEﬁ E ;gig §§
illvalskort B reld
Visa installningen for ingangsplint 53. Strom = 0; Natort rel3 02
Spanning = 1. 130BA195.10
Bild 3.41
[0] [ Strom
[1] | Spénning
16-62 Analog ingang 53 16-72 Riknare A
Range: Funktion: Range: Funktion:
ve [-20 - 201] | Visa det faktiska vérdet pd ingang 53. 0 *| [-2147483648 - | Visa det aktuella vardet av raknare A.
. S 2147483647 ] Raknare ar praktiska som jamférande
16-63 Plint 54, switchinstallning operander, se 13-10 Komparatoroperand.
Option: Funktion: Vérdet kan &terstéllas eller &ndras endera
Visa installningen foér ingangsplint 54. Strom = 0; via digitala ingangar (parametergrupp
Spanning = 1. 5-1%) eller genom en SLC-atgérd (73-52 SL
01| Strom Controller-funktioner).
[1] | Spanning

16-64 Analog ingang 54
Range: Funktion:

0 *

[-20 - 20 ] | Visa det faktiska vardet pa ingang 54.

16-65 Analog utgang 42 [mA]
Range:

Funktion:

0*| [0-30]]| Visa det faktiska vardet pa utgang 42 i mA. Visat
varde beror pa valet i 6-50 Plint 42, utgdng.

16-66 Digital utgang [bin]
Range:
O *

Funktion:

[0-15] | Visa det bindra vardet for alla digitala utgangar.

16-73 Rédknare B
Range:

0 [-2147483648 -
2147483647 ]

Funktion:

*

Visa det aktuella véardet av raknare B.
Réknare &r praktiska som jamférande
operander (13-10 Komparatoroperand).
Vérdet kan aterstallas eller &ndras endera
via digitala ingangar (parametergrupp
5-1%) eller genom en SLC-atgard (73-52 SL
Controller-funktioner).

16-75 Analog in X30/11

Range: Funktion:

0 *| [-20 - 20 ] | Faktiskt varde for signalen pa ingang X30/11

MCB 101.
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16-76 Analog in X30/12

Range: Funktion:
0 *| [-20 - 20 ]| Faktiskt vérde for signalen pa ingang X30/12
MCB 101.

16-77 Analog ut X30/8 [mA]
Range: Funktion:
0*| [0-30] | Visa det faktiska vardet pa utgang X30/8 i mA.

3.15.5 16-8* Faltbuss och FC-port

Parametrar for rapportering av BUS-referenser och styrord.

16-80 Faltbuss, CTW 1
Range:

0*| [0-65535]] Visa styrordet (CTW) pa tva byte som
mottagits fran bussmastern. Tolkningen av

Funktion:

styrordet beror pa installerat faltbusstillval och
pa den styrordsprofil som valts i 8-10 Styrprofil.
Mer information finns i respektive faltbuss-
handbok.

16-82 Faltbuss, REF 1
Range:

0 *| [-200 - 200 ]| Visa det ord om tva byte som skickats med
styrordet fran bussmastern for instéllning av

Funktion:

referensvardet.
Mer information finns i respektive faltbuss-
handbok.

16-84 Komm.tillval, STW
Range:

Funktion:

0*| [0-65535]]|Visa utokat statusord for faltbusskommunika-
tionstillval.

Mer information finns i respektive faltbuss-
handbok.

16-85 FC-port, CTW 1
Range:

0 [0 - 65535 ]| Visa styrordet (CTW) pa tva byte som
mottagits fran bussmastern. Tolkningen av

Funktion:

*

styrordet beror pa installerat faltbusstillval och

pa den styrordsprofil som valts i 8-10 Styrprofil.

16-86 FC-port, REF 1
Range: Funktion:

0 *| [-200 - 200 ]| Visa det statusord (STW) om tva byte som
skickats till bussmastern. Tolkningen av

statusordet beror pa installerad faltbusstillval
och pa den styrordsprofil som valts i
8-10 Styrprofil.

3.15.6 16-9* Avlasn. diagnostik

16-90 Larmord

Range: Funktion:

0 *| [0-4294967295 ]| Visa det larmord som skickats via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-91 Larmord 2

Range: Funktion:

0*| [0-4294967295 ]| Visa det larmord 2 som skickats via den
seriella kommunikationsporten i hex-kod.

16-92 Varningsord
Range:
0 *|[ [0-4294967295 ]| Visa det varningsord som skickats via

den seriella kommunikationsporten i
hex-kod.

Funktion:

16-93 Varningsord 2
Range:
0 *|[ [0-4294967295 ]| Visa det varningsord 2 som skickats via

den seriella kommunikationsporten i
hex-kod.

Funktion:

16-94 Utok. statusord
Range:

0 *| [0 -4294967295 ]| Returnerar det utdkade statusordet som
skickats via den seriella kommunikations-

Funktion:

porten i Hex-kod.

16-95 Utok. statusord 2
Range:

0 *[ [0 -4294967295 ] | Returnerar det utdkade varningsord 2
som skickats via den seriella kommuni-

Funktion:

kationsporten i hex-kod.

16-96 Underhallsord
Range:

0] [0-
4294967295 ]

Funktion:

Avlasning av ordet for forebyggande
underhall. Bitarna anger status for de
programmerade handelserna for
forebyggande underhall i parametergrupp
23-1*. 13 bitar representerar kombinationer av
alla objekt som ar majliga:

. Bit 0: Motorlager
. Bit 1: Pumplager
. Bit 2: Flaktlager

. Bit 3: Ventil

. Bit 4: Tryckgivare
. Bit 5: Flodesgivare

. Bit 6: Temperaturgivare
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16-96 Underhallsord 16-96 Underhallsord

Range: Funktion: Range: Funktion:

. Bit 7: Pumppackningar Den forsta siffran, 0, indikerar att inga objekt

. Bit 8: Fliktrem pa den fjarde raden kréver underhall

Den andra siffran, 4, refererar till den tredje

. Bit 9: Filter N
raden och indikerar att frekvensomformarens

o Bit 10: Frekv.omf. kylflakt kylflakt kraver underhall

Den tredje siffran, 0, indikerar att inga objekt

. Bit 11: FC-system, halsokontroll
: . pa den andra raden kraver underhall
* B 28 G Det fjarde tecknet, A, refererar till den Gversta
. Bit 13: Underhallstext 0 raden och indikerar att ventilen och

pumplagren kraver underhall

. Bit 14: Underhallstext 1

. Bit 15: Underhallstext 2
. Bit 16: Underhallstext 3

. Bit 17: Underhallstext 4

Position | Ventil |Flaktlag | Pumpla | Motorla

4> er ger ger

Position | Pumpp | Temper [ Flodeso | Tryckgi

3> ackning [ atur |verférar| vare

ar overfor e
are
Position| FC- Frekv.o | Filter [ Flaktre
2> system, [ mf. m
hélsoko | kylflakt
ntroll

Position Garanti

1=
Onex S S = =
Thex = = = +
2hex = = A =
3hex - - + +
4hex = A = =
Shex - + - +
6hex - + -
7hex - + 4
8hex A = = =
Ohex & o © 4
Ahex A = =
Bhex Ak = a5
Chex Ak + = =
Dhex AF + = +
Ehex AF + =
Fhex A A +

Tabell 3.22

Exempel:

Ordet for forebyggande underhall visar

040Ahex.

Position 1 2 3 4

hex-vérde 0 4 0 A

Tabell 3.23
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3.16 Parametrar 18-** Dataavldsningar 2

3.16.1 18-0* Underhallsloggg

Den héar gruppen innehaller de senaste 10 hdndelserna for
forebyggande underhall. Underhallslogg 0 &r den senaste
loggen och Underhallslogg 9 den &ldsta.

Genom att en av loggarna valjs och OK trycks ned, kan
underhallsobjektet, atgarden och tiden for utférandet visas
i 18-00 Underhdllslogg: Objekt - 18-03 Underhdllslogg: Datum
och tid.

Knappen larmlogg ger atkomst till bade larmlogg och
underhallslogg.

18-00 Underhallslogg: Objekt

Matris [10]. Matrisparameter; Felkod 0-9: Felkodens betydelse
finns i kapitlet Felsokning i frekvensomformarens Design Guide.
Range: Funktion:

0* [0 -255]

Leta reda pa inneborden for
Underhallsobjekt i beskrivningen
av 23-10 Underhdllsobjekt.

18-01 Underhéllslogg: Atgérd

Matris [10]. Matrisparameter; Felkod 0-9: Felkodens betydelse
finns i Fels6kning i frekvensomformarens Design Guide.
Range: Funktion:

0* [0-255]

Leta reda pa inneborden fér Underhalls-
objekt i beskrivningen av
23-11 Underhdllsatgdrd

18-02 Underhalislogg: Tid

Matris [10]. Matrisparameter; Tid 0-9: Denna parameter visar

vilken tid den loggade handelsen intraffade. Tiden mats i

sekunder fran det att frekvensomformaren startar.
Range: Funktion:

0 s* [0 - 2147483647 s]

Visar nér den loggade
handelsen intréffade.

Tiden maéts i sekunder
fran senaste nattillslag.

18-03 Underhdlislogg: Datum och tid

Matris [10]
Range: Funktion:
Size [0 - [ Visar nar den loggade handelsen intraffade.

related* 0]

OBS!

Detta kraver att datumet och tiden har
programmerats i 0-70 Datum och tid.

Datumformatet beror pa installningen i
0-71 Datumformat och tidsformatet beror pa
installningen i 0-72 Tidsformat.

18-03 Underhallslogg: Datum och tid

Matris [10]

Funktion:

OBS!

Frekvensomformaren har ingen backup
for klockfunktionen och installningen fér
datum/tid aterstalls till fabriksinstall-
ningen (2000-01-01 00.00) efter en
avstangning, om inte en modul fér
realtidsklocka med backup har instal-
lerats. | 0-79 Klockfel gar det att
programmera en varning i hdndelse av
att klockan inte ar korrekt installd, till
exempel efter en avstangning. Inkorrekt
instédllning av klockan paverkar tidmark-
ningarna for underhallshandelserna.

Range:

OBS!

Det analoga tillvalskortet I/0 MCB 109 monteras med en
batteribackup for datum och tid inkluderad.

3.16.2 18-3* Analoga avlasningar

18-30 Analog ingang X42/1

Range: Funktion:

0 *| [-20 - 20 ] [ Avlasning av vérdet for signalen for plint X42/1
pa analoga I/O-kortet (MCB 109).

Enheterna pa vardet som visas pa LCP
motsvarar laget som valts i 26-00 Plint X42/1-
ldge.

18-31 Analog ingang X42/3

Range: Funktion:

0 *| [-20 - 20 ] [ Avlasning av vardet for signalen for plint X42/3
pa analoga I/O-kortet (MCB 109).

Enheterna pa vardet som visas pa LCP
motsvarar ldget som valts i 26-01 Plint X42/3-
ldge.

18-32 Analog ingang X42/5

Range: Funktion:

0 *| [-20 - 20 ] [ Avlésning av vérdet for signalen for plint X42/5
pa analoga I/O-kortet (MCB 109).

Enheterna pa vardet som visas pa LCP
motsvarar ldget som valts i 26-02 Plint X42/5-
ldge.

18-33 Analog ut X42/7 [V]

Range: Funktion:

0*| [0-30]|Avlasning av vardet for signalen for plint X42/7 pa
analoga 1/O-kortet (MCB 109).

Vilket vérde som visas pa instéllningen i

26-40 Plint X42/7, utgdng.
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18-34 Analog ut X42/9 [V]
Range: Funktion:

0*| [0-301]]|Avlasning av vardet for signalen for plint X42/9 pa
analoga 1/O-kortet (MCB 109).

Vilket vérde som visas pa instéllningen i

26-50 Plint X42/9, utgdng.

18-35 Analog ut X42/11 [V]
Range: Funktion:

0*| [0-301]]|Avlasning av vardet for signalen for plint X42/11
pa det analoga 1/0O-kortet (MCB 109).

Vilket vérde som visas pa instéllningen i

26-60 Plint X42/11, utgdng.

18-36 Analog ing. X48/2 [mA]

Range: Funktion:
0 *| [-20 - 20 ]| Visa det faktiska vardet pa ingang X48/2 (MCB
114).

18-37 Temp.ingdng X48/4
Range: Funktion:

0 *| [-500 - 500 ]| Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/4 (MCB 114). Temperatu-
renheten baseras pa valet i 35-00 Plint X48/4
Temp. enhet.

18-38 Temp.ingdng X48/7
Range: Funktion:

0 *| [-500 - 500 ]| Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/7 (MCB 114). Temperatu-
renheten baseras pa valet i 35-02 Plint X48/7
Temp. enhet.

18-39 Temp. ing. X48/10
Range: Funktion:

0 *| [-500 - 500 ]| Visa den faktiska temperaturen som uppmatts
pa ingang X48/10 (MCB 114). Temperatu-
renheten baseras pa valet i 35-04 Plint X48/10
Temp. enhet.

3.16.3 18-6* Ingangar och utgangar 2

18-60 Digital Input 2
Range: Funktion:
0

*

[0 - 65535 1| Visa signalstatus fran de aktiva digitala
ingdngarna pa MCO 102 (Advancerad kaskad-
regulator): Réknat fran hoger till vanster sa ar
positionerna for bindrposterna foljande:
DI17..DI1 = pos. 2 ...pos. 8.

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumarke som tillhér Danfoss 123



Parameterbeskrivning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

3.17 Parametrar 20-** Med aterkoppling
3.17.1 20-** FC med aterk.

Den héar parametergruppen anvands for att konfigurera PID-regulator med aterkoppling som reglerar frekvensomformarens
utfrekvens.

3.17.2 20-0* Aterkoppling

Den har parametergruppen anvands for att konfigurera aterkopplingssignalen for frekvensomformarens PID-aterkopplingsre-
gulator. Oavsett om frekvensomformaren kérs med eller utan aterkoppling, kan aterkopplingssignalerna ocksa visas pa
frekvensomformarens display. Den har aterkopplingen kan ocksa anvandas for att reglera en analog utgang pa frekvensom-
formaren samt Overforas via olika protokoll for seriell kommunikation.

1300A354.11

Borvarde 1 Borvarde

P20-21 ]

Bérvérde 2

P 20-22

Borvérde 3 | Multiborvarde min.
P 20-23 Multiborvarde max.

Aterkoppling

Rterkoppling 1 kélla
P 20-00 °

Aterkoppling 1 Aterkoppling 1 enbart
Aterkoppling 2 enbart

Aterkoppling 3 enbart
Summa (1+2+3)
1 Differens (1-2)
Genomsnitt (1+2+3)
Minimum (1/2]3)
Maximum (1/2]3)

ARterkoppling 2 killa
P 20-03

Aterkoppling 2

Rterkoppling 3 killa
P 20-06

i

Aterkopplingsfunktion
P 20-20

Bild 3.42

20-00 Aterk. 1, killa 20-00 Aterk. 1, killa

Option: Funktion: Option: Funktion:
Upp till tre olika aterkopplings- [104] | Givarlost flode Kraver instédllning med med givarlds
signaler kan anvandas som specifik kontakt.

aterkopplingssignal for frekvensom- 1105

Givarlost tryck Kraver instéllning med med givarlos
formarens PID-regulator.

specifik kontakt.

Den har parametern definierar vilken
ingdng som ska anvandas som kalla OBS|

for den forsta aterkopplingssignalen. o w .
Pl Om en aterkoppling inte anvdnds, maste kéllan anges som

[0] Ingen funktion. 20-20 Aterkopplingsfunktion styr hur de
tre mojliga dterkopplingarna anvénds av PID-regulatorn.

Analog ingang X30/11 och Analog
ingang X30/12 hanvisar till
ingdngarna pa tillvalskortet for

generell 1/0.
20-01 Aterk. 1, konvertering

[0] Ingen funktion

[11 |Analog ingdng 53 Option: Funktion:
[2]1 [Analog ingang 54 [0] | Linjar
[1] [ Kvadratrot | Den hér parametern gor att en konverterings-

[3] Pulsingang 29

4] |Pulsinging 33 funktionen kan tillimpas pa Aterkoppling 1.

[71 Analog in X30/11

[8] Analog in X30/12

[91 | Analog ingang X42/1
[10] | Analog ingdng X42/3
[11] | Analog ingang X42/5
[15] | Analog ingang X48/2
[100] | Bussaterkoppling 1

[0] Linjdr har ingen effekt pa aterkopplingen.

[1] Kvadratrot anvands vanligen nér en tryckgivare

anvands for flodesaterkoppling ((flode o Viryck).

[101] | Bussaterkoppling 2
[102] | Bussaterk. 3
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20-02 Aterkoppling 1, killenhet 20-02 Aterkoppling 1, kllenhet

Option: Funktion: Option: Funktion:

Den har parametern styr vilken enhet som [174] | in Hg

anvands for denna aterkopplingskalla, innan [180] [ HP

aterkopplingskonverteringen i 20-01 Aterk. 1, OBS'

konvertering tillampas. Den har enheten anvands *

inte av PID-regulatorn. Den hédr parametern ar endast tillgénglig nér aterkopp-
o] Nome Iingskon\'/erterirlg‘erj Tryck till temperatur an\./énds.

Om [0] Linear viljs i 20-01 Aterk. 1, konvertering spelar

1% installningarna i 20-02 Aterkoppling 1, kéllenhet ingen roll
(51 |PPM eftersom konverteringen ar en-till-en.
[10] [ 1/min
[12] | PULS/s
201 | Vs Option: Funktion:
211 | /min Mer information finns i 20-00 Aterk.
221 |vh 1, kdlla.
[23]1 | m%s [0] Ingen funktion
[24] [ m*/min [11 | Analog ingéng 53
[25] | m*h [2] |Analog ingdng 54
[30] |ka/s [3] Pulsingang 29
[31] | kg/min [4] Pulsingadng 33
[32] | kg/h [71 | Analog in X30/11
[33] [t/min [8] Analog in X30/12
[34] |t/h [9] Analog ingang X42/1
[40] | m/s [10] | Analog ingang X42/3
[41] | m/min [11] [Analog ingang X42/5
[45] [m [15] [Analog ingang X48/2
[60] [°C [100] | Bussaterkoppling 1
[70] | mbar [101] | Bussaterkoppling 2
[71] |bar [102] | Bussaterk. 3
(721 [Pa ,
74] |m vp Option: Funktion:
[75] | mm Hg Mer information finns i 20-01 Aterk. 1,
[80] [kw konvertering.
[120] | GPM [0] | Linjar
[121] | gal/s [1] | Kvadratrot
[122] | gal/min [2] | Tryck till temperatur
[123] | gal/h [3] | Tryck till flode
[124] [ CFM [4] | Hastigh t. flode
[125] | ft3/s
1261 /i
n271] ee/n Mer information finns i 20-02 Aterkoppling 1, kdllenhet.
[130] [ Ib/s Option: Funktion:
[131] [ 1b/min 107 * [ Linjar | |
[132] [ Ib/h
[141] | ft/min Option: Funktion:
[145] | ft Mer information finns i 20-00 Aterk.
[160] | °F 1, kdlla.
[170] [ psi [0] Ingen funktion
(1711 | Ib/in® [11 |Analog ingang 53
[172] [in wg [2] Analog ingéng 54
[173] | ft WG [3] Pulsingang 29
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20-06 Aterk. 3, killa

Option: Funktion:
[4] Pulsingdng 33

[71 Analog in X30/11

[8] | Analog in X30/12

[9]1 | Analog ingang X42/1
[10] | Analog ingang X42/3
[11] [Analog ingang X42/5
[15] | Analog ingang X48/2
[100] [ Bussaterkoppling 1

[101] | Bussaterkoppling 2
[102] | Bussaterk. 3

20-07 Aterk. 3, konvertering

Option: Funktion:
Mer information finns i 20-01 Aterk. 1,
konvertering.

[0] | Linjar

[1] | Kvadratrot
[2] | Tryck till temperatur
[3] | Tryck till flode

[4] | Hastigh t. flode

20-08 Aterkoppling 3, killenhet

Mer information finns i 20-02 Aterkoppling 1, kéllenhet.

Option: Funktion:
[0] None
[1] %

[5] PPM
[10] 1/min
[11] RPM
[12] PULS/s
[20] I/s

[21] I/min
[22] I/h

[23] m*/s
[24] m*/min
[25] m*h
[30] kg/s
[31] kg/min
(32] kg/h
[33] t/min
[34] t/h

[40] m/s
[41] m/min
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

[73] kPa
[74] m VP
[75] mm Hg
[80] kw

20-08 Aterkoppling 3, killenhet

Mer information finns i 20-02 Aterkoppling 1, kéllenhet.
Option: Funktion:
[120] GPM
[121] gal/s
[122] gal/min
[123] gal’h
[124] CFM
[125] ft3/s
[126] ft3/min
[127] fe/h
[130] Ib/s
[131] Ib/min
[132] Ib/h
[140] ft/s
[141] ft/min
[145] ft
[160] °F
[170] psi
[171] Ib/in?
[172] in wg
[173] ft WG
[174] in Hg
[180] HP
Option: Funktion:
[0] |-

n [(%

[5] PPM

[10] | 1/min

[11] | RPM

[12] | PULS/s

[20] |I/s

[21] | l/min

[22] |I/h

[23] |ms

[24] | m?/min

[25] | m/h

[30] |kg/s

[31] | kg/min

[32] | kg/h

[33] | t/min

[34] [t/h

[40] | m/s

[41] | m/min

[45] [m

[60] |°C

[70] | mbar

[71] | bar

[72] |Pa

[73] | kPa

[74] | m VP

[75] | mm Hg
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20-12 Enhet fér ref./aterk. OBS!

Option: Funktion: Aterkoppling som inte anvinds maste stallas in till “Ingen
[80] |kwW funktion” i sin respektive aterkopplingskalla 20-00 Aterk. 1,
(1201 | GPM kéilla, 20-03 Aterk. 2, kdlla eller 20-06 Aterk. 3, kdlla.
[121] [ gal/s
[122] | gal/min Aterkopplingen s?m ar ett resultat av den funktion som
(123] | gal/h har valts i 20-20 Aterkopplingsfunktion, anvands av PID-
(1241 | CFM regulatorn for att reglera frekvensomformarens utfrekvens.
11251 | fE3/s Den hér aterkopplingen kan ocksa visas pa frekvensomfor-
EPY ey marens display, anvdndas for att reglera en analog utgéng
o [ feh pa frekvensomformaren samt dverforas via olika protokoll
TS for seriell kommunikation.
(1311} Io/min Frekvensomformaren kan konfigureras for att hantera
[132] ] Ib/h multizonapplikationer. Det finns stod for tva olika
(1401 | ft/s multizonsapplikationer:
[141] | ft/min
5] | f . Multizon, enskilt borvarde
[160] | °F . Multizon, multibérvarde
(1701 | psi _ Skillnaden mellan de tv4 illustreras i foljande exempel:
[171] | Ib/in
(1721 ) in wg Exempel 1 — Multizon, enskilt bérvirde
(1731 | ft WG I en kontorsbyggnad maste ett VAV-vattensystem (variabel
[174] | in Hg luftvolym) garantera ett minimitryck vid valda VAV-boxar.
[180] [ HP Den hér parametern styr vilken enhet som P& grund av de varierande tryckfoérlusterna i varje ledning,
anvénds for den borvardesreferens och den gér det inte att anta att trycket vid varje VAV-box &r
bdrvdrdesaterkoppling som PID-regulatorn detsamma. Det nédvandiga minimitrycket dr detsamma for
anvander for att reglera frekvensomformarens alla VAV-boxar. Den hér regleringsmetoden kan
utfrekvens. konfigureras genom att Aterkopplingsfunktion,
20-20 Aterkopplingsfunktion stills in till alternativ [3]
3.17.3 20-2*% Aterkoppling och bérvirde Minimum och det 6nskade trycket anges i 20-21 Bérviirde 1.

PID-regulatorn okar flaktvarvtalet om nagon aterkoppling
ligger under borvardet och minskar flaktvarvtalet om alla

Den hér parametergruppen anvénds for att avgora hur sterkopplingar ligger 6ver bérvardet.

frekvensomformarens PID-regulator anvander de tre
mojliga aterkopplingssignalerna for att reglera frekvensom-
formarens utfrekvens. Den hdr gruppen anvands ocksa for
att lagra de tre interna borvardesreferenserna.

20-20 Aterkopplingsfunktion

Den hdr parametern styr hur de tre mojliga aterkopp-
lingarna anvands for att reglera frekvensomformarens
utfrekvens.
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Bild 3.43

Exempel 2 - Multizon, multib6rvarde

Foregdende exempel kan anvéndas for att illustrera
anvandandet av reglering med multizon och
multibdrvérde. Om zonerna kraver olika tryck for varje
VAV-box, kan varje enskilt bérvarde anges i 20-21 Bérvirde
1, 20-22 Bérviirde 2 och 20-23 Bérvérde 3. Genom att vélja
[5] Min. multibérvirde i 20-20 Aterkopplingsfunktion, dkar
PID-regulatorn fldktvarvtalet om en av aterkopplingarna
ligger under boérvdardet och minskar flaktvarvtalet om alla
aterkopplingarna ligger 6ver de respektive borvardena.

20-20 Aterkopplingsfunktion

Option: Funktion:

[0] | Summa [0] Sum konfigurerar PID-regulatorn for att
anvanda summan av Aterkoppling 1,
Aterkoppling 2 och Aterkoppling 3 som

aterkoppling.

Summan av Borvarde 1 och andra referenser
som ar aktiverade (se parametergrupp 3-1*)
anvands som PID-regulatorns borvardesre-
ferens.

[1] | Differens

[1] Differens konfigurerar PID-regulatorn for
att anvinda differensen mellan Aterkoppling
1 och Aterkoppling 2 som aterkoppling.
Aterkoppling 3 anvinds inte med det har
valet. Endast Borvarde 1 anvands. Summan
av Borvéarde 1 och andra referenser som &r
aktiverade (se parametergrupp 3-1*%) anvands
som PID-regulatorns borvardesreferens.

[2] | Medelvarde Konfigurerar PID-regulatorn for att anvanda
medelvérdet av Aterkoppling 1, Aterkoppling

2 och Aterkoppling 3 som aterkoppling.

20-20 Aterkopplingsfunktion

Option: Funktion:
[3] [ Min.

Konfigurerar PID-regulatorn for att jamfora
Aterkoppling 1, Aterkoppling 2 och
Aterkoppling 3 och anvinda det lagsta
vdrdet som aterkoppling. Endast Borvarde 1
anvands. Summan av Borvarde 1 och andra
referenser som &r aktiverade (se parame-
tergrupp 3-1*) anvénds som PID-regulatorns
borvardesreferens.

[4] | Max. Konfigurerar PID-regulatorn for att jamfora
Aterkoppling 1, Aterkoppling 2 och
Aterkoppling 3 och anvinda det hogsta

vardet som aterkoppling.

Endast Borvarde 1 anvands. Summan av
Borvarde 1 och andra referenser som ar
aktiverade (se parametergrupp 3-1*) anvands
som PID-regulatorns borvardesreferens.

[5] | Multiborvarde,
min skillnaden mellan Aterkoppling 1 och

Konfigurerar PID-regulatorn for att berdkna

Borvarde 1, Aterkoppling 2 och Borvarde 2
samt Aterkoppling 3 och Borvirde 3.
Dérefter anvands det par med aterkoppling/
borvarde dar aterkopplingen ligger langst
under den motsvarande borvardesrefe-
rensen. Om alla aterkopplingssignaler ligger
over de motsvarande borvardena anvander
PID-regulatorn det par med aterkoppling/
borvéarde dar skillnaden mellan aterkoppling
och borvarde dr minst.
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20-20 Aterkopplingsfunktion

Option:

Funktion:

OBS!

Om endast tva aterkopplingssignaler
anvands maste den aterkoppling som
inte anvands stéllas in till Ingen funktion
i 20-00 Aterk. 1, kdlla, 20-03 Aterk. 2,
kéilla eller 20-06 Aterk. 3, kéilla.
Observera att varje borvardesreferens
kommer att utgéras av summan av
respektive parametervarde samt av
andra referenser som eventuellt &r
aktiverade (se parametergrupp 3-1%).

[6

Multiborvarde,
max

[6] Multiborvirde, max. konfigurerar PID-
regulatorn for att berakna skillnaden mellan
Aterkoppling 1 och Bérvirde 1, Aterkoppling
2 och Borvirde 2 samt Aterkoppling 3 och
Borvarde 3. Darefter anvands det par med
aterkoppling/borvarde dar aterkopplingen
ligger mest over den motsvarande borvar-
desreferensen. Om alla dterkopplingssignaler
ligger under de motsvarande borvardena
anvander PID-regulatorn det par med
aterkoppling/borvarde dar skillnaden mellan
aterkoppling och borvardesreferens ar minst.

OBS!

Om endast tva aterkopplingssignaler
anvands maste den aterkoppling som
inte anvands stallas in till Ingen funktion
i 20-00 Aterk. 1, kéilla, 20-03 Aterk. 2,
kélla eller 20-06 Aterk. 3, kdlla.
Observera att varje borvardesreferens
kommer att utgéras av summan av
respektive parametervarde

(20-21 Bérvdrde 1, 20-22 Bérviirde 2 och
20-23 Bérvirde 3) samt av andra
referenser som eventuellt &r aktiverade
(se parametergrupp 3-1%).

Range:

20-21 Borvarde 1

Funktion:

0
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Borvarde 1 anvands i laget
med aterkoppling for att
ange en borvardesreferens
som anvands av frekven-
somformarens PID-
regulator. Se beskrivningen
av 20-20 Aterkopplings-
funktion.

20-21 Bérvéarde 1

Range:

Funktion:

OBS!

Den bérvéardesreferens
som anges har laggs till
andra referenser som &r
aktiverade (se parame-
tergrupp 3-1%).

20-22 Borvarde 2

ProcessCtrlUnit]

Range: Funktion:
0 [-999999.999 - Borvarde 2 anvands i laget
ProcessCtrlUnit* | 999999.999 med aterkoppling for att

ange en borvardesreferens
som kan anvandas av
frekvensomformarens PID-
regulator. Se
beskrivningen av Aterkopp-
lingsfunktion,

20-20 Aterkopplings-
funktion.

OBS!

Den bérvardesreferens som anges har laggs till andra
referenser som &r aktiverade (se parametergrupp 3-1%).

20-23 Borvarde 3

Range:

Funktion:

0
ProcessCtrlUnit*

[-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Borvarde 3 anvands i laget
Med aterkoppling for att
ange en borvardesreferens
som kan anvandas av
frekvensomformarens PID-
regulator. Se beskrivningen
av 20-20 Aterkopplings-
funktion.

OBS!

Om referenserna min.
och max. ar andrade,
kommer en ny PI-
Autojustering kanske att
behodvas.

OBS!

Borvardesreferensen som
anges har laggs till andra
referenser som eventuellt
ar aktiverade (se parame-
tergrupp 3-1%).
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3.17.4 20-7* PID-autooptimering

Frekvensomformarens PID-regulator med aterkoppling
(parametergrupp 20-**, FC Med aterkoppling) kan autoop-
timeras, vilket férenklar och underlattar vid idrifttagning,
medan korrekta PID-justeringar garanteras. For att anvdanda
autooptimering ar det nédvandigt att konfigurera frekven-
somformaren till Med aterkoppling i

1-00 Konfigurationsldge.

En grafisk lokal styrpanel (LPC) maste anvandas for att

kunna ta emot meddelande vid autooptimeringssekvensen.

Om autooptimering angetts i 20-79 PID-autojustering gar
frekvensomformaren i lage Auto-optimering. LCP styrs
sedan av anvandaren med instruktioner pa skarmen.

Flakten/pumpen startas med knappen [Auto On] och en
startsignal. Hastigheten justeras manuellt med pilarna [4]
eller [¥] till en niva dar aterkopplingen ligger runt
systemets borvarde.

OBS!

Det &r inte mgjligt att kéra motorn pa max. eller min.
varvtal ndr motorvarvtal justeras manuellt. Detta beror pa
behovet att ge motorn en stegandring i hastigheten vid
autojustering.

PID-autooptimeringen fungerar genom att introducera
stegandringar under drift vid ett stadigt lage och sedan
Overvaka aterkopplingen. Fran aterkopplingssvaret,
berdaknas det obligatoriska vardet fér 20-93 Prop. forst. for
PID och 20-94 PID-integraltid ut. 20-95 PID-derivatatid anges
till varde 0 (noll). 20-81 Normal/inv. PID-reglering bestams
under justeringsprocessen.

Det berdknade vardena visas pa LCP och anvandaren kan
acceptera eller avvisa vdrdena. Om vdrdena godkanns,
skrivs vardena till relevant parameter och autooptimering-
sldget inaktiveras i 20-79 PID-autojustering. Beroende pa
hur systemet styrs kan det ta flera minuter att utféra en
autojustering.

Det rekommenderas att stalla in ramptiderna i 3-47 Ramp
1, uppramptid, 3-42 Ramp 1, nedramptid eller 3-51 Ramp 2,
uppramptid och 3-52 Ramp 2, nedramptid enligt

belastningstrogheten innan PID-autooptimering genomfors.

Om PID-autooptimering utférs med langsamma ramptider
kommer de autojusterade parametrarna normalt att fa en
véldigt langsam styrning. Eventuellt kraftigt dterkopp-
lingsbrus ska filtreras bort med ingangsfilter
(parametergrupper 6-*, 5-5* och 26-*, Plint 53/54 Filtertid-
konstant/Pulsfiltertidskonstant #29/33) innan PID-
autooptimering aktiveras. Det rekommenderas att utfora
PID-autooptimering nar tillampningen kors i normal drift,
dvs. med normal belastning, for att de mest korrekta
styrparametrarna ska erhallas.

20-70 Aterkopplingstyp

Option: Funktion:
Den héar parametern definierar tillampnings-
svaret. Standardlaget ér tillrackligt for de
flesta tillampningar. Om tillampningens
svarshastighet ar kénd, kan den valjas har.
Detta kommer att 6ka tiden som behovs
for en PID-autooptimering. Instéllningarna
har ingen inverkan pa de justerade
parametrarnas varden och anvands enbart
for autooptimeringssekvenser.
[0] | Auto
[1] [ Hastigt tryck
[2] | Langsamt tryck
[3] | Hastig
temperatur
[4] | Ldngsam
temperatur

20-71 PID-prestanda

Option: Funktion:

[0] [ Normal | Normala installningar for den har parametern passar
for tryckstyrning i flaktsystem.

[1] | Hastig | Generellt anvands instéllningarna i pumpsystem dar
ett snabbare styrsvar dnskas.

Range:

20-72 PID-utgangsforandring

Funktion:

0.50 ]

0.10 *| [0.01 - | Denna parameter styr storleken pa

stegandringar vid autooptimering. Vardet &r en
procentsats av fullt varvtal. Om max. utgangs-
frekvens i 4-13 Motorvarvtal, évre gréns [rpm]/
4-14 Motorvarvtal, évre gréns [Hz] &r installd pa
50 Hz, ar 0,10 tio procent av 50 Hz, vilket blir 5
Hz. Denna parameter ska stéllas in pa ett varde
som ger aterkopplingsandringar mellan 10 %
och 20 % for den mest noggranna
optimeringen.

20-73 Minimiaterkoppling

Range: Funktion:
-999999 [-999999.999 - De minsta tillatna
ProcessCtrlUnit* [ par. 20-74 aterkopplingsnivan ska

ProcessCtrlUnit] anges i Anvandarenheter
som definieras i

20-12 Enhet for ref./aterk..
Om nivan underskrider
20-73 Minimiaterkoppling,
avbryts atooptimeringen
och ett felmeddelande
visas pa LCP.
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20-74 Maximiaterkoppling

20-82 PID-startvarvtal [RPM]

Range: Funktion: Range: Funktion:
999999 [ par. 20-73 - Den hogsta tillatna maste accelereras till ett minimivarvtal vid
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 aterkopplingsnivan ska start.
ProcessCtrlUnit] anges i Anvandarenheten OBSI
som definieras i D h: . X -
20-12 Enhet for ref./dterk.. €n har par?me €n Visas endas “om
Ce 0-02 Enhet for motorvarvtal har stéllts
Om nivan stiger 6ver in till [0] v/
20-74 Maximidterkoppling, in & v/m.
avbryts autooptimeringen
och ett felmeddelande 20-83 PID-startvarvtal [Hz]
visas pa LCP. .
Range: Funktion:
20-79 PID-autojustering Size [0 - Nar frekvensomformaren forst startas
. . related* ar. rampar den inledningsvis till utfrek-
Option: Funktion: i & o ! ! g Vi uPp_ i
— 5 4-14 vensen i laget utan aterkoppling, efter den
Denna parameter startar PID-autooptimering. Nar Hzl aktiva uppramptiden. Nar den utfrekvens
autooptimeringen har slutférts och install- . S
. . som har programmerats har uppnas, vaxlar
nlng?.arna e e el av:nsats av frekvensomformaren automatiskt till laget
anvandaljen genor:n att.tryc.ka pa [?K]_ Gi"er med aterkoppling och PID-regulatorn bérjar
(eemea T SIUt.Et pa optlrnenngen, il fungera. Detta ar anvandbart i applikationer
etttz dil o)l dar den drivna belastningen forst snabbt
[0] | Inaktiverad maste accelereras till ett minimivarvtal vid
[1] | Aktiverad start.
OBS!
3.17.5 20-8* PID-grundinstallningar Den har parametern visas endast om
0-02 Enhet for motorvarvtal har stéllts in
Den har parametergruppen anvands for att konfigurera till [1] Hz.
den grundldaggande funktionen for frekvensomformarens
PID-regulator, inklusive hur den reagerar pa en
aterkoppling som ligger 6ver eller under borvardet, vid 20-84 Inom referens bandbredd
vilket varvtal den forst borjar fungera samt nér den Range: Funktion:
indikerar att systemet har uppnatt borvérdet. 5%*| [0- Nar skillnaden mellan aterkopplingen och borvar-
20-81 Normal/inv. PID-reglering 200 %] | desreferensen &r mindre @n védrdet pa den har
Option: Funktion: parametern, visas meddelandet "Kor pa ref." pa
. ; frekvensomformarens display. Denna status kan
[0] | Normalt | [0] Normal far frekvensomformarens utfrekvens att X . ..
kommuniceras externt genom att funktionen for
minska nar aterkopplingen ar storre an borvardes- - o - —
en digital utgdng programmeras for [8] Kor pd
referensen. Detta ar vanligt for tryckreglerade . . . . N
- . O . referens/Ej varning. Fér seriell kommunikation,
tillampningar for tilluftsflaktar och pumpar. kommer dessutom frekvensomformarens PA
[11| Inverterat | [1] Inverterat far frekvensomformarens utfrekvens referensstatusbit for Statusordet att vara hog (1).
att 6ka nar aterkopplingen ar stérre an borvardes- Inom referens bandbredd berdknas som en procen-
referensen. tandel av borvardesreferensen.
20-82 PID-startvarvtal [RPM]
Range: Funktion:
Size [O- Nar frekvensomformaren forst startas
related* par. 4-13 | rampar den inledningsvis upp till

RPM] utvarvtalet i laget utan aterkoppling, efter
den aktiva uppramptiden. Nér det utvarvtal
som har programmerats har uppnas, véxlar
frekvensomformaren automatiskt till laget
med aterkoppling och PID-regulatorn borjar
fungera. Detta ar anvandbart i applikationer

dar den drivna belastningen forst snabbt
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3.17.6 20-9* PID-regulator

Den héar gruppen ger moéjlighet att manuellt justera den
har PID-regulatorn. Genom att PID-regulatorparametrarna
justeras kan regleringsprestanda forbattras. Information om
hur PID-regulatorparametrarna justeras finns i Introduktion
till VLT AQUA Drive i VLT AQUA Drive Design Guide,
MG20NXYY.

20-91 PID Anti Windup

Option: Funktion:

[0] [ Av | [0] Av Integratorn fortsdtter att andra véarde aven efter
det att ett extremt varde har natts. Detta kan orsaka en
fordrojning av en @ndring av regulatorns utgang.

[1]1 | P& | [1] Pa Integratorn kommer att lasas om utgangen pa

den inbyggda PID-regulatorn har natt ett av extrem-
vardena (min. eller max. varde) och kan darfor inte
lagga till fler andringar i det vérde som styrs av proces-
sparametern. Detta gor att regulatorn kan reagera
snabbare nar den far kontroll 6ver systemet igen.

20-93 Prop. forst. fér PID

Range: Funktion:
0.50 *

[0 - 10 ] | Den proportionella férstarkningen bestammer
hur manga ganger felet mellan referens och
aterkopplingssignal ska forstarkas.

Om (Fel x Forstarkning) hoppar med ett varde som ar lika
med vad som stéllts in i 3-03 Maximireferens kommer PID-
regulatorn att andra utvarvtalet till det som ar installt i
4-13 Motorvarvtal, évre grins [rpm]/4-14 Motorvarvtal, dvre
grdns [Hz] men &r i praktiken forstas begransad av denna
installning.

Det proportionella bandet (fel som orsakar att uteffekt
andras fran 0-100 %) kan berdknas genom formeln

) x (Max. referens)

1
( Proportionell Férstirkning

OBS!

Ange alltid det 6nskade vardet for 3-03 Maximireferens
innan vérdena for PID-regulatorn i parametergrupp 20-9*
anges.

20-94 PID-integraltid

Range: Funktion:

20 [0.01 -
s* | 10000 s] | uteffekten fran PID-regulatorn sa lange som det

Over tiden ackumulerar integratorn ett bidrag till

finns en avvikelse mellan Referens/Boérvarde och
aterkopplingssignaler. Bidraget &ar proportionellt
mot storleken pa avvikelsen. Detta sékerstaller att
avvikelsen (felet) gar mot noll.

Snabb aterkoppling pa avvikelser fas nar
integraltiden stalls in pa ett lagt varde. Om du
stéller in den for lagt kan dock styrningen bli
instabil

20-94 PID-integraltid

Range: Funktion:

Det angivna vardet &r den tid som integreringen
behover for att lagga till samma bidrag som den
proportionella delen for en given avvikelse.

Om vardet stélls in pa 10 000 kommer regulatorn
att fungera som en rent proportionell regulator
med ett P-band baseat pa vardet som stallts in i
20-93 Prop. forst. for PID. Om ingen avvikelse kan
uppmaétas kommer uteffekten fran den propor-
tionella regulatorn att vara 0.

20-95 PID-derivatatid

Range: Funktion:
0s*[ [O-
10 s] | ringsfrekvens. Om aterkopplingen andras hastigt

Differentiatorn 6vervakar aterkopplingens férand-

justeras PID-regulatorns uteffekt for att minska
andringstakten for aterkopplingen. Nar det har
vardet ar stort reagerar PID-regulatorn snabbt. Om
ett alltfor stort varde anvands kan emellertid
frekvensomformarens utfrekvens bli instabil.

Derivatatid &r anvandbart i situationer dar extremt
snabb frekvensomformarreaktion och exakt varvtals-
reglering kravs. Det kan vara svart att justera denna
for korrekt systemreglering. Derivatatid anvands inte
ofta i vatten- och avloppstillimpningar. Darfor ar det
i allmdnhet bast att lamna den har parametern pa 0
eller AV.

20-96 PID-diff. forstarkn.grans

Range: Funktion:
5+ [1- Differentialfunktionen for en PID-regulator reagerar
50 ] pa aterkopplingens forandringsfrekvens. Som en

foljd av detta kan en pl6tslig forandring i aterkopp-
lingen leda till att differentialfunktionen utfor en
mycket stor forandring av PID-regulatorns uteffekt.
Den héar parametern begransar den maximala effekt
som PID-regulatorns differentialfunktion kan ge. Ett
mindre vdrde minskar den maximala effekten for
PID-regulatorns differentialfunktion.

Den har parametern ar endast aktiv nar 20-95 PID-
derivatatid inte ar installd till AV (0 s).
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3.18 Parametrar 21-** Utokad aterkoppling

har 3 utékade PID-aterkopplingsregulatorer forutom PID-
regulatorn. Dessa kan konfigureras oberoende for att
reglera antingen externa stalldon (ventiler, spjall osv.) eller
anvandas ihop med den interna PID-regulatorn for att
forbattra den dynamiska responsen pa borvardesandringar
eller belastningstorningar.

De utokade PID-aterkopplingsregulatorerna kan samman-
kopplas eller kopplas ihop med PID-
aterkopplingsregulatorn for att utgora en konfiguration
med dubbel dterkoppling.

Om detta gors for att reglera en moduleringsenhet (till
exempel en ventilmotor), maste enheten vara en positions-
servomotor med inbyggd elektronik som accepterar en
styrsignal pa antingen 0-10 V (signal fran analogt 1/0-kort
MCB 109) eller 0/4-20 mA (signal fran styrkort och/eller
Generellt I/O-kort 1/0-kort MCB 101).

Utfunktionen kan programmeras i féljande parametrar:

. Styrkort, plint 42: 6-50 Plint 42, utgdng (instéllning
[113]..[115] eller [149]...[151], Ext. aterkoppling
1/2/3

. Generellt I/O-kort MCB 101, plint X30/8: 6-60 Plint
X30/8, utgdng, (installning [113]...[115] eller [149]...
[151], Utok. aterkoppling 1/2/3

. Analogt I/0-kort MCB 109, plint X42/7..11:
26-40 Plint X42/7, utgdng, 26-50 Plint X42/9,
utgdng, 26-60 Plint X42/11, utgdng (instéllning
[113]..[115], Utdk. aterkoppling 1/2/3

Generellt I/0-kort och analogt 1/0-kort finns som tillval.

3.18.1 21-0* Utdkad CL-autooptimering

PID-regulatorer for utékad aterkoppling kan autooptimeras
var for sig vilket forenklar och sparar tid under
igangkdrning, samtidigt som en korrekt PID-styrning
erhalls.

For att anvanda PID-autooptimering ar det ar nddvéandigt
att den relevanta utokade PID-styrningen har konfigurerats
for tillampningen.

Den grafiska styrpanelen (LCP) maste anvandas for att

kunna ta emot meddelande vid autooptimeringssekvensen.

Autojustering i 27-09 PID-autojustering stéller den relevanta
PID-regulatorn i lage PID-autooptimering. LCP styrs sedan
av anvandaren med instruktioner pa skarmen

PID-autooptimering fungerar genom att introducera
stegandringar under drift och sedan 6vervaka dterkopp-
lingen. Fran aterkopplingssvaret berdknas de obligatoriska
vardena for proportionell forstarkning for PID genom
21-21 Uték. 1, prop. férstérkning EXT CL 1, 21-41 Utdk. 2,
prop. forstdrkning for EXT CL 2 och 21-61 Uték. 3, prop.
férstédrkning for EXT CL 3 och integraltid 27-22 Utdk. 1,
integraltid for EXT CL 1, 21-42 Utdk. 2, integraltid for EXT CL
2 och 21-62 Ut6k. 3, integraltid for EXT CL3. PID-derivatatid,
21-23 Ut6k. 1, differentieringstid for EXT CL 1, 21-43 Uték. 2,
differentieringstid for EXT CL 2 och 21-63 Utdk. 3, differenti-
eringstid for EXT CL 3 stélls in pa 0 (noll). Normal/
inverterad, 27-20 Ut6k. 1, norm./inv. reglering fér EXT CL 1,
21-40 Uték. 2, norm./inv. reglering for EXT CL 2 och

21-60 Ut6k. 3, norm./inv. reglering for EXT CL 3 bestams
under optimeringsprocessen.

Det beraknade vardena visas pa LCP och anvandaren kan
godkdnna eller avvisa vardena. Om vdrdena acepteras,
skrivs vardena till relevant parameter och PID-autooptimer-
ingslaget inaktiveras i 21-09 PID-autojustering. Beroende pa
hur systemet styrs kan det ta flera minuter att utféra en
PID-autooptimering.

Eventuellt kraftigt dterkopplingsbrus ska filtreras bort med
ingangsfiltret (parametergrupperna 5-5%, 6-* och 26-*, Plint
53/54 Filtertidkonstant/Pulsfiltertidskonstant #29/33) innan
PID-autooptimering aktiveras.

21-00 Aterkopplingstyp

Option: Funktion:
Den har parametern definierar tillampnings-
svaret. Standardlaget ar tillrackligt for de
flesta tillampningar. Om den relativa
tillampningshastigheten ar kand, kan den
vdljas har. Detta kommer att 6ka tiden som
behovs for en PID-autooptimering. Install-
ningarna har ingen inverkan pa de
justerade parametrarnas varden och
anvands enbart for autooptimeringsse-
kvenser.

[0] | Auto

[1] | Hastigt tryck

[2] | Langsamt tryck

[3] | Hastig

temperatur
[4] | Ldngsam
temperatur
Option: Funktion:
[0] [ Normal | Normala installningar for den har parametern passar
for tryckstyrning i flaktsystem.
[1] [ Hastig | Generellt anvédnds instéllningarna i pumpsystem dar
ett snabbare styrsvar 6nskas.
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3182 21-1* med aterkoppling 1/ref/

Range: Funktion: éterkoppling

0.10 * | [0.01 - [ Denna parameter styr storleken pa

0.50 ] stegandringar vid autooptimering. Vardet ar en FC102
procentsats av fullt driftsomrpde. Om maximal
analog utangsspannning ar installd pa 10 V, ar

Extern
alltsa 0,10 10 % av 10 V som &r 1 V. Denna referens

parameter ska stallas in till ett varde som ger P21-13
aterkopplingsandringar mellan 10 % och 20 % Bor- Ext. Utsignal
virde regulator

for bast ti i het. >
Or basta optimeringsnoggrannhe 1 med 5650

P 21-15

aterkopplin
21-03 Minimiaterkoppling rkoppling

Range: Funktion: Aterkoppling _

P21-14
-999999 * | [-999999.999 - | Minsta tillatna aterkopplingsniva ska
par. 21-04 ] anges i Anvandarenheter som
definieras i 21-10 Uték. 1, ref./ MCB101
dterk.enhet for EXT CL 1, 21-30 Ut6k.
2, ref./aterk.enhet for EXT CL 2 eller P 6-60
21-50 Utok. 3, ref./daterk.enhet for EXT
CL 3. Om nivan faller under

Utsignal

L el 130BA355.11
inimidterkoppling, kommer Bild 3.44
Autooptimeringen avbrytas och ett

felmeddelande visas pa LCP.

21-04 Maximiéterkoppling 21-10 Utok. 1, ref./éterk.enhet

Range: Funktion: Option: Funktion:
999999 * | [par. 21-03 - [ Maximalt tillten &terkopplingsniva Vélj 6nskad enhet for referens och aterkoppling.
999999.999 ] ska anges i Anvandarenheter som [0] None
definieras 27-10 Uték. 1, ref./ IS
aterk.enhet for EXT CL 1, 21-30 Utok. 2, [5] PPM
ref./aterk.enhet for EXT CL 2 eller 1ol | 1/min
21-50 Utok. 3, reﬁ/.aterk.enhet for EXT 111 | RPM
CL 3 If the level rises above 02 |PuLsss
21-04 Maximiaterkoppling avbryts PID- ool |1
s
autooptimeringen och ett - i
felmeddelande visas pa LCP. [21] min
[22] |I/h
3
21-09 PID-autojustering 22| [
. . 24] | m*/min
Option: Funktion: [24]
[25] |m*h
Pa.r.ametern mojliggor val av den 301 |kg/s
utokade PID-regulator som ska -
; . . . [31] | kg/min
autojusteras och aktiverar autojustering
. . " L [32] |[kg/h
for styrningen. Nar autooptimeringen -
har slutforts och installningarna har E
accepteras eller avvisats av anvandaren (341 |t/h
genom att trycka pa [OK]- eller [Cancel] [40] | m/s
i slutet pa optimeringen, aterstalls [41] | m/min
parametern till [0] Inaktiverad. [45] |m
[0] | Inaktiverad (601 Cb
70
[11] Aktiv. utok. CL1 PID el : l
(21 | Aktiv. utok. CL 2 [71]_| bar
PID [72] |Pa
31 | Aktiv. utsk. CL 3 73] | kPa
PID [74] | m VP
[75] | mm Hg
[80] [kw
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21-10 Utdk. 1, ref./aterk.enhet

21-13 Utdk. 1, referenskilla

Option: Funktion: Option: Funktion:
[120] | GPM [0] |Ingen funktion
[121] | gal/s [11 |Analog ingang 53
[122] | gal/min [2] | Analog ingang 54
[123] [ gal/h [7] |Pulsingdng 29
[124] [ CFM [8] [ Pulsingang 33
[125] | ft3/s [20] | Digital pot.meter
[126] | ft3/min [21] | Analog ingdng X30/11
[127] | fé/h [22] | Analog ing&ng X30/12
[130] | Ib/s [23] | Analog ingang X42/1
[131] | Ib/min [24] | Analog ingang X42/3
[132] [ Ib/h [25] | Analog ingang X42/5
[140] | ft/s [29] | Analog ingang X48/2
[141] | ft/min [30] | Utok. aterkoppling 1
[145] | ft [31] | Utok. aterkoppling 2
[160] | °F [32] | Utok. aterkoppling 3
[170] | psi n o "
11721 [in wg Option: Funktion:
1731 | ft WG Den hér parametern definierar vilken
(174] | in Hg av ns ingangar som ska behandlas
[180] | HP som kalla for aterkopplingssignalen
for utokad aterkopplingsregulator 1.
Range: Funktion: ingdng X30/12 hanvisar till
0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - par. | Valj minimivérdet for ingdngama pa medulen for
21-12 ExtPID1Unit] aterkopplingsregulator 1. il Jodent
[0] Ingen funktion
Range: Funktion: [2] | Analog ingéng 54
100 [par. 21-11 - Vilj maximivardet for [3] [Pulsingéng 29
ExtPID1Unit* 999999.999 aterkopplingsregulator 1. [4] | Pulsingdng 33
ExtPID1Unit] PID-regulatorns dynamik [7] Analog in X30/11
beror pa de varden som (8] Analog in X30/12
anges i den har parametern. [9] [ Analog ingéng X42/1
Se dven 21-21 Uték. 1, prop. [10]_| Analog ingéng X42/3
forstérkning. [11] | Analog ingang X42/5
[15] | Analog ingang X48/2
Ole [100] | Bussaterkoppling 1

Ange alltid det 6nskade vérdet for 21-12 Uték. 1, maximire-
ferens innan vdrdena for PID-regulatorn i parametergrupp
20-9* anges.

21-13 Utok. 1, referenskalla

Option: Funktion:

Den har parametern definierar vilken
av ns ingangar som ska behandlas
som kalla for den forsta referens-
signalen for utokad
aterkopplingsregulator 1. Analog
ingang X30/11 och Analog ingédng
X30/12 hanvisar till ingdngarna pa
modulen for Generellt 1/0-kort.

[101] [ Bussaterkoppling 2
[102] | Bussaterk. 3

21-15 Utdk. 1, bérvarde

Range: Funktion:
0 ExtPID1Unit*

[ par. 21-11 - par. | Borvardesreferensen anvands
21-12
ExtPID1Unit]

i utokad med aterkoppling 1.
Ext.1 borvarde laggs till
vardet fran Ext.1
Referenskalla som valts i
21-13 Utok. 1, referenskdilla.
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21-17 Utdk. 1, referens [enhet] 21-22 Utok. 1, integraltid

Range: Funktion: Range: Funktion:

0 ExtPID1Unit* | [-999999.999 - Avlasning av referen- 10000 [0.01 - | Over tiden ackumulerar integratorn ett bidrag
999999.999 svardet for ¥ 10000 s] | till uteffekten fran PID-regulatorn sa lange
ExtPID1Unit] aterkopplingsregulator 1. som det finns en avvikelse mellan Referens/

Borvarde och aterkopplingssignaler. Bidraget

21-18 Utdk. 1, aterk. [enhet] ar proportionellt mot storleken pa avvikelsen.

Range: Funktion: Detta sdkerstaller att avvikelsen felet) gar mot

0 ExtPID1Unit* |  [-999999.999 - Avlésning av &terkopp- noll. - o
999999.999 lingsvardet for .Snabb aFerkopp.).Ilng. pa an|ke°ser f?s nar
ExtPID1Unit] sterkopplingsregulator 1. integraltiden stélls in pa ett lagt varde. Om du

stéller in den for lagt kan dock styrningen bli

21-19 Utdk. 1, uteffekt [%] instabil
Vérdeuppsattningen ar den tid som

Range: Funktion: integreringen behover for att lagga till samma

0 %*| [0 - 100 %] | Avlasning av uteffektvardet for aterkopplings- bidrag som den proportionella delen for en

regulator 1.

given avvikelse.

Om vardet stalls in pa 10 000 kommer
3.18.3 21-2* med éterkoppling 1 PID regulatorn att fungera som en rent propor-
tionell regulator med ett P-band baseat pa
vardet som stallts in i 20-93 Prop. forst. for PID.
Om ingen avvikelse kan uppmatas kommer
Option: Funktion: uteffekten fran den proportionella regulatorn
[0] [ Normalt | Valj Normalt [0] om uteffekten ska minskas nar att vara 0.

21-20 Utok. 1, norm./inv. reglering

aterkopplingen ar hogre an referensen.

Inverterat [ Valj Inverterat [1] om uteffekten ska Okas nar oo Winehe 1, cliff e fn il

aterkopplingen &r hogre dn referensen. Range: Funktion:

[

0 s*| [0 - 10 s] | Differentiatorn reagerar inte pa ett konstant fel.
21-21 Utdk. 1, prop. férstarkning Den ger endast en forstarkning nar &terkopp-
Range: Funktion: lingen forandras. Ju snabbare aterkopplingen

0.01 *[ [0-10 ]| Den proportionella forstarkningen bestammer VLI, G LG (PlA e aEl g

fran differentiatorn.

hur manga ganger felet mellan referens och

aterkopplingssignal ska forstarkas.

21-24 Utok. 1, diff. forstarkn.grans

Om (Fel x Forstarkning) hoppar med ett virde som ér lika Range: Funktion:

med vad som stallts in i 3-03 Maximireferens kommer PID- 5| [1-50]|Ange en grins for differentiatorforstarkningen
regulatorn att dndra utvarvtalet till det som &r installt i (DG). DG:n 6kar om det férekommer snabba

4-13 Motorvarvtal, évre grins [rpm]/4-14 Motorvarvtal, dvre forandringar. Begrinsa DG for att fa ett rent D-led
grdns [Hz] men &r i praktiken forstas begransad av denna vid ldangsamma andringar, och ett konstant D-led
instéllning. fér snabba dndringar hos avvikelsen.

Det proportionella bandet (fel som orsakar att uteffekt
andras fran 0-100 %) kan berdknas genom formeln

( ! ) X (Max. referens)
Proportionell Forstarkning .

OBS!

Ange alltid det 6nskade vérdet for 3-03 Maximireferens
innan vardena for PID-regulatorn i parametergrupp 20-9%
anges.

136 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss



Dt

Parameterbeskrivning

VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

3.18.4 21-3* med aterkoppling 2, ref/aterk.

21-30 Utdk. 2, ref./aterk.enhet

Option: Funktion:
Mer information finns i 27-10 Uték. 1, ref./
dterk.enhet

[0] None

[1] %

[5] PPM

[10] [ 1/min

[11] | RPM

[12] |PULS/s

[20]1 |/s

[21] | I/min

[22] |I/h

[23]1 | m%s

[24] | m*/min

[25] |m’h

[30] [ka/s

[31] [kg/min

[32] | kg/h

[33] |t/min

[34] |t/h

[40] [m/s

[41] | m/min

[45] [m

[60] |°C

[70] | mbar

[71] | bar

[72] [Pa

[73] |kPa

[74] |m VP

[75] | mm Hg

[80] [kw

[120] | GPM

[121] | gal/s

[122] [ gal/min

[123] [ gal/h

[124] | CFM

[125] | ft3/s

[126] | ft3/min

[127] | f/h

[130] | Ib/s

[131] | Io/min

[132] | Ib/h

[140] | ft/s

[141] [ ft/min

[145] | ft

[160] | °F

[170] | psi

[1711 | Ib/in?

[172] | in wg

[173] | ft WG

[174] | in Hg

21-30 Utdk. 2, ref./dterk.enhet

Option: Funktion:
nsojfHe |

21-31 Utok. 2, minimireferens
Range: Funktion:

0 ExtPID2Unit*

Mer information finns i
21-11 Utok. 1, minimire-

[-999999.999 - par.
21-32 ExtPID2Unit]

ferens.
21-32 Utodk. 2, maximireferens
Range: Funktion:
100 ExtPID2Unit* | [par. 21-31 - Mer information finns i
999999.999 21-12 Utdk. 1, maximire-

ExtPID2Unit] ferens.

21-33 Utok. 2, referenskailla
Option:

Funktion:

Mer information finns i 27-13 Uték.
1, referenskdlla.

[0] |Ingen funktion

[11 |Analog ingang 53

[2] | Analog ingang 54

[7] | Pulsingédng 29

[8] [ Pulsingdng 33

[20] | Digital pot.meter

Analog ingang X30/11

,_,
N
N

Analog ingang X30/12

[23
I

1

1

1| Analog ingang X42/1

]
[25] | Analog ingang X42/5

]

]

1

]

N
N

Analog ingang X42/3

[29
[30
[31
[32

Analog ingang X48/2

Utok. aterkoppling 1

Utok. aterkoppling 2

Utok. aterkoppling 3

21-34 Utok. 2, aterk.kalla

Option: Funktion:
Mer information finns i 27-14 Utok.
1, dterk.kdlla.

[0 Ingen funktion

—_
—

Analog ingang 53

—
Nil= (e

Analog ingang 54

[3] | Pulsingéng 29

[4] Pulsingédng 33

[71 Analog in X30/11

[8] | Analog in X30/12

[9]1 | Analog ingang X42/1
[10] | Analog ingang X42/3
[11] [Analog ingang X42/5
[15] | Analog ingang X48/2
[100] | Bussaterkoppling 1
[101
[102] | Bussaterk. 3

Bussaterkoppling 2
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21-35 Utdk. 2, bérvarde

3.18.6 21-5* med aterkoppling 3, ref/ak

Range: Funktion:
0 ExtPID2Unit* | [par. 21-31 - par. Mer information finns i 21-50 Utdk. 3, ref/aterk.enhet
21-32 ExtPID2Unit] 21-15 Utok. 1, bérvdrde. Option: Funktion:
Mer information finns i 27-10 Uték. 1, ref./
21-37 Utdk. 2, referens [enhet] Gterk.enhet.
Range: Funktion: 0] |None
0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - Se 21-17 Utok. 1, referens [ %
999999.999 [enhet], Utok. 1, referens [5] PPM
ExtPID2Unit] .[e:het], f.t')r ytterligare 1ol | 1/min
information. (1] | RPM
12] | PULS/s
21-38 Utdk. 2, aterk. [enhet] i
[20] |I/s
Range: Funktion: 211 | V/min
0 ExtPID2Unit* | [-999999.999 - Mer information finns i 221 [in
999999.999 21-18 Utok. 1, dterk. 23] | m¥s
ExtPID2Unit] [enhet]. 241 | m*min
25] | m*h
21-39 Utok. 2, uteffekt [%] E301 ka/
g/s
Range: Funktion: 31] |kg/min
0 %*| [0 - 100 %] | Mer information finns i 21-19 Utok. 1, uteffekt 321 |kg/h
[%]. [33] |t/min
[34] |t/h
3.18.5 21-4* med aterkoppling 2 PID 0] {m/s
[41] [ m/min
21-40 Utok. 2, norm./inv. reglering (451 | m
60] |°C
Option: Funktion: {701 b
mbar
Mer information finns i 21-20 Uték. 1, norm./inv. 711 | bar
reglering. 721 | pa
[0] [ Normalt [73] | kPa
[1] | Inverterat [74] | m VP
21-41 Utok. 2, prop. forstarkning [75]_}mm Hg
; [80] | kW
Range: Funktion: [120] | GPM
0.01 *[ [0 - 10 ]| Mer information finns i 21-21 Utok. 1, prop. 11211 | gal/s
forstdrkning. 11221 | gal/min
123 I/h
21-42 Utok. 2, integraltid [1231 | gal/
[124] | CFM
Range: Funktion: [125] | ft3/s
10000 s*| [0.01 - 10000 s] | Mer information finns i 21-22 Utok. 1, [126] | ft3/min
integraltid. 11271 | fe/n
21-43 Utok. 2, diff tieringstid LA
- ok. 2, differentieringsti [131] | Ib/min
Range: Funktion: [132] ] Ib/h
0 s*| [0- 10 s] | Mer information finns i 21-23 Utok. 1, differentier- [140] | ft/s
ingstid. [141] | ft/min
[145] [ ft
21-44 Utok. 2, diff. forstarkn.grans [160] | °F
Range: Funktion: [170] | psi
5*[ [1-501]|Mer information finns i 21-24 Utok. 1, diff. 1711 Ib/in?
forstdrkn.grdns. [172] | in wg
[173] | ft WG
[174] | in Hg
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21-50 Utok. 3, ref./aterk.enhet

Option: Funktion:

21-55 Utok. 3, borvarde

Range: Funktion:

nsol [Hp |

21-51 Utok. 3, minimireferens

Range: Funktion:

0 ExtPID3Unit*

[-999999.999 - par.
21-52 ExtPID3Unit]

Mer information finns i
21-11 Utok. 1, minimire-
ferens.

21-52 Utok. 3, maximireferens

Range: Funktion:

100 ExtPID3Unit*

[par. 21-51 - Mer information finns i
999999.999

ExtPID3Unit]

21-12 Utok. 1, maximire-
ferens.

21-53 Utok. 3, referenskilla

Option: Funktion:

Mer information finns i 27-13 Uték.
1, referenskalla.

[0] [Ingen funktion

[11 | Analog ingang 53

[2] | Analog ingéng 54

[7]1 | Pulsingang 29

[8] | Pulsingédng 33

[20] | Digital pot.meter

0 ExtPID3Unit* Mer information finns i

21-15 Utok. 1, borvirde.

[par. 21-51 - par.
21-52 ExtPID3Unit]

21-57 Utok. 3, referens [enhet]
Range:

Funktion:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Mer information finns i
999999.999 21-17 Utok. 1, referens
ExtPID3Unit] [enhet].

21-58 Utok. 3, aterk. [enhet]

Range: Funktion:

0 ExtPID3Unit* | [-999999.999 - Mer information finns i
999999.999 21-18 Utok. 1, aterk.
ExtPID3Unit] [enhet].

21-59 Utok. 3, uteffekt [%]

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Mer information finns i 21-19 Utok. 1, uteffekt

[%].

3.18.7 21-6* med aterkoppling 3 PID

21-60 Utok. 3, norm./inv. reglering

[29] | Analog ingédng X48/2
[30] | Utok. aterkoppling 1

(211 | Analog ingang X30/11 Option: Funktion:

1221 | Analog ingang X30/12 Mer information finns i 27-20 Ut6k. 1, norm./inv.
[23] | Analog ingang X42/1 reglering.

[24] | Analog ingang X42/3 [0] | Normalt

[25] | Analog ingang X42/5 [1] | Inverterat

21-61 Utok. 3, prop. forstarkning

[8] Analog in X30/12
[9]1 | Analog ingang X42/1

[31] | Uték. &terkoppling 2 Range: Funktion:
[32] | Utok. aterkoppling 3 0.01 *[ [0 - 10 ]| Mer information finns i 21-21 Uték. 1, prop.
forstdrkning.
21-54 Utok. 3, aterkopplingskalla
Option: Funktion: 21-62 Utok. 3, integraltid
Mer information finns i 27-14 Uték. Range: Funktion:
1, dterk kalla. 10000 s* | [0.01 - 10000 s] | Mer information finns i 21-22 Uték. 1,
[0] [Ingen funktion integraltid.
[1] Analog ingang 53
[2] |Analog ingang 54 21-63 Utok. 3, differentieringstid
[3] [Pulsingdng 29 Range: Funktion:
[4] Pulsingdng 33 0 s*| [0 - 10 s]| Mer information finns i 21-23 Uték. 1, differentier-
[7] Analog in X30/11 ingstid.

21-64 Utok. 3, diff. forstarkn.grans

[100] | Bussaterkoppling 1
[101] [ Bussaterkoppling 2
[102] | Bussaterk. 3

[10] [Analog ingang X42/3 Range: Funktion:
[11] | Analog ingang X42/5 5*[ [1-501]|Mer information finns i 21-24 Uték. 1, diff.
[15] | Analog ingang X48/2 forstdrkn.grdns.
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3.19 Parametrar 22-** 22-00 Extern stoppfordréjning
Funktionstillampningar Range: Funktion:
s, 0s*| [0-600 [Endast relevant om en av de digitala ingangarna
_O¥%
3.19.1 22-0 OVI’Igt s] i parametergrupp 5-1* har programmerats for

Externt stopp [7]. Den externa stoppfordroj-
ningen lagger till en férdrojning efter att
signalen har tagits bort fran den digitala ingang
som har programmerats for Externt stopp, innan
nagon reaktion sker.

Den héar gruppen innehaller parametrar som anvands for
att dvervaka vatten- och avloppstilldmpningar.

3.19.2 22-2% Inget flode, detekt.

Sleep mode

Kommando
for externt
energisparlage

Identifiering av inget
flode/Iagt varvtal

Lag effek -
identifierad

Légt varvi

identitierat

— Varning

— Varning

— Larm

P 2240
P a0

-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

|
Kaskadregulator]
{komrmando
for urkeppling) |
|
P 2528 il

Bild 3.45

VLT AQUA Drive innehaller funktioner for att identifiera belastningsforhallandena i systemet sa att motorn kan stoppas:
*Detekt. lag effekt

*Detekt. lagt varvtal

En av dessa tva signaler maste vara aktiv under en viss tid 22-24 Inget fléde, férdr. innan vald atgard vidtas. Mojliga atgarder
som kan viljas (22-23 Inget flode, funktion): Ingen atgard, Varning, Larm, Energisparlage.

Inget fléde, detekt.:

Den hér funktionen anvands for att identifiera en situation dar inget flode finns i pumpsystem dar det gar att stanga alla
ventiler. Kan anvéandas bade vid styrning av den inbyggda Pl-regulatorn i VLT AQUA Drive eller en extern Pl-regulator.
Faktisk konfiguration maste programmeras i 1-00 Konfigurationsldge.

Konfigurationsldge for

- Integrerad Pl-regulator Med aterkoppling

- Extern Pl-regulator Utan aterkoppling
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FORSIKTIGT

Utfor optimering fér inget fléde innan du stéller in parametrarna for Pi-regulatorn.

FC

130BA253.10

oboo
OO

{000
0000

—

130BA254.10

Flde
Bild 3.47

Detektionen av inget fléde baseras pa matningen av varvtal
och effekt. For en viss hastighet berdknar frekvensom-
formaren effekten vid inget flode.

Denna koherens ar baserad pa justeringen av tva uppsatt-
ningar varden for varvtal och tillhérande effekt vid inget
flode. Genom att 6vervaka effekten gar det att identifiera
forhallanden utan flode i system med varierande
undertryck, om pumpen har en plan egenskap nar den
narmar sig laga varvtal.

De tva datauppsattningarna maste vara baserade pa effekt-
matningar vid ca. 50 % och 85 % av maximalt varvtal med
ventilerna (en eller flera) stangda. Data programmeras i
parametergrupp 22-3*. Det gar dven att kora en

22-20 Autoinst. av lag effekt som automatiskt gar igenom
igangkdrningsprocessen och automatiskt sparar uppmatt
information. Frekvensomformaren maste vara installd for
Utan aterkoppling i 7-00 Konfigurationsldge, nar den
automatiska instaliningen genomfors (se Inget flode,
effektoptimering, parametergrupp 22-3%).

FORSIKTIGT

Om du anvander den integrerade Pl-regulatorn maste du
genomfora justeringen av icke-flode innan du stéller in
parametrarna for Pl-regulatorn!

Detekt. lagt varvtal:

Detektering av ldgt varvtal avger en signal om motorn kors
med minimivarvtalet som stéllts in i 4-71 Motorvarvtal,
nedre grdns [rpm] eller 4-12 Motorvarvtal, nedre gréins [Hz].
Atgirderna dr gemensamma for Inget flode, detekt. (det
gar inte att gora separata val).

Anvédndningen av detektion av lagt varvtal begransas inte
till system dér en situation utan flode kan uppstd, utan kan
anvandas i alla system dar drift vid minimivarvtal gor att
motorn kan stoppas dnda tills belastningen begar ett
varvtal som Overstiger minimivarvtalet, dvs. system med
flaktar och kompressorer.

OBS!

| pumpsystem ska du kontrollera att minimivarvtalet i

4-11 Motorvarvtal, nedre gréins [rpm] och 4-12 Motorvarvtal,
nedre grdns [Hz] har stéllts in tillrdckligt hégt for detektion
eftersom pumpen kan kdras med ganska héga varvtal dven
da ventilerna ar stangda.

Detektion av torrkdrning

Registrering av inget fléde kan dven anvédndas for att
identifiera om pumpen har gatt torr (Iag effektférbrukning-
hogt varvtal). Kan anvdndas bade med den integrerade PI-
regulatorn och en extern Pl-regulator.

Villkor for torrkdrningssignal:

- Effektforbrukning under nivan for inget flode
och

- Pumpen kors med maximalt varvtal eller pa
maximal referens utan aterkoppling, beroende pa
vilket som &r lagst.

Signalen maste vara aktiv under en angiven tid

(22-27 Torrkérning, férdr.) innan den valda atgarden utfors.
Mojliga atgarder som kan valjas (22-26 Torrkérning,
funktion):
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- Varning
- Larm

Detekt. lag effekt maste vara Aktiverad (22-23 Inget flode,
funktion) och ha tagits i drift (parametergrupp 22-3%, Ingen
effektopt.).

22-20 Autoinst. av lag effekt

Start av automatisk konfiguration av effektdata for Effektjustering
vid Ej flode.

Option: Funktion:

[0] | Av

[1] | Aktiverad | Nar parametern &r installd pa Aktiverad, aktiveras
en automatisk konfigurationssekvens som
automatiskt anger varvtalet till cirka 50 och 85 %
av det nominella motorvarvtalet

(4-13 Motorvarvtal, dvre grdns [rpm],

4-14 Motorvarvtal, évre grdns [Hz]). Vid de tva
varvtalen uppmats och lagras effektférbrukningen
automatiskt.

Innan Autoinst. av lag effekt aktiveras:

1. Skapa ett tillstand utan flode genom att
stédnga alla ventiler

2. Frekvensomformaren maste vara installd
pa Utan aterkoppling (7-00 Konfigura-
tionsldge).

Observera att det ar viktigt att ocksa
stélla i 7-03 Momentegenskaper.

OBS!

Automatisk konfiguration maste utféras nar systemet har
uppnatt normal drifttemperatur!

OBS!

Det ar viktigt att 4-13 Motorvarvtal, évre gréns [rpm] eller
4-14 Motorvarvtal, 6vre gréns [Hz]har stéllts in pd motorns
maximala driftvarvtal!

Det ar viktigt att den automatiska konfigurationen utfors
innan den integrerade Pl-regulatorn konfigureras, eftersom
instaliningarna aterstélls nar Med aterkoppling dndras till
Utan aterkoppling i 7-00 Konfigurationsldge.

OBS!

Utfor optimeringen med samma installningar i
1-03 Momentegenskaper, som for drift efter optimeringen.

22-21 Detekt. lag effekt

Option: Funktion:
[0] | Inaktiverad
[11 | Aktiverad

Om Aktiverad véljs maste idrifttagningen av
Detekt. 1ag effekt utforas for att stélla in
parametrarna i grupp 22-3* for korrekt drift.

22-22 Detekt. lagt varvtal

Option: Funktion:
[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad | Valj Aktiverad for att detektera nar motorn kors

med ett varvtal som har stillts in i
4-11 Motorvarvtal, nedre gréins [rpm] eller
4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz].

22-23 Inget flode, funktion

Vanliga atgarder for Detekt. lag effekt och Detekt. lagt varvtal
(enskilda val &r inte mgjliga).

Option: Funktion:
[0] | Av
[1] [ Energisparldge | Frekvensomformaren gér 6ver i energi-

sparlage nar ett Icke-flodes-villkor kidnns av.
Se parametergrupp 22-4* for programmering-
salternativ for energisparlage.

Frekvensomformaren fortsatter att kdra men
ett inget flode-varning [W92] aktiveras. En
digital utgang pa frekvensomformaren eller

[2] | Varning

en seriell kommunikationsbuss kan skicka en
varning till annan utrustning.

[3] | Larm Frekvensomformaren stoppas och aktiverar
ett Icke-flodes-larm [A 92]. En digital utgédng
pa frekvensomformaren eller en seriell

kommunikationsbuss kan skicka en varning

till annan utrustning.

OBS!

Stall inte in 74-20 Aterstdllningsldge pa [13] Obegr.
autoaterst. om 22-23 Inget fiéde, funktion ar instdlld pa [3]
Alarm. Om du gor sa kommer frekvensomformaren att
kontinuerligt vaxla mellan drift och stopp nar en Icke-
flédes-varning kanns av.

OBS!

Om frekvensomformaren &r utrustad med en konstant
varvtalsforbikoppling med en automatisk forbikopplings-
funktion som utfor forbikopplingen om
frekvensomformaren upplever fast larmvillkor, ska den
automatiska férbikopplingsfunktionen inaktiveras, om [3]
Larm viljs som Icke-flodes-funktion.

22-24 Inget fléde, fordr.

Range: Funktion:
10 s*| [1- 600 s] | Ange under hur lédng tid lag effekt/lagt varvtal
maste detekteras for att signalen for atgarder

ska aktiveras. Om detekteringen upphdr innan
timern loper ut kommer timern att aterstallas.
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22-26 Torrkérning, funktion 22-28 Inget flode Lagt varvtal [Hz]

Vilj dnskad atgard vid torrkérning pumpdrift. Range: Funktion:

Option: Funktion: Size related* | [par. 4-11 - | Anvands for att stélla in Ej flode,
o1 | Av par. 4-13 detektering av lagt varvtal.

[1]| Varning Frekvensomformaren fortsatter kéras men RPM] Om en annan lagvarvtalsavkanning

aktiverar en torrkérningsvarning [W93]. En behtvs vid ett annat varvtal &n vid

digital utgédng pa frekvensomformaren eller motorns minimivarvtal, kan denna

parameter anvandas.

en seriell kommunikationsbuss kan skicka en

varning till annan utrustning.
22-29 Inget flode Lagt varvtal [Hz]

[2] | Larm Frekvensomformaren stoppas och aktiverar .
o . . Range: Funktion:
ett torrkorningslarm [A93]. En digital utgang
pa frekvensomformaren eller en seriell

Size related* | [par. 4-12 - | Anvands for att stélla in Ej flode,
kommunikationsbuss kan skicka en varning par. 4-14 Hz] | detektering av lagt varvtal.

till annan utrustning. Om en annan lagvarvtalsavkanning

behovs vid ett annat varvtal an vid

[3]1| Man. Frekvensomformaren stoppas och aktiverar motorns minimivarvtal, kan denna

larmaterst. ett torrkorningslarm [A93]. En digital utgang parameter anvindas

pa frekvensomformaren eller en seriell

kommunikationsbuss kan skicka en varning

till annan utrustning. 3.19.3 22-3* Inget flode, effektopt.
OBS! Optimeringssekvens, om inte Autoinstallning valjs i
Detekt. Idg effekt maste vara Aktiverad (22-21 Detekt. ldg 22-20 Autoinst. av ldg effekt:
effekt) och ha tagits i drift (med hjdlp av antingen parame-
tergrupp 22-3%, Inget flode, effektopt. eller 22-20 Autoinst. av 1. Stang huvudventilen for att stoppa flodet.
lag effekt) for att detektering av torrkdrning ska kunna . . .

N 2. Kor motorn tills systemet har uppnatt normal
anvandas. ;
drifttemperatur.
OBS! 3. Tryck pa [Hand On] och justera varvtalet till cirka
o o . R 85 % av nominellt varvtal. Notera det exakta
Stall inte in 74-20 Aterstdllningsidge, pa [13] Obegr. varvtalet
autodterst,, om 22-26 Torrkérning, funktion &r installd pa [2] ’
Larm. Om du gér s& kommer frekvensomformaren att 4. Las av effektférbrukningen genom att antingen
kontinuerligt vixla mellan drift och stopp nér ett torrkor- leta efter faktisk effekt pa dataraden pa LCP eller
ningsvillkor kinns av. anropa 16-10 Effekt [kW] eller 16-11 Effekt [hk] pa
huvudmenyn. Notera effektavlasningen.

OBS! 5. Andra varvtalet till cirka 50 % av nominellt
Om frekvensomformaren &r utrustad med en konstant varvtal. Notera det exakta varvtalet.
varvtalsférbikoppling med en automatisk férbikopplings- 6.  Lds av effektforbrukningen genom att antingen
funktion som utfér férbikopplingen om leta efter faktisk effekt p& dataraden p& LCP eller
frekvensomformaren upplever fast larmvillkor, ska den anropa 16-10 Effekt [kW] eller 16-11 Effekt [hk] pa
automatiska férbikopplingsfunktionen inaktiveras, om [2] huvudmenyn. Notera effektavlasningen.

Larm eller [3] Man. Aterstdllningslarm viljs som torrkor-

. - 7. Programmera de varvtal som anvédnds i 22-32 Ldgt
ningsfunktion.

varvtal [RPM], 22-33 Lagt varvtal [Hz], 22-36 Hogt
varvtal [RPM] och 22-37 Hégt varvtal [Hz].

22-27 Torrkérning, fordr.

- 8. Programmera de tillhérande effektvardena i
Range: Funktion: 22-34 Ldagt varvtal, effekt [kW], 22-35 Ldgt varvtal,
10 s* [ [0 - 600 s] | Anger under hur lang tid torrkérningstill- effekt [HK], 22-38 Hogt varvtal, effekt [kW] och
standet maste vara aktivt innan en varning 22-39 Hégt varvtal, effekt [HK].
eller ett larm aktiveras.
9 Véxla tillbaka med hjalp av [Auto On] eller [Off].

OBS!

Stéll in 7-03 Momentegenskaper innan justeringen tar plats.
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22-30 Inget flode, effekt

22-35 Lagt varvtal, effekt [HK]

displayvardet identifierar frekvensom-
formaren tillstdndet som en situation med
Inget flode.

22-31 Effektkorrigeringsfaktor
Range:

Funktion:

Range: Funktion: Range: Funktion:
0 kW* [ [0 - 0 kW] [ Avlasning av berdknad effekt for inget flode Size [0 - Ska anvandas om 0-03 Regionala instdll-
vid faktiskt varvtal. Om effekten sjunker till related* 0.00 hp] | ningar har stallts in for USA (parametern

syns inte om Internationellt har valts).
Stéll in effektforbrukningen pa
varvtalsnivan 50 %.

Funktionen anvénds for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget flode,
detekt.

100 %* [ [1 - 400 | Gor korrigeringar for den beraknade effekten
%] vid 22-30 Inget flode, effekt.

Om Inget flode detekteras, nar det inte ska
detekteras, ska installningen minskas. Om
Inget flode daremot inte detekteras, nar det
ska detekteras, ska instdllningen okas till mer

an 100 %.

22-32 Lagt varvtal [RPM]

22-36 Hogt varvtal [RPM]

Range: Funktion:
Size [0 - par. |Ska anvandas om 0-02 Enhet for
related* 4-13 RPM] | motorvarvtal har stallts in till varv/minut

(parametern syns inte om Hz har valts).
Stall in anvant varvtal for 85 %-nivan.
Funktionen anvands for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget

Funktionen anvénds for att lagra
varden som behovs for att optimera
Inget flode, detekt.

22-34 Lagt varvtal, effekt [kW]

Range: Funktion: fisde, detekt.
Size [0 - par. | Ska anvandas om 0-02 Enhet for
related* 22-36 RPM] | motorvarvtal har stéllts in till varv/ 22-37 Hogt varvtal [Hz]
minut (parametern syns inte om Hz har Range: Funktion:
valts). Size [0 - par. | Ska anvandas om 0-02 Enhet for
Stall in anvant varvtal for 50 %-nivan. related* 4-14 Hz] motorvarvtal har stallts in till Hz
Funktionen anvénds for att lagra (parametern syns inte om varv/minut
varden som behovs for att optimera har valts).
Inget flode, detekt. Stall in anvant varvtal for 85 %-nivan.
Funktionen anvands for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget flode,
Range: Funktion: detekt.
Size [0 - par. |[Ska anvandas om 0-02 Enhet for
related* 22-37 Hz] motorvarvtal har stallts in till Hz
(parametern syns inte om varv/minut Range: Funktion:
har valts). Size [0 - Ska anvandas om 0-03 Regionala instdill-
Stall in anvant varvtal for 50 %-nivan. related* 0.00 kW] [ ningar har stallts in till Internationellt

(parametern syns inte om USA har valts).
Stéll in effektforbrukningen pa
varvtalsnivan 85 %.

Funktionen anvands for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget flode,

(parametern syns inte om USA har valts).
Stéll in effektforbrukningen pa
varvtalsnivan 50 %.

Funktionen anvénds for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget flode,
detekt.

Range: Funktion: detekt.
Size [0- Ska anvandas om 0-03 Regionala instdill- » W
related* 0.00 kW] [ ningar har stallts in till Internationellt 22-39 Hogt varvtal, effekt [HKI

Range: Funktion:
Size [O- Ska anvandas om 0-03 Regionala instdill-
related* 0.00 hp] | ningar har stallts in for USA (parametern

syns inte om Internationellt har valts).
Stéll in effektforbrukningen pa
varvtalsnivan 85 %.

Funktionen anvénds for att lagra varden
som behovs for att optimera Inget flode,
detekt.
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3.19.4 22-4* Energisparlage

Om belastningen pa systemet tilldter att motorn stoppas
och belastningen 6vervakas, kan motorn stoppas genom
att funktionen Energisparldge aktiveras. Detta &r inte ett
normalt stoppkommando, utan ett kommando som utfér
rampning for motorn ned till 0 v/m och bryter strémmen
till motorn. | Energisparldge 6vervakas vissa funktioner for
att kontrollera nér systemet utsétts for belastning igen.

Energisparldge kan aktiveras antingen fran Registrering av
inget flode/lIagt varvtal eller via en extern signal pa en av
de digitala ingangarna (maste programmeras via
parametrarna for konfiguration av de digitala ingangarna,
par. 5-1* genom att Energisparlage viljs).

For att gora det mojligt att anvdnda t. ex. en elektrome-
kaniskt flodesbrytare for att registrera inget flode och
aktivera Energisparlage, maste atgarden utforas vid
framflanken pa den tillimpade externa signalen (annars
kan frekvensomformaren aldrig komma ur Energisparlage
pa nytt eftersom signalen skulle vara ansluten hela tiden).

Om 25-26 Urkoppling vid inget fléde har angetts till
Aktiverad, innebér aktivering av Energisparldge att ett
kommando skickas till kaskadregulatorn (om den &r
aktiverad) for att borja koppla ur efterféljande pumpar (fast
varvtal) innan huvudpumpen (variabelt varvtal) stoppas.

Nar Energisparlage aktiveras visas Energisparldge pa den
nedre statusraden pa den lokala mandverpanelen.

Se &dven signalflodesschemat i avsnitt 22-2* Registrering av
inget fléde.

Det finns tre olika sdtt att anvanda funktionen Energi-
sparlage:

FC
a— <y
||'|r.nﬁ _“;J.( h

2
5o
oooo| pe

- J
130BA253.11

Bild 3.48 Skala: FC = frekvensomformare, fo=utfrekvens, Ps=P-
system, Ps =P-bérvarde

1) System dédr den integrerade Pl-regulatorn anvands for
att reglera tryck eller temperatur, till exempel stegring-
ssystem med en tryckdterkopplingssignal till
frekvensomformaren fran en tryckgivare. 1-00 Konfigura-
tionsldge maste stallas in pa med aterkoppling och PI-
regulatorn maste konfigureras for dnskade referenser och
feeback-signaler.

Exempel: Stegringssystem.

1ALD 1Y
t (Tryck)

b 22-a5 [ Prarst Psystem
Pang.

P o2-an
Plierst

frer | four (Frekvens)

Y

|

|

Il
inger/Iage ﬂedc*_' norgisparisge
identifierat t

T
akLiv

Bild 3.49

Om inget flode registreras 6kar frekvensomformaren
borvardet for trycket, for att sakerstalla ett visst dvertryck i
systemet (6kningen ska anges i 22-45 Bérvérdes6kning).
Aterkopplingen fran tryckgivaren évervakas och nir det
har trycket har fallit med ett instéllt procenttal under det
normala boérvardet for tryck (Pset), rampar motorn upp
igen och trycket regleras sa att borvardet (Pset) uppnas.

Bild 3.50

2) | system dar trycket eller temperaturen regleras av en
extern Pl-regulator kan villkoren for aterstart inte baseras
pa aterkoppling fran tryck-/temperaturgivare, eftersom
borvardet inte ar kant. | exemplet med ett stegringssystem
ar onskat tryck Pset inte kant. 7-00 Konfigurationsldge maste
stéllas in for utan aterkoppling.

Exempel: Stegringssystem.
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Bild 3.51

Nar |1ag effekt eller lagt varvtal kdnns av, stoppas motorn men referenssignalen (fref) frdn den externa regulatorn dvervakas
fortfarande och pa grund av det laga skapade trycket kommer regulatorn att 6ka referenssignalen for att 6ka trycket. Nar
referenssignalen har natt det instéllda vardet fwake startar motorn om.

Varvtalet stélls in manuellt via en extern referenssignal (Extern referens). Instéllningarna (parametergrupp 22-3*) for
optimering av funktionen vid inget flode maste vara instéllda enligt fabriksinstallningen.

Konfigurationsmdjligheter, dversikt:

Intern Pl-regulator Extern Pl-regulator eller manuell reglering
(1-00 Konfigurationsldge) (1-00 Konfigurationsldge)
Energisparlage Aterstart Energisparldge Aterstart
Inget flode, detekt. (endast Ja Ja (forutom manuell
pumpar) installning av varvtal)
Detekt. lagt varvtal Ja Ja
Extern signal Ja Ja
Tryck/temperatur (givare Ja Nej
ansluten)
Utfrekvens Nej Ja
Tabell 3.24
OBS!
Energisparldge dr inte aktivt ndr Lokal referens &r aktiv Range: Funktion:
(stéll in varvtalet manuelit med hjélp av pilknappama p& 10 s*| [0 - 600 s] | Ange 6nskad minimitid for uppratthéllande av

LCP). Se 3-13 Referensplats.

Fungerar inte i ldge Hand. Autoinstéliningar fér Med
aterkoppling maste utforas innan ingang/utgang stélls in
for Med aterkoppling.

22-40 Minsta kortid

Range: Funktion:

Energisparlage. Detta asidosatter alla
aterstartsvillkor.

10 s* [ [0 - 600 s] | Ange 6nskad minsta kortid for motorn efter
ett startkommando (digital ingang eller buss)
innan Energisparlage aktiveras.
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22-42 Aterstartsvarvtal [RPM]

Range: Funktion:

Size [ par. Ska anvandas om 0-02 Enhet for

related* 4-11 - par. | motorvarvtal har stéllts in till varv/minut
4-13 RPM] | (parametern syns inte om Hz har valts).

Ska endast anvandas om 1-00 Konfigura-
tionsldge har stéllts in till Utan
aterkoppling och varvtalsreferensen
anges av en extern regulator.

Ange det referensvarvtal vid vilket
Energisparlage ska avbrytas.

22-43 Aterstartsvarvtal [Hz]

Range: Funktion:
Size [ par. Ska anvandas om 0-02 Enhet for
related* 4-12 - par. | motorvarvtal har stéllts in till Hz

4-14 Hz] (parametern syns inte om varv/minut har
valts). Ska endast anvandas om

1-00 Konfigurationsldge har stallts in till
Utan &terkoppling och varvtalsreferensen
anges av en extern regulator som
reglerar trycket.

Ange det referensvarvtal vid vilket

Energisparlage ska avbrytas.

22-44 Aterstart, ref./AK-skillnad

Range: Funktion:
10 %*| [0 - Ska endast anvandas om 1-00 Konfigurationsldge
100 %] | har stéllts in till Med aterkoppling och den

integrerade Pl-regulatorn anvands for att
reglera trycket.

Stéll in det tillatna tryckfallet i procent av
borvardet for trycket (Pset) innan Energi-
sparlage avbryts.

OBS!

Om detta anvénds i en applikation ddr
den integrerade Pl-regulatorn har stallts in
till inverterad reglering i 20-71 PID-
prestanda kommer vardet i 22-44 Aterstart,
ref./AK-skillnad att laggas till automatiskt.

22-45 Borvéardesokning

Range: Funktion:

0 [-100 - | Ska endast anvandas om 7-00 Konfigurationsldge
%* [ 100 %] [ har stéllts in till Med aterkoppling och den
integrerade Pl-regulatorn anvands. | system med
konstant tryckreglering ar det fordelaktigt att cka
trycket i systemet innan motorn stoppas. Detta
forlanger tiden under vilken motorn stoppas och
hjalper till att forhindra tatt forekommande
starter/stopp.

Stéll in onskat overtryck/6nskad temperatur i
procent av borvardet for trycket (Pset)/
temperaturen innan Energisparldge aktiveras.

22-45 Borvardesokning

Range: Funktion:
Om instéllningen &r 5 % blir tryckdkningen
Pset*1,05. Negativa varden kan exempelvis
anvandas for kyltornsreglering dar en negativ
andring kravs.

22-46 Max. 6kningstid

Range: Funktion:
60 s*| [O- Ska endast anvandas om 7-00 Konfigurationsldge
600 s] har stéllts in till Med &aterkoppling och den

integrerade Pl-regulatorn anvands for att reglera
trycket.

Stall in den maximala tid under vilken
okningslage ska tillatas. Om den installda tiden
overskrids aktiveras Energisparldge, dven om

den installda tryckokningen inte har uppnatts.

3.19.5 22-5% Kurvslut

Tillstanden for Kurvslut intréffar ndr en pump ger en for
stor volym for att det instéllda trycket ska kunna
garanteras. Detta kan intréffa om det finns ett lackage i
fordelningsrorsystemet efter pumpen, som flyttar arbets-
punkten mot slutet av géllande pumpkurva for det
maxvarvtal som har stéllts in i 4-13 Motorvarvtal, 6vre gréins
[rom] eller 4-14 Motorvarvtal, évre gréins [Hz].

Om aterkopplingen &r 2,5 % lagre dn det programmerade
vardet i 3-03 Maximireferens under borvardet for det
onskade trycket under en installd tid (22-57 Kurvslut, férdr.)
och pumpen kors med det maxvarvtal som har stallts in i
4-13 Motorvarvtal, évre grins [rpm] eller 4-14 Motorvarvtal,
6vre gréns [Hz] utfors den funktion som har valts i

22-50 Kurvslut, funktion.

Det gar att fa en signal pa en av de digitala utgangarna
genom att vélja Kurvslut [192] i parametergrupp 5-3*
Digitala utgdngar och/eller parametergrupp 5-4* Relder.
Signalen foreligger nédr ett kurvslutstillstand intraffar och
valet i 22-50 Kurvslut, funktion inte ar Av. Kurvslutsfunk-
tionen kan endast anvandas vid drift med den inbyggda
PID-regulatorn (Med aterkoppling i 7-00 Konfigurationsldge).
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22-50 Kurvslut, funktion

Option: Funktion:
[0] [ Av

Overvakning av kurvslut &r inte aktivt.

[1] | Varning Frekvensomformaren fortsatter kéra men

aktiverar en kurvslutsvarning [W94]. En digital
utgang pa frekvensomformaren eller en seriell
kommunikationsbuss kan skicka en varning till

annan utrustning.

Frekvensomformaren fortsatter kora men
aktiverar ett kurvslutslarm [A 94]. En digital
utgang pa frekvensomformaren eller en seriell

[2] | Larm

kommunikationsbuss kan skicka en varning till
annan utrustning.

Frekvensomformaren fortsatter kéra men
aktiverar ett kurvslutslarm [A 94]. En digital
utgang pa frekvensomformaren eller en seriell

[3]1 [ Man.
larmaterst.

kommunikationsbuss kan skicka en varning till
annan utrustning.

OBS!

Automatisk omstart aterstdller larmet och startar om
systemet.

OBS!

Still inte in 74-20 Aterstdllningsldge pa [13] Obegr.
autodterst., nar 22-50 Kurvslut, funktion ar instélld pa [2]
Larm. Om du gér s kommer frekvensomformaren kontinu-
erligt att vaxla mellan drift och stopp nar ett
kurvslutsvillkor kdnns av.

OBS!

Om frekvensomformaren &r utrustad med en konstant
varvtalsférbikoppling med en automatisk forbikopplings-
funktion som utfér forbikopplingen om
frekvensomformaren upplever fast larmvillkor, ska den
automatiska férbikopplingsfunktionen inaktiveras, om [2]
Larm eller [3] Man>. Aterstdllningslarm viljs som kurvsluts-
funktion.

22-51 Kurvslut, fordr.

Range: Funktion:
10 s*| [0 - Nar ett kurvslutstillstand detekteras, aktiveras en
600 s] timer. Nar den tid som har stallts in i den har

parametern loper ut, och kurvslutstillstandet har
varit stabilt under hela perioden, aktiveras den
funktion som har stallts in i 22-50 Kurvslut,
funktion funktion. Om tillstandet upphor innan
timern I6per ut, aterstalls timern.

3.19.6 22-6* Rembrottsdetektering

Rembrottsdetektering kan anvdndas bade i system med
och utan aterkoppling fér pumpar och flaktar. Om det
uppskattade motormomentet ligger under vérdet for
rembrottsmomentet (22-61 Rembrott, moment) och frekven-
somformarens utfrekvens ar dver eller lika med 15 Hz,
utfors funktionen for rembrott (22-60 Rembrott, funktion)

22-60 Rembrott, funktion

Véljer den atgdrd som ska utféras om rembrott detekteras
Option: Funktion:
[0] | Av

[1] | Varning | Frekvensomformaren fortsatter att kéra men en

trasigt band-varning [W95] aktiveras. En digital
utgang pa frekvensomformaren eller en seriell
kommunikationsbuss kan skicka en varning till
annan utrustning.

[2] | Tripp Frekvensomformaren fortsatter att kdra och ett
trasigt band-larm [A95] aktiveras. En digital utgang
pa frekvensomformaren eller en seriell kommunika-

tionsbuss kan skicka en varning till annan

utrustning.

OBS!

Still inte in 74-20 Aterstdllningsldge, till [13] Obegr.
autodterst,, om 22-60 Rembrott, funktion &r instéllt pa [2]
Tripp. Om du gor det kommer frekvensomformaren att
kontinuerligt vaxla mellan drift och stopp nar ett trasigt
band-villkor kdnns av.

OBS!

Om frekvensomformaren &r utrustad med en konstant
varvtalsforbikoppling med en automatisk forbikopplings-
funktion som utfor forbikopplingen om
frekvensomformaren upplever fast larmvillkor, ska den
automatiska férbikopplingsfunktionen inaktiveras, om [2]
Tripp viljs som trasigt band-funktion.

22-61 Rembrott, moment

Range: Funktion:

10 %* | [0 - 100 %] | Staller in rembrottsmomentet som en
procentandel av det nominella motormo-
mentet.

22-62 Rembrott, fordréjning

Range: Funktion:

10 s| [0 - 600 s] | Staller in den tid som rembrottsforhallandena
maste vara aktiva innan den atgard som har
valts i 22-60 Rembrott, funktion.

148 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss



Parameterbeskrivning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

3.19.7 22-7* Skydd, korta cykler

| vissa tilldmpningar finns det ofta ett behov for
begrdnsning av antalet starter. Ett sdtt att gora detta &r att
sdkerstalla en minsta kortid (tid mellan en start och ett
stopp) och ett minimiintervall mellan starter.

Detta innebdr att normala stoppkommandon kan
asidosattas av 22-77 Minsta kértid och att normala
startkommandon (Start/Jogg/Frys) kan asidosattas

av22-76 Intervall mellan starter.

Ingen av de tva funktionerna &r aktiva om lagena Hand On
eller Off har aktiverats via LCP:n. Om Hand On eller Off
viljs, aterstélls bada timers till 0, och startar inte att rékna
forrdan [Auto On] trycks ned och ett aktivt startkommando
skickas.

22-75 Kort cykel, skydd
Option: Funktion:
[0

Inaktiverad | Timern som stéllts in i 22-76 Intervall mellan

=

starter ar inaktiverad.

[11 | Aktiverad | Timern som stallts in i 22-76 Intervall mellan

starter ar aktiverad.

22-76 Intervall mellan starter

Range: Funktion:

Size related* [ [par. 22-77 - | Staller in den tid som Onskas som
3600 s] minimitid mellan tva starter. Alla
normala startkommandon (Start/
Jogg/Frys) ignoreras tills timern har
16pt ut.

22-77 Minsta kortid
Range: Funktion:

0s*| [0- par. |Stallerin den tid som 6nskas som minsta kortid
22-76 s] efter ett normalt startkommando (Start/Jogg/
Frys). Alla normala stoppkommandon ignoreras
tills den instdllda tiden har I6pt ut. Timern
borjar rakna vid ett normalt startkommando
(Start/Jogg/Frys).

Timern kan asidosattas med kommandon for
utrullning (inverterad) eller externt stopp.

OBS!

Fungerar €j i kaskadlage

22-78 Forbikoppl. min. kértid

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad
1 Aktiverad

22-79 Forbikopplingsvarde min. kortid

Range: Funktion;

0 ProcessCtrlUnit* [ [-999999.999 - 999999.999
ProcessCtrlUnit]
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3.19.8 22-8* Flodeskompensation

Ibland &r det omdjligt att placera en tryckgivare pa en avldgsen plats i systemet. Den enda mojliga platsen befinner sig
precis bredvid flaktutgdngen/pumputgdngen. Flddeskompensationen styrs genom att borvardespunkten justeras enligt
utfrekvensen som nédstan ar proportionell till flodet, alltsd kompenserar for héga forluster vid hoga flodeshastigheter.

Hoesien (Krévt tryck) dr borvdrdet for frekvensomformaren nér den kdrs med aterkoppling (P1) och stalls for drift med
aterkoppling utan flédeskompensation.

130BA383.11

Bild 3.52

Det finns tva metoder som kan anvéndas beroende pa om hastigheten vid systemdesignsarbetsgransen &r kand eller inte.

Parametrar som anvéands

Varvtal vid designgréns Varvtal vid designgrans
KAND OKAND

(22-80 Flodeskompensation)

(22-81 Skattning av kvadratisk-linjar kurva)

(22-82 Arbetsgransberakning)

(22-83 Varvtal vid inget flode [RPM]/22-84 Varvtal vid inget flode [Hz])

+ |+ |+

(22-85 Varvtal vid designgrans [RPM]/22-86 Varvtal vid designgréans [Hz])

(22-87 Tryck vid varvtal utan flode)

+ |+ [+ [+ |+ ]+

(22-88 Tryck vid nominellt varvtal)

(22-89 Flode vid designgrans)

(22-90 Flode vid nom. varvtal)

.
+ |+ |+ |+

Tabell 3.25 Varvtal vid designgréns kénd/okénd

22-80 Flodeskompensation

22-81 Skattning av kvadratisk-linjar kurva

Option: Funktion: Range: Funktion:
[0] | Inaktiverad | Borvardeskompensationen ar inte aktiv. 100 %* [ [0 - 100 %] | Exempel 1:
[1]| Aktiverad | Borvdardeskompensationen &r aktiv. Nar den har Hussanlig) @y €l WL (galiimeiors sl
. - .. att formen pa styrkurvan kan justeras.
parametern ar aktiv, ar den flodeskompen- o
serande borvardesfunktionen aktiv. 0= (kD
100 % = idealisk form (teoretiskt).
OBS!
Visas inte vid kaskadkorning.
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H (head)

Kontrollkurva

130BA388.11

Bild 3.53

Q (flode)

22-82 Arbetsgransberdkning

Option:

Funktion:

Exempel 1:

Hihead)

1308A385.11

HDESIGNbSrvarde

HMIN
P22-83/
2284
2287

Kontrollkurva

Qflode)

Bild 3.54 Varvtal vid systemdesignsarbe-
tsgransen ar kdnd

| faktabladet som visar karaktaristik for den
specifika utrustningen vid olika varvtal kan man
genom att lasa rakt 6ver fran punkten Hpesian
och punkten Qpesign hitta punkt A, som
motsvarar systemdesignsarbetsgransen.
Pumpegenskaperna vid den har punkten bor
identifieras och associerad hastighet bor
programmeras. Att stanga ventilerna och justera
varvtalet tills Huin har uppnatts gor att varvtalet
vid ickeflodespunkten kan identifieras.
Justering av 22-81 Skattning av kvadratisk-linjér
kurva innebar att formen pa styrkurvan kan
justeras odndligt.

Exempel 2:

Varvtalet vid systemarbetsdesigngransen ar inte
kant: Om hastigheten vid systemdesignarbe-
tsgransen ar okand, maste en annan
referenspunkt pa kontrollkurvan bestimmas med
hjélp av databladet. Genom att titta pa kurvan
for det nominella varvtalet och genom att plotta
designtrycket (Hpesian, punkt C) kan flodet vid
trycket Qratep avgoras. Pa samma satt genom att
plotta designflodet (QDESIGN, punkt D). Trycket
Hpoesion kan vid det flodet kan bestammas. Att
kanna till dessa tva punkter pa pumpkurvan och
Hmin som beskrivs ovan, gor att frekvensom-
formaren kan berdkna referenspunkten B och

22-82 Arbetsgransberdkning

Option:

Funktion:

salunda plotta styrkurvan som ocksa kommer att
innehalla systemdesignarbetsgransen A.

Hhead)

HRATED
P22-88

HDESIGN
Borvarde

1308A387.11

2284 | Kontrollkurva

QDESIGN QRATED ~ Q(flode)
P22:89  P22:90

Bild 3.55

Inaktiverad

—
=]

Arbetsgransberdkningen &r inte aktiv. Att
anvandas om hastigheten vid designpunkten &r
kand (se Tabell 3.25).

Aktiverad

—_
—

Arbetsgransberakningen ar aktiv. Nar parametern
ar aktiv gar det att berdkna den okdnda system-
designsarbetsgransen vid hastigheten 50/60 Hz
fran de ingangsdata som angetts i 22-83 Varvtal
vid inget flode [RPM], 22-84 Varvtal vid inget flode
[Hz], 22-87 Tryck vid varvtal utan fléde, 22-88 Tryck
vid nominellt varvtal, 22-89 Fléde vid designgrdns
och 22-90 Flode vid nom. varvtal.

22-83 Varvtal vid inget flode [RPM]

Range: Funktion:

Size [0 - par. | Uppldsning, 1 varv/minut.

related* 22-85 Hastigheten pa motorn da flodet ar noll
RPM] och minimitrycket Hwin uppnas, ska

anges har i varv/minut. Alternativt kan
hastigheten anges i Hz i 22-84 Varvtal vid
inget flode [Hz]. Varv/minut anvands i
0-02 Enhet fér motorvarvtal och da ska
aven 22-85 Varvtal vid designgréns [RPM]
anvandas. Att stanga ventilerna och
minska varvtalet tills minimitrycket Hwin
uppnas avgor detta varde.

22-84 Varvtal vid inget flode [HZ]

Range: Funktion:
Size [0 - par. [ Upplosning 0,033 Hz.
related* 22-86 Hz]

Motorvarvtalet vid vilket flodet effektivt
har stoppats och minimitrycket Hwin
uppnas ska anges har i Hz. Hastigheten
kan d@ven anges i varv/minut i

22-83 Varvtal vid inget fléde [RPM]. Varv/
minut anvands i 0-02 Enhet for
motorvarvtal och da ska dven

22-86 Varvtal vid designgrdns [Hz]
anvandas. Att stanga ventilerna och
minska varvtalet tills minimitrycket Hmin
uppnas avgor detta varde.
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22-85 Varvtal vid designgrans [RPM] 2290 Fléde vid nom. varvtal

Range: Funktion: Range: Funktion:

Size [ par. Uppl6sning, 1 varv/minut. 0 *[ [0-999999.999 ] | Ange vardet som motsvarar flodet vid
related* 22-83 -
60000
RPM]

Visas endast nar 22-82 Arbetsgrdnsbe- il velidelh DIE Y vEivalet L

definieras med hjalp av pumpens
datablad.

rdkning ar instélld pa Inaktiverad.

Hastigheten pa motorn nar systemdesign-

sarbetsgréansen uppnas ska anges i varv/
minut. Alternativt kan hastigheten anges i
Hz i 22-86 Varvtal vid designgrdns [Hz].
Varv/minut anvéands i 0-02 Enhet for
motorvarvtal och da ska dven

22-83 Varvtal vid inget flode [RPM]
anvandas.

22-86 Varvtal vid designgrans [Hz]

Range: Funktion:

Size [ par. Uppl6sning 0,033 Hz.
related* 22-84 -
par. 4-19
Hz]

Visas endast nar 22-82 Arbetsgrdnsbe-
rékning ar installd pa Inaktiverad.
Hastigheten pa motorn da systemdesign-
sarbetsgransen nas, ska har anges i Hz.
Hastigheten kan dven anges i varv/minut i
22-85 Varvtal vid designgrdns [RPM]. Varv/
minut anvands i 0-02 Enhet for
motorvarvtal och da ska dven

22-83 Varvtal vid inget flode [RPM]
anvandas.

22-87 Tryck vid varvtal utan flode
Range: Funktion:

0*| [0- par. 22-88 ]| Ange trycket Hvin som stdmmer 6verens
med varvtalet vid inget flode i referens-/
aterkopplingsenheterna.

Se dven 22-82 Arbetsgrdnsberdkning punkt D.

22-88 Tryck vid nominellt varvtal

Range: Funktion:
999999.999 * | [par. 22-87 - Ange det vérdet som
999999.999 ] motsvarar trycket vid nominellt

varvtal i referens/aterkopplings-
enheterna. Det har vérdet kan
definieras med hjalp av
pumpens datablad.

Se 22-88 Tryck vid nominellt varvtal punkt A.

22-89 Flode vid designgrans

Range: Funktion:
0* | [0-999999.999 ] | Flode vid designgrans (inga enheter).

Se dven 22-82 Arbetsgrdnsberdkning punkt C.
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3.20 Parametrar 23-** Tidsbaserade
funktioner

3.20.1 23-0* Tidsstyrda atgarder

Anvand Tidsstyrda atgdrder for atgarder som behover
utforas dagligen eller varje vecka, till exempel olika
referenser for arbetstimmar/lediga timmar. Det gar att
programmera upp till 10 tidsstyrda atgarder i frekvensom-
formaren. Numret for en tidsstyrd atgard vaéljs i listan nar
parametergruppen 23-0 fran LCP:n. 23-00 TILL, tid -

23-04 Intrdffar och sedan ange numret pa den tidsstyrda
atgarden. Varje tidsstyrd atgard delas in i en TILL-tid och
en FRAN-tid, da tva olika atgarder kan utforas.

Klockstyrningen (parametergrupp 0-7* Klockinstdllningar)
for Tidsstyrda atgarder kan asidosattas fran Tidsstyrda
dtgdrder, auto (klockstyrd) till Tidsstyrda dtgdrder, inaktiv,
Konstant dtgcird AV eller Konstant dtgdird PA antingen i
23-08 Ldget Tidsst. dtg. eller med kommandon som galler
for de digitala ingdngarna [68] Tidsstyrda dtgdrder, inaktiv,
[69] Konstant dtgdird AV eller [70] Konstant Gtgéird PA i
parametergrupp 5-1* Digitala ingdngar.

Displayraderna 2 och 3 pa LCP visar statusen for laget
Tidsstyrda atgarder (0-23 Displayrad 2, stor och

0-24 Displayrad 3, stor, installning [1643] Status for tidsstyrda
dtgdrder).

OBS!

En dndring i ldget via digitala ingdngar kan endast ske om
23-08 Ldget Tidsst. dtg. ar installd pa [0] Tidsstyrd dtgdrd,
auto.

Om kommandon appliceras samtidigt pa de digitala
ingangarna for Konstant AV och Konstant PA, kommer
laget Tidsstyrd atgard dndras till Tidsstyrd atgdrd, auto och
de tvda kommandona asidostt.

Om 0-70 Datum och tid inte stéllts in eller om frekvensom-
formaren stélls in i Iige HAND eller AV (via LCP), &ndras
lage Tidsstyrd atgard till Tidsstyrd dtgdrd, inaktiv.
Tidsstyrda atgérder har en hdgre prioritet &n samma
atgarder/kommandon som aktiveras av den digital
ingangen eller Smart Logic Controller.

Atgirderna som programmeras i Tidsstyrda atgérder slas
ihop med motsvarande atgarder fran digitala ingangar,
styrord via buss och Smart Logic Controller, enligt
sammanslagningsregler som angetts i parametergrupp
8-5*%, Digital/Buss.

OBS!

Klockan (parametergrupp 0-7*) maste vara korrekt
programmerad for att Tidsstyrda atgarder ska fungera
korrekt.

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras ingar
en batteribackup for tid och datum.

OBS!

Det PC-baserade konfigurationverktyget bestar av en
specialguide for enkel programmering av tidsstyrda

atgadrder.

23-00 TILL, tid

Matris [10]

Range: Funktion:

Size [0- [Stéller in TILL-tiden for den tidsstyrda
related* 0] atgarden.

OBS!

Frekvensomformaren har ingen
backup for klockfunktionen och
instéllningen for datum/tid aterstalls
till fabriksinstallningen (2000-01-01
00.00) efter en avstangning, om inte
en modul for realtidsklocka med
backup har installerats. | 0-79 Klockfel
gar det att programmera en varning i
handelse av att klockan inte &r korrekt
installd, till exempel efter en
avstdngning.

23-01 TILL, atgard

Arra [10]

Option: Funktion:

Vilj atgarden under TILL, tid. Beskriv-
ningar av alternativen finns i 13-52 SL
Controller-funktioner.

[0] INAKTIVERAD

[1] [Ingen atgard

[2] Vélj meny 1

[3] | Valj meny 2

[4] | Vvalj meny 3

[5] Vélj meny 4

Valj forinstalld ref.

Valj forinstalld ref.

Valj forinstalld ref.

Valj forinstalld ref.

Vélj forinstalld ref.

Vélj forinstalld ref.

N|jojun|d|lwINnv]|=|O

Vdlj forinstalld ref.

Vélj ramp 1

Vélj ramp 2

1
1
1
1
]
5] | Valj forinstalld ref.
]
1
]
]
]

Kor

[23] | Kor bakat

[24] | Stopp
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23-01 TILL, atgard

Arra [10]

Option: Funktion:

23-04 Intréffar

Matris [10]

Option: Funktion:

[26] | Dcstopp

[27]1 | Utrullning

[32] [Ange dig. ut. A lag
[33] [Ange dig. ut. B lag
[34] [Ange dig. ut. C lag
[35] |[Ange dig. ut. D lag
[36] [Ange dig. ut. E lag
[37] [ Ange dig. ut. F lag
[38] [Ange dig. ut. A hog
[39] [Ange dig. ut. B hdg
[40] [Ange dig. ut. C hog
[41] | Ange dig. ut. D hog
[42] [Ange dig. ut. E hog
[43] [ Ange dig. ut. F hog
[60] | Aterstall raknare A
611 | Aterstéll riknare B
[80] [ Energisparlage

[90] [ St. in ECB-forb.lag
[91] |St. in ECB-frk.o.l
[100] | Larmaterst.

OBS!

For val [32] - [43], se ocksa parametergrupp 5-3*, Digitala
utgdngar och par. 5-4*, Relder.

23-02 FRAN, tid

Matris [10]

Range: Funktion:

Size [O- Staller in FRAN, tid for den tidsstyrda
related* 0] atgarden.

OBS!

Frekvensomformaren har ingen
backup for klockfunktionen och
installningen for datum/tid aterstalls
till fabriksinstéllningen (2000-01-01
00.00) efter en avstangning, om inte
en modul for realtidsklocka med
backup har installerats. | 0-79 Klockfel
gar det att programmera en varning i
handelse av att klockan inte &r korrekt
instélld, till exempel efter en
avstangning.

23-03 FRAN- atgard
Matris [10]
Mer information om tillgédngliga funktioner finns i 23-07 TILL,

dtgdrd.

Option: Funktion:

[0] * Inaktiverad

Vélj vilken/vilka dagar den tidsstyrda dtgarden
galler. Ange arbetsdagar/lediga dagar i

0-81 Arbetsdagar,0-82 Extra arbetsdagar och
0-83 Extra lediga dagar.

[0] | Alla dagar
[1] | Arbetsdagar
[2] | Lediga dagar
[3] | Mandag

[4] | Tisdag

[5] | Onsdag

[6] | Torsdag

[7] | Fredag

[8] | Lordag

[9] | Sondag
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3.20.2 23-1* Underhall

Slitage innebér att det krdvs regelbunden inspektion och service av element i applikationen, till exempel motorlager,
aterkopplingsgivare och packningar eller filter. Med férebyggande underhall kan serviceintervallen programmeras i frekven-
somformaren. Frekvensomformaren visar ett meddelande nar underhall krévs. Det gar att programmera 20 handelser for
forebyggande underhall i frekvensomformaren. For varje handelse maste féljande anges:

. Underhallsobjekt (till exempel "Motorlager")
. Underhallsatgard (till exempel "Utbyte")
. Underhall, tidsbas (till exempel "Driftstid" eller ett visst datum och en viss tid)

. Underhall, tidsintervall eller datum och tid fér nasta underhall

OBS!

For att en handelse for férebyggande underhdll ska inaktiveras maste 23-12 Underhdll, tidsbas stéllas in till [0] Inaktiverad.

Forebyggande underhall kan programmeras fran LCP:n, men den rekommenderade metoden &r att anvanda det PC-
baserade VLT-rorelsekontrollverktyget .

o
File Edit  View Insert Communication Tools  OptionsHelp %
o
EEE EEEEN EEE EEN. o000 12§ 2
;‘%\gg{k ID Name Setup 1 Setup 2 Setup 3 Setup 4
2310.0 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
- VLT AQUA DRIVE - " - - -
All Parameters 2310.1 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
2310.2 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= . .
: f)pedrjl':/llor:/Dlsplay 2310.3 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
oad/Motor
F— m Brakes 23104 Ma!ntenance Item Motor bearllngs Motor bear!ngs Motor bearfngs Motor bear!ngs
[ W Reference / Ramps 2310.5 Mafntenance Item Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bear!ngs Motor bear!ngs
[ M Limits / Warnings 23106 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Digital In/Out 2310.7 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
M Analog In/Out 2310.8 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
E— m Comm. andOptions 23109 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F—m Smart logic 2310.10  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[— m Special Functions 2310.11 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[£— M Drive Information 231012 |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[ m Data Readouts 2310.13  |Maintenance Iltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[F— m Info & Readouts 2310.14  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
[—m Drive Closed Loop 2310.15  |Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
F— Ext. C_IOS_Ed Loop ) 2310.16  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= _':_\pp“fnor; I;unctlons 231017 Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
ime-based Functions - - - N
Bt L Timed Au ) ! 2310.18 Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
= N'["Te ctions 2310.19  |Maintenance ltem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
aintenance
: Maint Reset 2311.0 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
aintenance Rese
2311.2 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
M Energy Log
B Trending 23113 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
23114 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
W Payback Counter
23115 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[—m  Cascade Controller
F—m Water Application Functions 2311.6 Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricates Lubricate
[f— M Cascade Controller

Bild 3.56

LCP:n indikerar (med en skruvnyckelikon och ett “M") nér det adr dags for en forebyggande underhallsatgard och detta kan
programmeras for att indikeras pa en digital utgang i parametergrupp 5-3*. Status for férebyggande underhall kan avlasas i
16-96 Underhdllsord. Indikering av forebyggande underhall kan aterstallas fran en digital ingang, FC-bussen eller manuellt
fran LPC:n via 23-15 Aterstdll underhdllsord.

En underhallslogg med de 10 senaste loggningarna kan ldsas fran parametergruppen 18-0* och via knappen Larmlogg pa
LCP efter det att underhallsloggen valts.
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OBS!

Forebyggande underhallshdndelser definieras i en matris med 20 element. Observera att varje férebyggande underhalls-
handelse maste anvdanda samma matriselementindex i 23-10 Underhdllsobjekt till 23-14 Underhdll, datum och tid.

23-12 Underhall, tidsbas

23-10 Underhallsobjekt
Matris [20]

Option: Funktion:

Matris [20]
Option:

Funktion:

Matris med 20 element visas
nedanfor parameternumret pa
displayen. Tryck pa OK och stega
mellan elementen med [<], [~], [4]
och [V].

Vélj den post som ska associeras

med handelsen for forebyggande
underhall.

[1] [ Motorlager
[2] | Flaktlager
[3]1 | Pumplager
[4] | Ventil

[5] | Tryckgivare

[6] | Flodesgivare

[7]1 | Temperaturéverforing

[8] | Pumppackningar
[9] [ Flaktrem

[10] | Filter

[11] | FC, kylflakt

[12] | Systemhélsokontroll
[13]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]

23-11 Underhallsatgard

Matris [20]

Garanti

Underhallstext 0
Underhallstext 1
Underhallstext 2
Underhallstext 3
Underhallstext 4
Underhallstext 5

Option: Funktion:

Vélj den atgard som ska associeras med
handelsen for forebyggande underhall.

[1] [ Smorjning

[2] | Rengdring
[3] | Utbyte
[4] | Inspektion/kontroll

[5] |Oversyn

[6] | Uppgradering
[71 | Kontroll

[20] | Underhallstext 0
[21] | Underhallstext 1
[22] | Underhallstext 2
[23] | Underhallstext 3
[24] | Underhallstext 4
[25] | Underhallstext 5

Vélj den tidsbas som ska associeras med
handelsen for forebyggande underhall.

[0] | Inaktiverad

[0] Inaktiverad maste anvandas nar handelsen
for forebyggande underhall inaktiveras.

[11 | Drifttid

[1] Driftstid ar det antal timmar som motorn har
varit igang. Driftstiden aterstalls inte vid
nattillslag. Underhall, tidsintervall maste anges i
23-13 Underhadll, tidsintervall.

[2] | Drifttimmar

[2] Drifttimmar ar det antal timmar som
frekvensomformaren har varit igang.
Drifttimmarna aterstalls inte vid nattillslag.
Underhadll, tidsintervall maste anges i

23-13 Underhall, tidsintervall.

[3] | Datum & tid

[3] Datum och tid anvénder den interna klockan.
Datum och tid for nasta underhallstillfalle
maste anges i 23-14 Underhdll, datum och tid.

23-13 Underhall, tidsintervall

Matris [20]
Range: Funktion:
1h*| [1- Stall in det intervall som associeras med

2147483647 h]

den aktuella hdandelsen for forebyggande
underhall. Den har parametern anvands

endast om [1] Drifttid eller [2] Drifttimmar
har valts i 23-12 Underhdll, tidsbas. Timern
aterstalls fran 23-15 Aterstdll underhdllsord.

Exempel:

En preventiv underhéllshandelse anges for
mandag 08.00. 23-12 Underhdll, tidsbasar
[2] Drifttimmar och 23-13 Underhdll, tidsin-
tervall ar 7 x 24 timmar = 168 timmar.
Nasta underhallshandelse indikeras
féljande mandag vid 8.00. Om denna
underhallshandelse inte aterstalls forran pa
tisdag vid 9.00, intréffar handelsen nasta
gang foljande tisdag vid 9.00.
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23-14 Underhall, datum och tid

Matris [20]
Range: Funktion:
Size [0 - | Stall in datum och tid for nasta underhalls-

related* 0] tillfdlle om handelsen for forebyggande
underhall &r baserad pa datum/tid.
Datumformatet beror pa instéllningen i

0-71 Datumformat och tidsformatet beror pa

instéllningen i 0-72 Tidsformat.

OBS!

Frekvensomformaren har ingen backup
for klockfunktionen och instéllningen fér
datum/tid aterstlls till fabriksinstall-
ningen (2000-01-01 00.00) efter en
avstangning. | 0-79 Klockfel gér det att
programmera en varning i handelse av
att klockan inte &r korrekt installd, till
exempel efter en avstéangning.
Tidpunkten som har valts maste anges
minst en timme innan den verkliga
tidpunkten!

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB
109 monteras ingdr en batteribackup for
tid och datum.

23-15 Aterstall underhallsord

Option: Funktion:

Stall in den har parametern till [1] Aterstqll for
att aterstalla underhallsordet i

16-96 Underhallsord och aterstall meddelandet
som visas pa LCP:n. Den har parametern
andras tillbaka till [0] Aterstdll inte nar [OK]
trycks ned.

[01 | Aterstall inte

11 | Aterstall

OBS!

Nar meddelanden aterstélls - tas inte underhallsobjekt,
atgarder samt underhdlistid och datum bort.
23-12 Underhadll, tidsbas stalls in till [0] Inaktiverad.

23-16 Underhallstext

Matris [6]

Range: Funktion:
0*| [0-01]6 individuella texter (Underhallstext

0..Underhallstext 5) kan skrivas for anvandning i

antingen23-10 Underhdllsobjekt eller
23-11 Underhdllsatgdrd.
Texten skrivs enligt riktlinjer 0-37 Displaytext 1.

3.20.3 23-5* Energilogg

Frekvensomformaren samlar kontinuerligt information om
den reglerade motorns forbrukning, baserat pa den
faktiska effekt som frekvensomformaren ger.

Dessa data kan anvandas for en energiloggsmatarfunktion
som ger anvandaren majlighet att jamféra och strukturera
informationen om energiférbrukningen i forhallande till
tiden.

Det finns i princip tva funktioner:

- Data relaterade till en férprogrammerad period,
som anges genom att datum och tid for start

- Data relaterade till en férdefinierad, tidigare
tidsperiod, till exempel de sju senaste dagarna
inom den férprogrammerade perioden

For bada de ovanstdende funktionerna lagras data i flera
olika raknare, vilket innebar att det gar att vélja tidsram
och indelning i timmar dagar eller veckor.
Perioden/indelningen (upplésningen) kan stallas in i
23-50 Energilogg, uppldsning.

Data baseras pa det varde som registreras av kWh-raknaren
i frekvensomformaren. Det har rdknarvardet kan avldsas i
15-02 kWh-rdknare, som innehaller det ackumulerade
vardet sedan det forsta néttillslaget eller den senaste
aterstillningen av riknaren (15-06 Aterstdll kWh-rdknare).

Alla data for energiloggningen lagras i rdknare som kan
avldsas i 23-53 Energilogg.

T kWh 1UBAZDZ. IV
(P 15-02, kWh-riknare)

Réknarc 6

Réknare 5

Réknare 4

Réknare 3

Réknarc 2

Raknare 1

Réknare 0

Dagar

Bild 3.57

Raknare 00 innehaller alltid de &ldsta data. En raknare
omfattar en period fran XX.00 till XX.59 om timmar, eller
00.00 till 23.59 om dagar.
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Om antingen de sista timmarna eller den sista dagen
loggas, vaxlar réknarna innehall vid XX.00 varje timme eller
vid 00.00 varje dag.

Raknaren med hogsta index ar alltid den som kommer att
uppdateras (innehallande data for den faktiska timmen
sedan XX.00 eller den faktiska dagen sedan 00.00)

Innehallet i rdknarna kan visas som rader pa LCP. Vilj
Snabbmeny, Loggningar, Energilogg: Trender, kontinuerlig
behdllare/trender, tidsstyrd behdllare/trendjdmférelser.

23-50 Energilogg, uppldsning

Option: Funktion:

Vélj onskad periodtyp for loggning av
forbrukning. [0] Timme pa dygn, [1] Veckodag
eller [2] Dag i mdnad. Réaknarna innehaller
loggningsdata fran den programmerade
installningen for datum/tid for start

(23-51 Perioden startar) samt antalet timmar/
dagar som har programmerats for

(23-50 Energilogg, upplésning).

Loggningen startar pa det datum som har
programmerats i 23-51 Perioden startar och
fortsatter tills en dag/vecka/manad har
forflutit. [5] Senaste 24 tim, [6] Senaste 7 dagar
eller [7] Senaste 5 veckor. Raknarna innehaller
data for en dag, en vecka eller fem veckor
bakat i tiden och fram till den aktuella tiden.
Loggningen startar pa det datum som har
programmerats i 23-51 Perioden startar
Periodens indelning hénvisar alltid till
Drifttimmar (den tid da frekvensomformaren
ar paslagen).

[0] | Timme pa
dygn

[1] | Veckodag

[2] | Dag i manad

[5] | Senaste 24
tim

[6] | Senaste 7
dagar

[7] | Senaste 5
veckor

OBS!

Frekvensomformaren har ingen backup for klockfunktionen
och instéllningen for datum/tid aterstalls till fabriksinstall-
ningen (2000-01-01 00.00) efter en avstangning, om inte
en modul for realtidsklocka med backup har installerats.
Foljaktligen stoppas loggningen tills datum/tid justeras om
i 0-70 Datum och tid. | 0-79 Klockfel gar det att
programmera en varning i handelse av att klockan inte &r
korrekt instélld, till exempel efter en avstangning.

23-51 Perioden startar

Range: Funktion:
Size [0 - | Ange det datum och den tid da energiloggen
related* 0] paborjar uppdateringen av raknarna. De

forsta data lagras i raknare [00] och startar
den tid och det datum som har program-
merats i den hdr parametern.

Datumformatet beror pa installningen i
0-71 Datumformat och tidsformatet pa install-
ningen i 0-72 Tidsformat.

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras, ingar
en batteribackup for tid och datum.

23-53 Energilogg

Matris [31]
Range: Funktion:
0 [0 - En matris med ett antal element motsvarande

* 14294967295 ] | antalet raknare ([00]-[xx] under parameter-
numret pa displayen). Tryck pa [OK] och

stega mellan elementen hjalp av [A] och [Y].

Matriselement:

1308A280.11

reTOTTe
T3 53 Enargimatare
[08]

[Erergrmstare 2557
3355 Eneroimatare
105] —

[Crerammatsre =77
[3555 energmatare |

[04] —

[Frergmatare—————33-57 A
5353 Frorgimatare
1031 —

TergTTaTaTe
3353 Cnorgimalare
{01 —

[Energimatare _—— 25-5-]
2353 Energimatare

100] —

Bild 3.59

Data fran den senaste perioden lagras i
raknaren med det hogsta indexet.

Vid avstangning lagras alla réknarvérden sa
att de kan aterupptas vid nasta nattillslag.

OBS!

Alla rdknare aterstalls automatiskt nar instéllningen i
23-50 Energilogg, uppldsning. Vid spill stoppas
uppdateringen av rdknarna vid det maximala vérdet.

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras ingar
en batteribackup for tid och datum.
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23-54 Aterstill energilogg

Option: Funktion:

Valj [1] Aterstdll for att aterstilla alla varden i
de energiloggraknare som visas i

installningen for parametervardet automatiskt
till [0] Aterstdill inte.

23-53 Energilogg. Nar OK har tryckts ned andras

[0 | Aterstall inte

11| Aterstall

3.20.4 23-6* Trender

Trender anvands for att Gvervaka en process som varierar
over en tidsperiod samt for att registrera hur ofta data
faller inom nagot av de tio anvandardefinierade datainter-
vallen. Detta ar ett praktiskt verktyg for att fa en snabb
overblick som talar om var fokus ska laggas vid
forbattringar av driften.

Tva uppsattningar data kan skapas for Trender, for att
mojliggora en jamforelse av aktuella varden for en utvald
driftvariabel med data for en viss referensperiod fér samma
variabel. Denna referensperioden kan férprogrammeras
(23-63 Tidsinst. periodstart och 23-64 Tidsinst. periodslut). De
tva uppsattningarna data kan avldsas fran 23-61 Kont.
bindrdata och 23-62 Tidsinst. bindrdata (referens).

Det gar att skapa trender for foljande driftvariabler:

- Effekt

- strom

- Utfrekvens

- Motorvarvtal

Funktionen Trender inkluderar tio raknare (som utgor en
behallare) for varje uppsattning data som innehaller de
antal registreringar som visar hur ofta driftvariabeln ligger
inom var och ett av de tio fordefinierade intervallen.
Sorteringen baseras pa ett relativt varde for variabeln.

Det relativa vardet for driftvariabeln ar

Faktiskt/nominellt * 100 %

for Effekt och Strom och

Faktiskt/maximalt * 100 %.

for Utfrekvens och Motorvarvtal.

Storleken pa varje intervall kan justeras enskilt, med fabrik-
sinstdllningen ar 10 % for varje. Effekt och Strém kan

overskrida det nominella vardet, men de registreringarna
inkluderas i raknaren 90 %-100 % (MAX).

1o =D Raknare 9: +0
* /r'f"?‘r_ = Raknare 8: +6
w TN S
so 14
N 1L =D Raknare 5: +11
0 177 TTTTT ] = Rekrore a: 40
T R FTTTT1 = raknare 3: +1
sofp—mm e +H4 444 L L
s
=y T T T e o s
thettttttttttttttttttttttet ©

Bild 3.60

Vérdet for den valda driftvariabeln registreras en gang i
sekunden. Om ett varde har registrerats som lika med 13
%, uppdateras raknaren "10 %-<20 %" med vardet “1”. Om
vardet forblir 13 % under 10 s ldggs "10" till i raknarvardet.

Innehallet i rdknarna kan visas som rader pa LCP. Vilj
Snabbmeny =Loggningar: Trender, kontinuerlig behdllare/
trender, tidsstyrd behdllare/trendjimférelser.

OBS!

Raknaren borjar rakna nar frekvensomformaren ar startad.
Effektcykel kort efter en aterstéllning nollstéller réknarna.
EEPROM-data updateras en gang i timmen.

23-60 Trendvariabel

Option: Funktion:

Vélj den driftvariabel som ska overvakas for
trendanalys.

[0] | Effekt [kW] Effekt som tillfors motorn. Referensen for det
relativa vardet &r den nominella motoreffekt
som har programmerats i 7-20 Motoreffekt
[kW] eller 1-21 Motoreffekt [HK]. Det faktiska
vérdet kan avlésas i 16-10 Effekt [kW] eller

16-11 Effekt [hk].

[1] | Strom [A] Utstrom till motorn. Referensen for det
relativa vardet ar den nominella motorstrom
som har programmerats i 1-24 Motorstrom.
Det faktiska vardet kan avlasas i

16-14 Motorstrom.

[2] | Frekvens [Hz] Utfrekvens till motorn. Referensen for det
relativa vardet ar det maximala motorvarvtal
som har programmerats i 4-14 Motorvarvtal,
ovre grdns [Hz]. Det faktiska vardet kan

avldsas i 16-13 Frekvens.

[3] | Motorvarvtal Motorns varvtal. Referensen for det relativa
[RPM] vardet dr det maximala motorvarvtal som
har programmerats i 4-13 Motorvarvtal, évre

grdns [rpm].
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23-61 Kont. binardata

23-63 Tidsinst. periodstart

[OK] och stega mellan elementen med [4A]

och [V].

10 raknare med frekvensen for forekomster
av den oOvervakade driftvariabeln, sorterat
efter foljande intervall:

Réknare [0]: 0 % - <10 %

Réknare [1]: 10 % - <20 %
Réaknare [2]: 20 % - <30 %
Raknare [3]: 30 % - <40 %
Réknare [4]: 40 % - <50 %
Réknare [5]: 50 % - <60 %
Raknare [6]: 60 % - <70 %
Réknare [7]: 70 % - <80 %
Réknare [8]. 80 % - <90 %

Raknare [9]: 90 % - <100 % eller
Max

Ovanstaende minimigranser for intervallen ar
de fabriksinstallda granserna. Dessa kan
andras i steg i 23-65 Min. bindrvdrde.

Borjar rakna forsta gangen nattillslag gors for
frekvensomformaren. Alla réknare kan
aterstallas till 0 i 23-66 Aterstdll kont.
bindrdata.

23-62 Tidsinst. bindrdata

Range: Funktion:
0 * [0 -
4294967295 ]

Matris med 10 element ([0]-[9] under
parameternumret pa displayen). Tryck [OK]

och stega mellan elementen med [4] och
[Y].

10 raknare med frekvensen for forekomster
av Overvakade driftdata, sorterat efter
intervallen som i 23-61 Kont. bindirdata.

Borjar rékna pa det datum och den tid som
har programmerats i 23-63 Tidsinst.
periodstart, och slutar pa det datum och
den tid som har programmerats i

23-64 Tidsinst. periodslut. Alla raknare kan
aterstallas till 0 i 23-67 Aterstdll tidsinst.
bindrdata.

Range: Funktion: Range: Funktion:
0 [0 - Matris med 10 element ([0]-[9] under Size [O- Ange det datum och den tid da trenda-
* 14294967295 ] | parameternumret pa displayen). Tryck pa related* 0] nalysen pabdrjar uppdateringen av

raknarna for Tidbehallardata.

Datumformatet beror pa installningen i
0-71 Datumformat, och tidsformatet pa
instéllningen i 0-72 Tidsformat.

OBS!

Frekvensomformaren har ingen backup for klockfunktionen
och instéllningen fér datum/tid aterstalls till fabriksinstall-
ningen (2000-01-01 00.00) efter en avstdangning, om inte
en modul for realtidsklocka med backup har installerats.
Foljaktligen stoppas loggningen tills datum/tid justeras om
i 0-70 Datum och tid. | 0-79 Klockfel gar det att
programmera en varning i handelse av att klockan inte &r
korrekt instélld, till exempel efter en avstdngning.

OBS!
Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras ingdr
en batteribackup for tid och datum.

23-64 Tidsinst. periodslut

Range: Funktion:
Size [©=
related* 0]

Ange det datum och den tid da trenda-
nalysen maste avsluta uppdateringen av
raknarna for Tidbehallardata.

Datumformatet beror pa installningen i
0-71 Datumformat, och tidsformatet pa
instaliningen i 0-72 Tidsformat.

OBS!

Om det analoga I/O-tillvalskortet MCB 109 monteras ingar
en batteribackup for tid och datum.

23-65 Min. binarvdrde

Range: Funktion:
Size [0 - | Matris med 10 element ([0]-[9] under
related* 100 %] | parameternumret pa displayen). Tryck [OK]

och stega mellan elementen med [A] och
[Y].

Stall in minimigransen for varje intervall i
23-61 Kont. bindrdata och 23-62 Tidsinst.
bindrdata. Exempel: om [1] rdknare véljs och
instéllningen andras frdn 10 % till 12 %,
baseras [0] rdknare pa intervallet 0 - <12 %
och [1] rdknare pa intervallet 12 % - <20 %.
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23-66 Aterstill kont. bindrdata

Option: Funktion:

[0] | Aterstall inte | Valj [1] Aterstdll for att aterstalla alla varden i
23-61 Kont. bindrdata.
Nar [OK] har tryckts ned andras installningen
for parametervardet automatiskt till [0] Aterstdll
inte.

(11| Aterstll

23-67 Aterstill tidsinst. binardata

Option: Funktion:
Valj [1] Aterstdll for att terstélla alla raknare i
23-62 Tidsinst. bindrdata.
Nar [OK] har tryckts ned andras installningen
for parametervardet automatiskt till [0] Aterstdll
inte.

[0 | Aterstall inte

[11 | Aterstall

3.20.5 23-8* Aterbet.raknare

har en funktion som kan goéra en ungeférlig berdkning av
hur snabbt frekvensomformaren betalar sig i situationer
dar frekvensomformaren har installerats i en befintlig
anldggning, for att garantera energibesparingar genom
byte fran fast till variabel varvtalsreglering. Referensen for
besparingarna ar ett fast varde som representerar den
genomsnittliga effekt som gavs innan uppgraderingen med
variabel varvtalsreglering.

Markeffekt for anvand
motor (P 1-20/21)
Referenseffekt (vid fast
varvtal) (P 23-80)
N Faktisk uteffekt vid
variabe
varvtalsreglering
(lis P 16-10/11)
1308A250.11
Bild 3.61

Skillnaden mellan referenseffekten vid fast varvtal och den
faktiska effekt som fas med varvtalsreglering motsvarar den
faktiska besparingen.

Som varde for situationen med fast varvtal multipliceras
den nominella motorstorleken (kW) med en faktor (anges i
%) som representerar den effekt som fas med fast varvtal.
Skillnaden mellan den hér referenseffekten och den
faktiska effekten ackumuleras och lagras. Skillnaden i
energiatgang kan avldsas i 23-83 Minskad energiatgdng.
Det ackumulerade vardet for skillnaden i effektforbrukning
multipliceras med energikostnaden i lokal valuta och
investeringen subtraheras. Den har berdkningen for
minskade kostnader kan ocksa avlasas 23-84 Minskade
kostnader.

Minskade kostnader = (3 (Referenseffekt — Faktisk effekt)) *
Energikostnad - Merkostnad

Nollresultat (aterbetalning) uppnas nér vardet som avldses i
parametern vaxlar frdn negativt till positivt.

Det gar inte att dterstdlla Raknaren for minskad energi-
atgang, men rdknaren kan stoppas nar som helst genom
att 23-80 Effektreferensfaktor anges till 0.
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Parameterdversikt:

Parametrar for instéllningar

Parametrar for avldsning

Nominell motoreffekt 1-20 Motoreffekt [kW]

Minskad energiatgang

23-83 Minskad energidtgang

Effektreferensfaktor i % 23-80 Effektreferensfaktor

Faktisk effekt

16-10 Effekt [kW]/16-11 Effekt
[hk]

Energikostnad per kWh 23-81 Energikostnad

Minskade kostnader

23-84 Minskade kostnader

Investering 23-82 Investering

Tabell 3.26

23-80 CEffektreferensfaktor

Range: Funktion:
100 [0 - Stéll in det procenttal for den nominella
%* 100 %] | motorstorleken (stalls in i 7-20 Motoreffekt [kW]

eller 1-21 Motoreffekt [HK]) som ska
representera den genomsnittliga effekt som fas
vid drift med fast varvtal (fére uppgradering
med variabel varvtalsreglering).

Maste stallas in till ett varde som inte &r noll
for att rakningen ska paborjas.

23-81 Energikostnad
Range:
1*| [0-999999.99 1

Funktion:

Stall in den faktiska kostnaden for en kWh
i lokal valuta. Om energikostnaden andras
senare paverkar den berakningen for hela
perioden.

23-82 Investering

Range: Funktion:

0*| [0-999999999 ]

Stall in vardet for den investering som
har gjorts for att uppgradera anlagg-
ningen med varvtalsreglering, i samma
valuta som anvands i 23-81 Energikostnad.

23-83 Minskad energidtgang

Range: Funktion:
0 kWh*| [0-0 | den har parametern kan den ackumu-
kWh] lerade skillnaden mellan referenseffekten

och den faktiska effekt som uppnas, avlasas.
Om motorstorleken anges in i hk

(7-21 Motoreffekt [HK]) anvands
motsvarande kW-varde for Minskad energi-
atgang.

23-84 Minskade kostnader
Range:

0*| [0-2147483647 ]

Funktion:

| den har parametern kan berdakningen
som baseras pa ovanstaende ekvation
avlasas (i lokal valuta).
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3.21 Parametrar 24-** 24-11 Frekvensomformare forbikoppl. fordr.tid
Tilldampningsfunktioner 2 Range:  Funktion:
0 [0 - | Programmerbar i 6kningar om 1 sekund. Nar

Parametergrupp for applikationsévervakningsfunktioner. = lemn ||lomreenssintaenen o slcvesd e de

s] installningar som gjorts i 24-10 Forbikopplingsfunktion
3.21.1 24-1* FOfblkOpp“ng kommer Timern for forbikopplingsfordrojningen att
aktiveras. Om n har stéllts in for ett antal omstarts-
Funktion for aktivering av externa kontaktorer for forsok, kommer timern att fortsitta kéra medan n
forbikoppling av frekvensomformare, i hdandelse av tripp. forsdker starta om. Om motorn har startats om innan
tiden for f.t')rbikoppli?gsfbfdréjningen har gatt ut,
kommer timern att aterstallas.
Option: Funktion:
- - — Startar inte motorn efter forbikopplingsférdrojningen,
Den har parametern styr vilka omstandigheter o i "
som ska aktivera frekvensomformarens kor.nmer frek\./.ensomformarens forblkc?.pplhlhngvsrela étt
L . . aktiveras. Reldet har programmerats for forbikoppling
forbikopplingsfunktion: i i .
i 5-40 Funktionsreld. Om en [Relay Delay] har
[0] | Inaktiverad programmerats i 5-41 Till-fordr., reld, [Relay] eller
[11 | Aktiverad Vid normal drift aktiveras frekvensomformarens 5-42 Fran-fordr., reld [Relay], maste aven denna tid
automatiska forbikopplingsfunktion vid foljande I6pa ut innan relafunktionen utfors.
FEEIEREE Nar inga omstartforsok har programmerats, kommer
Vid en tripplasning eller en tripp. Efter att det timern att kora hela férdrojningsperioden som stallts
forprogrammerade antalet aterstéllningsforsok, in den har parametern. Den kommer sedan att
programmerade i 14-20 Aterstdllningsldge, eller aktivera frekvensomformarens forbikopplingsreld som
om Timern for forbikopplingsfordréjning har programmerats for forbikoppling i
(24-11 Frekvensomformare forbikoppl. fordr.tid) 5-40 Funktionsreld Funktionsreld. Om en [Relay Delay]
har 16pt ut innan aterstéllningsforsoken har programmerats i 5-41 Till-fordr., reld, Fordréjning
slutforts. P3, rela eller 5-42 Fran-fordr., reld, Férdrojning Av,
I Fire Mode fungerar forbikopplingsfunktionen [Relay], maste dven denna tid I6pa ut innan relafunk-
under foljande villkor: tionen utfors.
Vid en tripp vid kritiska larm, vid utrullning
eller om Timern for forbikopplingsfordrojning
gar ut innan aterstéllningsforsoken har slutforts
nar [2] Aktiverad i Fire Mode. Forbikopplings-
funktionen kommer att vara aktiv vid tripp vid
kritiska larm, utrullning eller om Timern for
forbikopplingfordrojning gar ut innan aterstall-
ningsforsoken har slutforts.
[2] | Aktiverad Forbikopplingsfunktionen kommer att vara
(Fire Mode) | aktiv vid tripp vid kritiska larm, utrullning eller
om Timern for forbikopplingfordrojning gar ut
innan aterstaliningsforsoken har slutforts.
AFORSIKTIGT

Viktigt! Efter att forbikopplingsfunktionen har aktiverats
uppfyller sakerhetsstopp (i de versioner dér det ingar) inte
langre installationskraven i EN 954-1, Cat 3.
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3.22 Parametrar 25-** Kaskadregulator

Parametrar for konfigurering av baskaskadregulatorn for
sekvensreglering av flera pumpar. En mer applikations-
orienterad beskrivning samt kopplingsexempel finns i
kapitlet Tillimpningsexempel, baskaskadregulator i Design
Guide, MG20ONXYY.

Nar kaskadregulatorn konfigureras for det faktiska systemet
och den onskade regleringsprincipen, bér du folja
nedanstaende sekvens. Borja med 25-0* Systeminstdllningar
och darefter 25-5* Alterneringsinstdllningar. De har
parametrarna kan normalt stallas in i forvag.

Parametrar i Bandbreddsinstdllningar, 25-2*, och Inkopp-
lingsinstdllningar, 25-4% ar ofta beroende av systemets

dynamik och den slutgiltiga justering som gors vid idrift-
tagningen av anldggningen.

OBS!

Kaskadregulatorn ska anvdndas med aterkoppling som
regleras av den inbyggda Pl-regulatorn (Med aterkoppling
viljs i 1-00 Konfigurationsldge). Om Utan aterkoppling valjs i
1-00 Konfigurationsldge, kopplas alla pumpar med fast
varvtal ur. Pumpen med variabelt varvtal regleras daremot
fortfarande av frekvensomformaren, men nu med konfigu-
ration utan aterkoppling:

Konfig. av kaskadregulator

|

[
Konfigurationslage (P 1-00):

Utan 3terkoppling

1
Med Sterkoppling

Kaskadregulator (P 25-00): Inaktiverad

1
Aktiverad

Motorstart (P 25-02): Direkt online Mjukstartare
1 |
[
I ]
Pumpcykling (P 25-04) Inaktiverad Aktiverad
L ]
[ l 1
Fast primarpump (P 25-05) Nej Ja
Antal pumpar (P 25-06): 21 2 3
[ | [ ]
Alternering av primarpump (P 25-50): Frén Vid Vid Vid inkoppling
inkoppling kommando eller
kommando
[ [ [ ]
) . Alt. Energi- Fordefinierad
Alterneringshandelse (P 25-51}: Extern  Timerintervall _ ar% o timer
P 25-52 pariage  po5.54
| | | |
I l 1
Alt. Om kapaciteten < 50 % (P 25-55): Inaktiverad Aktiverad
L ]
[ l 1
Inkopplingslage vid alternering (P 25-56): L&ngsam Snabb
L ]
{ 130BA279.12
Bild 3.62
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3221 25-0% Systeminstélningar

Parametrar som &r relaterade till styrprinciper och konfigu-
ration av systemet.

25-00 Kaskadregulator

Option: Funktion:

For drift av system med flera enheter (pump/
flakt), dar kapaciteten har anpassats till den
faktiska belastningen med hjélp av varvtalsreg-
lering kombinerat med pa/av-reglering av
enheterna. For enkelhets skull beskrivs endast
pumpsystem.

[0

Inaktiverad | Kaskadregulatorn &r inte aktiv. Alla inbyggda
relder som har tilldelats pumpmotorer i kaskad-
funktionen gors stromlésa. Om en pump med
variabelt varvtal har anslutits direkt till frekven-
somformaren (och inte regleras av ett inbyggt
reld), regleras denna pump/flakt som ett system
med en enda pump.

[1

—

Aktiverad | Kaskadregulatorn &r aktiv och kopplar in/ur
pumpar i enlighet med belastningen pa

systemet.

25-02 Motorstart

vardet for 25-02 Motorstart har stéllts in till ett
annat alternativ an [0] Direkt till ndt, stalls
25-50 Alternering av huvudpump automatiskt in
till fabriksinstallningen [0] Direkt till ndit.

[0

Direkt till nat | Varje fast pump &r ansluten direkt till natet via
en kontaktor.

[1

—

Mjukstartare | Varje fast pump ar ansluten direkt till natet via
en mjukstartare.

[2] | Stj.-Delta

25-04 Pumpalternering

Option: Funktion:

For att tillgodose samma mangd drifttimmar
med pumpar med fast varvtal, kan pumparna
alterneras. Valet av pumpalternering &r antingen
"forst in - sist ut” eller samma mangd
drifttimmar for varje pump.

[0

Inaktiverad | Pumparna med fast varvtal kopplas in i
ordningen 1-2 och kopplas ur i ordningen 2-1.
(Forst in — sist ut).

[

—

Aktiverad | Pumparna med fast varvtal kopplas in/ur sa att
samma mangd drifttimmar for varje pump
uppnas.

Option:

Funktion:

Fast huvudpump innebdr att pumpen med variabelt
varvtal ar ansluten direkt till frekvensomformaren och
om en kontaktor anvands mellan frekvensomformaren
och pumpen, regleras den hdr kontaktorn inte av
frekvensomformaren.

Vid drift dar 25-50 Alternering av huvudpump har stallts
in till ndgot annat an [0] Av, maste denna parameter
vara installd till [0] Nej.

[0] | Nej

Huvudpumpsfunktionen kan alternera mellan de
pumpar som regleras av de tva inbyggda relderna. En
pump maste vara ansluten till det inbyggda RELA 1 och
den andra pumpen till RELA 2. Pumpfunktionen
(Kaskadpump1 och Kaskadpump?) tilldelas relderna
automatiskt (maximalt tva pumpar kan i det har fallet
regleras fran frekvensomformaren).

Huvudpumpen &r fast (ingen véxling) och ansluten
direkt till frekvensomformaren. 25-50 Alternering av
huvudpump stélls automatiskt in pa [0] Av. De inbyggda
relderna Reld 1 och Reld 2 kan tilldelas separata pumpar
med fast varvtal. Totalt kan tre pumpar regleras av
frekvensomformaren.

25-06 Antal pumpar

Option: Funktion: -
P Range: Funktion:
Motorerna ar anslutna direkt till natet med en » -
) . 2 *| [2- | Det antal pumpar som ar anslutna till kaskadregu-
kontaktor eller med en mjukstartare. Nar . . .
9] latorn, inklusive pumpen med variabelt varvtal. Om

pumpen med variabelt varvtal ar ansluten direkt till
frekvensomformaren och de 6vriga pumparna med
fast varvtal (efterfoljande pumpar) regleras av de tva
inbyggda relderna, kan tre pumpar regleras. Om bade
pumpen med variabelt varvtal och pumparna med
fast varvtal ska regleras inbyggda relder, kan endast
tva pumpar anslutas.

Om 25-05 Fast huvudpump ér installd pa [0] Nej: en
pump med variabelt varvtal och en pump med fast
varvtal; bada reglerade av inbyggda relder. Om
25-05 Fast huvudpump ar installd pa [7] Ja: en pump
med variabelt varvtal och en pump med fast varvtal
som regleras av inbyggt rela.

En huvudpump, se 25-05 Fast huvudpump. Tva
pumpar med fast varvtal som regleras av inbyggda
relaer.
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3222 25-2* Bandbreddsinst

Range: Funktion:
Parametrar for att stélla in den bandbredd inom vilken °
trycket tillats ligga innan pumparna med fast varvtal g
kopplas in/ur. Inkluderar ocksa olika timers for att §
stabilisera regleringen. AW serpoint
25-20 Inkopplingsbandbredd SBW
Range: Funktion:
10 %* [1- [Stéll in procenttalet for inkopplingsbandbredd .
par. (SBW) sa att det omfattar normal fluktuering i Bild 3.64
25-21 | systemtrycket. | kaskadregleringssystem halls
%] det onskade systemtrycket vanligen inom en
bandbredd, snarare an pa en konstant niva, for 25-21 Forbik.bandbredd
att undvika en alltfor frekvent véaxling mellan .
pumparna med fast varvtal. Range: Funktion:
100 [ [par. | Om en stor och snabb férandring i systembehovet
SBW programmeras som en procentandel av . . o
- %* | 25-20 | intraffar (till exempel ett pl6tsligt vattenbehov),
3-03 Maximireferens. Om max-referens " i
L L . - 100 |andras systemtrycket hastigt och en omedelbar
exempelvis ar 6 bar och boérvardet ar 5 bar och . . .
. %] inkoppling eller urkoppling av en pump med fast
SBW har stallts in pa 10 %, tolereras ett P,
et el A8 e B e varvtal blir nédvéandig for att uppfylla behovet.
systemtryck mellan 4,5 och 5,5 bar. Ingen ) .
_y -y L ) e Forbikopplingsbandbredden (OBW) programmeras
inkoppling eller urkoppling intréffar inom den . L . . . .
hir bandbredd for att forbikoppla inkopplings-/urkopplingstimern
ar bandbredden.
€ (25-23 SBW-inkopplingsférdr. och 25-24 SBW-urkopp-
° lingsfordr.) for omedelbar reaktion.
N
§ OBW maste alltid programmeras till ett hogre varde
= an det varde som har stallts in i Inkopplings-
SBW Setpoint .
bandbredd (SBW), 25-20 Inkopplingsbandbredd. OBW
B ar ett procentvarde av 3-02 Minimireferens och
3-03 Maximireferens.
Bild 3.63 2
5
g
Override Bandwidth
Size [1- |Stall in procenttalet for inkopplingsbandbredd
related* | par. (SBW) sa att det omfattar normal fluktuering i w o
25-21 | systemtrycket. | kaskadregleringssystem halls Setpoint
SBW
%] det Onskade systemtrycket vanligen inom en
bandbredd, snarare dn pa en konstant niva, for
att undvika en alltfor frekvent véxling mellan
pumparna med fast varvtal.
SBW &r programmerad som en procentandel av .
20-13 Minimireferens och 20-14 Maximireferens. Bild 3.66
Om borvérdet exempelvis ar 5 bar och SBW har
stéllts in pa 10 %, tolereras ett systemtryck
mellan 4,5 och 5,5 bar. Ingen inkoppling eller Om OBW stélls in for ndra SBW kan detta motverka
urkoppling intraffar inom den har syftet med frekvent inkoppling vid plétsliga tryckfo-
bandbredden. randringar. Om OBW stélls in for hogt kan detta

leda till oacceptabelt hogt eller lagt tryck i systemet
medan SBW-timers kors. Vardet kan optimeras i takt
med att kinnedomen om systemet Okar. Se

25-25 OBW-tid.

Undvik oonskad inkoppling under idrifttag-
ningsfasen och finjusteringen av regulatorn genom
att inledningsvis lamna OBW med fabriksinstall-
ningen 100 % (Av). Nar finjusteringen har slutforts
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25-21 Forbik.bandbredd

Range: Funktion:

ska OBW stallas in till 6nskat varde. Ett inledande
varde pa 10 % rekommenderas.

25-22 Bandbredd, fast varvtal

Range: Funktion:

Size [par. | Nar kaskadregulatorsystemet kors normalt och

related* [ 25-20 - [ frekvensomformaren utléser ett tripplarm, ar
par. det viktigt att bibehalla systemets tryckhojd.
25-21 Kaskadregulatorn gor detta genom att
%] fortsatta koppla in/ur pumparna med fast

varvtal till och fran. Eftersom det for att
behalla tryckhojden vid borvardet skulle
kravas frekvent inkoppling och urkoppling nar
endast en pump med fast varvtal kors,
anvands en mer omfattande bandbredd for
fast varvtal (FSBW) i stéllet for SBW. Det gar
att stoppa pumparna med fast varvtal, i
handelse av en larmsituation, genom att
trycka pa [Off] eller [Hand On] eller om
signalen som har programmerats for Start pa
digital ingang blir lag.

Om det utfardade larmet ar ett tripplaslarm
maste kaskadregulatorn stoppa systemet
omedelbart genom att koppla ur alla pumpar
med fast varvtal. Detta &r i princip samma sak
som ett nodstopp (kommandot Utrullning/
Inverterad utrullning) for kaskadregulatorn.

25-23 SBW-inkopplingsfordr.

Range: Funktion:
15 [1-
s* | 3000 s] | varvtal ar inte 6nskvart nar ett plotsligt tryckfall i

Omedelbar inkoppling av en pump med fast

systemet Overskrider inkopplingsbandbredden
(SBW). Urkopplingen fordrojs med den tid som
programmeras. Om trycket okar till inom SBW
innan timern har 16pt ut, aterstalls timern.

175ZA672.12

SBW (27-20)

Borvérde

SBW (27-20)

SBW inkopplingsfordrojning (27-23)
Bild 3.67

25-24 SBW-urkopplingsfordr.

Range: Funktion:
15 [0 -
s* | 3000 s] | varvtal ar inte 6nskvart nar en plotslig tryckokning

Omedelbar urkoppling av en pump med fast

i systemet 6verskrider inkopplingsbandbredden
(SBW). Urkopplingen fordrojs med den tid som
programmeras. Om trycket minskar till inom SBW
innan timern har l6pt ut, aterstalls timern.

(27-24) SBW-urkopplingsford

175ZA671.11

SBW
(27-20)

Borvérde

]

SBW
(27-20)

Bild 3.68

25-25 OBW-tid

Range: Funktion:
10 [0 - | Vid inkoppling av en pump med fast varvtal skapas
s* 300 s] | en plotslig trycktopp i systemet, som kan Gverskrida

forbikopplingsbandbredden (OBW). Det ar inte
onskvart att en pump kopplas ur till foljd av en
inkopplingstrycktopp. OBW-tiden kan
programmeras for att forhindra inkoppling tills
systemtrycket har stabiliserats och normal reglering
har uppréttats. Stéll in timern pa ett varde som
innebdr att systemet hinner stabiliseras efter
inkoppling. Fabriksinstéllningen pa 10 sekunder kan
anvéandas i de flesta tillampningar. | mycket
dynamiska system kan det vara bra att anvdnda en
kortare tid.

OBW (27-21)

130BA370.11

SBW (27-20)
Faktiskt ledare

Borvérde

SBW (27-20)

OBW (27-21)

OBW-timer (27-25)

Bild 3.69
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25-26 Urkoppling vid inget flode

Option: Funktion:
Vid en situation med inget flode garanterar
parametern Urkoppling vid inget flode att
pumparna med fast varvtal kopplas ur en efter
en, tills signalen for inget flode forsvinner. Detta
kraver att Inget flode, detekt. ar aktiv. Se
parametergrupp 22-2*.
Om Urkoppling vid inget flode ar inaktiverad
andrar kaskadregulatorn inte systemets normal-
beteende.

[0] | Inaktiverad

[1] ]| Aktiverad

Option: Funktion:

Om Inkopplingsfunktionen har stallts in till [0]
Inaktiverad, aktiveras inte 25-28 Tid for inkopp-
lingsfunktion.

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

—

25-28 Tid for inkopplingsfunktion

Range: Funktion:
15s*| [0 - Tid for inkopplingsfunktion programmeras for att
300 s] | undvika frekvent inkoppling av pumparna med

fast varvtal. Inkopplingsfunktionen tid startar om
den ar [1] Aktiverad av 25-27 Inkopplingsfunktion,
och nar pumpen med variabelt varvtal kérs med
Motorvarvtal, dvre gréns, 4-13 Motorvarvtal, évre
grdns [rpm] eller 4-14 Motorvarvtal, vre grins [Hz]
med minst en pump med fast varvtal i stopplage.
Nar timerns programmerade vdrde I6per ut
kopplas en pump med fast varvtal in.

25-29 Urkopplingsfunktion

Option: Funktion:

Urkopplingsfunktion garanterar att det lagsta
antalet pumpar kors, for att spara energi och for
att undvika vattencirkulation pa maxhojd i
pumpen med variabelt varvtal. Om Urkopplings-
funktion har stallts in till [0] Inaktiverad, aktiveras
inte 25-30 Tid for urkopplingsfunktion.

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

—

25-30 Tid fér urkopplingsfunktion

Range: Funktion:
och systemkraven uppfyllda. | den hér situationen
bidrar pumpen med variabelt varvtal lite till
systemet. Nar timerns programmerade varde |6per
ut tas ett steg bort, for att undvika vattencirku-
lation pa maxhojd i pumpen med variabelt
varvtal.
S
3
<<
N
wn
=
FVLTrpump
Pumpavstangning
@
Urkoppling,
tidsperiod (27-27)
Bild 3.70

3.22.3 25-4* Inkopplingsinstallningar

Parametrar som styr villkoren for inkoppling/urkoppling av
pumparna.

25-40 Nedramp, fordr.

Range: Funktion:
10 s*| [O - Om en pump med fast varvtal som regleras med
120 s] en mjukstartare laggs till, gar det att fordroja

nedrampningen av huvudpumpen till en
forinstalld tid efter att pumpen med fast varvtal
har startats, for att eliminera tryckstotar eller
tryckslag i systemet.

Ska endast anvandas om [1] Mjukstart har valts i
25-02 Motorstart.

25-41 Uppramp, fordr.

Range: Funktion:

25-30 Tid for urkopplingsfunktion

Range: Funktion:
15s¥| [0 - Tid for urkopplingsfunktion kan programmeras for
300 s] | att undvika frekvent inkoppling/urkoppling av

pumparna med fast varvtal. Urkopplingsfunk-
tionen tid startar nar pumpen med variabelt
varvtal kérs med 4-11 Motorvarvtal, nedre gréns
[rpm] eller 4-12 Motorvarvtal, nedre grdns [Hz],

med en eller flera pumpar med fast varvtal i drift

2 s*[ [0-12| Nar en pump med fast varvtal som regleras med
s] en mjukstartare tas bort, gar det att fordréja
upprampningen av huvudpumpen till en
forinstalld tid efter att pumpen med fast varvtal
har stoppats, for att eliminera tryckstotar eller
tryckslag i systemet.

Ska endast anvandas om [1] Mjukstart har valts i
25-02 Motorstart.
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25-42 Inkopplingstroskel

=
~ . fAn:
Staging ] Range: Funktion:
=] Size [0 | Néar en pump med fast varvtal laggs till, rampar
Speed related* |- pumpen med variabelt varvtal ned till ett lagre
) 100 | varvtal for att forhindra ett for hogt tryck. Nar
Fixed speed pump
(controlled by soft starter) %] pumpen med variabelt varvtal uppnar inkopp-

lingsvarvtalet, kopplas pumpen med fast varvtal

in. Inkopplingstroskel anvands for att berdkna
det varvtal for pumpen med variabelt varvtal da
inkopplingen av pumpen med fast varvtal

intraffar. Berakningen av Inkopplingstroskel ar

Lead pump forhallandet for 4-11 Motorvarvtal, nedre grins
(controlled by freq. conv.) [rpm] eller 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz] till
4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rom] eller

4-14 Motorvarvtal, 6vre grdns [Hz], uttryckt i

procent.
b Time Urkopplingstréskeln maste ligga i intervallet fran
LA
P 25-40 = —=—= X 100%
INKOPPLINGY% ~ HOG
‘ T Lead pump starts till 100 %, dar niig ar Motorvarvtal, nedre grans
to ramp down och nHoG ar Motorvarvtal, Gvre grans.
Cascade Controller
calls for another A
pump PuUmMp med fast
Cvre grans varvtal
motarvarvtal T
Bild 3.71 Inkoppling \
Tnkapplingsvarglal
Pump med
variabelt varvtal
Molarvarvial
undre grans & N o
3 5 7 3 cnd:
nder
Destaging E Sekunde
é 130RA388 10
Speed ) Bild 3.73
Lead pump

(controlled by freq. conv.)

OBS!

Om bérvérdet nas efter inkoppling men innan pumpen
med variablet varvtal nar sitt minimivarvtal, kommer
systemet att drivas med aterkoppling sa snart som
aterkopplingstrycket overstiger borvardet.

Fixed speed pump
(controlled by soft starter)

t Time
- -
, P25-41 |
T Lead pump starts
1 to ramp up

Cascade Controller
prepares for
removing pump

Bild 3.72 Urkoppling

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumérke som tillhér Danfoss 169



Dt

Parameterbeskrivning

VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

25-43 Urkopplingstroskel

Range: Funktion:
Size [0 | Nar en pump med fast varvtal tas bort rampar
related* | - pumpen med variabelt varvtal upp till ett hogre

100 | varvtal, for att forhindra ett for lagt tryck. Nar
%] pumpen med variabelt varvtal uppnar urkopp-
lingsvarvtalet, kopplas pumpen med fast varvtal
ur. Urkopplingstroskel anvands for att berakna
det varvtal for pumpen med variabelt varvtal da
urkopplingen av pumpen med fast varvtal
intréffar. Berakningen av Urkopplingstroskel ar
forhallandet for 4-11 Motorvarvtal, nedre grdns
[rom] eller 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns [Hz] till
4-13 Motorvarvtal, 6vre grdns [rpm] eller

4-14 Motorvarvtal, évre grdns [Hz] uttryckt i
procent.

Urkopplingstroskeln maste ligga i intervallet fran

LAG . .
Foc X 100% till 100 %, dar

nLAG ar Motorvarvtal, nedre grans och nnoe ar

INKOPPLING % =

Motorvarvtal, vre grdns.

Ovre grans

matorvarveal Pump med

25-44 Inkopplingsvarvtal [RPM]

Range: Funktion:
dar nHoe ar Motorvarvtal, 6vre grans och

NINKOPPLING100 % ar vardet for Inkopplingstroskel.

25-45 Inkopplingsvarvtal [Hz]

Range: Funktion:

0 [0 -
Hz* | 0 Hz] | varvtal. Nar en pump med fast varvtal laggs till

Avlasning av nedan beraknat varde for Inkopplings-

rampar pumpen med variabelt varvtal ned till ett
lagre varvtal, for att forhindra ett for hogt tryck. Nar
pumpen med variabelt varvtal uppnar inkopplings-
varvtalet, kopplas pumpen med fast varvtal in.
Berakningen for inkopplingsvarvtalet baseras pa
25-42 Inkopplingstroskel och 4-14 Motorvarvtal, 6vre
grdns [Hz].

Urkopplingsvarvtal berdknas med féljande formel:

INKOPPLING = HOG NKOPPLING% 43¢ niiog &r

Motorvarvtal, 6vre grans och ninkoppLING100 % ar
vardet for Inkopplingstroskel.

25-46 Urkopplingsvarvtal [RPM]

Urkopplings- |
varvtal

Pump med

Matorvarvtal fast varvtal

undre grans T

Sekunder

1308A387.10

I
T
0 1 3 5

Bild 3.74

OBS!

Om bérvdrdet nas efter inkoppling men innan pumpen
med variablet varvtal nar sitt maximivarvtal, kommer
systemet att drivas med aterkoppling sa snart som
aterkopplingstrycket Gverstiger borvardet.

25-44 Inkopplingsvarvtal [RPM]

Range: Funktion:
0 [000 | Avlasning av nedan beréknat vérde for inkopp-
RPM* | -0 lingsvarvtal. Nar en pump med fast varvtal laggs

RPM] | till, rampar pumpen med variabelt varvtal ned till
ett lagre varvtal for att forhindra ett for hogt
tryck. Nar pumpen med variabelt varvtal uppnar
inkopplingsvarvtalet, kopplas pumpen med fast
varvtal in. Berakningen for inkopplingsvarvtalet
baseras pa 25-42 Inkopplingstroskel och

4-13 Motorvarvtal, évre grdns [rpm].

Urkopplingsvarvtal berdknas med foljande

formel:

INKOPPLING = oG NKOPPLINGS

variabelt varvial Range: Funktion:
0 [000 | Avlasning av nedan berdknat varde for Urkopp-
RPM* |- 0 lingsvarvtal. Nar en pump med fast varvtal tas

RPM] | bort rampar pumpen med variabelt varvtal upp
till ett hogre varvtal, for att forhindra ett for lagt
tryck. Nar pumpen med variabelt varvtal uppnar
urkopplingsvarvtalet, kopplas pumpen med fast
varvtal ur. Urkopplingsvarvtal berdknas med
25-43 Urkopplingstréskel och 4-13 Motorvarvtal,
dvre grdns [rpm].

Urkopplingsvarvtal beraknas med féljande

formel:

URKOPPLING = HOG YBKOPPLING% 51 1y Ar

Motorvarvtal, 6vre grans och nurkopPLING100 % ar
vardet for Urkopplingstroskel.

25-47 Urkopplingsvarvtal [Hz]

Range: Funktion:
0 [0 -
Hz* | 0 Hz] | varvtal. Nar en pump med fast varvtal tas bort

Avlasning av nedan berdknat varde for Urkopplings-

rampar pumpen med variabelt varvtal upp till ett
hogre varvtal, for att forhindra ett for lagt tryck. Nar
pumpen med variabelt varvtal uppnar urkopplings-
varvtalet, kopplas pumpen med fast varvtal ur.
Urkopplingsvarvtal berdknas med 25-43 Urkopplings-
tréskel och 4-14 Motorvarvtal, 6vre grdns [Hz].

Urkopplingsvarvtal berdaknas med foljande formel:

URKOPPLING = HOCW

ddr nHog dr Motorvarvtal, 6vre grans och
NURKOPPLING100 % ar vardet for Urkopplingstroskel.
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oure e e 25-51 Alterneringshandelse
motarvarvtal . .
o L e Garvtal Option: Funktion:
rkopplings- i I I AN N —— —
vanval Den har parametern dr endast aktiv om
alternativen [2] Pd kommando eller [3] Vid
Motorvarveal inkoppling eller pG kommando har valts i
pnare arens . > 25-50 Alternering av huvudpump. Om en
I Sekunder X » .
H\Esﬁzﬁgfiﬁlpp alterneringshandelse har valts, utfors
O akeverat : alterneringen av huvudpumpen varje
Oure gréns T Pump med | gang handelsen intréffar.
urkopplings- 4 I | [0] | Extern Alternering intraffar nar en signal laggs pa
I | en av de digitala ingangarna pa anslut-
: | ningsplinten och ingdngen har tilldelats
sy SI:E?' N [121] Alternering av huvudpump i parame-
i | Sekunder tergrupp 5-1%, Digitala ingdngar.
S A | [1] | Alterneringstids- | Alternering utférs varje géng
molarvarvial | o il intervall 25-52 Alterneringstidsintervall 16per ut.
Urkopplings- |
varvtal : : [2] | Energisparldge Alternering sker varje gang huvudpumpen
|| byter till energisparlage. 20-23 Bérviirde 3
Motorvarveal || maste vara installd till [1] Energisparldge
undre gréns .y 2 Y . .
— . eller s§ maste det finnas en extern signal.
1308A368.10 [3] | Fordefinierad tid | Alternering utférs vid en fordefinierad tid
Bild 3.75 pa dagen. Om 25-54 Alternering, fordefi-
nierad tid fordefinierad tid har stallts in,
utfors alterneringen varje dag vid den
3'22.4 25_5* Alterneringsinsté”ningar angivna tiden. Den fabriksinstallda tiden ar
midnatt (00.00 eller 12.00 beroende pa
Parametrar for att definiera villkoren for alternering av e 59,

pumpen med variabelt varvtal (huvudpumpen), om detta
véljs som en del av styrprincipen.

E— F— Range: Funktion:
- ternering av huvudpum
9 pump 24 h*| [1-999 [Om alternativet [1] Alterneringstidsintervall i

25-52 Alterneringstidsintervall

Option: Funktion: hl 25-51 Alterneringshéindelse har valts, utférs
Alternering av huvudpump utjamnar anvandandet av alterneringen av pumpen med variabelt
pumparna genom att regelbundet andra vilken pump varvtal varje gdng Alterneringstidsintervall
som ar varvtalsreglerad. Detta garanterar att pumparna I16per ut (kan kontrolleras i 25-53 Alternering,
anvands lika mycket over tid. Alternering utjamnar timervdrde).

anvandandet av pumparna genom att alltid valja att

koppla in den pump som har anvants minst antal 25-53 Alternering, timervarde

timmar.

Range: Funktion:
[0] | Av | Ingen alternering av huvudpumpsfunktionen utfors. Det 0*| [0-01]Avlasningsparameter for virdet for Alterneringstids-
gar inte att stdlla in den hdr parametern till ndgra andra intervall som stills in i
alternativ an [0] Av om 25-02 Motorstart har stéllts in till 25-52 Alterneringstidsintervall.
ndgot annat an Direkt till ndt [0].
OBS! Range: Funktion:
Det gar inte att vélja nagot annat &n [0] Av 25-05 Fast Size [0~ | Om altemativet [3] Fordefinierad tid |
huvudpumpom har stéllts in till [1] Ja. related* 0] 25-51 Alterneringshdndelse har valts utfors

alterneringen av pumpen med variabelt
varvtal varje dag vid den tid som har
stallts in i Alternering, fordefinierad tid.
Den fabriksinstéllda tiden ar midnatt
(00.00 eller 12.00 beroende pa
tidsformatet).
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25-55 Alternera om last < 50 %

Option: Funktion:

Om [1] Alktiverad har valts, kan pumpalter-
neringen endast utféras om kapaciteten ar lika
med eller mindre an 50 %. Kapacitetsberak-
ningen ar férhallandet mellan antalet pumpar i
drift (inklusive pumpen med variabelt varvtal)
och det totala antalet tillgangliga pumpar
(inklusive pumpen med variabelt varvtal, men
inte de som har sparrats av anvandaren).
Nkors
NroracT
For baskaskadregulatorn ar alla pumpar av

Kapacitet = x 100 %

samma storlek.

Vaxlingkommando/PID-stopp

fvax ]

Urkopplingsfrek. |
fin T

130BA813.10

/ Natdrift

Fvax.

I Tid

! PID-regulator
| startar

Inkopplingsfrek. 4— - —
Natdrift

—>| Ss Tid

Bild 3.76 Langsam konfiguration

ning

130BA614.10

[0] | Inaktiverad

Huvudpumpsalterneringen utférs oberoende av
pumpkapacitet.

[1] | Aktiverad

—

Huvudpumpsfunktionen alterneras endast om
antalet pumpar i drift ger mindre dn 50 % av
den totala pumpkapaciteten.

OBS!

Endast giltigt om 25-50 Alternering av huvudpump inte ar
Av [0].

25-56 Inkopplingsldge vid alternering

Option: Funktion:

[0] [ LAngsamt
[1] | Hastigt

Den héar parametern &r endast aktiv om
alternativet som har valts i 25-50 Alternering av
huvudpump inte ar [0] Av.

Tva typer av inkoppling och urkoppling av
pumpar ar mojliga. Langsam Overforing innebar
mjuk inkoppling och urkoppling. Hastig 6verféring
innebér s& snabb inkoppling och urkoppling som
mojligt; pumpen med variabelt varvtal stangs bara
av (utrullning).

[0] Langsam. Vid alternering rampas pumpen med
variabelt varvtal upp till maximalt varvtal och
rampas sedan ned till stillastdende.

[1] Snabb. Vid alternering rampas pumpen med
variabelt varvtal upp till maximalt varvtal och
sedan utfors utrullning stillastaende.

Bild 3.76 och Bild 3.77 visar alternering i bade
snabba och langsamma konfigurationer.

i
Utrull
/= Natdrift

—
/

200 ms-2 s (standard 500 ns) 5 5. Tid

Bild 3.77 Hastig konfiguration

25-58 Kor nasta pump, fordr.

Range: Funktion:
0.1 s*| [0.1 - 5 | Den har parametern ar endast aktiv om
s] alternativet som har valts i 25-50 Alternering av

huvudpump inte ar [0] Av.

Den har parametern staller in tiden mellan
stopp av den gamla pumpen med variabelt
varvtal och start av en annan pump som en ny
pump med variabelt varvtal. En beskrivning av
inkoppling och alternering finns i 25-56 Inkopp-
lingsldge vid alternering.

25-59 Kor pa nat, fordr.

Range: Funktion:

0.5 s*| [par. Den har parametern ar endast aktiv om
25-58 - 5 | alternativet som har valts i 25-50 Alternering
s] av huvudpump inte ar Av [0].

Den har parametern stéller in tiden mellan
stopp av den gamla pumpen med variabelt
varvtal och start av den har pumpen som en
ny pump med fast varvtal. En beskrivning av
inkoppling och alternering finns i .
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3.22.5 25-8* Status

Avldsningsparametrar med information om driftstatus for
kaskadregulatorn och de pumpar som regleras.

25-80 Kaskadstatus

Range: Funktion:
O *

[0-0] | Avlasning av status for kaskadregulatorn.

25-81 Pumpstatus

Range: Funktion:
0*| [0- |Pumpstatus visar status for det antal pumpar som
0] har valts i 25-06 Antal pumpar. Detta &r en avlasning

av status for var och en av pumparna och visar en
strang som bestar av pumpnummer samt aktuell
status for pumpen.

Exempel: Avlasningen visas med en forkortning som
"1:D 2:0". Detta betyder att pump 1 kors och
varvtalsregleras av frekvensomformaren och att
pump 2 ar stoppad.

25-82 Huvudpump

Range: Funktion:
0*| [0-par. |Avlasningsparameter for den aktuella pumpen
25-06 ] med variabelt varvtal i systemet. Parametern

Huvudpump uppdateras for att ange den
aktuella pumpen med variabelt varvtal i
systemet nar en alternering utférs. Om ingen
huvudpump har valts (kaskadregulatorn har
inaktiverats eller alla pumpar har sparrats) visar
displayen INGEN.

25-83 Relastatus

Range: Funktion:

0*| [0-01][Avlasning av status for var och ett av relderna som
har tilldelat for reglering av pumparna. Varje
element i denna matris representerar ett rela. Om
ett reld ar aktiverat, ar motsvarande element
installt till "Pa". Om ett reld ar inaktiverat, ar
motsvarande element installt till "Av".

25-84 Pump TILL, tid

Range: Funktion:
0h*| [0-
2147483647 h]

Avlasning av vardet for Pump TILL, tid.
Kaskadregulatorn har separata raknare for
pumparna och for de relder som reglerar
pumparna. Pump TILL, tid 6vervakar
drifttimmarna for varje pump. Vardet for
varje raknare for Pump TILL, tid kan
aterstallas till 0 genom att parametern
redigeras, till exempel om pumpen byts
ut vid service.

25-85 Rela TILL, tid

Range: Funktion:
0 h*[ [0-
2147483647 h]

Avlasning av vardet for Rela TILL, tid.
Kaskadregulatorn har separata raknare for
pumparna och for de relder som reglerar
pumparna. Pumpcykler utfors alltid
baserat pa relaréknarna, annars skulle
alltid den nya pumpen anvandas om en
pump byts ut och vardet i 25-84 Pump
TILL, tid aterstalls. For att kunna anvanda
25-04 Pumpalternering dvervakar kaskadre-
gulatorn Reld TILL, tid.

25-86 Aterstill reliraknare

Option: Funktion:
Aterstaller alla element i raknarna for
25-85 Reld TILL, tid.

[0] | Aterstall inte

[1] | Aterstall

3.22.6 25-9* Service

Parametrar som anvénds i hdndelse av service pa en eller
flera av de reglerade pumparna.

25-90 Pumpstopp

Option: Funktion:

| den har parametern kan du inaktivera en eller flera av
de fasta huvudpumparna. Exempelvis valjs inte pumpen
for inkoppling aven om den ar nasta pump i driftsek-
vensen. Det gar inte att inaktivera huvudpumpen med
kommandot Pumpstopp.

Sparrarna for de digitala ingangarna valjs som Pump 1-3
stopp [130-132] i parametergrupp 5-1%, Digitala ingdngar.

Pumpen ar aktiv for inkoppling/urkoppling.

[1] [ P& | Kommandot Pumpstopp ges. Om en pump kors kopplas

den omedelbart ur. Om pumpen inte kors tillats inte

inkoppling av den.

2591 Manuell alternering

Range: Funktion:
0*[ [O- par. Avldsningsparameter for den aktuella pumpen
25-06 ] med variabelt varvtal i systemet. Parametern

Huvudpump uppdateras for att ange den
aktuella pumpen med variabelt varvtal i
systemet ndr en alternering utférs. Om ingen
huvudpump har valts (kaskadregulatorn har
inaktiverats eller alla pumpar har sparrats) visar
displayen INGEN.
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3.23 Parametrar 26-** Analogt I/O-tillval MCB 109
3.23.1 26-** Analogt I/O-tillval MCB 109

Analoga 1/0 -tillvalet MCB 109 &kar funktionaliteten pa -frekvensomformare genom att ldagga till ett antal programerbara
analoga ingangar och utgangar. Detta ska vara speciellt anvandbart vid styrinstallationer dar frekvensomformaren kan
anvandas som decentraliserad 1/0, som tar bort behovet av en utestation, vilket ddrmed minskar kostnaderna. Detta ger
aven flexibilitet i projektplaneringen.

OBS!

Den maximala strommen for de analoga utgdngarna 0-10 V ar 1 mA.

OBS!

Nar 6vervakning av signalavbrott anvénds ar det viktigt att analoga ingdngar inte anvands till frekvensomformaren. Om den
anvéands som en del av ett BMS-systems (bygghanteringssystem) decentraliserade 1/0, ska alltsé funktionen strémférande
nolla inaktiveras.

Plint Parametrar Plint | Parametrar Plint Parametrar
Analoga ingangar Analoga ingangar Relaer
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1* Reld 1,term 1, 2, 3 5-4*
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Reld 2, term 4, 5, 6 5-4*
X42/5 26-02, 26-3*
Analoga utgangar Analog utgang
X42/7 26-4* 42 6-5%
X42/9 26-5%
X42/11 26-6*

Tabell 3.27 Relevanta parametrar

Det dr ocksa mgjligt att lasa av de analoga ingangarna, skriva till de analoga utgangarna och styra relder med hjélp av
kommunikation via den seriell bussen. | det hér fallet, & de har de relevanta parametrarna.

Plint Parametrar Plint Parametrar Plint Parametrar
Analog ingang (avldsning) Analog ingang (avlasning) Relder
X42/1 18-30 53 16-62 Reld 1,term 1, 2, 3 16-71
X42/3 18-31 54 16-64 Reld 2, term 4, 5, 6 16-71
X42/5 18-32

Analoga utgangar (skriva) Analog utgang
X42/7 18-33 42 6-63 OBS! Reldutgangarna maste aktiveras visa
X42/9 18-34 styrord Bit 11 (reld 1) och Bit 12 (reld 2)
X42/11 18-35

Tabell 3.28 Relevanta parametrar

Instélining av inbyggd realtidsklocka

Det analoga I/0-valet inkluderar en realtidklocka med batteribackup. Den kan anvdndas som en backup av klockfunktionen
som finns i frekvensomformaren som standard. Se avsnitt Klockinstéllningar, parametergrupp 0-7*.

Det analoga I/0-valet kan anvéandas till att styra enheter som t.ex. ventiler med utékad Med aterkoppling, som alltsa tar bort
styrméjligheten fran existerande styrsystem. Se 3.18 Parametrar 21-** Utékad aterkoppling. Det finns tre oberoende PID-
regulatorer med aterkoppling.
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26-00 Plint X42/1-lage

26-02 Plint X42/5-lage

Option: Funktion: Option: Funktion:
Plint X42/1 kan programmeras som en analog Plint X42/5 kan programmeras som en analog
ingdng som accepterar spanning eller ingang ingdng som accepterar spanning eller ingang
fran antingen temperaturgivarna Pt 1000 (1000 fran temperaturgivarna Pt1000 (1000 Q vid 0°
Q vid 0 °C) eller Ni 1000 (1000 Q vid 0 °C). Val;j Q) eller Ni10000 (1000 Q vid 0° C). Valj 6nskat
onskat lage. lage.
[2] Pt 1000 och [4] Ni 1000 om korning sker i [2] PT 100 och [4] Ni 1000 om korning sker i
Celsius - [3] Pt 1000 och [5] Ni 1000 om korning Celsius - [3] Pt 1000 och [5] Ni 1000 om korning
sker i Fahrenheit. sker i Fahrenheit.
OBS! OBS!
Om ingangarna inte anvands maste de Om ingangarna inte anvands maste de
stéllas in for spanning! stéllas in for spanning!
Om temperaturinstallningarna anvands som Om temperaturinstallningarna anvands som
aterkoppling, maste enheten stéllas in for aterkoppling, maste enheten stéllas in for
antingen Celcius eller Fahrenheit (20-12 Enhet antingen Celcius eller Fahrenheit (20-12 Enhet
for ref./aterk., 21-10 Utok. 1, ref./aterk.enhet, for ref./aterk., 21-10 Utok. 1, ref./aterk.enhet,
21-30 Utok. 2, ref./aterk.enhet eller 21-50 Utok. 3, 21-30 Utok. 2, ref./aterk.enhet eller 21-50 Utok. 3,
ref./aterk.enhet). ref./aterk.enhet).

[1]| Spénning [1] | Spénning

[2] | Pt 1000 [°C] [2] | Pt 1000 [°C]

[3] | Pt 1000 [°F] [3] | Pt 1000 [°F]

[4] [ Ni 1000 [°C] [4] | Ni 1000 [°C]

[5] | Ni 1000 [°F] [5] [ Ni 1000 [°F]

26-01 Plint X42/3-lage

26-10 Plint X42/1, lag spanning

Option: Funktion: Range: Funktion:
Plint X42/3 kan programmeras som en analog 0.07 V*| [0 - par. Ange vardet for 1ag spanning. Det har
ingdng som accepterar spanning eller ingang 6-31 V] vardet for skalning av analoga ingangar

fran temperaturgivarna Pt1000 eller Ni10000.
Vilj 6nskat lage.

[2] Pt 1000 och [4] Ni 1000, om kérning sker i
Celsius - [3] Pt 1000 och [5] Ni 1000 om kdrning
sker i Fahrenheit.

AVARNING

Om ingéngarna inte anviands maste de
stéllas in for spanning!

Om temperaturinstallningarna anvands som
aterkoppling, maste enheten stéllas in for
antingen Celcius eller Fahrenheit (20-12 Enhet
for ref./dterk., 21-10 Utok. 1, ref./dterk.enhet,
21-30 Ut6k. 2, ref./aterk.enhet eller 21-50 Utok. 3,
ref./dterk.enhet).

ska motsvara det lagsta vardet for
referens/aterkoppling, som har stallts in i
26-14 Plint X42/1, lagt ref./aterk.vérde.

26-11 Plint X42/1, hég spanning

Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-30 - | Ange vardet for hog spanning. Detta
10 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det hoga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 26-15 Plint X42/1,

[1] | Spénning

[2] | Pt 1000 [°C]

[31| Pt 1000 [°F]

hégt ref./dterk.vdrde.

26-14 Plint X42/1, lagt ref./aterk.vérde
Range: Funktion:
0 [-999999.999 -

999999.999 ]

*

Ange vardet for skalning av analoga
ingdngar som motsvarar den laga
spanningsvarde som anges i

26-10 Plint X42/1, ldg spédnning.

[4] | Ni 1000 [°C]

[5] | Ni 1000 [°F]
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26-15 Plint X42/1, hogt ref./aterk.varde

Range: Funktion:
100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det vérde for skalning av
analoga ingédngar som motsvarar
det hogsta vardet for spannings-
vardet som har angetts i 26-11 Plint
X42/1, hég spdnning.

26-24 Plint X42/3, lagt ref./aterk.varde

Range: Funktion:

spanningsvarde som anges i
26-20 Plint X42/3, ldg spdnning.

26-25 Plint X42/3, hogt ref./aterk.varde

Range: Funktion:

26-16 Plint X42/1, tidskonstant fér filter
Range:
0.001 s*

Funktion:

[0.001 - 10 | Ange tidskonstanten. Detta &r en
s] tidskonstant for ett 1:a ordningens
lagpassfilter for undertryckning av
elektriskt brus pa plint X42/1. Ett hogt
tidskonstantvarde forbattrar dampningen,
men Okar aven tidsfordréjningen genom
filtret.

OBS!

Det gar inte att dndra den har
parametern nar motorn kors.

26-17 Plint X42/1, sp.for. nolla

Option: Funktion:

Den har parametern gor det mojligt att aktivera
overvakning av spanningsférande nolla. Till
exempel dar de analoga ingangar ar en del av
frekvensomformarstyrningen, snarare &n att
anvandas som en del av decentraliserings-
systemet 1/0, som till exempel ett BMS
(bygghanteringssystem).

[0
[1] | Aktiverad

26-20 Plint X42/3, l1ag spanning

Inaktiverad

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Ange vardet for l1ag spanning. Det har
6-31 V] vardet for skalning av analoga ingangar

ska motsvara det lagsta vardet for
referens/aterkoppling, som har stéllts in i
26-24 Plint X42/3, lagt ref./aterk.vdrde.

26-21 Plint X42/3, hog spanning

Range: Funktion:
10 V*¥| [par. 6-30 - [ Ange vérdet for hog spanning. Detta
10 V] skalningsvarde for analoga ingangar bor

motsvara det hoga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 26-25 Plint X42/3,
hégt ref./aterk.vdrde.

Range: Funktion:

0] [1999999.999 - [ Ange vérdet for skalning av analoga

999999.999 1 ingdngar som motsvarar den laga

100 * | [-999999.999 -

999999.999 ]

Ange det skalningsvarde for analoga
ingdngar som motsvarar det hogsta
vardet for spanningsvardet som har
angetts i 26-21 Plint X42/3, hég
spdnning.

26-26 Plint X42/3, tidskonstant for filter

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10 [ Ange tidskonstanten. Detta ar en
s] tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X42/3 Ett hogt tidskons-
tantvérde forbattrar ddmpningen, men
okar aven tidsfordrojningen genom filtret.

OBS!

Det gar inte att dndra den har
parametern nar motorn kors.

26-27 Plint X42/3, sp.for. nolla

Option: Funktion:

Den héar parametern gor det mojligt att aktivera
overvakning av spanningsférande nolla. Till
exempel dar de analoga ingangar ar en del av
frekvensomformarstyrningen, snarare an att
anvandas som en del av decentraliserings-
systemet 1/0, som till exempel ett BMS
(bygghanteringssystem).

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

26-30 Plint X42/5, lag spanning

Range: Funktion:
0.07 V*| [0 - par. Ange vardet for 1dg spanning. Det har
6-31V] vérdet for skalning av analoga ingangar

ska motsvara det lagsta vardet for
referens/aterkoppling, som har stallts in i
26-34 Plint X42/5, ldgt ref./aterk.vdrde.

26-31 Plint X42/5, hég spdnning

Range: Funktion:
10 V*| [par. 6-30 - [ Ange vérdet for hog spanning. Detta
10 V] skalningsvarde for analoga ingdngar bor

motsvara det hoga referens-/aterkopp-
lingsvarde som anges i 26-35 Plint X42/5,
hégt ref./aterk.véirde.
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26-34 Plint X42/5, lagt ref./aterk.varde

Range: Funktion:

26-40 Plint X42/7, utgadng

Option: Funktion:

0*| [-999999.999 -
999999.999 ]

Ange vardet for skalning av analoga
ingdngar som motsvarar den laga
spanningsvdrde som anges i

26-30 Plint X42/5, ldg spdnning.

26-35 Plint X42/5, hogt ref./aterk.varde

Range: Funktion:
100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det vérde for skalning av
analoga ingédngar som motsvarar
det hogsta vardet for spannings-
vdardet som har angetts i 26-21 Plint
X42/3, hég spdnning.

26-36 Plint X42/5, tidskonstant fér filter

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Ange tidskonstanten. Detta &r en
s] tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X42/5 Ett hogt tidskons-
tantvdrde forbattrar daimpningen, men
Okar aven tidsfordrojningen genom filtret.

OBS!

Det gar inte att dndra den har
parametern nar motorn kors.

26-37 Plint X42/5, sp.for. nolla

Option: Funktion:

Den har parametern gor det mojligt att aktivera
overvakning av spanningsférande nolla. Till
exempel dar de analoga ingangar ar en del av
frekvensomformarstyrningen, snarare &n att
anvandas som en del av decentraliserings-
systemet 1/0, som till exempel ett BMS
(bygghanteringssystem).

[0] | Inaktiverad
[1] | Aktiverad

26-40 Plint X42/7, utgang

Option: Funktion:

—

Vélj funktionen for plint X42/7 som
en analog spanningsutgang.

[0] Ingen funktion
[100] | Utfrekvens 0-100

0-100 Hz, (0-20 mA)

[101] | Referens Min-Max Minimireferens - Maximireferens,

(0-20 mA)

[102] | Aterkop. +-200% -200 % till +200 % av 3-03 Maximire-

ferens, (0-20 mA)

[103] | Motorstrom 0 Imax | O - Max vaxelriktarstrom
(16-37 Maximal strom, viéixelriktare),

(0-20 mA)

[104] | Moment O-Tlim 0 - Momentgrans (4-16 Momentgrdns,

motordrift), (0-20 mA)

[105] | Moment 0-Thom 0 - Nominellt motormoment, (0-20

mA)

[106] | Effekt 0-Pnom 0 - Nominell motoreffekt, (0-20 mA)

[107] [ Varvtal O-HighLim | O - Motorvarvtal, vre gréns
(4-13 Motorvarvtal, dvre gréns [rpm]
och 4-14 Motorvarvtal, 6vre grdns

[Hz]), (0-20 mA)

[113] | Utok. aterkoppling
1

[114] | Utok. aterkoppling
2

[115] | Utok. aterkoppling
3

[139] [ Busstyrn.

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

[141] | Busst. t.o. 0-100 %, (0-20 mA)

26-41 Plint X42/7, min-skala

Range: Funktion:
0%*| [O- Skala den minimala utgédngen for den valda
200 %] [analoga signalen vid plint X42/7 som en procen-

tandel av det maximala signalvardet. Om till
exempel 0 V (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 %
maximalt utgangsvarde. Programmera sedan 25
%. Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara
hégre an motsvarande installning i 26-42 Plint
X42/7, max-skala.

Se ritning for 6-51 Plint 42, utgdng min-skala.

26-42 Plint X42/7, max-skala

Range: Funktion:

100 [0 - | Skala den maximala utgangen for den valda

%* 200 |analoga signalen vid plint X42/7. Sétt vardet pa det
%] maximala vardet for spanningssignalutgangen. Skala

utsignalen sa att den ger mindre @n 10 V spanning
vid full skala, eller 10 V vid signal under 100 % av
maximalt signalvarde. Om den 6nskade utstrommen
ar 10 V nar vardet for den fulla utgangen ar mellan
0 och 100 %, programmeras procentvardet i
parametern, dvs. 50 % = 10 V. Om en spdnning pa
mellan 0 och 10 V 6nskas vid maximal utgang ska
procentvardet berdknas enligt foljande:

10V
onskad maximal spanning % VD&
dvs.
1oV _
S5V: Sy X 100% = 200%

Se ritning for 6-52 Plint 42, utgang max-skala.
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26-43 Plint X42/7, busstyrning

Range: Funktion:
0 %*

[0 - 100 %] | Haller nivan pa plint X42/7 om den styrs av
buss.

26-51 Plint X42/9, min-skala

Funktion:

an motsvarande installning i 26-52 Plint X42/9,
max-skala.

Range:

26-44 Plint X42/7, férinstalld timeout

Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Innehaller forinstallt varde for plint X42/7.

| hdndelse av en busstimeout nar en
timeoutfunktion har valts i 26-50 Plint X42/9,
utgdng, blir utgdngen forinstalld till denna

niva.

26-50 Plint X42/9, utgang

Option: Funktion:

Ange funktion for plint X42/9.

[0] Ingen funktion
[100] | Utfrekvens 0-100

0-100 Hz, (0-20 mA)

Minimireferens - Maximireferens, (0-20
mA)

[101] | Referens Min-Max

-200 % till +200 % av 3-03 Maximire-
ferens, (0-20 mA)

[102] | Aterkop. +-200%

[103] [ Motorstrom 0 Imax | 0 - Max vaxelriktarstrom
(16-37 Maximal strém, viixelriktare),

(0-20 mA)

[104] | Moment O-Tlim 0 - Momentgrans (4-16 Momentgrdns,

motordrift), (0-20 mA)

[105] | Moment 0-Tnom 0 - Nominellt motormoment, (0-20

mA)

[106] | Effekt 0-Pnom 0 - Nominell motoreffekt, (0-20 mA)

[107] [ Varvtal O-HighLim | O - Motorvarvtal, dvre grans
(4-13 Motorvarvtal, évre gréns [rpm]
och 4-14 Motorvarvtal, évre grdns

[Hz]), (0-20 mA)

[113] | Utok. aterkoppling |0 - 100 %, (0-20 mA)
1
[114] | Utok. aterkoppling
2
[115] | Utok. aterkoppling

3

0 - 100 %, (0-20 mA)

0 - 100 %, (0-20 mA)

Se ritning for 6-51 Plint 42, utgang min-skala.

26-52 Plint X42/9, max-skala

Range: Funktion:
100 [0 - |Skala den maximala utgangen for den valda
%* 200 analoga signalen vid plint X42/9. Satt vardet pa

%] det maximala vardet for spanningssignalutgangen.
Skala utsignalen sa att den ger mindre &n 10 V
spanning vid full skala, eller 10 V vid signal under
100 % av maximalt signalvarde. Om den 6nskade
utstrommen ar 10 mA nér vardet for den fulla
utgadngen ar mellan 0 och 100 % programmerar
du procentvardet i parametern, dvs. 50 % = 10 V.
Om en spanning pa mellan 0 och 10 V 6nskas vid
maximal utgang ska procentvardet berdknas enligt
foljande:

dvs.

1oV _
5V gy x100% =200%

Se ritning for 6-52 Plint 42, utgdng max-skala.

26-53 Plint X42/9, busstyrning

Range: Funktion:
0 %*| [0 - 100 %] [ Innehaller nivan pa plint X42/9 om den styrs
av buss.

26-54 Plint X42/9, forinstalld timeout

Range: Funktion:

0 %* [ [0 - 100 %] | Innehaller forinstallt varde for plint X42/9.

| handelse av en busstimeout nar en
timeoutfunktion har valts i 26-60 Plint X42/11,
utgdng, blir utgangen forinstalld till denna

niva.

26-60 Plint X42/11, utgadng

Option: Funktion:
Ange funktion for Plint X42/11.

[0] Ingen funktion

[139] | Busstyrn. 0 - 100 %, (0-20 mA)

[100] | Utfrekvens 0-100 0-100 Hz, (0-20 mA)

0 - 100 %, (0-20 mA)

[141] [ Busst. t.o.

26-51 Plint X42/9, min-skala

Range: Funktion:
0 %* | [0 - 200 | Skala den minimala utgangen for den valda
%] analoga signalen vid plint X42/9 som en

procentandel av det maximala signalvardet. Om
till exempel 0 V 6nskas vid 25 % av maximalt
utgangsvarde. Programmera sedan 25 %.
Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara hogre

[101] | Referens Min-Max Minimireferens - Maximireferens,

(0-20 mA)

-200 % till +200 % av 3-03 Maximire-
ferens, (0-20 mA)

[102] | Aterkop. +-200%

[103] | Motorstrom 0 Imax | 0 - Max vaxelriktarstrom
(16-37 Maximal stréom, viéixelriktare),

(0-20 mA)

[104] | Moment O-Tlim 0 - Momentgrans (4-16 Momentgrdns,

motordrift), (0-20 mA)
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26-60 Plint X42/11, utgdng

Option: Funktion:

26-63 Plint X42/11, busstyrning

Range: Funktion:

[105] | Moment 0-Tnom 0 - Nominellt motormoment, (0-20

mA)

0 %*| [0 - 100 %] [ Innehaller nivan pa plint X42/11 om den
styrs av buss.

[106] | Effekt 0-Pnom 0 - Nominell motoreffekt, (0-20 mA)

[107] | Varvtal 0-HighLim 0 - Motorvarvtal, 6vre grans
(4-13 Motorvarvtal, dvre gréns [rpm]
och 4-14 Motorvarvtal, évre grins

[Hz]), (0-20 mA)

[113] | Utok. aterkoppling
1

[114] | Utok. aterkoppling
2

[115] | Utok. aterkoppling
3

[139] | Busstyrn.

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

0-100 %, (0-20 mA)

[141] | Busst. t.o.

26-61 Plint X42/11, min-skala

Range: Funktion:

0-100 %, (0-20 mA)

0 %* | [0 - 200 | Skala den minimala utgédngen for den valda

%] analoga signalen vid plint X42/11 som en
procentandel av det maximala signalvardet. Om
till exempel 0 V (eller 0 Hz) 6nskas vid 25 % av
maximalt utgangsvarde. Programmera sedan 25
%. Skalvarden upp till 100 % kan aldrig vara
hogre @n motsvarande instéllning i 26-62 Plint
X42/11, max-skala.

Se ritning for 6-51 Plint 42, utgang min-skala.

26-62 Plint X42/11, max-skala

Range: Funktion:

100 [0 - [Skala den maximala utgangen for den valda

%* |200 |[analoga signalen vid plint X42/9. Satt vardet pa det
%] maximala vardet for spanningssignalutgangen.

Skala utsignalen sa att den ger mindre an 10 V
spanning vid full skala, eller 10 V vid signal under
100 % av maximalt signalvarde. Om den 6nskade
utstrommen ar 10 V nar vardet for den fulla
utgangen ar mellan 0 och 100 %, programmeras
procentvardet i parametern, dvs. 50 % = 10 V. Om
en spanning pa mellan 0 och 10 V 6nskas vid
maximal utgang ska procentvardet berdknas enligt

foljande:
10V
onskad maximal spanning 100k
dvs.
1oV _
SV.—SV x100% =200 %

Se ritning for 6-52 Plint 42, utgdng max-skala.

26-64 Plint X42/11, forinst. timeout
Range: Funktion:

0 %*| [0 - 100 %] | Innehaller forinstallt varde for plint X42/11.
Om en busstimeout intraffar nar en timeout-

funktion har valts blir utgangen forinstalld till
denna niva.
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3.24 Parametrar 29-**
Vattentillampningsfunktioner

3.24.1 29-** Vattentillampningsfunktioner

Den héar gruppen innehaller parametrar som anvands for
att dvervaka vatten- och avloppstilldmpningar.

3.24.2 29-0* Rorfyllningsfunktion

| vattenforsorjningssystem kan det intréffa vattenslag om

Varvtal | o
P4-14 Maxvarvtal - —— — — — — .
\ Med aterkoppling PID
P4-12 Minvarvtal |- — I ) )
| |~ Fyliningshastighet enh/s. P29-04
| |
| |
\ |
| Inledande ramp P3-84
| 1p29-05 _
P3-84  Eyliningstryck Tid

roren fylls pa for snabbt. Det ar darfor onskvart att
begransa pafyliningshastigheten. Fyllningsldget anvands for
att undvika att det uppstar ett vattentryck i samband med
snabbt luftutslapp fran rérsystemet. Detta gors genom att
fylla réren langsamt.

Funktionen anvands i vagrata, lodrata och blandade
rorsystem. Eftersom trycket i horisontella rérsystem inte
stiger allt eftersom systemet fylls pa, kravs det en
anvandarspecificerad pafyliningshastighet tills det
anvandarspecificerade boérvardet nas.

Basta sattat att fylla pa ett vertikalt rorsystem ar att
anvanda PID-funktionen for att rampa upp trycket till en
hastighet mellan varvtalets nedre grans och det anvandars-
pecificerade trycket.

Rorfyllningsfunktionen anvander en kombination av
ovanstaende tekniker for att sakerstélla en saker pafylining
i alla system.

Oavsett system kommer rorfyliningslaget att borja anvanda
det konstanta varvtal som stallts in i 29-01 Pipe Fill Speed
[RPM] tills rorfyliningstiden i 29-03 Pipe Fill Time har
uppnatts. Darefter fortsatter fyllningen med den
fyllningsramp som stéllts in i 29-04 Pipe Fill Rate tills rorfyll-
ningsborvardet som angetts i 29-05 Filled Setpoint uppnas.

Varvtal |

130BA611.10

Maxvarvtal b-— — — — — — — — — —

\ Med aterkoppling

Fyliningsvarvtal - ———

Minvarvtal -— \

Normal ramp

Inledande ramp

Fyliningstid eller -tryck
Bild 3.78 Horisontellt ledningssystem

Bild 3.79 Vertikalt ledningssystem

29-00 Pipe Fill Enable
Option:
[0

Funktion:

Inaktiverad | Valj aktivera for att fylla réren i en anvandarspe-
cificerad hastighet.

Aktiverad

—
—

Valj Aktiverad for att fylla réren i en anvéandars-
pecificerad hastighet.

29-01 Pipe Fill Speed [RPM]

Range: Funktion:
Size [ par. Ange varvtalet nar horisontella
related* 4-11 - par. |ledningar ska fyllas. Varvtalet kan valjas

4-13 RPM] | i Hz eller v/m beroende pa de val som
gors i 4-11 Motorvarvtal, nedre gréns
[rpm]/4-13 Motorvarvtal, 6vre gréns [rpm]
eller i 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns
[Hz]/4-14 Motorvarvtal, évre grins [Hz].

29-02 Pipe Fill Speed [Hz]

Range: Funktion:
Size [ par. Ange varvtalet nar horisontella
related* 4-12 - par. | ledningar ska fyllas. Varvtalet kan véljas

4-14 Hz] i Hz eller v/m beroende pa de val som
gors i 4-11 Motorvarvtal, nedre gréns
[rpm]/4-13 Motorvarvtal, 6vre gréns [rpm]
eller i 4-12 Motorvarvtal, nedre gréns

[Hz]/4-14 Motorvarvtal, évre gréns [Hz].

29-03 Pipe Fill Time
Range: Funktion:

0 s*| [0- 3600 s] [ Ange den 6nskade tiden for ledningsfylinad i
ett horisontellt ledningssystem.
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29-04 Pipe Fill Rate

Range: Funktion:
0.001 [0.001 - Specificerar pafyllningshas-
ProcessCtrlUnit* [ 999999.999 tigheten i enheter/sekund

ProcessCtrlUnit] | genom Pl-regulatorn. Pafyll-
ningsenheter ar
aterkoppling enhet/sekund.
Denna funktion anvands for
att fylla upp vertikala
rorsystem men kommer
bara vara aktiv nar
fyllningstiden har
overskridits, oavsett andra
villkor, tills rorfyliningsbor-
vardet som stallts in i

29-05 Filled Setpoint har
uppnatts.

29-05 Filled Setpoint

Range:

0 [-999999.999 -
999999.999
ProcessCtrlUnit]

Funktion:

Anger fyllningstrycket da
ProcessCtrlUnit* rorfyliningsfunktionen
inaktiveras och PID-
regulatorn tar éver
styrningen. Denna
funktion kan anvandas for
bade horisontella och

vertikala ledningssystem.

29-06 No-Flow Disable Timer

Range: Funktion:

000s* | [0.00 - 3600.00 ] |

3.24.3 29-1* Rensningsfunktion

Meningen med rensningsfunktionen &r att rensa
pumpbladen frdn smuts vid avloppsvattentilldmpningar sa
att pumpen fungerar normalt.

En rensningshandelse definieras som den tid da frekven-
somformaren startar rensningen fram till att den avslutas.
N&r en rensning startas, rampar frekvensomformaren forst
for att stanna och sedan I6per en Frankopplingsférdréjning
ut innan den forsta cykeln startar.

-
‘ Deragging Run Time : Par. 29-12

‘ 1 Cycle
Number of Cycles : Par. 29 -10

=
Speed g
Derag Y
function =]
activated -
| _
\
+/- Derag
Speed:
Par.:29-13
Par.:29-14
Derag Off Delay:
Par.29-15
0Hz/RPM 1— 1 1
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
- — 4= \
\
\
|

Bild 3.80 Rensningsfunktion

Om en rensning startas fran en frekvensomformares
stopplége, hoppas den forsta frankopplingsfordrojningen
over. Rensningshandelsen kan besta av flera cykler, en
cykel bestar av en puls i reverserad riktning som f6ljs av en
puls i framatriktning. Rensningen &r klar néar spcifikt antal
cykler har slutfoérts. Pa den sista pulsen (alltid framat) for
den sista cykeln, ar rensningen slutférd néar rensningstiden
I6per ut (frekvensomformaren gar pa rensningshastighet).
Mellan pulserna ger frekvensomformaren utrullningar for
en given frankopplingsfordrjningstid sa att smutsen i
pumpen kan sjunka i pumpen.

OBS!

Aktivera inte rensningen om pumpen inte kan kéras i
reverserad riktning.
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Det finns tre olika meddelanden for en pagaende
rensningshédndelse:
. Status pa LCP: "Autofjarrensning”

. En bit i det utdkade statusordet (Bit 23, 80 0000
hex)

. En digital utgang kan konfigureras for att aterge
den aktiva reningsstatusen.

Beroende pa tillampningen och pa vilket satt den ska
anvandas, kan den hér funktionen anvdandas som en
forebyggande eller korrigerande atgérd och kan startas pa
foljande satt:

. Pa varje startkommando (29-11 Derag at Start/

Stop)

. P& varje stoppkommande (29-11 Derag at Start/
Stop)

. Pa varje startkommando/stoppkommando

(29-11 Derag at Start/Stop)
. Pa digital ingang (parametergrupp 5-1%)

. Pa frekvensomformareffekten med Smart Logic
Controller (13-52 SL Controller-funktioner)

. Som tidsstyrda atgarder (parametergrupp 23-*¥)

. Pa hog effekt (parametergrupp 29-2%)

29-10 Derag Cycles

Range: Funktion:
Size related* | [0 - 10 1| Antal cykler som frekvensomformaren
rensar.

Option: Funktion:
Rensningsfunktion vid start och stopp av
frekvensomformaren.

[0] | Off

[1] | Start

[2] | Stop

[3] | Start and stop

29-12 Deragging Run Time

Range: Funktion:

0 s*| [0 - 3600 s] | Tiden som frekvensomformaren haller
rensningsvarvtalet.

29-13 Derag Speed [RPM]

Range: Funktion:
Size related* | [par. 4-11 - par. | Hastigheten i vilken frekven-
4-13 RPM] somformaren kommer att rensa
i varv/minut.
Range: Funktion:

Size related* [ [par. 4-12 - par. Varvtalet vid vilken frekven-

4-14 Hz] somformaren rensar i Hz.

29-15 Derag Off Delay

Range: Funktion:
10 s*

[1 - 600 s] | Tiden som frekvensomformaren forblir
frankopplad innan en annan rensningspuls
startar. Tilldter att pumpens innehall kan
sjunka till botten.

3.24.4 29-2* Rensningseffektjustering

Rensningfunktionen overvakar frekvensomformareffekten
pa ett liknande satt som vid inget flode. Baserad pa tva
anvandardefinierade punkter och ett forskjutningsvarde,
beraknar skarmen en rensningseffektkurva. Den anvander
exakt samma berakningar som vid Inget flode men
rensningen Overvakas for hog effekt och inte lag effekt.
Idrifttagning av anvandarpukter for Inget fléde via
automatisk installning for Inget flode, kommer dven att
ange punkterna for rensningskurvan med samma varden.

Power [kKW/HP]

130BC370.10

The calculated power

\ + the power factor (readout)
Par. 29-20, Par. 29-21
High Speed
power L — — — — — — —
Par. 29-30,
Par. 29-31
Activate Derag
Derag power factor
Par. 29-22

|
I
|
Low Speed |
power -+ — |

Par. 29-26, |
Par.29-27 | |
|
| |
| i

|

High Speed Speed [Hz/RPM]
Par. 29-28, Par. 29-29

Low Speed
Par. 29-24, Par. 29-25

Bild 3.81 Rensing, effektoptimering

29-20 Derag Power[kW]

Range: Funktion:
0.00 kw*

[0.00 - 0.00 kW] | Avlasning av berdknad rensnings-
effekt vid faktiskt varvtal.

29-21 Derag Power[HP]

Range: Funktion:
0.00 hp*

[0.00 - 0.00 hp] | Avlasning av berdknad rensnings-
effekt vid faktiskt varvtal.
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29-22 Derag Power Factor

Range: Funktion:

29-31 High Speed Power [HP]

Range:

Funktion:

200 %*| [1 - 400 %] | Anger en korrigering om Rensningsdetek-

tering reagerar pa ett for lagt effektvarde.

Size related*

[0.00 - 0.00 hp]

Stall in rensningseffekt vid hogt
varvtal i hk.

29-23 Derag Power Delay

Range:

Funktion:

Range:

29-32 Derag On Ref Bandwidth

Funktion:

601 s*

[1-601 s]

Den tid som frekvensomformare maste vara
kvar i referensvarvtalet och i hogeffektslage
for att rensningen ska utforas.

5 %*

[1 - 100 %]

Stéll in bandbreddprocenttalet for motorvarv-
talets Gvre grans sa att det omfattar
fluktuering i systemtrycket.

Range:

29-24 Low Speed [RPM]

Funktion:

29-33 Rensningseffektgrans

Range:

Funktion:

Size related*

[ par. 4-11 - par.
29-28 RPM]

Ange uteffekt som anvénds for
registrering av rensningseffekt
vid lagt varvtal i v/m.

Range:

29-25 Low Speed [Hz]

Funktion:

Size related*

[ par. 4-12 - par.
29-29 Hz]

Ange uteffekt som anvands for
registrering av rensningseffekt
vid lagt varvtal Hz.

Range:

29-26 Low Speed Power [kW]

Funktion:

Size related*

[0.00 - 0.00 kW]

Stall in rensningseffekt vid lagt
varvtal i kW.

Range:

29-27 Low Speed Power [HP]

Funktion:

Size related*

[0.00 - 0.00 hp]

Stall in rensningseffekt vid lagt
varvtal i hk.

Range:

29-28 High Speed [RPM]

Funktion:

Size related*

[ par. 29-24 -
par. 4-13 RPM]

Ange utvarvtal som anvands for
registrering av rensningseffekt
vid hogt varvtal i v/m.

Range:

29-29 High Speed [HZ]

Funktion:

Size related*

[ par. 29-25 -
par. 4-14 Hz]

Ange utvarvtal som anvands for
registrering av rensningseffekt
vid hogt varvtal i Hz.

Range:

29-30 High Speed Power [kW]

Funktion:

Size related*

[0.00 - 0.00 kW]

Stall in rensningseffekt vid hogt
varvtal i kW.

3*| [0-10]

Antalet ganger som effektdvervakningen kan utlosa

rensningar i féljd efter varandra innan ett fel

rapporteras.

29-34 Efterfoljande rensningsintervaller

Range: Funktion:
Storleksre- [Storleksre- Tiden da en extra effekt-
laterad* laterad] rensning betraktas som

"efterfoljande".
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3.25 Parametrar 30-** Specialfunktioner

3.25.1 30-8* Kompatibilitet

30-81 Bromsmotstand (ohm)

Range: Funktion:
Size [5 - 65535.00 | Stall in bromsmotstandets varde i
related* Ohm] ohm med tva decimaler. Vardet

anvands for 6vervakning av
effektavsattningen i bromsmot-
standet i

2-13 Bromseffektovervakning.

3.26 Parametrar 31-** Forbikopplingstillval

Parametergrupp for att konfigurera den elektriskt styrda
forbikopplingens tillvalskort, MCO 104.

31-00 Forbik. lage
Option:

Funktion:

[0] | Frekvensom- Vélj driftlage pa forbikopplingen:

formare [0] Frekvensomformare: motorns kors av
frekvensomformaren.
[1]| Forbik. Vélj driftlage pa forbikopplingen:

[1] Férbikoppling: motorn kan koras pa full
hastighet i forbikopplingslage.

31-01 Forbikoppl. startfordr. tid

Range: Funktion:
30 s*

[0 - 60 s] | Ange tidsfordrojningen inom tiden som
forbikopplingen tar emot ett kérkommando
och tiden som det tar att starta motorn till full
hastighet. En timer visar den tid som ar kvar.

31-02 Forbikoppl. trippfordr.tid

Range: Funktion:
0s*| [0-300 |Ange tidsfordréjningen inom tiden som frekven-
s] somformaren far ett larm som stannar den och

tiden som motorn automatiskt vaxlar till

forbikopplingsstyrning. Om tidsfordréjningen
anges som noll, byter inte frekvensomformar-
larmet automatiskt till forbikopplingsstyrning.

31-03 Testldge, aktivering

Option: Funktion:
[0] | Inaktiverad | [0] Inaktiverad betyder att testldget ar inaktiverat.

e}

[1] | Aktiverad | [1] Aktiverad betyder att motorn kors i forbikopp-
lingsldge medan frekvensomformaren kan testas
med Oppen krets. | det hdr laget kan LCP inte

styra forbikopplingen.

31-10 Statusord, férbikoppla

Range: Funktion:

0 *| [0-65535 ]| Visar statusen pa forbikopplingen som ett
hexadecimalvarde.

31-11 Drifttid, forbikoppla

Range: Funktion:

0 h*| [0 - 2147483647
h] motorn har varit i drift i forbikopp-

Har anges det antal timmar som

lingslage. Raknaren kan aterstallas i
15-07 Aterstdll drifttidsriknare. Vardet
sparas nar frekvensomformaren stangs
av.

31-19 Remote Bypass Activation

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad
[1 Aktiverad

Funktion: Okdnd.
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35-06 Temperaturgivare, larmfunktion

Parameterbeskrivning

3.27 Parametrar 35-** Givaringangstillval
o .. Vélj larmfunktion:
3.27.1 35-0* Temp. Ingangslage (MCB 114) . .
Option: Funktion:
35-00 Plint X48/4 Temp. enhet [ Av
[2] Stopp
Vélj den enhet som ska anvandas med instéllningar och -
. R [5] Stopp och tripp
avlasningar pa temperaturingdng X48/4:
Option: Funktion: o
P 3.27.2 35-1* Temp. Ingdng X48/4 (MCB
[60] °C 114)
[160] °F
35-01 Plint X48/4 Ingangstyp 35-14 Plint X48/4, tidskonstant for filter
Visa den temperaturgivartyp som upptackts pa ingdng X48/4: Range: Funktion:
Option: Funktion: 0.001 s*| [0.001 - 10 [ Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
0] Inte ansluten s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens
1] PT100 2-trad lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
- brus pa plint X48/4. Ett hogt tidskons-
[3] PT1000 2-trad w L " B
tantvérde forbattrar ddmpningen, men
[5] PT100 3-trad " " e
okar aven tidsfordrojningen genom
71 PT1000 3-trad .
iltret.
35-15 Plint X48/4 Temp. Gvervaknin
Vélj den enhet som ska anvandas med instéllningar och b P 9
avlasningar pa temperaturingdng X48/7: Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera
Ovtion: Funktion: temperaturévervakningen pa plint X48/4. Temperaturgranserna
ption: unxtion: kan stéllas in i 35-16 Plint X48/4 Ldg temperatur Gréns och
[60] C 35-17 Plint X48/4, h6g spdnning Gréns.
[160] °F . .
Option: Funktion:
35-03 Plint X48/7 Ingangstyp [0] Inaktiverad
Visa den temperaturgivartyp som upptackts pa ingang X48/7: [ Aktiverad
Option: Funktion: 35-16 Plint X48/4 L&g temperatur Grans
[0] Inte ansluten Range: Funktion:
(] PT100 2-trad Size related* | [-50 - par. 35-17 ]
[3] PT1000 2-trad
[5] PT100 3-trad 35-17 Plint X48/4, hog spanning Grans
(7] PT1000 3-trad Range: Funktion:
35-04 Plint X48/10 Temp. enhet Size related" [ [par. 35-16 - 204)
Vélj den enhet som ska anvandas med instéllningar och
avldsningar pa temperaturingang X48/10:
Option: Funktion:
[60] °C
[160] °F
35-05 Plint X48/10 Ingangstyp
Visa den temperaturgivartyp som upptéckts pa ingang X48/10:
Option: Funktion:
[0] Inte ansluten
[1] PT100 2-trad
[3] PT1000 2-trad
[5] PT100 3-trad
[7] PT1000 3-trad
185
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3.27.3 35-2* Temp. Ingdng X48/7 (MCB
114)

35-24 Plint X48/7, tidskonstant fér filter

Range: Funktion:
0.001 s*

[0.001 - 10
s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens

Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/7. Ett hogt tidskons-
tantvdrde forbattrar dimpningen, men
okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

35-25 Plint X48/7 Temp. 6vervakning

Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera

temperaturévervakningen pa plint X48/7. Temperaturgranserna
kan stallas in i 35-26 Plint X48/7 Lag temperatur Grdns och
35-27 Plint X48/7, h6g spdnning Grdns.

Option: Funktion:

[0] Inaktiverad

[1] Aktiverad

35-26 Plint X48/7 Lag temperatur Grans

Range: Funktion:

Size related* | [-50 - par. 35-27 ] |

35-27 Plint X48/7, hog spanning Grédns

Range: Funktion:

Size related* | [ par. 35-26 - 204 ] |

3.27.4 35-3* Temp. Ingdng X48/10 (MCB
114)

35-34 Plint X48/10, tidskonstant for filter
Funktion:

Range:
0.001 s*

[0.001 - 10 | Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens
lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/10. Ett hogt tidskons-
tantvdrde forbattrar ddimpningen, men
okar aven tidsfordrojningen genom
filtret.

35-35 Plint X48/10 Temp. 6vervakning

Denna parameter ger mojligheten att aktivera eller inaktivera

temperaturévervakningen pé plint X48/10. Temperaturgrénserna
kan stéllas in i 35-36 Plint X48/10 Lag temperatur Gréns och
35-37 Plint X48/10, h6g spdnning Gréns.

Option: Funktion:
[0] Inaktiverad
[1 Aktiverad

35-36 Plint X48/10 Lag temperatur Grans

Range:

Funktion:

Size related* | [-50 - par. 35-37 ] |

35-37 Plint X48/10, hég spdnning Grans

Range: Funktion:

Size related* | [ par. 35-36 - 204 ] |

3.27.5 35-4* Analog ingang X48/2 (MCB
114)

35-42 Plint X48/2 Lag strom

Range: Funktion:
4 mA*| [O - par. Ange strommen (mA) som motsvarar det
35-43 mA] laga referensvardet som &r angivet i

35-44 Plint X48/2, lagt ref./aterk. virde.
Vérdet maste stallas in pa > 2 mA for att
tidsgransfunktionen i 6-01 Spdnn.for. 0,
tidsg.funktion ska aktiveras.

35-43 Plint X48/2 Hoég strom

Range: Funktion:
20 mA* [ [par. 35-42 - 20 | Ange strommen (mA) som motsvarar
mA] det hoga referensvardet (som anges
i 35-45 Plint X48/2, hogt ref./aterk.
vdrde).

35-44 Plint X48/2, lagt ref./aterk. varde

Range: Funktion:
0 *| [-999999.999 -

999999.999 ]

Ange det referens- eller aterkopp-
lingsvarde (i varv/minut, Hz, bar etc.)
som motsvarar vardet for den
spanning eller strom som ar angivet i
35-42 Plint X48/2 Lag strom.

35-45 Plint X48/2, hogt ref./aterk. varde
Range: Funktion:

100 *

[-999999.999 -
999999.999 ]

Ange det referens- eller aterkopp-
lingsvarde (i varv/minut, Hz, bar
etc.) som motsvarar vardet fér den
spanning eller strom som ar angivet
i 35-43 Plint X48/2 H6g strom.

35-46 Plint X48/2, tidskonstant for filter

Range: Funktion:
0.001 s*| [0.001 - 10 | Ange tidskonstanten for filtret. Detta ar
s] en tidskonstant for ett 1:a ordningens

lagpassfilter for att undertrycka elektriskt
brus pa plint X48/2 Ett hogt tidskons-
tantvérde forbattrar dampningen, men
Okar aven tidsfordréjningen genom
filtret.
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4 Parameterlistor

4.1 Parameteralternativ

4.1.1 Fabriksinstallningar

Andring under drift:

"SANT" innebér att parametern kan dndras nar frekvensom-
formaren &r igdng och "FALSKT" innebadr att
frekvensomformaren maste stoppas innan nagra andringar
kan utforas.

4 menyer:
Alla konfigurationer: parametern kan stéllas in individuellt i

alla fyra menyer, dvs. en enskild parameter kan ha fyra
olika datavarden.

En meny datavardet blir detsamma i alla menyer.

SR:
Storleksrelaterad

Inte tillampligt:
Inget standardvarde finns tillgédngligt.

Konverteringsindex:
Den hér vardet refererar till ett omvandlingstal som
anvands nar du skriver till eller laser fran frekvensom-

formaren.

Konv. 100 75 74 70 67 6 5 4 3 2 1 0 -1 -2 -3 -4 -5 -6
index
Konv. 1 (36000003600 60 | 1/60 | 100000 | 10000 | 10000 | 1000 [ 100 | 10 1 0,1 | 0,01 | 0,001 | 0,000 | 0,00001 | 0,00000
faktor 0 0 1 1
Tabell 4.1
Datatyp Beskrivning Modell
2 Heltal, 8 bitar Int8
3 Heltal, 16 bitar Int16
4 Heltal, 32 bitar Int32
5 Osignerat, 8 bitar Uint8
6 Osignerat, 16 bitar Uint16
7 Osignerat 32 Uint32
9 Synlig strang VisStr
33 Normaliserat vérde, 2 byte N2
35 Bitsekvens med 16 booleska variabler V2
54 Tidsskillnad utan datum TimD
Tabell 4.2
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4.1.2 Drift/Display 0-**

Par. No. |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra Omvand- Typ
# under drift | lingsindex
0-0* Grundinstéliningar
0-01 Sprak [0] Engelska 1 set-up TRUE - Uint8
0-02 Enhet for motorvarvtal [0] RPM 2 set-ups FALSE - Uint8
0-03 Regionala installningar [0] Internationellt 2 set-ups FALSE - Uint8
0-04 Drifttillstand vid start [0] Ateruppta All set-ups TRUE - Uint8
0-05 Enh. f. lokalt lage [0] Som motorvarvtalsenh. | 2 set-ups FALSE - Uint8
0-1* Menyhantering
0-10 Aktiv meny [1] Meny 1 1 set-up TRUE - Uint8
0-11 Redigera meny [9] Aktiv meny All set-ups TRUE - Uint8
0-12 Menyn éar lankad till [0] Inte lankad All set-ups FALSE - Uint8
0-13 Avldsning: Ldnkade menyer 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
0-14 Avldsning: Redig. menyer/kanal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
0-2* LCP-display
0-20 Displayrad 1.1, liten 1601 All set-ups TRUE - Uint16
0-21 Displayrad 1.2, liten 1662 All set-ups TRUE - Uint16
0-22 Displayrad 1.3, liten 1614 All set-ups TRUE - Uint16
0-23 Displayrad 2, stor 1613 All set-ups TRUE - Uint16
0-24 Displayrad 3, stor 1652 All set-ups TRUE - Uint16
0-25 Personlig meny ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-3* Anp. LCP-avlasn.
0-30 Enhet, anv.def. visning [1] % All set-ups TRUE - Uint8
0-31 Minvarde for anv.def. visning ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Int32
0-32 Maxvérde for anv.def. visning 100 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
0-37 Displaytext 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-38 Displaytext 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-39 Displaytext 3 0 N/A 1 set-up TRUE 0 VisStr[25]
0-4* LCP-knappsats
0-40 [Hand onl-knapp pa LCP [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
0-41 [Off]-knapp pa LCP [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
0-42 [Auto on]-knapp pa LCP [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
0-43 [Reset]-knapp péd LCP [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
0-44 [Off/Reset]-knapp pa LCP [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
[Forbikoppla frekvensomformare] LCP-
0-45 tangent [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
0-5* Kopiera/spara
0-50 LCP-kopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-51 Menykopiering [0] Ingen kopiering All set-ups FALSE - Uint8
0-6* I6senord
0-60 Huvudmenylésenord 100 N/A 1 set-up TRUE 0 Int16
0-61 Atkomst till huvudmeny utan lésenord [0] Full dtkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-65 Personlig meny, l6senord 200 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
0-66 Atkomst till personlig meny utan lésenord [0] Full atkomst 1 set-up TRUE - Uint8
0-67 Losenordsskyddad dtkomst till bussar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
0-7* Klockinst.
0-70 Datum och tid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 TimeOfDay
0-71 Datumformat [0] AAAA-MM-DD 1 set-up TRUE - Uint8
0-72 Tidsformat [0] 24 h 1 set-up TRUE - Uint8
0-74 Vinter-/sommartid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
0-76 Vinter-/sommartid, start ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-77 Vinter-/sommartid, slut ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-79 Klockfel ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-81 Arbetsdagar ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
0-82 Extra arbetsdagar ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-83 Extra lediga dagar ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
0-89 Datum- och tidsavldsning 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
Tabell 4.3
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4.1.3 Last/Motor 1-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex

1-0% Allmédnna installn.

1-00 | Konfigurationslage ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-01 Motorstyrningsprincip [1] WC+ All set-ups FALSE - Uint8
1-03 | Momentegenskaper [3] Autoenergioptim. VT All set-ups TRUE - Uint8
1-06 | Medurs [0] Normal All set-ups FALSE - Uint8
1-1* Motorval

1-10 |M0torkonstruktion [0] Asynkron All set-ups FALSE - Uint8
1-1* WC+ PM

1-14 | Damping Gain 120 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-15 | Low Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-16 | High Speed Filter Time Const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-17 | Voltage filter time const. ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Uint16
1-2* Motordata

1-20 | Motoreffekt [kW] ExpressionLimit All set-ups FALSE 1 Uint32
1-21 Motoreffekt [HK] ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-22 | Motorspanning ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-23 | Motorfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-24 | Motorstrém ExpressionLimit All set-ups FALSE -2 Uint32
1-25 | Nominellt motorvarvtal ExpressionLimit All set-ups FALSE 67 Uint16
1-26 | Markmoment motor ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint32
1-28 | Motorrotationskontroll [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
1-29 | Automatisk motoranpassning (AMA) [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
1-3* Av. motordata

1-30 |Statorresistans (Rs) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-31 | Rotorresistans (Rr) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-33 | Stator Lack Reaktans (X1) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-34 | Rotorldckagereaktans (X2) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-35 Huvudreaktans (Xh) ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint32
1-36 |Jarnforlustmotstand (Rfe) ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint32
1-37 |Induktans for d-axel (Ld) ExpressionLimit All set-ups FALSE -6 Int32
1-39 | Motorpoler ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint8
1-40 | Mot-EMK vid 1000 RPM ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-46 | Position Detection Gain 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-5* Belastn.ober. inst.

1-50 | Motormagnetisering vid nollvarvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-51 Min. varvtal normal magnetiser. [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-52 | Min. varvtal normal magnetiser. [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-55 | V/f-kurva - V ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-56 | V/f-férhallande-F ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-58 | Testp. f. flyg. start, strom ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
1-59 | Testp. f. flyg. start, frekv. ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16

Tabell 4.4
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Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
1-6* Belastn.ber. inst.
1-60 | Belastningskomp. vid lagt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-61 | Belastningskomp. vid hogt varvtal 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-62  [Eftersldapningskomp. 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
1-63 [Eftersldpningskomp., tidskonstant ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
1-64 | Resonansdampning 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
1-65 | Resonansddampning, tidskonstant 5 ms All set-ups TRUE -3 Uint8
1-66 | Min. strom vid lagt varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
1-7* Startjusteringar
1-70 | PM Start Mode [1] Parking All set-ups TRUE - Uint8
1-71 Startfordr. 00 s All set-ups TRUE -1 Uint16
1-72 | Startfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-73 | Flygande start ExpressionLimit All set-ups FALSE - Uint8
1-74 | Startvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-75 | Startvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-76 | Startstrom 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
1-8* Stoppjusteringar
1-80 | Funktion vid stopp [0] Utrulining All set-ups TRUE - Uint8
1-81 Min. varvtal for funktion v. stopp [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
1-82 [ Min. varvtal for funktion v. stopp [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
1-86 | Tripp lagt varvtal [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
1-87 |[Tripp lagt varvtal [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
1-9* Motortemperatur
1-90  [Termiskt motorskydd ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
1-91 Extern motorflakt [0] Nej All set-ups TRUE - Uint16
1-93 | Termistorkalla [0] Inget All set-ups TRUE - Uint8
Tabell 4.5
4.1.4 Bromsar 2-**
Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
2-0* DC-broms
2-00 | DC-hallstrém 50 % All set-ups TRUE 0 Uint8
2-01 | DC-bromsstrom 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-02 | DC-bromstid 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-03 | DC-broms, inkoppl.varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
2-04 | DC-broms, inkoppl.varvtal [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
2-06 | Parking Current 50 % All set-ups TRUE 0 Uint16
2-07 |Parking Time 3s All set-ups TRUE -1 Uint16
2-1* Bromsenergifunkt.
2-10 | Bromsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
2-11 Bromsmotstand (ohm) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 vint16
2-12 Bromseffektgrans (kW) ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint32
2-13 | Bromseffektévervakning [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-15 [ Bromskontroll [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
2-16 | AC-broms max. strom 100 % All set-ups TRUE -1 Uint32
2-17 | Overspénningsstyrning [2] Aktiverat All set-ups TRUE - Uint8

Tabell 4.6
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4.1.5 Referens/ Ramper 3-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
3-0* Referensgréanser
3-02 | Minimireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-03 | Maximireferens ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
3-04 | Referensfunktion [0] Summa All set-ups TRUE - Uint8
3-1* Referenser
3-10 | Forinstalld referens 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
3-11  |Joggvarvtal [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-13 Referensplats [0] Lankat till Hand/Auto All set-ups TRUE - Uint8
3-14 | Forinstalld relativ referens 0 % All set-ups TRUE -2 Int32
3-15 |Referens 1, killa [1] Analog ingéng 53 All set-ups TRUE - Uint8
3-16 |Referens 2, kélla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-17 Referens 3, kalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
3-19  |Joggvarvtal [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 vint16
3-4* Ramp 1
3-41 Ramp 1, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-42 [Ramp 1, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-5* Ramp 2
3-51 Ramp 2, uppramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-52  [Ramp 2, nedramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-8* Andra ramper
3-80 [Jogg, ramptid ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
3-81 Snabbstopp, ramptid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -2 Uint32
3-84 |Inledande ramptid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-85 |Check Valve Ramp Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-86 | Check Valve Ramp End Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
3-87 | Check Valve Ramp End Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
3-88 | Slutlig ramptid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
3-9* Digital pot.meter
3-90 |Stegstorlek 0.10 % All set-ups TRUE -2 Uint16
3-91 |Ramptid 1s All set-ups TRUE -2 Uint32
3-92 Effektaterstélining [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
3-93 | Maximigrans 100 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-94 | Minimigrans 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
3-95 |Rampfordrojning ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 TimD
Tabell 4.7
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4.1.6 Granser/varningar 4-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
4-1* Motorgranser
4-10 | Motorvarvtal, riktning [0] Medurs All set-ups FALSE - Uint8
4-11 Motorvarvtal, nedre grans [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-12 | Motorvarvtal, nedre grans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-13 | Motorvarvtal, 6vre gréns [rpm] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-14 | Motorvarvtal, dvre grans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-16 | Momentgrans, motordrift ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-17 | Momentgrans, generatordrift 100 % All set-ups TRUE -1 Uint16
4-18 | Strombegransning ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint32
4-19 | Max. utfrekvens ExpressionLimit All set-ups FALSE -1 Uint16
4-5* Reg. varningar
4-50 | Varning, svag strom 0A All set-ups TRUE -2 Uint32
4-51 Varning, stark strém ImaxVLT (P1637) All set-ups TRUE -2 Uint32
4-52 | Varning, lagt varvtal 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
4-53 | Varning, hogt varvtal outputSpeedHighLimit (P413) All set-ups TRUE 67 vint16
4-54 | Varning lag referens -999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
4-55 |Varning hdg referens 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
-999999.999 ReferenceFeed-
4-56 |Varning lag aterkoppling backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
999999.999 ReferenceFeed-
4-57 | Varning hog aterkoppling backUnit All set-ups TRUE -3 Int32
4-58 | Motorfasfunktion saknas ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
4-6* Varvtal, forbik.
4-60 | Forbikoppla varvtal fran [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-61 Forbikoppla varvtal fran [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-62 | Forbikoppla varvtal till [v/m] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
4-63 | Forbikoppla varvtal till [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
4-64 | Konf. halvauto forbikoppling [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
Tabell 4.8
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4.1.7 Digital I/O 5-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex

5-0* Digitalt I/O-lage

5-00 |Digitalt I/0-ldge [0] PNP - aktiv vid 24V All set-ups FALSE - Uint8
5-01 Plint 27, funktion [0] Ingéng All set-ups TRUE - Uint8
5-02 | Plint 29, funktion [0] Ingéng All set-ups TRUE - Uint8
5-1* Digitala ingéngar

5-10 | Plint 18, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-11  |Plint 19, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-12 | Plint 27, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-13 | Plint 29, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-14 | Plint 32, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-15 | Plint 33, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-16 | Plint X30/2, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-17 | Plint X30/3, digital ingdng ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-18 | Plint X30/4, digital ingang ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-19 |Plint 37 Sékerh.stopp [1] Larm, sék.stopp 1 set-up TRUE - Uint8
5-3* Digitala utgangar

5-30 |Plint 27, digital utgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-31 | Plint 29, digital utgdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-32 | Plint X30/6, digital utgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-33 | Plint X30/7, digital utgédng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-4* Relder

5-40 |Funktionsreld ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
5-41 Till-fordr., rela 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-42 | Fran-fordr., rela 0.01 s All set-ups TRUE -2 Uint16
5-5* Pulsingdng

5-50 |Plint 29, l1ag frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-51 |Plint 29, hog frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-52 | Plint 29, lagt ref./aterkopplingsvéarde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-53 | Plint 29, hogt ref./aterkopplingsvarde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-54 [Pulsfilter, tidskonstant nr 29 100 ms All set-ups FALSE -3 vint16
5-55 | Plint 33, l1ag frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-56 | Plint 33, hog frekvens 100 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-57 | Plint 33, 13gt ref./aterkopplingsvarde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-58 |Plint 33, hogt ref./aterkopplingsvarde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
5-59 [Pulsfilter, tidskonstant nr 33 100 ms All set-ups FALSE -3 vint16
5-6* Pulsutgang

5-60 |Plint 27, pulsutgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-62 | Pulsutgdng, maxfrekv. nr 27 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-63 | Plint 29, pulsutgangsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-65 | Pulsutgdng, maxfrekv. nr 29 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-66 | Plint X30/6, pulsutgdngsvariabel [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
5-68 | Pulsutgang, maxfrekv. nr X30/6 5000 Hz All set-ups TRUE 0 Uint32
5-8* 1/0 Options

5-80 |AHF Cap Reconnect Delay 25 s 2 set-ups TRUE 0 Uint16
5-9% Busstyrning

5-90 |Busstyrning, digital & reld 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
5-93 |Pulsutg. 27, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-94 | Pulsutg. 27, forinstalld timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-95 | Pulsutg. 29, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-96 | Pulsutg. 29, forinstalld timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
5-97 | Pulsutg. #X30/6, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
5-98 | Pulsutg. #X30/6, forinst. timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabell 4.9
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4.1.8 Analog I/O 6-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
6-0* Analogt I/0-ldge
6-00 |Spann.for. 0, tidsgrans 10 s All set-ups TRUE 0 Uint8
6-01 | Spann.for. 0, tidsg.funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
6-1* Analog ingdng 53
6-10 | Plint 53, 1ag spénning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-11 | Plint 53, hdg spédnning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-12 | Plint 53, svag strém 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-13 Plint 53, stark strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-14 | Plint 53, |3gt ref./aterkopplingsvdrde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-15 | Plint 53, hogt ref./aterkopplingsvérde ExpressionLimit All set-ups TRUE -3 Int32
6-16 | Plint 53, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-17 Plint 53, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
6-2* Analog ingang 54
6-20 | Plint 54, 1ag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-21 | Plint 54, hog spanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-22 Plint 54, svag strom 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-23 Plint 54, stark strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
6-24 | Plint 54, lagt ref./aterkopplingsvérde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-25 | Plint 54, hogt ref./aterkopplingsvérde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-26 | Plint 54, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-27 | Plint 54, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
6-3* Analog ingéng X30/11
6-30 |Plint X30/11, lag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-31 | Plint X30/11, hég spanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-34 | Plint X30/11, lagt ref./aterk.vérde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-35 | Plint X30/11, hogt ref./aterk.vérde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-36 | Plint X30/11, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
6-37 Plint X30/11, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
6-4* Analog ingédng X30/12
6-40 | Plint X30/12, ldg spdnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
6-41 | Plint X30/12, hég spanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
6-44 | Plint X30/12, 1&gt ref./aterk.vérde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-45 Plint X30/12, hogt ref./aterk.varde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
6-46 | Plint X30/12, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
6-47 Plint X30/12, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
6-5* Analog utgang 42
6-50 | Plint 42, utgdng [100] Utfrekvens 0-100 All set-ups TRUE - Uint8
6-51 | Plint 42, utgdng min-skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-52 | Plint 42, utgdng max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-53 | Plint 42, busstyrning for utgang 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-54 | Plint 42, forinst. timeout for utgang 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
6-55 | Analogt utg.filter [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
6-6* Analog utgdng X30/8
6-60 | Plint X30/8, utgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
6-61 | Plint X30/8, min-skala 0 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-62 | Plint X30/8, max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
6-63 | Plint X30/8, busstyrning for utgang 0 % All set-ups TRUE -2 N2
6-64 | Plint X30/8, forinst. timeout for utgang 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabell 4.10
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4.1.9 Komm. och tillval 8-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
8-0* Allménna installni.
8-01 Styrplats ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-02 |Kalla for styrord ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-03 | Tidsgrans for styrord ExpressionLimit 1 set-up TRUE -1 Uint32
8-04 | Tidsg.funktion for styrord [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
8-05 | Funktion vid End-of-timeout [1] Ateruppta meny 1 set-up TRUE - Uint8
8-06 |Aterstill tidsgréns for styrord [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
8-07 | Diagnos-trigger [0] Inaktivera 2 set-ups TRUE - Uint8
8-08 | Avladsningsfilter ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-1* Styrinstéllningar
8-10 | Styrprofil [0] FC-profil All set-ups TRUE - Uint8
8-13 Konfigurerbart statusord, STW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-14 | Konfigurerbart styrord CTW [1] Profilstandard All set-ups TRUE - Uint8
8-3* FC-portinstélin-ar
8-30 | Protokoll [0] FC 1 set-up TRUE - Uint8
8-31 Adress ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-32 | Baudhastighet ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-33 | Paritet/stoppbitar ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
8-35 | Min. svarsfordréjning ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-36 | Maximal svarsfordrojning ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 Uint16
8-37 | Maximum Inter-Char Delay ExpressionLimit 1 set-up TRUE -5 Uint16
8-4* FC MC-prot.inst.
8-40 |Telegramval [1] Standardtelegram 1 2 set-ups TRUE - Uint8
8-42 | PCD-skrivkonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-43 | PCD-laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
8-5* Digital/buss
8-50 | Valj utrullning [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-52 | Valj DC-broms ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-53 | Valj start [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-54 | Valj reversering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
8-55 | Menyval [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-56 | Valj forinstalld referens [3] Logiskt ELLER All set-ups TRUE - Uint8
8-7* BACnet
8-70 BACnet, enhetsinstans 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint32
8-72 MS/TP, max. master 127 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
8-73 MS/TP, maxinfo stommar 1 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
8-74 |"Jag ar start" [0] Skicka v. natanslutn. 1 set-up TRUE - Uint8
VisStr[2
8-75 | Initieringslésenord ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 0]
8-8* FC-portdiagnostik
8-80 |Bussmedd.antal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-81 Bussfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-82 |Slavmeddelande mottaget 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-83 [Slavfelsantal 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
8-9*% Bussjogg
8-90 |Bussjogg 1, varvtal 100 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
8-91 Bussjogg 2, varvtal ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
8-94 |Bussaterk. 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-95 | Bussaterk. 2 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
8-96 |Bussaterk. 1 0 N/A 1 set-up TRUE 0 N2
Tabell 4.11
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4.1.10 Profibus 9-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
9-00 |Referenspunkt 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-07 |Faktiskt varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-15 | PCD, skrivkonfiguration ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint16
9-16 | PCD, laskonfiguration ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
9-18 |Nodadress 126 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint8
9-22 |Telegramval [100] None 1 set-up TRUE - Uint8
9-23 | Parametrar for signaler 0 All set-ups TRUE - Uint16
9-27 | Parameterredigering [1] Aktiverad 2 set-ups FALSE - Uint16
9-28 | Processreglering [1] Aktivera cykl. Mast. 2 set-ups FALSE - Uint8
9-31 | Séker adress 0 N/A 1 set-up TRUE 0 Uint16
9-44 | Réaknare for felmeddelanden 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-45 |Felkod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-47 |Felnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-52 | Raknare for felsituationer 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-53 | Profibus-varningsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-63 | Faktisk baudhast. [255] Baudhastighet saknas All set-ups TRUE - Uint8
9-64 |ldentifiering av enhet 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
OctStr[
9-65 | Profilnummer 0 N/A All set-ups TRUE 0 2]
9-67 |Styrord 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
9-68 |Statusord 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
9-71 |Spara datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
9-72 | Aterstill enhet [0] Ingen &tgard 1 set-up FALSE - Uint8
9-75 | DO lIdentification 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
9-80 | Definierade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-81 | Definierade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-82 | Definierade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-83 | Definierade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-84 | Definierade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-90 [Andrade parametrar (1) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-91 Andrade parametrar (2) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-92 [Andrade parametrar (3) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-93 [Andrade parametrar (4) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-94 | Andrade parametrar (5) 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
9-99 [ Profibus, revisionsraknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16

Tabell 4.12
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4.1.11 CAN-faltbuss 10-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
10-0¥ Gemensamma inst.
10-00 | CAN-protokoll ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
10-01 | Valj baudhastighet ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
10-02 | MAC-ID ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-05 [Avladsning Séndfel, réknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-06 [Avldsning Mottag.fel, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-07 [Avlésning Buss av, rdknare 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
10-1* DeviceNet
10-10 | Valj processdatatyp ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
10-11 | Skriv processdatakonfig, ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-12 | Las processdatakonfig. ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint16
10-13 | Varningsparameter 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
10-14 |Natreferens [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-15 | Natstyrning [0] Av 2 set-ups TRUE - Uint8
10-2* COS-filter
10-20 | COS-filter 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-21 | COS-filter 2 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-22 |COS-filter 3 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-23 [COS-filter 4 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
10-3* Parameterdtkomst
10-30 | Array-index 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
10-31 |Lagra datavarden [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
10-32 | Devicenet-revision ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
10-33 |Lagra alltid [0] Av 1 set-up TRUE - Uint8
10-34 | DeviceNet-produktkod ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 Uint16
10-39 | Devicenet, F-parametrar 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
Tabell 4.13
4.1.12 Smart Logic 13-**
Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
13-0% SLC-instéllningar
13-00 |SL Controller-lage ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-01 [Starthdndelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-02 |[Stopphéndelse ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-03 [Aterstall SLC [0] Aterstall inte SLC All set-ups TRUE - Uint8
13-1* Komparatorer
13-10 | Komparatoroperand ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-11 | Komparatoroperator ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-12 | Komparatorvarde ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 Int32
13-2* Timers
13-20 [SL Controller-timer | ExpressionLimit 1 set-up TRUE -3 TimD
13-4* Logiska regler
13-40 | Logisk regel, boolesk 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-41 | Logisk regel, operator 1 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-42 | Logisk regel, boolesk 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-43 | Logisk regel, operator 2 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-44 | Logisk regel, boolesk 3 ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-5* Status
13-51 |SL Controller-villkor ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
13-52 |[SL Controller-funktioner ExpressionLimit 2 set-ups TRUE - Uint8
Tabell 4.14
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4.1.13 Specialfunktioner 14-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ

No. # drift lingsindex

14-0* Véxelriktarswitch.

14-00 | Switchmonster ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-01 |[Switchfrekvens ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
14-03 | Overmodulering [1] P& All set-ups FALSE - Uint8
14-04 |PWM, brus [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
14-1* Nat pd/av

14-10 |Natfel [0] Ingen funktion All set-ups FALSE - Uint8
14-11 | Natspanning vid natfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
14-12 | Funktion vid natfel [3] Nedstampling All set-ups TRUE Uint8
14-2* Aterstfunktioner

14-20 |Aterstiliningslage [10] Autoaterst x 10 All set-ups TRUE - Uint8
14-21 | Automatisk aterstarttid 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
14-22 | Driftlage [0] Normal drift All set-ups TRUE - Uint8
14-23 | Typkodsinstdllning ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
14-25 | Trippfordr. vid mom.gréns 60 s All set-ups TRUE 0 Uint8
14-26 | Trippfordrojning vid vaxelriktarfel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-28 | Produktionsinst. [0] Ingen &tgard All set-ups TRUE - Uint8
14-29 |Servicekod 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
14-3* Strémgréansreg.

14-30 | Stromgransreg., prop. forstarkning 100 % All set-ups FALSE 0 Uint16
14-31 | Strdomgransreg., integrationstid ExpressionLimit All set-ups FALSE -3 Uint16
14-32 |Stromgransreg., filtertid ExpressionLimit All set-ups FALSE -4 Uint16
14-4* Energioptimering

14-40 |Var. moment, niva 66 % All set-ups FALSE 0 Uint8
14-41 [Minimal AEO-magnetisering ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
14-42 | Minimal AEO-frekvens 10 Hz All set-ups TRUE 0 Uint8
14-43 | Motorns cosfi ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint16
14-5* Miljo

14-50 |RFI-filter [1] Pa 1 set-up FALSE - Uint8
14-51 | DC-busskompensation [1] Pa 1 set-up TRUE - Uint8
14-52 | Flaktstyrning [0] Auto All set-ups TRUE - Uint8
14-53 | Flaktovervakning [1] Varning All set-ups TRUE - Uint8
14-55 | Output Filter [0] Inget RFI-filter 1 set-up FALSE - Uint8
14-59 | Faktiskt antal véxelriktare ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 Uint8
14-6* Auto.nedst.

14-60 | Funktion vid 6verhettning [1] Nedstampling All set-ups TRUE - Uint8
14-61 | Funktion vid vaxelriktaroverb. [1] Nedstampling All set-ups TRUE - Uint8
14-62 |Inv. strom, overbel. vaxelrikt. 95 % All set-ups TRUE 0 Uint16
14-8* Tillval

14-80 [Tillval férsorjt via extern 24VDC | [0] Nej 2 set-ups FALSE - Uint8
14-9% Felinstéllningar

14-90 [Felniva | ExpressionLimit 1 set-up TRUE - Uint8
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4.1.14 Frekvensomformarinformation 15-**

Par. |Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex

15-0* Driftdata

15-00 | Drifttimmar 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-01 | Drifttid 0 h All set-ups FALSE 74 Uint32
15-02 | kWh-réknare 0 kWh All set-ups FALSE 75 Uint32
15-03 | Nattillslag 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-04 | Overhettningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-05 | Overspénningar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-06 |Aterstall kWh-riknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
15-07 |Aterstall drifttidsraknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
15-08 | Antal starter 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-1* Inst. fér datalogg

15-10 |Loggningskalla 0 2 set-ups TRUE - Uint16
15-11 |Loggningsintervall ExpressionLimit 2 set-ups TRUE -3 TimD
15-12 | Trigg-villkor [0] Falskt 1 set-up TRUE - Uint8
15-13 |Loggningsldage [0] Logga alltid 2 set-ups TRUE - Uint8
15-14 | Spara fore trigg 50 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint8
15-2* Historiklogg

15-20 | Historiklogg: hdndelse 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
15-21 |Historiklogg: vdrde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint32
15-22 |Historiklogg: tid 0 ms All set-ups FALSE -3 Uint32
15-23 |Historiklogg: Datum och tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-3* Larmlogg

15-30 |Larmlogg: Felkod 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-31 |Larmlogg: Varde 0 N/A All set-ups FALSE 0 Int16
15-32 |Larmlogg: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
15-33 |Larmlogg: Datum och tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 TimeOfDay
15-34 | Alarm Log: Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-35 | Alarm Log: Feedback 0 ProcessCtrlUnit All set-ups FALSE -3 Int32
15-36 |Alarm Log: Current Demand 0 % All set-ups FALSE 0 Uint8
15-37 | Alarm Log: Process Ctrl Unit [0] - All set-ups FALSE - Uint8
15-4* Drive identifiering

15-40 |FC-typ 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[6]
15-41 |Effektdel 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-42 | Spdnning 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-43 | Programversion 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([5]
15-44 | Bestalld typkodstrang 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-45 | Faktisk typkodstrdng 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-46 | Frekvensomf. bestallningsnummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-47 | Bestallningsnr for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr([8]
15-48 |LCP-idnr 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-49 | Program-ID, styrkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-50 |Program-ID, natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-51 | Frekvensomf. serienummer 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[10]
15-53 | Serienummer for natkort 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[19]
15-59 | CSIV-filnamn ExpressionLimit 1 set-up FALSE 0 VisStr[16]
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Par. | Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under Omvand- Typ
No. # drift lingsindex

15-6* Tillvals-id

15-60 |Tillval monterat 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-61 | Programversion for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-62 | Bestéllningsnr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[8]
15-63 |Serienr for tillval 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[18]
15-70 |Tillval for fack A 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-71 |Fack A Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-72 |Tillval for fack B 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-73 [Fack B Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-74 |Tillval for fack CO 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-75 |Fack CO Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-76 |Tillval for fack C1 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[30]
15-77 |Fack C1 Tillval SW version 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[20]
15-9* Parameterinfo

15-92 | Definierade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-93 |Andrade parametrar 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16
15-98 | Drive identifiering 0 N/A All set-ups FALSE 0 VisStr[40]
15-99 |Parametermetadata 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint16

Tabell 4.17
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4.1.15 Dataavlasningar 16-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
16-0* Allman status
16-00 | Styrord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-01 | Referens [Enhet] 0 ReferenceFeedbackUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-02 [Referens % 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-03 |statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-05 | Faktiskt huvudvarde [%] 0% All set-ups TRUE -2 N2
16-09 | Anpassad avldsning 0 CustomReadoutUnit All set-ups TRUE -2 Int32
16-1* Motorstatus
16-10 |Effekt [kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Int32
16-11 | Effekt [hk] 0 hp All set-ups TRUE -2 Int32
16-12 | Motorspanning oV All set-ups TRUE -1 Uint16
16-13 | Frekvens 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
16-14 | Motorstréom 0A All set-ups TRUE -2 Int32
16-15 | Frekvens [%] 0 % All set-ups TRUE -2 N2
16-16 |Moment [Nm] 0 Nm All set-ups TRUE -1 Int32
16-17 |Varvtal [v/m] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Int32
16-18 | Motor, termisk 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-20 | Motorvinkel 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-22 | Moment [%] 0 % All set-ups TRUE 0 Int16
16-3* Drive status
16-30 | DC-busspdnning oV All set-ups TRUE 0 Uint16
16-32 | Bromsenergi/s 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-33 | Bromsenergi/2 min 0 kW All set-ups TRUE 0 Uint32
16-34 | Kylplattans temp. 0 °C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-35 | Vaxelriktare, termisk 0 % All set-ups TRUE 0 Uint8
16-36 [ Nominell strém, vaxelriktare ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-37 [Maximal stréom, véxelriktare ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
16-38 | SL Controller, status 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-39 | Styrkortstemperatur 0 °C All set-ups TRUE 100 Uint8
16-40 | Loggbuffert full [0] Nej All set-ups TRUE - Uint8
16-49 [Current Fault Source 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
16-5* Ref. & dterk.
16-50 [Extern referens 0 N/A All set-ups TRUE -1 Int16
16-52 |Aterkoppling [enhet] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-53 [DigiPot-referens 0 N/A All set-ups TRUE -2 Int16
16-54 | Aterkoppling 1 [enhet] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-55 | Aterkoppling 2 [enhet] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-56 | Aterkoppling 3 [enhet] 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
16-58 | PID-utfrekvens [%] 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
16-59 | Adjusted Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
Tabell 4.18
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Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
16-6* Ingéngar & utgdngar
16-60 |Digital ingang 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-61 [Plint 53, switchinstéllining [0] Strém All set-ups TRUE - Uint8
16-62 [Analog ingédng 53 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-63 | Plint 54, switchinstallning [0] Strom All set-ups TRUE - Uint8
16-64 [Analog ingédng 54 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-65 [Analog utgédng 42 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-66 [Digital utgang [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
16-67 [Pulsingdng 29 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-68 [Pulsingdng 33 [Hz] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-69 | Pulsutgang nr 27 [HZ] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-70 | Pulsutgang nr 29 [HZ] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-71 | Reldutgéng [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
16-72 |Réaknare A 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-73 |Raknare B 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
16-75 [Analog in X30/11 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-76 [Analog in X30/12 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
16-77 | Analog ut X30/8 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int16
16-8* Faltbuss & FC-port
16-80 |Faltbuss, CTW 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-82 | Faltbuss, REF 1 0 N/A All set-ups TRUE 0 N2
16-84 | Komm.tillval, STW 0 N/A All set-ups TRUE 0 V2
16-85 | FC-port, CTW 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
16-86 | FC-port, REF 1 0 N/A All set-ups FALSE 0 N2
16-9*% Avlésn. diagnostik
16-90 |Larmord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-91 [Larmord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-92 |[Varningsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-93 [Varningsord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-94 [Utok. statusord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-95 [Utok. statusord 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
16-96 | Underhallsord 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
Tabell 4.19
4.1.16 Dataavlasningar 2 18-**
Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
18-0* Underhallslogg
18-00 [Underhallslogg: Objekt 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-01 |Underhéllslogg: Atgérd 0 N/A All set-ups FALSE 0 Uint8
18-02 | Underhallslogg: Tid 0s All set-ups FALSE 0 Uint32
TimeOf
18-03 | Underhallslogg: Datum och tid ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Day
18-3* Ingéngar & utgangar
18-30 [Analog ingdng X42/1 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-31 [Analog ingédng X42/3 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-32 [Analog ingédng X42/5 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int32
18-33 [Analog ut X42/7 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-34 [Analog ut X42/9 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-35 | Analog ut X42/11 [V] 0 N/A All set-ups FALSE -3 Int16
18-36 |Analog ing. X48/2 [mA] 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
18-37 | Temp.ingang X48/4 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-38 | Temp.ingang X48/7 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-39 |Temp. ing. X48/10 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int16
18-6* Inputs & Outputs 2
18-60 | Digital Input 2 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabell 4.20
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4.1.17 Frekvensomformare med aterkoppling 20-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
20-0* Aterkoppling
20-00 |Aterk. 1, killa [2] Analog ingang 54 All set-ups TRUE - Uint8
20-01 |Aterk. 1, konvertering [0] Linjar All set-ups FALSE - Uint8
20-02 | Aterkoppling 1, killenhet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-03 [Aterk. 2, killa [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-04 |Aterk. 2, konvertering [0] Linjar All set-ups FALSE - Uint8
20-05 | Aterkoppling 2, killenhet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-06 |Aterk. 3, killa [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
20-07 |Aterk. 3, konvertering [0] Linjar All set-ups FALSE - Uint8
20-08 | Aterkoppling 3, killenhet ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-12 | Enhet for ref./aterk. ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
20-2* Aterk. / borvirde
20-20 |Aterkopplingsfunktion [4] Max. All set-ups TRUE - Uint8
20-21 |Borvdrde 1 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-22 |Borvdrde 2 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-23 |Borvdrde 3 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
20-7* PID-autojustering
20-70 [Aterkopplingstyp [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
20-71 |PID-prestanda [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
20-72 | PID-utgangsforandring 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
20-73 | Minimal aterkopplingsniva -999999 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-74 | Maximal aterkopplingsniva 999999 ProcessCtrlUnit 2 set-ups TRUE -3 Int32
20-79 |PID-autojustering [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
20-8* PID-grundinst.
20-81 |Normal/inv. PID-reglering [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
20-82 | PID-startvarvtal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
20-83 |[PID-startvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
20-84 |Inom referens bandbredd 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
20-9* PID-regulator
20-91 |PID Anti Windup [1] Pa All set-ups TRUE - Uint8
20-93 | Prop. forst. for PID 2 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
20-94 | PID-integraltid 8s All set-ups TRUE -2 Uint32
20-95 |PID-derivatatid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
20-96 | PID-diff. forstarkn.gréns 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabell 4.21
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4.1.18 Utok. Med aterkoppling 21-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
21-0* Utok. PID-autoopt.
21-00 [Aterkopplingstyp [0] Auto 2 set-ups TRUE - Uint8
21-01 |PID-prestanda [0] Normal 2 set-ups TRUE - Uint8
21-02 | PID-utgangsforandring 0.10 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint16
21-03 | Minimal aterkopplingsniva -999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-04 | Maximal aterkopplingsniva 999999 N/A 2 set-ups TRUE -3 Int32
21-09 |PID-autojustering [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
21-1* Utdk. AK 1 ref/AK
21-10 [Utok. 1, ref./aterk.enhet [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-11 [Utok. 1, minimireferens 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-12 [Utok. 1, maximireferens 100 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-13 [Utok. 1, referenskalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-14 [Utok. 1, aterk.kalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-15 [Utok. 1, borvarde 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-17 [Utok. 1, referens [enhet] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-18 |[Utok. 1, aterk. [enhet] 0 ExtPID1Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-19 [Utok. 1, uteffekt [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-2* Utsk. AK 1 PID
21-20 |Utok. 1, norm./inv. reglering [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
21-21 |Utok. 1, prop. forstarkning 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-22 |Utok. 1, integraltid 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-23 | Utok. 1, differentieringstid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-24 | Utok. 1, diff. forstarkn.grans 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-3* Utdk. AK 2 ref/AK
21-30 |Utok. 2, ref./aterk.enhet [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-31 |Utok. 2, minimireferens 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-32 | Utok. 2, maximireferens 100 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-33 [Utok. 2, referenskalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-34 [Utok. 2, aterk.kalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-35 [Utok. 2, borvarde 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-37 |Utok. 2, referens [enhet] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-38 [Utok. 2, aterk. [enhet] 0 ExtPID2Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-39 [Utok. 2, uteffekt [%)] 0 % All set-ups TRUE 0 Int32
21-4* Utok. AK 2 PID
21-40 |Utok. 2, norm./inv. reglering [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
21-41 |Utok. 2, prop. forstarkning 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-42 | Utok. 2, integraltid 20s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-43 | Utok. 2, differentieringstid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-44 | Utok. 2, diff. forstarkn.grdns 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
21-5* Utdk. AK 3 ref/AK
21-50 |Utok. 3, ref./aterk.enhet [0] - All set-ups TRUE - Uint8
21-51 |Utok. 3, minimireferens 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-52 |Utok. 3, maximireferens 100 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-53 |Utok. 3, referenskalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-54 | Utok. 3, aterkopplingskalla [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
21-55 |Utok. 3, borvarde 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-57 |Utok. 3, referens [enhet] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-58 | Utok. 3, aterk. [enhet] 0 ExtPID3Unit All set-ups TRUE -3 Int32
21-59 |[Utok. 3, uteffekt [%] 0% All set-ups TRUE 0 Int32
21-6* Utdk. AK 3 PID
21-60 |Utok. 3, norm./inv. reglering [0] Normalt All set-ups TRUE - Uint8
21-61 | Utok. 3, prop. forstarkning 0.50 N/A All set-ups TRUE -2 Uint16
21-62 | Utok. 3, integraltid 20 s All set-ups TRUE -2 Uint32
21-63 | Utok. 3, differentieringstid 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
21-64 | Utok. 3, diff. forstarkn.grans 5 N/A All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabell 4.22
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4.1.19 Tillampningsfunktioner 22-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
22-0* Ovrigt
22-00 |Extern stoppfordrojning 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-2* Inget flode, detekt.
22-20 | Autoinst. av lag effekt [0] Av All set-ups FALSE - Uint8
22-21 |Detekt. lag effekt [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
22-22 |Detekt. lagt varvtal [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
22-23 |Inget flode, funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
22-24 |Inget flode, fordr. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-26 |Torrkérning, funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
22-27 |Torrkérning, fordr. 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-28 |Inget flode Lagt varvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-29 |Inget flode Lagt varvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-3* Inget flode, effektopt.
22-30 |Inget flode, effekt 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
22-31 | Effektkorrigeringsfaktor 100 % All set-ups TRUE 0 Uint16
22-32 |Lagt varvtal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-33 |Lagt varvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-34 |Lagt varvtal, effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-35 |Lagt varvtal, effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-36 |HOgt varvtal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-37 |Hoégt varvtal [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-38 |Hogt varvtal, effekt [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
22-39 |Hogt varvtal, effekt [HK] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
22-4* Energisparldge
22-40 | Minsta kortid 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-41 | Minsta vilotid 30 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-42 | Aterstartsvarvtal [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-43 |Aterstartsvarvtal [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 vint16
22-44 |Aterstart, ref./AK-skillnad 10 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-45 | Borvardesokning 0 % All set-ups TRUE 0 Int8
22-46 | Max. 6kningstid 60 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-5* Kurvslut
22-50 |[Kurvslut, funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
22-51 [Kurvslut, fordr. 10s All set-ups TRUE 0 vint16
22-6* Rembrottsdetektering
22-60 [Rembrott, funktion [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
22-61 |[Rembrott, moment 10 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-62 |Rembrott, fordroéjning 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-7* Kort cykel, skydd
22-75 |Kort cykel, skydd [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
start_to_start_min_on_time

22-76 |Intervall mellan starter (P2277) All set-ups TRUE 0 vint16
22-77 |Minsta kortid 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
22-78 |Forbikoppl. min. kortid [0] Inaktiverad All set-ups FALSE - Uint8
22-79 |Forbikopplingsvarde min. kortid 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
22-8* Flow Compensation
22-80 |Flédeskompensation [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
22-81 |Skattning av kvadratisk-linjar kurva 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
22-82 | Arbetsgransberdkning [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
22-83 |Varvtal vid inget flode [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-84 |Varvtal vid inget flode [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-85 |Varvtal vid designgrans [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
22-86 |Varvtal vid designgrans [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
22-87 |Tryck vid varvtal utan flode 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-88 | Tryck vid nominellt varvtal 999999.999 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-89 |Flode vid designgréns 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
22-90 |Flode vid nom. varvtal 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
Tabell 4.23

MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss 205




Dt

Parameterlistor VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

4.1.20 Tidsstyrda atgarder, 23-**

Par. | Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny | Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
23-0* Tidsstyrda atgarder
23-00 [TILL, tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDayWoDate
23-01 |TILL, atgérd [0] INAKTIVERAD 2 set-ups TRUE - Uint8
23-02 |FRAN, tid ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDayWoDate
23-03 |FRAN, atgard [0] INAKTIVERAD 2 set-ups TRUE Uint8
23-04 |Intraffar [0] Alla dagar 2 set-ups TRUE - Uint8
23-1* Underhall
23-10 [Underhallsobjekt [1] Motorlager 1 set-up TRUE - Uint8
23-11 [Underhallsatgard [1] Smorjning 1 set-up TRUE - Uint8
23-12 |Underhall, tidsbas [0] Inaktiverad 1 set-up TRUE - Uint8
23-13 |Underhall, tidsintervall 1h 1 set-up TRUE 74 Uint32
23-14 [Underhall, datum och tid ExpressionLimit 1 set-up TRUE 0 TimeOfDay
23-1* Underhallsaterst.
23-15 |Aterstill underhéallsord [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
23-16 [Underhallstext 0 N/A 1 set-up TRUE VisStr[20]
23-5* Energilogg
23-50 |[Energilogg, uppldsning [5] Senaste 24 tim 2 set-ups TRUE - Uint8
23-51 |Perioden startar ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-53 [Energilogg 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-54 | Aterstill energilogg [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
23-6* Trender
23-60 |[Trendvariabel [0] Effekt [kW] 2 set-ups TRUE - Uint8
23-61 [Kont. bindrdata 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-62 [Tidsinst. bindrdata 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint32
23-63 |Tidsinst. periodstart ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-64 |Tidsinst. periodslut ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 TimeOfDay
23-65 |Min. bindrvdrde ExpressionLimit 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-66 | Aterstill kont. bindrdata [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
23-67 | Aterstall tidsinst. binardata [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
23-8* Aterbet.raknare
23-80 |Effektreferensfaktor 100 % 2 set-ups TRUE 0 Uint8
23-81 |Energikostnad 1 N/A 2 set-ups TRUE -2 Uint32
23-82 [Investering 0 N/A 2 set-ups TRUE 0 Uint32
23-83 [Minskad energiatgang 0 kWh All set-ups TRUE 75 Int32
23-84 [Minskade kostnader 0 N/A All set-ups TRUE 0 Int32
Tabell 4.24
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4.1.21 Kaskadregulator 25-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
25-0* Systeminst.
25-00 [Kaskadregulator ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-02 |Motorstart [0] Direkt till nat 2 set-ups FALSE - Uint8
25-04 |Pumpalternering ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-05 |Fast huvudpump ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
25-06 |Antal pumpar 2 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
25-2* Bandbreddsinst.
25-20 |Inkopplingsbandbredd ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-21 |Forbik.bandbredd 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
casco_staging_bandwidth
25-22 |Bandbredd, fast varvtal (P2520) All set-ups TRUE 0 Uint8
25-23 | SBW-inkopplingsfordr. 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-24 | SBW-urkopplingsfordr. 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-25 [ OBW-tid 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-26 |Urkoppling vid inget flode [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
25-27 |[Inkopplingsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-28 [Tid for inkopplingsfunktion 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-29 [Urkopplingsfunktion ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-30 |Tid for urkopplingsfunktion 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
25-4* Inkopplingsinst.
25-40 |Nedramp, fordr. 10's All set-ups TRUE -1 Uint16
25-41 |Uppramp, fordr. 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-42 |[Inkopplingstroskel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-43 | Urkopplingstroskel ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
25-44 |Inkopplingsvarvtal [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-45 |Inkopplingsvarvtal [Hz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-46 | Urkopplingsvarvtal [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
25-47 |Urkopplingsvarvtal [HZz] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
25-5* Alterneringsinst.
25-50 [Alternering av huvudpump ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
25-51 [ Alterneringshdndelse [0] Extern All set-ups TRUE - Uint8
25-52 | Alterneringstidsintervall 24 h All set-ups TRUE 74 Uint16
25-53 [ Alternering, timervarde 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[7]
TimeOfDay-
25-54 | Alternering, fordefinierad tid ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
25-55 | Alternera om last < 50 % [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
25-56 |Inkopplingsldge vid alternering [0] Langsamt All set-ups TRUE - Uint8
25-58 [Kor ndsta pump, fordr. 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-59 [Kor pa nat, fordr. 05s All set-ups TRUE -1 Uint16
25-8* Status
25-80 [Kaskadstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-81 |Pumpstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[25]
25-82 [Huvudpump 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
25-83 [Reldstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 VisStr[4]
25-84 [Pump TILL, tid 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-85 |[Reld TILL, tid 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
25-86 | Aterstll reldriknare [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
25-9* Service
25-90 [Pumpstopp [0] Av All set-ups TRUE - Uint8
25-91 |Manuell alternering 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint8
Tabell 4.25
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4.1.22 Analogt I/O-tillval MCB 109 26-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
26-0* Analogt I/0-ldge
26-00 |Plint X42/1-lage [1] Spdnning All set-ups TRUE - Uint8
26-01 |Plint X42/3-lage [1] Spanning All set-ups TRUE - Uint8
26-02 | Plint X42/5-lage [1] Spanning All set-ups TRUE - Uint8
26-1* Analog ingéng X42/1
26-10 |Plint X42/1, l1ag spédnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-11 | Plint X42/1, hdg spéanning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-14 | Plint X42/1, lagt ref./aterk.varde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-15 | Plint X42/1, hogt ref./aterk.varde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-16 |[Plint X42/1, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
26-17 |Plint X42/1, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
26-2* Analog ingdng X42/3
26-20 |Plint X42/3, 13g spédnning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-21 |Plint X42/3, hdg spénning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-24 | Plint X42/3, lagt ref./aterk.varde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-25 |Plint X42/3, hogt ref./aterk.varde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-26 |[Plint X42/3, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
26-27 |Plint X42/3, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
26-3* Analog ingdng X42/5
26-30 |Plint X42/5, lag spanning 0.07 V All set-ups TRUE -2 Int16
26-31 |Plint X42/5, hég spdnning 10V All set-ups TRUE -2 Int16
26-34 | Plint X42/5, lagt ref./aterk.varde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-35 | Plint X42/5, hogt ref./aterk.varde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
26-36 | Plint X42/5, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
26-37 | Plint X42/5, sp.for. nolla [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
26-4* Analog ut X42/7
26-40 | Plint X42/7, utgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-41 |[Plint X42/7, min-skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-42 |[Plint X42/7, max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-43 | Plint X42/7, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-44 |[Plint X42/7, forinstalld timeout 0% 1 set-up TRUE -2 vint16
26-5* Analog ut X42/9
26-50 |Plint X42/9, utgang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-51 |[Plint X42/9, min-skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-52 |[Plint X42/9, max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-53 | Plint X42/9, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-54 |[Plint X42/9, forinstalld timeout 0% 1 set-up TRUE -2 Uint16
26-6* Analog ut X42/11
26-60 | Plint X42/11, utgéng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
26-61 |[Plint X42/11, min-skala 0% All set-ups TRUE -2 Int16
26-62 |[Plint X42/11, max-skala 100 % All set-ups TRUE -2 Int16
26-63 |Plint X42/11, busstyrning 0 % All set-ups TRUE -2 N2
26-64 | Plint X42/11, forinst. timeout 0 % 1 set-up TRUE -2 Uint16
Tabell 4.26
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4.1.23 Kaskadregulator, tillval 27-**

Par. | Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra Omvand- Typ
No. # under drift | lingsindex
27-0% Control & Status
27-01 [Pump Status [0] Ready All set-ups TRUE - Uint8
27-02 |Manual Pump Control [0] No Operation 2 set-ups TRUE - Uint8
27-03 |Current Runtime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-04 |Pump Total Lifetime Hours 0h All set-ups TRUE 74 Uint32
27-1* Configuration
27-10 [Cascade Controller ExpressionLimit 2 set-ups FALSE - Uint8
27-11 [Number Of Drives ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-12 [Number Of Pumps ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint8
27-14 |Pump Capacity 100 % 2 set-ups FALSE 0 Uint16
27-16 [Runtime Balancing [0] Balanced Priority 1 2 set-ups TRUE - Uint8
27-17 |Motor Starters [0] Direct Online 2 set-ups FALSE - Uint8
27-18 |Spin Time for Unused Pumps ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-19 |Reset Current Runtime Hours [0] Aterstall inte All set-ups TRUE - Uint8
27-2* Bandwidth Settings
27-20 [Normal Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-21 |Override Limit 100 % All set-ups TRUE 0 Uint8
27-22 [Fixed Speed Only Operating Range ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-23 [Staging Delay 15 s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-24 |[Destaging Delay 15s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-25 |Override Hold Time 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
27-27 |[Min Speed Destage Delay ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint16
27-3* Staging Speed
27-30 [Autojustera inkopplingsvarvtal [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
27-31 |Stage On Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-32 |Stage On Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-33 |Stage Off Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
27-34 |[Stage Off Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
27-4* Staging Settings
27-40 |Autojustera inkopplingsinstéllningar [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
27-41 [Ramp Down Delay 10 s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-42 [Ramp Up Delay 2s All set-ups TRUE -1 Uint16
27-43 |[Staging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-44 |[Destaging Threshold ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Uint8
27-45 |[Staging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 vint16
27-46 |[Staging Speed [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-47 |Destaging Speed [RPM] 0 RPM All set-ups TRUE 67 Uint16
27-48 |[Destaging Speed [HZ] 0 Hz All set-ups TRUE -1 Uint16
27-5* Alternate Settings
27-50 |Automatic Alternation [0] Inaktiverad All set-ups FALSE - Uint8
27-51 [Alternation Event ExpressionLimit All set-ups TRUE - Uint8
27-52 | Alternation Time Interval 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-53 |Alternation Timer Value 0 min All set-ups TRUE 70 Uint16
27-54 | Alternation At Time of Day [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
TimeOfDay-

27-55 | Alternation Predefined Time ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 WoDate
27-56 | Alternate Capacity is < 0% All set-ups TRUE 0 Uint8
27-58 |Run Next Pump Delay 0.1s All set-ups TRUE -1 Uint16
Tabell 4.27
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Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
27-6* Digitala ingdngar
27-60 |Plint X66/1, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-61 |Plint X66/3, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-62 |Plint X66/5, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-63 |Plint X66/7, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-64 |Plint X66/9, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-65 |Plint X66/11, digital ingdng [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-66 | Plint X66/13, digital ingang [0] Ingen funktion All set-ups TRUE - Uint8
27-7* Connections
27-70 |Re|ay | [0] Standard Relay 2 set-ups FALSE - Uint8
27-9* Readouts
27-91 |Cascade Reference 0 % All set-ups TRUE -1 Int16
27-92 | % Of Total Capacity 0 % All set-ups TRUE 0 Uint16
27-93 |Cascade Option Status [0] Disabled All set-ups TRUE - Uint8
VisStr[25
27-94 |Kaskadsystemstatus 0 N/A All set-ups TRUE 0 ]
27-95 |Advanced Cascade Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
27-96 |Extended Cascade Relay Output [bin] 0 N/A All set-ups TRUE 0 Uint16
Tabell 4.28
4.1.24 Vattentillampningsfunktioner 29-**
Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
29-0* Pipe Fill
29-00 |Pipe Fill Enable [0] Inaktiverad 2 set-ups FALSE - Uint8
29-01 |Pipe Fill Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-02 |Pipe Fill Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-03 |Pipe Fill Time 0s All set-ups TRUE -2 Uint32
29-04 |Pipe Fill Rate 0.001 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-05 |Filled Setpoint 0 ProcessCtrlUnit All set-ups TRUE -3 Int32
29-06 |No-Flow Disable Timer 0s All set-ups TRUE -2 Uint16
29-1* Deragging Function
29-10 |Derag Cycles ExpressionLimit 2 set-ups FALSE 0 Uint32
29-11 |Derag at Start/Stop [0] Off 1 set-up TRUE - Uint8
29-12 |Deragging Run Time 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-13 |Derag Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-14 | Derag Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-15 |Derag Off Delay 10 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-2* Derag Power Tuning
29-20 |Derag Power[kW] 0 kW All set-ups TRUE 1 Uint32
29-21 |Derag Power[HP] 0 hp All set-ups TRUE -2 Uint32
29-22 |Derag Power Factor 200 % All set-ups TRUE 0 Uint16
29-23 |Derag Power Delay 601 s All set-ups TRUE 0 Uint16
29-24 |Low Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-25 |Low Speed [Hz] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-26 [Low Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-27 |Low Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-28 |High Speed [RPM] ExpressionLimit All set-ups TRUE 67 Uint16
29-29 |High Speed [HZ] ExpressionLimit All set-ups TRUE -1 Uint16
29-30 [High Speed Power [kW] ExpressionLimit All set-ups TRUE 1 Uint32
29-31 [High Speed Power [HP] ExpressionLimit All set-ups TRUE -2 Uint32
29-32 |Derag On Ref Bandwidth 5 % All set-ups TRUE 0 Uint8
29-33 |Power Derag Limit 3 N/A 2 set-ups FALSE 0 Uint8
29-34 | Consecutive Derag Interval ExpressionLimit All set-ups FALSE 0 Uint16
Tabell 4.29
210 MG200507 - VLT® &r ett registrerat varumirke som tillhér Danfoss




Dt

Parameterlistor VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide

4.1.25 Forbik. alternativ 31-**

Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
31-00 |Forbik. lage [0] Frekvensomformare All set-ups TRUE - Uint8
31-01 |Forbikoppl. startfordr. tid 30s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-02 | Forbikoppl. trippfordr.tid 0s All set-ups TRUE 0 Uint16
31-03 |Testldge, aktivering [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
31-10 |Statusord, forbikoppla 0 N/A All set-ups FALSE 0 V2
31-11 | Drifttid, forbikoppla 0h All set-ups FALSE 74 Uint32
31-19 [Remote Bypass Activation [0] Inaktiverad 2 set-ups TRUE - Uint8
Tabell 4.30
4.1.26 35-** Sensor Input Option
Par. Parameterbeskrivning Standardvérde 4-meny Andra under | Omvand- Typ
No. # drift lingsindex
35-0* Temp. Input Mode
35-00 |Plint X48/4 Temp. enhet [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-01 |Plint X48/4 Ingangstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-02 |Plint X48/7 Temp. enhet [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-03 |Plint X48/7 Ingdngstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-04 |Plint X48/10 Temp. enhet [60] °C All set-ups TRUE - Uint8
35-05 |Plint X48/10 Ingdngstyp [0] Inte ansluten All set-ups TRUE - Uint8
35-06 |Temperaturgivare, larmfunktion [5] Stopp och tripp All set-ups TRUE - Uint8
35-1* Temp. Ingang X48/4
35-14 [Plint X48/4, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-15 |Plint X48/4 Temp. 6vervakning [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-16 |Plint X48/4 Lag temperatur Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-17 |Plint X48/4, hog spanning Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-2* Temp. Ingang X48/7
35-24 |Plint X48/7, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 uUint16
35-25 |Plint X48/7 Temp. 6vervakning [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-26 |Plint X48/7 Lag temperatur Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-27 |Plint X48/7, hég spdnning Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-3* Temp. Ingdng X48/10
35-34 | Plint X48/10, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 Uint16
35-35 |Plint X48/10 Temp. 6vervakning [0] Inaktiverad All set-ups TRUE - Uint8
35-36 |Plint X48/10 Lag temperatur Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-37 |Plint X48/10, hdg spédnning Grans ExpressionLimit All set-ups TRUE 0 Int16
35-4* Analog ingdng X48/2
35-42 |Plint X48/2 Lag strom 4 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-43 |Plint X48/2 H6g strom 20 mA All set-ups TRUE -5 Int16
35-44 |Plint X48/2, lagt ref./aterk. vérde 0 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-45 |Plint X48/2, hogt ref./aterk. vérde 100 N/A All set-ups TRUE -3 Int32
35-46 |Plint X48/2, tidskonstant for filter 0.001 s All set-ups TRUE -3 vint16
35-47 |Plint X48/2, signalbortfall [1] Aktiverad All set-ups TRUE - Uint8
Tabell 4.31
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5 Felsokning

5.1.1 Varningar/Larmmeddelanden

En varning eller ett larm indikeras av den relevanta
lysdioden pd framsidan av frekvensomformaren samt med
en kod pa displayen.

En varning forblir aktiv tills det som orsakat varningen
forsvinner. Under vissa forhallanden kan motordriften
fortsatta. Varningsmeddelanden kan vara kritiska men ar
det inte nédvandigtvis.

| hdndelse av ett larm kommer frekvensomformaren att ha
trippat. Larm maste aterstéllas for att driften ska startas om
efter det att dess orsak rattats till.

Detta kan goras pa tre olika satt:
1. Genom att trycka pa [Reset].

2. Via en digital ingang med funktionen
"Aterstallning”.

3 Via seriell kommunikation/faltbuss (tillval).

OBS!
Efter en manuell aterstédlining med [Reset]-tangenten,

maste [Auot On]-tangenten aktiveras fér att motorn ska
startas om.

Om ett larm inte kan aterstallas kan det bero pa att
orsaken inte atgardats, eller att larmet ar tripplast (se dven
Tabell 5.1).

Larm som dr tripplasta ger extra skydd, vilket innebér att
natforsérjningen maste vara avstdngd innan larmet gar att
aterstalla. Nar frekvensomformaren satts igang igen ar den
inte langre blockerad och kan aterstéllas som beskrivs ovan
efter det att orsaken atgdrdats.

Larm som inte &r tripplasta kan ocksa aterstdllas med hjalp
av den automatiska aterstallningsfunktionen i

14-20 Aterstdllningslédge (Varning! Automatisk vickning kan
intraffal).

Om en varning och ett larm ar markerat mot en kod i
Tabell 5.1, betyder det antingen att en varning kommer
fore ett larm eller att du kan definiera om en varning eller
ett larm ska visas for ett visst fel.

Detta ar mojligt i till exempel 7-90 Termiskt motorskydd.
Efter ett larm eller en tripp fortsdtter motorn att rulla ut
och larm och varningar blinkar. Sa snart problemet har
atgardats, fortsatter bara larmet att blinka tills frekvensom-
formaren aterstalls.

Nr  |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens

1 10 V lag X

2 Signalavbrott (X) (X) 6-01 Spann.for. 0,
tidsg.funktion

Ingen motor (X) 1-80 Funktion vid stopp
4 Natfasbortfall (X) (X) (X) 14-12 Funktion vid
natfel

5 Hog DC-busspanning X

6 Lag DC-busspanning X

7 Overspianning likstrém X X

8 DC-underspénning X X

9 Vaxelriktaren dverbelastad X X

10 Overhettning i motorns ETR (X) (X) 1-90 Termiskt
motorskydd

11 Overhettning i motortermistorn (X) (X) 1-90 Termiskt
motorskydd

12 Momentgrans X X

13 Overstrém X X X

14 Jordfel X X X

15 Felaktig maskinvarumatchning X X

16 Kortslutning X X

17 Timeout for styrord (X) (X) 8-04 Tidsg.funktion for

styrord
20 Temp. indatafel
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Nr  |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens
21 Param fel
22 Lyftmek. Broms (X) (X) Parametergrupp 2-2*
23 Interna flaktar X
24 Externa flaktar X
25 Bromsmotstand kortslutet X
26 Effektgrans for bromsmotstand (X) (X) 2-13 Bromseffektover-
vakning
27 Bromschopper kortsluten X X
28 Bromstest (X) (X) 2-15 Bromskontroll
29 Kylplattans temperatur X X X
30 Motorfas U saknas (X) (X) (X) 4-58 Motorfasfunktion
saknas
31 Motorfas V saknas (X) (X) (X) 4-58 Motorfasfunktion
saknas
32 Motorfas W saknas (X) (X) (X) 4-58 Motorfasfunktion
saknas
33 Uppladdningsfel X X
34 Fel i faltbusskommunikation X X
35 Tillvalsfel
36 Natfel X X
37 Fasobalans X
38 Internt fel X X
39 Kylplattans givare X X
40 Overbelastning pa digital utgdngsplint 27 (X) 5-00 Digitalt 1/0-lage,
5-01 Plint 27, funktion
41 Overbelastning pa digital utgdngsplint 29 (X) 5-00 Digitalt 1/0-lage,
5-02 Plint 29, funktion
42 Ovrld X30/6-7 (X)
43 Ext. Supp. (opt)
45 Jordfel 2 X X X
46 Natkortsforsorjning X X
47 Lag 24 V-forsorjning X X X
48 Lag 1,8 V-forsorjning X X
49 Varvtalsgrans X
50 AMA-kalibreringen misslyckades X
51 AMA - kontrollera Unom och Inom X
52 AMA 1&g Inom X
53 AMA - for stor motor X
54 AMA - for liten motor X
55 AMA - parameter utanfor omrade X
56 AMA - avbrutet av anvdndaren X
57 AMA - timeout X
58 AMA - internt fel X X
59 Stréomgrans X
60 Externt stopp X X
61 Aterkopplingsfel (X) (X) 4-30 Motor Feedback
Loss Function
62 Utfrekvens vid maxgréns X
63 Mekanisk broms lag (X) 2-20 Release Brake
Current
64 Spanningsgrans X
65 Overhettning i styrkortet X X X
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Nr  |Beskrivning Varning Larm/tripp Larm/tripplas Parameter
referens

66 Kylplattans temperatur lag X

67 Tillvalskonfiguration har dndrats X

68 Sakerhetsstopp (X) x" 5-19 Plint 37
Sakerh.stopp

69 Effekt korttemperatur X X

70 Ogiltig FC-konfiguration X

71 PTC 1 Sakerhetsstopp

72 Allvarligt fel

73 Automatisk omstart efter sdkerhetsstopp (X) (X) 5-19 Plint 37
Sdakerh.stopp

74 PTC-termistor X

75 Ogiltigt profilval X

76 Inst. effektenhet X

77 Reducerat effektlage X 14-59 Faktiskt antal
vaxelriktare

78 Sparningsfel (X) (X) 4-34 Tracking Error

Function

79 Ogiltig PS-konfig. X X

80 Enhet initieras till standardvdrde X

81 CSIV korrupt X

82 CSIV parameterfel X

83 Ogiltig kombination av tillval X

84 Sakerhetstillval saknas X

88 Tillvalsdetektering X

89 Mekanisk bromsning X

90 Aterkopplingsévervakning (X) (X) 17-61 Feedback Signal
Monitoring

91 Analog ingéng 54, felaktiga installningar X S202

163 |ATEX ETR grdnsvarning X

164 |ATEX ETR cur.lim.larm X

165 |ATEX ETR frekvensgransvarning X

166 |ATEX ETR freq.lim.larm X

243 |Broms IGBT X X X

244  [Kylplattans temperatur X X X

245  [Kylplattans givare X X

246  [Natkortsfor. X

247 |Natkortstemp. X X

248 |Ogiltig PS-konfig. X

249  [Likrikt. ldg tmp X

250 [Nya reservdelar

251 [Ny modellkod X X

Tabell 5.1 Lista 6ver larm- och varningskoder

(X) Beroende pd parameter
1) Kan inte dterstdllas automatiskt via 14-20 Aterstdllningsldge

En tripp ar den atgard som utloses nar ett larm intraffar.
Trippen innebdr att motorn rullar ut och kan aterstallas
genom att [Reset] trycks in eller genom att en aterstéllning
utfors via en digital ingang (parametergrupp 5-1* [1]). Den
utldsande handelse som orsakar ett larm kan inte skada
frekvensomformaren eller orsaka farliga tillstand. Ett
tripplas ar en atgard som foljer pa ett larm som anger att

frekvensomformaren eller anslutna delar kan skadas. Ett
tripplds kan endast aterstéllas med hjalp av en

startsekvens.
Lysdiodsindikering
Varning Gul
Larm Blinkande rod
Tripp last Gul och rod
Tabell 5.2
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Felsékning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide
Bit |Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varningsord 2 | Utokat
Statusord
Larmord utdkat statusord
0 00000001 1 Bromstest (A28) | Underhallstripp, |Bromstest (W28) reserverad Rampdrift
1as/skriv
1 00000002 2 Kylplattans ServiceTrip, Kylplattans reserverad AMA kor
temperatur (A29) |(reserverad) temperatur (W29)
2 00000004 4 Jordfel (A14) Servicetripp, Jordfel (W14) reserverad Start CW/CCW
typkod/reservdel start_possible ar aktivt nar
Dl-valen [12] ELLER [13] &r
aktiverade och den begarda
riktningen stammer 6verens
med referensskylten
3 00000008 8 Styrkortstemp. ServiceTrip, Styrkortstemp. (W65) |reserverad Minska
(A65) (reserverad) Minska-kommandot ar
aktivt, t.ex. via CTW, bit 11,
eller DI
4 00000010 16 Styrord ord TILL |ServiceTrip, Styrord ord TILL Oka
(A17) (reserverad) (W17) Oka-kommandot &r aktivt,
t.ex. via CTW, bit 12, eller DI
5 00000020 32 Overstrdom (A13) |reserverad Overstréom (W13) reserverad Aterkoppl. hdg
aterkoppling > p4-57
6 00000040 64 Momentgréns reserverad Momentgréans (W12) |reserverad Aterkoppl. 1ag
(A12) aterkoppling < p4-56
7 00000080 128 Motort., dver reserverad Motort., over (W11) reserverad Utstrom
(A11) hoég > p4-51
8 00000100 256 Motor ETR Over |reserverad Motor ETR Over reserverad Utstrém
(A10) (W10) ldg < p4-50
9 00000200 512 Vaxelri. overb. reserverad Vaxelri. overb. (W9) reserverad Utfrekvens hog
(A9) varvtal > p4-53
10 00000400 1024 DC-undersp. (A8) |reserverad DC-undersp. (W8) Utfrekvens lag
varvtal < p4-52
11 00000800 2048 DC-6versp. (A7) reserverad DC-oversp. (W7) Bromskontroll OK
Bromstest INTE OK
12 00001000 4096 Kortslutning (A16) | reserverad Lag DC-spanning reserverad Bromsning max.
(W6) Bromseffekt > bromsef-
fektgrans (p212)
13 00002000 8192 Uppladdningsfel |reserverad Hog DC-spénning Bromsning
(A33) (W5)
14 00004000 16384 Natf.bortfall reserverad Natf.bortfall Bortfall Utanfor varvtalsomr.
Bortfall (A4) (W4)
15 00008000 32768 AMA ej OK reserverad Ingen motor (W3) OVC aktiv
16 00010000 65536 Signalavbrott (A2) | reserverad Signalavbrott (W2) AC-broms
17 00020000 131072 |Internt fel (A38) |KTY-fel 10 V lag (W1) KTY-varning Tidslast 16senord
Antalet tillatna l6senords-
forsok overskridet — tidslas
aktiverat
18 00040000 262144 | Bromsoverbe- Flaktfel Bromsdverbelastning | Flaktvarning Lésenordsskydd
lastning (A26) (W26) p0-61 = ALL_NO_ACCESS
eller BUS_NO_ACCESS eller
BUS_READONLY
19  |00080000 524288 |[U-fasbortfall (A30) | ECB-fel Bromsmotstand ECB-varning Hog referens
(W25) referens > p4-55
20 (00100000 | 1048576 |V-fasbortfall (A31) |reserverad Broms IGBT (W27) reserverad Lag referens

referens < p4-54
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Felsékning VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide
Bit |Hex Dec Larmord Larmord 2 Varningsord Varningsord 2 | Utékat
Statusord
21 00200000 2097152 | W-fasbortfall reserverad Varvtalsgrans (W49) |reserverad Lokal ref.
(A32) referensplats = EXTERN ->
Auto on har tryckts in och
ar aktiv
22 00400000 4194304 |Faltbussfel (A34) |reserverad Faltbussfel (W34) reserverad Skyddslage
23 00800000 | 8388608 |24 V-span. lag reserverad 24 V-span. lag (W47) |reserverad Anvands ej
(A47)
24 01000000 | 16777216 |Natfel (A36) reserverad Natfel (W36) reserverad Anvands ej
25 02000000 | 33554432 [1,8 V-span. lag reserverad Stromgréns (W59) reserverad Anvénds ej
(A48)
26 04000000 | 67108864 |Bromsmotstand [reserverad Lag temperatur reserverad Anvénds ej
(A25) (W66)
27 08000000 | 134217728 [Broms IGBT (A27) [reserverad Spanningsgrans reserverad Anvénds ej
(W64)
28 10000000 | 268435456 |Tillvalsandring reserverad Pulsgivarbortfall reserverad Anvénds ej
(A67) (W90)
29 20000000 | 536870912 |Frekvensom- Aterkopplingsfel | Aterkopplingsfel Anvénds ej
formare initierad |(A61, A90) (W61, W90)
(A80)
30 40000000 | 107374182 |Sdkerhetsstopp PTC 1 Sakerhetsstopp (W68) | PTC 1 Anvénds ej
4 (A68) Sédkerhetsstopp Sakerhetsstopp
(A77) (W71)
31 80000000 | 214748364 [Mek. broms ldg |Farligt fel (A72) [Utokat statusord Anvénds ej
8 (A63)

Tabell 5.3 Beskrivning av larmord, varningsord och utdkade statusord

Larmorden, varningsorden och de utdkade statusorden kan avldsas via seriebussen

sering. Se dven 16-94 Uték. statusord.

eller faltbussen (tillval) for diagnosti-
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Index VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide
Index ETR 117
A F . . 3 .
Accelerationstiden 50 Fabriksinstéliningar 187
Analog /0 194 FC Med Aterk 124
Analoga Ingéngarna 5  Flédeskompensation 150
Analogt I/O-tillval MCB 109 174,208 ~ Forbik Alternativ 21
Forkortningar 4
A Frekvensomformare Med Aterkoppling 203
Andra Frekvensomformaridentifering 114
Data 18 Frekvensomformarinformation 110,199
En Grupp Med Numeriska Datavarden..........creseenseenne 19
Ett Textvdrde 19 Frys Utfrekvens 5
Fyliningslaget 180
A
Aterkoppling G
Aterkoppling 124 Grafisk Display. 12
Och Borvirde 127 Grénser/varningar 192
A H
Automatisk Nedstampling 108 Historiklogg 112
Huvudmenyldge 14,16
B Huvudreaktansen 38
Bromsar 190
Bromseffekten 6 |
Busstyrning 7 Indexerade Parametrar 20
Indikeringslampor. 13
C Ingar | Sprakpaket 2 24
CAN-féltbuss 197 i
Ingen Tripp Vid Overbelastning Av Véxelriktare.................... 108
Initiering 22
D IT-nét 107
Dataavlasningar
Dataavlasningar 201
2 202 J
Datalogginstéllningar 110 Jogg 5
DeviceNet 86
Digital /0 193 K
Displayrad Kaskadregulator 164, 207
1.3, Liten, 0-22 30 Kaskadregulator, Tillval 209
1.2, Liten 0-21 30
2, Stor, 0-23 30 Klockinstéllningar. 34
3, Stor, 0-24 30 Knappar Fér Lokal Styrning 1
Drift/Display 188 Komm. Och Tillval 195
Driftlige 25 Konfiguration 81
Kurvslut 147
E Kylning 43
Elektriska Plintar 9
Energilogg 157 L
Energioptimering 107 Laget Huvudmeny 18
Energisparlage 145 Larmlogg 113
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Index VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide
Larmmeddelanden 212 Reldutgangar 64
Last/Motor 189 Rembrottsdetektering 148
LCP 5,6,15,20 Reset 15
LCP-enheten 12 RFI-filterkretsen For Natspanningen 107
Lokal Referens 25 Rorfyliningsfunktion 180
Lésenord 34
Lysdioder 12 S
Sakerhetsatgarder 7
M Sensor Input Option 211
Main Menu 23 Seriell Kommunikation 5
MCB 114 185 Skalningsvarde Fér Analoga Ingangar. 176
Miljo 107 Skdrmade 10
Motorskydd 43 Skydd, Korta Cykler 149
Motorstatus 116  Skyddsldge 8
Smart Logic 197
N Snabbmenylage 14,16
Nat Pa/av 104 snabboverforing Av Parameterinstillningar Mellan Flera
Natférsdrjningen 7 Frekvensomformare...... 15
Nominellt Motorvarvtal 5 Spanningsreferens Via En Potentiometer...................coovvuennn. 1
Numeriska Lokala Kontrollpanelen 20  Specialfunktioner 198
Sprakpaket 1 24
O Standardinstéllningar 22
Oka/minska Varvtal 11 Start/stopp 10
Startférdréjning 42
0] Startfunktion 42
Ordférklaringar 5 Startmoment 5
Statorldckagereaktansen 38
P Status 13
Parameter Atkomst 89 Statusmeddelanden 12
Parameteralternativ. 187 Steglés Andring Av Numeriskt Datavarde..............ooo... 19
Parameterinfo 115 Stegvis 19
Parameterinstélining 16, 23 Strémgrénsreg 106
Parametrar 15-** Frekvensomformarinformation................. 110 Styrkablar 10
PID-autooptimering 130 Symboler 4
PID-grundinstdllningar. 131 Synkront Motorvarvtal 5
PID-regulator 132
Potentiometerreferens. 1M T
Profibus 196  Termisk Belastning 40,117
Pulsstart/-stopp. 1 Termistor 6
Tidsstyrda Atgarder 153, 206
Q Tillimpningsfunktioner 205
Q3 Funktionsinstéllningar 17 Tillvals-id 114
Quick Menu 13,16,23 Trender 159
Trippaterstdllning 105
R
RCD 6
Referens/ Ramper 191
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Index VLT® AQUA Frekvensomformare, programguide
U
Utsk. Med Aterkoppling 204
Utdkad CL-autooptimering 133
Utrulining 14
Utrullnings 5
\"
Val Av Parametrar 18,23
Vérde, 19
Varningar 212
Vattentillampningsfunktioner 180,210
Visningslége
Visningslage 15
- Val Av Avlasningar 15
WCplus 7
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